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La informacién que se ofrece en esta documentacién contiene descripciones de caracter general y/o
caracteristicas técnicas sobre el rendimiento de los productos incluidos en ella. La presente
documentacién no tiene como objetivo sustituir ni debe emplearse para determinar la idoneidad o
fiabilidad de dichos productos para aplicaciones de usuario especificas. Los usuarios o integradores
tienen la responsabilidad de llevar a cabo un analisis de riesgos adecuado y exhaustivo, asi como la
evaluacion y pruebas de los productos en relacion con la aplicacidon o uso en cuestion de dichos
productos. Ni Schneider Electric ni ninguna de sus filiales o asociados asumiran responsabilidad alguna
por el uso inapropiado de la informacidn contenida en este documento. Si tiene sugerencias para
mejoras o modificaciones o ha hallado errores en esta publicacion, le rogamos que nos lo notifique.

No se podra reproducir este documento de ninguna forma, ni en su totalidad ni en parte, ya sea por
medios electrénicos 0 mecanicos, incluida la fotocopia, sin el permiso expreso y por escrito de Schneider
Electric.

Al instalar y utilizar este producto es necesario tener en cuenta todas las regulaciones sobre seguridad
correspondientes, ya sean regionales, locales o estatales. Por razones de seguridad y para garantizar
que se siguen los consejos de la documentacion del sistema, las reparaciones sélo podra realizarlas el
fabricante.

Cuando se utilicen dispositivos para aplicaciones con requisitos técnicos de seguridad, siga las
instrucciones pertinentes.

Si con nuestros productos de hardware no se utiliza el software de Schneider Electric u otro software
aprobado, pueden producirse lesiones, dafios o un funcionamiento incorrecto del equipo.

Si no se tiene en cuenta esta informacion se pueden causar dafios personales o en el equipo.
© 2013 Schneider Electric. Reservados todos los derechos.
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Informacién de seguridad

Informacién importante

AVISO

Lea atentamente estas instrucciones y observe el equipo para familiarizarse con el dispositivo antes de
instalarlo, utilizarlo o realizar su mantenimiento. Los mensajes especiales que se ofrecen a continuacion
pueden aparecer a lo largo de la documentacion o en el equipo para advertir de peligros potenciales o
para ofrecer informacion que aclara o simplifica los distintos procedimientos.

La inclusion de este icono en una etiqueta de peligro indica un riesgo
de descarga eléctrica, que puede provocar lesiones si no se siguen las
instrucciones.

posibles riesgos de lesiones. Observe todos los mensajes que siguen
a este icono para evitar posibles lesiones o incluso la muerte.

A PELIGRO

PELIGRO indica una situacién inminente de peligro que, si no se evita,
provocara lesiones graves o incluso la muerte.

A ADVERTENCIA

ADVERTENCIA indica una situacién potencialmente peligrosa que, si no se
evita, puede provocar la muerte o lesiones graves.

2 Este es el icono de alerta de seguridad. Se utiliza para advertir de

A ATENCION

ATENCION indica una situacién potencialmente peligrosa que, si no se evita,
puede provocar lesiones leves o0 moderadas.

AVISO

AVISO indica una situacién potencialmente peligrosa que, si no se evita,
puede provocar dafios en el equipo.
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TENGA EN CUENTA

La instalacién, manejo, puesta en servicio y mantenimiento de equipos eléctricos deberan ser realizados
s6lo por personal cualificado. Schneider Electric no se hace responsable de ninguna de las
consecuencias del uso de este material.

Una persona cualificada es aquella que cuenta con capacidad y conocimientos relativos a la
construccion, el funcionamiento y la instalacion de equipos eléctricos y que ha sido formada en materia
de seguridad para reconocer y evitar los riesgos que conllevan tales equipos.
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Acerca de este libro

Presentacion

Objeto

En este manual se describe cémo instalar, configurar y usar la unidad de operador de control TeSys® T
LTM CU.

La version del firmware del LTM R conectado ala LTM CU debe ser compatible con LTM CU: El firmware
del LTM R debe ser de version 2.1 o superior.

Campo de aplicacién
Este manual es valido para todas las unidades de operador de control LTM CU. La disponibilidad de

algunas funciones depende de la version de software de la unidad de operador de control.

Documentos relacionados

Titulo de la documentacién Numero de
referencia
Manual del usuario del controlador de gestién de motores TeSys® T LTM R Modbus 1639501
Manual del usuario del controlador de gestién de motores TeSys® T LTM R Profibus 1639502
Manual del usuario del controlador de gestion de motores TeSys® T LTM R CANopen 1639503
Manual del usuario del controlador de gestion de motores TeSys® T LTM R DeviceNet 1639504
Manual del usuario del controlador de gestion de motores TeSys® T LTM R Modbus/TCP | 1639505
Manual de instrucciones de TeSys® T LTM CUse 1639582

Puede descargar estas publicaciones técnicas y otra informacion técnica de nuestro sitio web
www.schneider-electric.com.

Comentarios del usuario

Envie sus comentarios a la direccién electrénica techcomm @ schneider-electric.com.
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Introduccion a la unidad de operador de
control LTM CU 1

Descripcion general

En este capitulo se presenta la unidad de operador de control LTM CU y se describen sus funciones y
especificaciones técnicas.

Contenido de este capitulo
Este capitulo contiene los siguiente apartados:

Apartado Pagina
Presentacion de la LTM CU unidad de operador de control 10
Instalacion de SoMove vy la biblioteca TeSys DTM 12
Especificaciones técnicas de la LTM CU 13
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Introduccién a LTM CU

Presentacion de la LTM CU unidad de operador de control

Objetivo del producto

La unidad de operador de control LTM CU es un terminal de operador remoto que hace posible la
configuracion, supervision y control del controlador LTM R, como parte del sistema de gestiéon de

motores TeSys® T. La unidad LTM CU esta especialmente pensada para actuar como dispositivo HMI
del controlador LTM R y recibe alimentacion internamente desde el LTM R.

En el siguiente diagrama se muestra la parte frontal de LTM CU:

O 0

Funciones de LTM CU

La unidad LTM CU se puede utilizar para las siguientes funciones:

e Configurar parametros del controlador LTM R.

e Mostrar informacion sobre la configuracién y el funcionamiento del controlador LTM R.
e Monitorizar advertencias y fallos detectados por el controlador.

e Controlar el motor de forma local mediante la interfaz de control local.

Idiomas de la LTM CU

La LTM CU puede mostrarse en distintos idiomas gracias al diccionario incorporado. El idioma predeter-
minado de fabrica es el inglés. También puede descargar e instalar otros dos idiomas desde
www.schneider-electric.com. Si desea mas informacion sobre la descarga de idiomas, consulte Gestion
de idiomas, pagina 27.

Configuracion del controlador LTM R empleando SoMove™ con el DTM TeSys T

El controlador LTM R se puede configurar mediante la LTM CU o un PC con SoMove y el DTM TeSys
T (véase pdgina 12).

El software SoMove es una aplicacion basada en Microsoft® Windows®, que utiliza la tecnologia abierta
FDT/DTM.

SoMove contiene muchos DTM. EI DTM TeSys T es un DTM especifico que permite la configuracion, la
supervision, el control y la personalizacién de las funciones de control del controlador LTM R como parte

del sistema de gestion de motores TeSys® T.
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Introduccién a LTM CU

Montaje de LTM CU

La unidad LTM CU se puede utilizar de dos maneras:

e Como dispositivo HMI fijo, montado a ras en un panel y con conexidn permanente a un controlador
LTM R (véase pdgina 19).

e Como dispositivo HMI portatil, para ser usado ocasionalmente para configurar y monitorizar diversos
controladores LTM R. Se necesita un kit independiente (referencia LTM9KCU) para montar la unidad
LTM CU portatil.

Encontrara mas informacién en los manuales del usuario de LTM R.
El manual del usuario del controlador LTM R utilizado complementa al presente manual y se requiere
para la implementacion del sistema. Contiene la siguiente informacion:
e Descripcion de las funciones (medicion y supervision, proteccion y control).

e Valores de los parametros (incluidos los predeterminados de fabrica).
e |Instalacion y puesta en marcha.

1639581 01/2013 11



Introduccién a LTM CU

Instalacion de SoMove y la biblioteca TeSys DTM

Descripcion general

La instalaciéon de SoMove incluye algunos DTM, como la biblioteca TeSys DTM.

La biblioteca TeSys DTM incluye:
e TeSys T DTM
e TeSys UDTM

Estos DTM se instalan automaticamente durante el proceso de instalacion de SoMove.

Descarga de SoMove

Para descargar SoMove del sitio web de Schneider Electric (www.schneider-electric.com), introduzca
SoMove Lite en el campo Search (Buscar).

Instalaciéon de SoMove

Paso

Accion

1

Descomprima el archivo descargado: el archivo SoMove se descomprime en una carpeta
denominada SoMove_Lite - V.X.X.X.X (donde X.X.X.X es el nimero de versién). Abra esta carpeta
y haga doble clic en setup.exe.

En el cuadro de didlogo Choose Setup Language (Elegir idioma de configuracion), seleccione el
idioma de instalacion.

Haga clic en OK.

En el cuadro de didlogo Welcome to the Installation Wizard for SoMove Lite (Bienvenido al
asistente de instalacion de SoMove Lite), haga clic en el botén Siguiente.

Si aparece un cuadro de didlogo InstallShield Wizard (Asistente del protector de instalacién) y le
indica que debe instalar el controlador Modbus, haga clic en el botén Instalar.
Resultado: el controlador Modbus se instala automaticamente.

En el cuadro de didlogo Readme and Release Notes (Léame y Notas de la version), haga clic en el
botén Siguiente.

En el cuadro de didlogo Readme (Léame), haga clic en el boton Siguiente.

En el cuadro de didlogo Acuerdo de licencia:

® |ea atentamente el contrato de licencia.

® Seleccione Acepto los términos en la opcién del acuerdo de licencia.
® Haga clic en el botdn Siguiente.

En el cuadro de didlogo Informacion del cliente:

® |Introduzca la siguiente informacion en los campos correspondientes
o Nombre
o Apellidos
o Nombre de la empresa

® Seleccione una opcién de instalacion:
@ Incluso la opcidon Cualquiera que use este equipo si todos los usuarios de este ordenador
utilizan SoMove Lite, o
® la opcion Solo para mi si solo usted utiliza SoMove Lite.

® Haga clic en el boton Siguiente.

10

En el cuadro de didlogo Carpeta de destino:

e Sifuera necesario, haga clic en el botén Cambiar para modificar la carpeta de destino de SoMove
Lite.

® Haga clic en el botdn Siguiente.

11

En el cuadro de didlogo Accesos directos:

e Sidesea crear un acceso directo en el escritorio y/o en la barra de inicio rapido, seleccione las
opciones correspondientes:

® Haga clic en el botén Siguiente.

12

En el cuadro de dialogo Ready to Install the Program (Listo para instalar el programa), haga clic
en el botdn Instalar.

Resultado: los componentes de SoMove Lite se instalan automaticamente:

® La biblioteca DTM de comunicaciones Modbus que contiene el protocolo de comunicacion

® Las bibliotecas DTM que contienen catélogos de varios controladores

o El propio SoMove Lite

13

En el cuadro de didlogo Installation Wizard Completed (Asistente de instalacién completado), haga
clic en el botén Finalizar.
Resultado: SoMove Lite se instala en su ordenador.
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Introduccién a LTM CU

Especificaciones técnicas de laLTM CU

Caracteristicas ambientales

Certificaciones (1)

UL, CSA, CE, CTICK, NOM, GOST, BV, LROS, DNV, GL, RINA, ABS, RMRos

Conformidad con los
estandares

IEC/EN 61131-2, UL 508, CSA C22.2 n.? 14, IACS E10

Directivas de la
Comunidad Europea

Marca CE, satisface los requisitos fundamentales de las directivas de compatibilidad
electromagnética (CEM) y de equipos de baja tension (BT).

Temperatura
ambiente en el
entorno del dispositivo

Almacenamiento

-40...+80 °C (-40...176 °F)

Operacion Dentro del armario

-20...+60 °C (-4...140 °F)

Fuera del armario

-20...455 °C (-4...131 °F)

Rango de humedad

15 - 95% (sin condensacion)

Ciclos de humedad

Segun la norma IEC/EN 60068-2-30 (variante 2)

55 °C (131 °F); 12 ciclos

Grado de proteccion

Segun la norma IEC 60947-1 (proteccion contra
el contacto directo)

IP54 (parte exterior del armario)

IP20 (parte interior del armario)

Segun la norma NEMA

Tipo 12 (parte exterior del armario)

Tipo 1 (parte interior del armario)

Resistencia a
impactos

Segun la norma IEC 60068-2-27 (2)

Impulso de impacto mecanico
semisinusoidal:
11 ms, 15 g en tres ejes

Resistencia a las
vibraciones

Segun la norma IEC 60068-2-6 (2)

5..300Hz:4 g

Resistencia al fuego

Segun la norma IEC 60947-1

650 °C (1,202 °F)

Segun la norma UL94

V2
V1 para las piezas de plastico de la
cubierta frontal

Grado de
contaminacion

Segun la norma IEC/EN 61131

Grado 2

Categoria de
sobretension

Segun la norma IEC/EN 61131

(1) Algunas certificaciones estan en tramite.

(2) AVISO: Este producto se ha disefiado para ser usado en zonas de clase A, segun se define en la norma IEC
61131-2. El uso de este producto en zonas de clase B podria provocar interferencias electromagnéticas no
deseadas, que podrian exigir la implementacién de medidas de atenuacion adecuadas.

1639581 01/2013
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Introduccién a LTM CU

Inmunidad al ruido eléctrico

Inmunidad a las Segun la norma EN61000-4-2 Por aire 8 kV, nivel 3
descarga's_ Sobre superficie 6 kV, nivel 3
electrostaticas

RF radiada Segun la norma EN61000-4-3 De 80 MHza?2 GHz |10 V/m, nivel 3
Inmunidad frente a Segun la norma EN61000-4-4 Fuente de 2 kV, nivel 3
rafagas transitorias alimentacion

rapidas Comunicacion 1 kV, nivel 3

Inmunidad frente a
campos
radioeléctricos

Segun la norma EN61000-4-6

10 V rms, nivel 3

Inmunidad a
sobretension

Linea de toma de
tierra

Segun la norma IEC/EN 61000-4-5

1 kV (2 /18 pF) nivel 3

De linea a linea

2 KV (2 Y18 pF) nivel 3

Caracteristicas fisicas

Dimensiones 117 x 70 x 55 mm (4,61 x 2,76 x 2,17 in.)
Montaje ® Montaje mediante una grapa con resorte (suministrada) para paneles de 0,8 a 6 mm
(0,03 a 0,23 in.) de grosor

® Dimensiones del orificio: 45 x 92 mm (1,77 x 3,62 in.)

Pantalla Tipo LCD con retroiluminacién
Luz de fondo Continua
Vida util con la retroiluminacién encendida 70.000 h

Senalizacién 4 LED

Conexién Puerto frontal Conector hembra RJ45 (no

apantallado)

Puerto trasero

Conector hembra RJ45 (no
apantallado)
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Instalacion de la unidad de operador de control
LTM CU

2

Descripcion general

Contenido de este ¢

En este capitulo se describen la instalacion fisica y el montaje de la unidad de operador de control
LTM CU. También se explica cdmo conectar y cablear la LTM CU al controlador LTM R o0 a un PC.

apitulo
Este capitulo contiene los siguiente apartados:

Apartado Pagina
Dimensiones de la LTM CU 16
Insercion de la etiqueta de interfaz de control local 17
Montaje a ras de LTM CU 19
Montar una LTM CU portatil 21
Conexién de LTM CU 23
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Instalacién de LTM CU

Dimensiones de la LTM CU

Dimensiones de la LTM CU
A continuacién se muestran las dimensiones de la LTM CU:

mm 117
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Instalacién de LTM CU

Insercion de la etiqueta de interfaz de control local

Descripcion general

La interfaz de control local es la parte de la LTM CU que contiene las cinco teclas de control y los cuatro
LED. Para identificar los distintos elementos, puede elegir:

e una de las etiquetas predefinidas,
e una etiqueta en blanco que puede personalizar con un boligrafo.

En la siguiente imagen se muestra un ejemplo de etiqueta predefinida:

Yy 2 1
[RMum 1 Rum 2
N N

0
Step 0
0
7
Jocaly Reset
Remots L. J

NOTA: Se debe elegir la etiqueta segun la modalidad de funcionamiento del controlador LTM R. La
etiqueta de las teclas de la interfaz de control local debe adecuarse a las funciones de la modalidad de
funcionamiento del LTM R.

Insercion de etiquetas

Para insertar una etiqueta de interfaz de control local:

Paso Accion
1 Deslice la punta de la etiqueta en la ranura lateral de la LTM CU, como se muestra a continuacion.
Asegurese de que utiliza la ranura correcta, como se muestra en la ampliacion.
2 Deslice el resto de la etiqueta en su sitio en la LTM CU, asegurandose de que los identificadores de la etiqueta estén

alineados correctamente con los elementos de la interfaz:

1639581 01/2013
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Instalacién de LTM CU

Paso Accion
3 Introduzca la pestafa de la etiqueta en su presilla, tal como se muestra en el diagrama siguiente:
4
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Instalacién de LTM CU

Montaje a ras de LTM CU

Descripcion general

Parte posterior de LTM CU

En esta seccidn se describe el montaje de la LTM CU en el orificio de un panel, asi como los accesorios
necesarios para efectuarlo.

En el diagrama siguiente se muestran los distintos elementos de la parte posterior de la LTM CU:

1 Dispositivo de fijacion para montaje (con tuerca de montaje)
2 Abrazadera
3 Puerto RJ45 posterior

Procedimiento de preparacion del panel

Etapa

Descripcién

1

Compruebe que el panel de instalacion (o la superficie del armario) esta liso, en buen estado y no
presenta bordes dentados. Se pueden colocar tiras metalicas de refuerzo en el interior del panel,
cerca de la abertura, para aumentar su rigidez.

El grosor del panel debe estar entre 0,8 y 6 mm (0.03 y 0.23 in.).

Asegurese de que la temperatura ambiente de funcionamiento y la humedad del ambiente se
encuentran dentro de los intervalos prescritos. Cuando se instalala LTM CU en un armario o carcasa,
la temperatura ambiente de funcionamiento es la temperatura del interior del armario o carcasa.

Compruebe que el calor de los equipos que rodean a la LTM CU no provoque que ésta supere la
temperatura de funcionamiento estandar (véase pdgina 13).

Cuando se instale la LTM CU en un panel inclinado, la inclinacion de la cara del panel debera ser
inferior a 30°.

U

|
“.1,"30° o menos

Cuando se instale laLTM CU en un panel inclinado cuya inclinaciéon sea mayor de 30°, la temperatura
ambiente no debera superar los 40 °C (104 °F).

1639581 01/2013
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Instalacién de LTM CU

Montaje de LTM CU

Paso Accion
1 Practique una abertura de 45 x 92 mm (1.77 x 3.6 in.) en el panel.
2 Introduzca la unidad en el orificio del panel, tal como se ilustra en la imagen.
3 Como se muestra a continuacion, coloque la arandela metalica solo si el grosor del panel es mayor de

3,5 mm (0.14 in.).

Coloque la abrazadera en su posicién, monte la tuerca de montaje y apriétela. Si la tuerca de montaje
no se instala correctamente, la unidad podria desplazarse o soltarse del panel:

Utilice la herramienta especial n.? ZB5 AZ905 si necesita abrir o bloquear la tuerca de montaje.

mm P >3.5,<6
- 20.14,<0.24

20
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Instalacién de LTM CU

Montar una LTM CU portatil

Descripcién general

Puede surgir la necesidad de trasladar la LTM CU. Para ello, use el kit (referencia LTM9KCU) con
imanes que convierte en portatil a la LTM CU. A continuacidn, coloque el kit sobre una superficie
metalica.

En esta seccion se describe como montar y desmontar una unidad LTM CU del kit.

Caracteristicas del kit LTM9KCU

El kit consta de una carcasa hecha de dos piezas simétricas.

No se necesita ninguna herramienta para montar y desmontar la LTM CU de la carcasa.

Los cuatro imanes de que dispone el kit en su parte posterior permiten colocar la LTM CU sobre
cualquier superficie metalica.

Para su comodidad, puede trasladar el kit junto con su cable de conexidon mediante el alojamiento de
cable situado en la parte posterior de la carcasa.

Montar la LTM CU en el kit LTM9KCU
Para montar la LTM CU en el kit:

Paso Accion

1 Coloque la LTM CU entre las dos piezas de la carcasa.

1639581 01/2013
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Instalacién de LTM CU

Paso Accién
3 Coloque la tuerca de montaje en la parte posterior de la LTM CU y apriete hasta un par de 1 Nem
(9 Ib-in).
LTM CU.
4 Conecte el cable de comunicacién a la LTM CU vy al controlador LTM R en el puerto RJ45.
Enrolle el cable sobre el kit de la siguiente manera:
o Comience a enrollarlo en sentido antihorario, asegurandose de que el cable pasa por detras de
las cuatro patas situadas en el borde de los cuatro imanes.
e Tras dar la ultima vuelta, sujete el extremo del cable en el slot situado en la parte inferior derecha
de la carcasa.
NOTA: El alojamiento del cable admite una longitud maxima de 1 m (3.3 ft) de cable.
1 Puerto RJ45
2 Cable de comunicacion
3 Patas (4)
4 Slot (para sujetar el extremo del cable)
5 Imanes
5 Los imanes del kit LTM9KCU permiten colocarlo sobre superficies metdlicas.

Desmontar la LTM CU del kit LTM9KCU
Para desmontar la LTM CU del kit:

Paso Accién
1 Desenrolle el cable, si fuera necesario, y desconéctelo del puerto RJ45.
2 Desenrosque la tuerca de montaje.
3 Separe las dos piezas de la carcasa y extraiga la LTM CU.

22
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Instalacién de LTM CU

Conexion de LTM CU

Descripcion general

Una vez montada la LTM CU se debe conectar al puerto de la interfaz HMI (RJ45) del controlador LTM R
0 al médulo de ampliacion LTM E. También puede conectar un PC al puerto de la parte frontal de la
LTM CU. En esta seccidn se describe la conexion de la LTM CU a un controlador LTM Ry a un PC.

Normas de cableado

Las normas de cableado siguientes deben respetarse para reducir la perturbacion en el funcionamiento
de la LTM CU debido a la CEM:

e La distancia entre el cable de comunicacién y el de alimentacion y/o el de control debe ser la mayor
posible (un minimo de 30 cm o 11,8 pulgadas).

Si es necesario, cruce los distintos tipos de cables en angulo recto.

No doble ni dafie los cables. El radio de curvatura minimo es de 10 veces el diametro del cable.
Evite que los cables pasen por sitios con angulos cerrados.

Los dos extremos del blindaje del cable deben estar conectados a tomas de tierra de proteccion.

La conexiodn del blindaje del cable debe ser Io mas corta posible.

Se pueden conectar juntos varios blindajes.

Realice la conexion a tierra del blindaje con una abrazadera.

Coloque el cable a lo largo de la placa de conexion a tierra, alrededor del cajon extraible.

AVISO

FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO
Utilice cables estandar de Schneider Electric.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar dafo al equipo.

Comunicaciones y fuente de alimentacion

La LTM CU se conecta al controlador LTM R a través del puerto RJ45 de la parte posterior de la unidad
(consulte Conexidn al controlador LTM R, pdgina 24). Esta conexion se usa para suministrar tanto las
sefales de comunicacion como la fuente de alimentacion.
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Instalacién de LTM CU

Conexion de los cables y asignacion de pins de RJ45
Para conectar la LTM CU y el controlador LTM R, emplee los cables especificos LTMICU10 y

LTMOCU30.

A continuacion se muestra el patillaje del puerto RJ45 de la LTM CU:

Vista frontal

1 I—D1
Do
8 VP
I_Coml]n
N.° de pin Senal Descripcion

1 Reservado No conectar
2 Reservado No conectar
3 Reservado No conectar
4 D1 o D(B) Comunicacion entre la LTM CU vy el controlador LTM R
5 D0 o D(A) Comunicacion entre la LTM CU y el controlador LTM R
6 Reservado No conectar
7 VP Fuente de alimentacién de +7 V CC suministrada por el controlador LTM R
8 Comun Comun de sefal y fuente de alimentacion

Conexion al controlador LTM R

En los siguientes diagramas se muestra la LTM CU conectada al controlador LTM R, con y sin el médulo

de ampliacion LTM E:

r—

YO -

f—
EE
:

Abrazadera de la conexion a tierra

Controlador LTM R
Médulo de ampliacion LTM E

AL ON =

Unidad de operador de control LTM CU

Cable de conexion del dispositivo HMI LTM9CUee

24
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Instalacién de LTM CU

Arranque

Conexién a un PC

Una vez conectada la LTM CU al controlador LTM R se enciende y ejecuta una serie de comprobaciones
automaticas. Durante este periodo, la pantalla LCD se enciende y se muestran las versiones del
firmware y de los idiomas almacenados en la LTM CU durante unos segundos. Si la conexién es
correcta, la pantalla de retroiluminaciéon cambia al estado ajustado en el LTM R y aparece el menu
principal.

Puede conectar un PC ala LTM CU a través del RJ45 de la parte frontal de la unidad, como se muestra
en el diagrama siguiente.

En los siguientes diagramas se muestran las conexiones desde un PC a la LTM CU vy al controlador
LTM R, con y sin el médulo de ampliacion LTM E:

PC con SoMove y el DTM TeSys T

Juego de cables TCSMCNAM3MO002P
Controlador LTM R

Médulo de ampliacion LTM E

Unidad de operador de control LTM CU
Abrazadera de la conexion a tierra

Cable de conexion del dispositivo HMI LTM9CUee

NoOoahs~,WON =

Cuando la LTM CU esta conectada a un PC, la LTM CU se convierte en pasiva y no se puede usar para
ver informacion.
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Gestion de idiomas

Introduccion

En este capitulo se describe como utilizar el software de gestion de idiomas LTMCU Langtool.

Utilice LTMCU Langtool para cambiar el idioma almacenado en la LTM CU cuando necesite que la
LTM CU se muestre en un idioma que no esté incluido en el diccionario incorporado.

Contenido de este capitulo

Este capitulo contiene los siguiente apartados:

Apartado Pagina
Presentaciéon de LTMCU Langtool 28
Empleo de LTMCU Langtool 30
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Presentacion de LTMCU Langtool

Descripcion general

Software LTMCU La

Archivos de idioma

El diccionario incorporado de la LTM CU puede almacenar hasta tres idiomas.

El idioma de visualizacion predeterminado de fabrica es el inglés. Se puede modificar:
e Los otros dos idiomas almacenados.
e La version del inglés.

Para modificar el idioma o la versién tiene que descargar archivos de idioma a la LTM CU mediante un
PC con el software de gestion de idiomas LTMCU Langtool.

Un archivo de idioma contiene una version de diccionario de un idioma.

La herramienta LTMCU Langtool y los archivos de idiomas se pueden descargar desde la pagina web
de Schneider Electric (www.schneiderelectric.com).

ngtool

LTMCU Langtool es un software que sirve para descargar archivos de idioma a la LTM CU.

LTMCU Langtool:

e es una aplicacion basada en Microsoft® Windows® 2000/XP,
e ejecutable en un PC,
e que permite a la LTM CU mostrar informacion en varios idiomas.

El nombre de los archivos de idioma tiene la siguiente estructura: LTMCU_ccV_XXXX.ini.

Ejemplo:

LTMCU_en0_1100.ini es el archivo de idioma de la version inglesa (en).

Caracter Descripcion

cc Cadigo de dos letras del idioma en cuestion (en minusculas), con arreglo a la norma
internacional 1ISO 639

Vv Un digito correspondiente a la variante del idioma (0 para el idioma basico)

XXXX Cuatro digitos correspondientes a la version del idioma en cuestion

28
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www.schneiderelectric.com

Descarga desde el sitio web

En el procedimiento siguiente se describe como descargar a un PC:
e El archivo del programa LTMCU Langtool.
e Los archivos de idioma.

Paso

Accion

Conecte el PC a nuestro sitio web www.schneider-electric.com.

En el campo Buscar, escriba TeSys T.

Haga clic en Oferta de productos.

Haga clic en TeSys T.

En la pagina de oferta de productos TeSys T, haga clic en Descargar / Documentos y software.

Haga clic en Software/Firmware.

No o~ OIN|=

Descargue en su PC:
® el LTMCU Langtool Software
e el archivo LTMCU_languages.

Procesamiento del archivo .zip

En el procedimiento siguiente se describe como procesar el archivo descargado para poder usar LTMCU

Langtool:

Paso

Accion

1

En el explorador de archivos de Microsoft® Windows®, descomprima landown_vxxx.zip en un
directorio local mediante una herramienta de descompresion.

Este directorio contiene:

® Las carpetas de parches (patch-2000, patch-xp)

® Archivos en el directorio raiz, incluido Startup.exe

® Explore el directorio local y abra el archivo de parche correspondiente a su sistema operativo (en
la carpeta patch-2000 para PC con Windows 2000, patch-xp para PC con Windows XP).
o Haga doble clic en run.cmd para aplicar el parche al sistema.

En el explorador de archivos de Microsoft® Windows®, descomprima LTMCU._languages_xxx.zipen
un directorio local mediante una herramienta de descompresion. El directorio contiene los archivos
de idioma *.ini disponibles.
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Empleo de LTMCU Langtool

Descripcion del proceso

En la siguiente tabla se describen los pasos que se deben seguir para descargar archivos de idioma a
la LTM CU desde un PC con el software de gestion de idiomas LTMCU Langtool.

Fase

Descripcion

1

Conectar la LTM CU a un PC: consulte Conexién de LTM CU, pdgina 23.
La LTM CU debe encontrarse conectada al LTM R.

Iniciar LTMCU Langtool.

Configurar LTMCU Langtool.

Leer los datos sobre idiomas almacenados en la LTM CU.

Seleccionar los idiomas de la carpeta /dioma.

Descargar los idiomas seleccionados a la LTM CU.

Nlo|oa|b~lw|N

Volver a leer los datos de idiomas para verificar que se han almacenado los idiomas correctos en la
LTM CU.

8

Cerrar LTMCU Langtool.

NOTA: Alo largo de este proceso, la carpeta Idioma hace referencia a la carpeta ubicada en el directorio
local de LTMCU Langtool , consulte Descarga desde el sitio web, pdgina 29.

Inicio de LTMCU Langtool.

En el siguiente procedimiento se describe cémo iniciar LTMCU Langtool.

Paso

Accion

1

Haga doble clic en el archivo Startup.exe del directorio local de LTMCU Langtool.

2

Seleccione la versién de firmware de LTM CU y haga clic en Terminado.

3

Seleccione un idioma de visualizacion y haga clic en Terminado.
Este sera el idioma que se usara en los cuadros de didlogo de LTMCU Langtool de su PC.

Configuracion de LTMCU Langtool
En el siguiente procedimiento se describe como configurar LTMCU Langtool.

Paso

Accion

1

Seleccione la ficha Configuracion de COM.

M Etangton]

Configuracién de COM W Seleccion y descarga T Acerca de
~Ajuste de comunicacion
Seleccion del puerto COM Modo de configuracién
Automatico ~
Com1 i~
Manual

Parametros de comunicacion

Velocidad de transmision en baudios 19200 ~
Bit de datos m =
Bit de paridad [TTT0nEmm ~]
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Paso

Accion

Haga clic en la flecha Seleccién del puerto COM para seleccionar el puerto de comunicacion del PC
conectado a la LTM CU.

Seleccione el Modo de configuracion:

e Automatico: se ajustan automaticamente los parametros de comunicacion y finaliza asi la
configuracién de LTMCU Langtool.

o Manual: se tienen que ajustar los parametros de comunicacion.

Sélo en el modo de configuracién Manual, ajuste los parametros de comunicacion:
e Velocidad de transmisién en baudios

e Bit de datos

o Bit de paridad

Haga clic en la ficha Seleccion y descarga para acceder a las funciones de LTMCU Langtool.

Funciones de LTMCU Langtool

En el siguiente diagrama se muestra la ficha Seleccion y descarga de LTMCU Langtool y las funciones
de las tres areas de esta ficha.

L LTED Larngtool

(_Configuréion de COM [ Seleccion y descarga [ Acerca de |
rrc TMCU
soeine] (dioma [ | | wioma r /®

Selecdonar

Restablecer‘

Version T | | versen [ Estado 3 [

Selecdonar| Idioma [ ] Idioma [ ] r
Version ] | | Versien [ Estado 7]

idioma [ | | tdioma [ r
Version T | | versin 7 Estaco

Compilar| J Conectar ‘ ‘ b

Conexidn establecida
g Progreso de la descarga

Informacion sobre la descarga

Area

Funcion

El area LTM CU sirve para:
® Leer los datos sobre idiomas almacenados en la LTM CU.
e Habilitar y deshabilitar los idiomas almacenados en la LTM CU.

El area PC sirve para:
® Seleccionar los idiomas que se desea descargar a la LTM CU desde la carpeta Idioma de LTMCU
Langtool.

El area Descargar sirve para:
® Descargar idiomas desde su PC ala LTM CU.
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Leer datos sobre idiomas

Estado del idioma y En marcha

El procedimiento siguiente ilustra cémo leer y mostrar datos sobre los idiomas almacenados en la
LTM CU. Use el area LTM CU de la ficha Seleccion y descarga.

Paso Accién Resultado
1 Seleccione la ficha Seleccion y
descarga.

2 Haga clic en Conectar. Su PC se puede comunicar con la LTM CU.
Aparecerd un reloj de arena en la pantalla de la LTM CU.
Continuara visible hasta que haga clic en Desconectar en el
area LTM CU.

3 Haga clic en Leer para mostrar los Se muestran los siguientes datos en un bloque para cada

datos sobre los idiomas almacenados
enlaLTM CU.

idioma:

o Idioma

o Version

o Estado y En marcha

Ejemplo de un bloque:

Idioma En fundovamiento (v
Version M Estado ]

Uno o dos de los bloques pueden quedar en blanco, excepto
el superior.

En la tabla siguiente se describen:
e Los cuatro estados posibles para un idioma almacenado en la LTM CU.
e El uso de la casilla de verificacion En marcha.

Color

Estado

Casilla de verificacion En marcha

.

Verde

El idioma se ha descargado enlaLTM CU y se
ha habilitado (casilla de verificacion En
marcha marcada).

Desmarque En macha para desactivarlo.

i}

Amarillo

El idioma se ha descargado enlaLTM CU Yy se
ha deshabilitado (casilla de verificacién En
marcha sin marcar).

Marque En marcha para activarlo.

Azul oscuro

El idioma se ha descargado enlaLTM CU Yy se
ha eliminado tras siete acciones de marcado y
desmarcado de la casilla de verificacion En
marcha.

La casilla de verificacion En marcha no esta
disponible.

Descargue este idioma a la LTM CU si desea
activarlo de nuevo.

.

Azul claro

El idioma no se ha descargado correctamente
en la LTM CU o no hay ningun idioma
disponible en la LTM CU.

La casilla de verificacion En marcha no esta
disponible.

Descargue este idioma a la LTM CU si desea
activarlo de nuevo.
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Seleccionar los idiomas en la carpeta Idioma.

En el siguiente procedimiento se describe como seleccionar en la carpeta Idioma los idiomas que se
desea descargar a la LTM CU. Use el area PC de la ficha Seleccion y descarga.

Paso Accion Resultado
1 Seleccione la ficha Seleccién y El area PC esta dividida en tres bloques.
descarga.
Sekcciorer|  Idioma [ ]
Version [
Cada bloque corresponde a uno de los idiomas que desea
descargar a la LTM CU.
2 Haga clic en Seleccionar en un Se abrira la carpeta de archivos.
bloque.
3 Explore la carpeta Idiomay abra el Su seleccion se muestra en el bloque:
archivo correcto. e [dioma
El idioma 1 debe ser el inglés, pero e Version (es probable que los diccionarios de los idiomas
puede seleccionar la version. evolucionen)
Los idiomas 2 y 3 pueden permanecer
vacios. Sderrere]  Idioma [ges ]
Borar | Version [
4 Haga clic en Borrar si desea eliminar
la seleccidn de este bloque. Vuelva al
paso 2.
5 Una vez seleccionados los idiomas,
haga clic en Restaurar para
comprobar el conjunto de idiomas que
se van a descargar a la LTM CU.
6 Después de la comprobacion, puede: | La compilacion tarda unos segundos, hasta que aparece la
® Hacer clic en Compilar para ventana "Ajuste completado".
preparar los archivos de idioma
antes de la descarga. LanDown |§‘
o Hacer clic en Restablecer para —
borrar la seleccién de idiomas. Aiust otad
Vuelva al paso 2. juste completado
Aceptar
7 Haga clic en OK. El conjunto de idiomas esta listo para la descarga a la

LTM CU.
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Ejemplo

En la siguiente imagen se representa la ficha Seleccion y descarga de LTMCU Langtool.

En este ejemplo, un conjunto de idiomas esta listo para la descarga a la LTM CU. El usuario ya:
e Ha leido (en los 3 bloques del area LTM CU) los datos sobre idiomas almacenados en la LTM CU.
e Ha seleccionado (en los 3 bloques del area PC) los idiomas que desea descargar a la LTM CU.

25 LTMCU Langtool

rPC

Configuracion de COM Seleccion y descarga I Acerca de
FMCU
@eccionzr Idioma ﬁé Idioma En funconarmiente [
\Borrr| version [ ]} |\ versien Estado [
((ssscina| 1cioma Ezzﬁdioma ——
il Versién \Versior Estado ()
((Seesica] 1dioma 232moma —
Bz et e Estado [N
Restablecer‘ Compilar| | Conectar ‘ | |
Informacién sobre la descarga
Conexion establecida.
Q Progreso de la descarga

1 Elinglés no cambia.
2 El espafol se actualiza a una versiéon mas reciente.
3 Elfrancés (version 2) se sustituye por el chino (version 4).

Descargar, comprobar y cerrar

El procedimiento siguiente ilustra como descargar el conjunto de idiomas a la LTM CU. Use las areas
Descargar y LTM CU.

Paso

Accion

Resultado

1

Haga clic en Descargar para transferir
los archivos de idioma.

Si un blogue del area PC esta vacio, no se cambiara el
idioma almacenado enla LTM CU (bloque opuesto en el area
LTM CU).

Una ventana emergente indicara que ha finalizado la
descarga.

Haga clic en Leer para comprobar los
idiomas almacenados en la LTM CU.

El estado de los idiomas descargados debe ser verde.
De no ser asi, vuelva a seleccionar los idiomas en la carpeta
Idioma y descarguelos de nuevo.

Haga clic en Desconectar para cerrar
las comunicaciones con la LTM CU.

Ahora puede desconectar su PC de la LTM CU.

Haga clic en para salir de
LTMCU Langtool.

Esta listo para seleccionar el idioma de visualizacién de la
LTM CU: consulte Seleccion del idioma de visualizacion de la
LTM CU, pagina 53.

NOTA: El tiempo de descarga es de aproximadamente 5 minutos para cada idioma.
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Uso de la unidad de operador de control LTM

Cu

4

Descripcion general

En este capitulo se describe como utilizar la unidad de operador de control LTM CU para configurar y

supervisar los parametros del controlador LTM R.

Contenido de este capitulo

Este capitulo contiene los siguiente apartados:

Apartado Pagina
Descripcion fisica de la LTM CU 36
Visualizacion de parametros 39
Pantalla Quick View 41
Pantalla de fallos y advertencias detectados 43
Uso de la interfaz de control local 44
Coémo desplazarse por la estructura del Menu 47
Editar valores 48
Acceso con contrasefa 51
Seleccioén del idioma de visualizacién de la LTM CU 53
Menu First Setup 54
Menu principal 55
Menu - Metering Setting 56
Menu - Protection Setting 57
Menu - Control Setting 61
Menu - Services 63
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Uso de LTM CU

Descripcion fisica de la LTM CU

Parte frontal
A continuacion se muestra la parte frontal de la LTM CU:

Y

®

O3

Pantalla LCD

Botones de navegacion contextuales

Puerto RJ45 de la parte frontal para conexion a PC (tapado)

Interfaz de control local, que incluye cinco teclas de control y cuatro LED

S ON =

Para obtener una descripcion detallada de:

e La pantalla LCD y los botones de navegacion contextuales: consulte esta seccion.

e La interfaz del panel de control: consulte Uso de la interfaz de control local, pagina 44.
e El puerto RJ45: consulte Conexion de LTM CU, padgina 23.

Botones de navegacion

Los botones de navegacion de la LTM CU son contextuales, es decir, que su funciéon depende de los
iconos asociados que aparecen en la pantalla LCD. Estos iconos varian segun la visualizacion y, por
tanto, las funciones de los botones de navegacion se modifican en consonancia.

Los botones de navegacion se pueden utilizar para:

Navegar por menus y submenus.

Desplazarse por una lista de valores.

Seleccionar un valor en una lista de valores.

Salir de una lista de valores sin realizar una seleccion.

Volver al menu principal (primer nivel).

Alternar entre el modo de presentacion manual y automatico en la pantalla Quick View.
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Uso de LTM CU

En el diagrama siguiente se muestra un ejemplo de las diferentes funciones de cada boton de
navegacion asociado a un icono de la pantalla LCD.

Metering setting B

Load CT

\.

t

\,

Y oK 4 QfF—®

Qe (7@

>

NoOoahs~r,WON =

© oo o

Area de informacién de la pantalla LCD.
Area de los iconos de navegacion contextuales de la pantalla LCD.
Ir al siguiente menu de nivel superior
Ir al siguiente elemento del menu.
Seleccionar un elemento.

Ir al anterior elemento del menu.
Volver al menu principal.

Iconos de navegacion contextuales

En la tabla siguiente se describen los iconos utilizados con los botones de navegacion contextuales de
laLTM CU:

Icono

Descripcion

Descripcion

A

Permite el acceso al menu principal desde un
submenu o desde Quick View

Permite el acceso a la pantalla Quick View
desde el menu principal o desde un submenu

v

Desplazarse hacia abajo

Permite el acceso al modo de desplazamiento
manual, cuando Quick View se encuentra en
modo de desplazamiento automatico

A

Desplazarse hacia arriba

Permite el acceso al modo de desplazamiento
automatico, cuando Quick View se encuentra
en modo de desplazamiento manual

0K

Valida un ajuste o un valor y permite el acceso
a un submenu cuando hay un menu
seleccionado

+H Q@ @

Se usa para aumentar un valor en el modo de
menu

Ir al siguiente menu de nivel superior

Se usa para disminuir un valor en el modo de
menu

Si un elemento de menu esta protegido con
contrasefa, este icono permite acceder a la
pantalla de introducir contrasefia
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Uso de LTM CU

Iconos de informacién

En la tabla siguiente se describen los iconos que se proporcionan como informacion en el area de
informacién de la pantalla LCD. Indican, entre otras cosas, el menu o parametro seleccionado.

Icono

Descripcion

Icono

Descripcion

A

Menu principal

Indica que la pantalla actual es Quick View

Menu Metering setting

Indica que se ha detectado una advertencia

=

Menu Protection setting

Indica que se ha detectado un error

Menu Control setting

Informacién

Menu Services

NI EREIC

Casilla de verificacion seleccionada

Menu Language selection

Casilla de verificacidon no seleccionada

Botén de selecciéon marcado

Se ha seleccionado el elemento (para incluirlo
en la pantalla Quick View)

Of @ | H|  [&] &=

Botén de seleccidn sin marcar

LTM R en Modo de configuracion

Pantallas LCD

La LTM CU presenta tres pantallas LCD distintas:

Pantalla LCD Funciones

Menu ® Mostrar y editar los ajustes necesarios para configurar el LTM R (ajustes de
medicion, proteccion, control y servicios)

® Mostrar datos de diagnéstico y de historial

Quick View ® Mostrar mediciones en tiempo real de parametros preseleccionados mediante
desplazamiento automatico o manual

Fallos y advertencias ® Mostrar el fallo o advertencia mas reciente

detectados

Cada uno de estos tres tipos de presentacion se describe detalladamente a continuacion.

Configuracion de la pantalla LCD

e La pantalla LCD tiene la retroiluminacién encendida continuamente.
e El contraste y el brillo se pueden ajustar en el menu Services.
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Uso de LTM CU

Visualizacion de parametros

Descripcion general

Los parametros del LTM R se encuentran en dos estructuras de menu distintas:
e EIl menu principal y los submenus.
e El mend First setup.

El desplazamiento por el menu y la presentacion de los submenus son idénticos en ambas estructuras
de menu. Cada submenu consta de uno o varios niveles de parametros anidados.

El menu principal aparece:
e Cuando se enciende la LTM CU después de haber guardado los ajustes del menu First setup, si no
se detecta ningun fallo ni advertencia.

e Cuando se pulsa el botén Q

El menu principal consta de cinco submenus: Metering setting, Protection setting, Control setting,
Services y Language. Se puede acceder a todos estos submenus desde el menu principal.

El menu First setup permite ajustar un numero limitado de parametros de configuracion del LTM R,
consulte Menu First Setup, pagina 54.

Visualizacion del menu principal

En el diagrama siguiente se muestran los elementos de la visualizacién del menu principal:

}P

» ¥
ftr‘l\/lenu
I\ Protection setting

v 0K A4 & -

@

Icono y titulo del menu principal

Barra de desplazamiento que indica el nivel en el menu principal

Acceso directo a la pantalla Quick View (sé6lo desde el menu principal)
Botones de navegacién por menu contextuales

Area de visualizacién con lista de submends identificados por icono y titulo

6

&

arON =
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Uso de LTM CU

Visualizacion de submenu

En el siguiente diagrama se muestra un ejemplo de visualizacion de submenu:

»

A:

Y

Metering setting

Motor |

Load CT

@—-

't

Y 0K A {«

OB WN =

Visualizacion First Setup

En el siguiente diagrama se muestra la visualizacién del menu First setup:

o

Icono y titulo de menu
Barra de desplazamiento que indica el nivel en el submenu
Acceso directo al menu principal

Botones de navegacion por menu contextuales
Botén de retorno a menu de nivel superior
Area de visualizacién con lista de submends

/(P

' ‘
-C‘First setup (4

Phases |}

6

!

o

G WN =

Load CT ratio

v OK 4

©

Icono y titulo del menu First setup
Icono de modo de configuracion

Barra de desplazamiento que indica el nivel del menu First setup

Botones de navegacion por menu contextuales
Area de visualizacion con lista de parametros accesibles
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Pantalla Quick View

Descripcion general

La pantalla Quick View contiene una lista de desplazamiento de valores que cambian dinamicamente
para las variables preseleccionadas. Seleccione las variables que desea ver mediante el menu Services
(consulte Menu - Services, pdgina 63).

La pantalla Quick View se muestra:

[
e de forma manual, al seleccionar en el menu principal,
e de forma automatica, después de que el menu principal se haya mostrado durante 10 segundos sin
que se haya pulsado ninguna tecla,

e o al pulsar la tecla para cerrar una pantalla de fallo o advertencia.

Hay dos modalidades de visualizacion de Quick View: modalidad de desplazamiento automatico y
modalidad de desplazamiento manual. Se puede pasar de una a la otra pulsando las teclas de
navegacion contextuales.

Modalidad de desplazamiento automatico

En la siguiente imagen se muestra una pantalla Quick View en modalidad de desplazamiento
automatico. En esta modalidad, cada variable se muestra durante unos segundos.

[

! A J
@ Tempsensor Run
©—= 118°C
e

~F>

Icono de pantalla Quick View

Nombre de la variable que se muestra

Estado del motor

Acceso directo al menu principal

Acceso a la modalidad de desplazamiento manual mediante la pulsacién de la tecla de navegacién contextual
asociada

Valor que adopta la variable que se muestra

arON=

N
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Modalidad de desplazamiento manual

En la siguiente imagen se muestra una pantalla Quick View en modalidad de desplazamiento manual.
En esta modalidad, puede desplazarse por una lista de variables con las teclas de navegacion
contextuales.

A

v v v
= Date ‘Run

»>=2008/06/30
O v A 0

f }
Icono de pantalla Quick View
Nombre de la variable que se muestra
Estado del motor
Acceso directo al menu principal
Teclas de navegacion contextuales: al pulsarlas se pasa a la variable siguiente o anterior en Quick View
Acceso a la modalidad de desplazamiento automatico mediante la pulsacién de la tecla de navegacion contextual
asociada
Valor que adopta la variable que se muestra

;

DGR WN=

~
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Pantalla de fallos y advertencias detectados

Descripcion general
La pantalla de fallos y advertencias detectados contiene una descripcion del fallo o la advertencia que
se ha detectado mas recientemente.
La pantalla de fallos y advertencias detectados se abre automaticamente cuando se detecta un fallo o
una advertencia.

Pantalla de fallos y advertencias detectados
En el diagrama siguiente se muestran los elementos de la pantalla de fallos y advertencias detectados:

@ —= Fault name
@ = Network port comm

1 Texto que indica si se muestra un fallo o una advertencia
2 Nombre del fallo o advertencia detectados que aparecen

Cierre de la pantalla de fallos y advertencias detectados
La pantalla de fallos y advertencias detectados:
e Se cierra automaticamente tras la confirmacion del fallo o advertencia detectados, es decir:
e En el caso de una advertencia detectada: confirmacion automatica cuando ya no se cumplen las
condiciones asociadas del valor del parametro en tiempo real.
e En el caso de un fallo detectado: confirmacidn por iniciativa del usuario mediante la ejecucion de
un reset (del LTM R o de las comunicaciones)

e Se cierra temporalmente por iniciativa del usuario pulsando y desplazandose por los menus.
Volvera a aparecer transcurridos unos segundos.
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Uso de la interfaz de control local

Descripcion general

La interfaz de control local consta de cinco teclas de control y cuatro LED. Cuando estan activas, las
teclas de control permiten controlar el LTM R. Al pulsar una tecla de control se envia una senal al LTM R
para activar la funcién asociada.

Los cuatro LED facilitan informacion sobre el estado del LTM R. Estos LED dependen del LTM Ry no
tienen relacién con el estado de la LTM CU.

Funciones de las teclas de control

La etiqueta de cada tecla de control depende del juego de etiquetas que haya insertado (consulte
Insercion de la etiqueta de interfaz de control local, pagina 17).

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO NO DESEADO DEL EQUIPO
Se debe validar que se hayan etiquetado correctamente las teclas de control.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar la muerte, lesiones serias o dafo al
equipo.

Para explicar la funcion de cada tecla de control, en el diagrama siguiente las cinco teclas de control se
han numerado de 1 a 5:

) @ @ (@)
Step)] @)

@%—@jﬂ 5

Las teclas de control 1 a 3 se usan para controlar las salidas O.1 y O.2 del LTM R. La funcién de las
teclas de control 1 a 3 depende del modo de funcionamiento del motor. En la tabla siguiente se enumeran
sus funciones para cada modo de funcionamiento:

Modo de Asignacién Tecla 1 Tecla 2 Tecla 3
funcionamiento

Sobrecarga 2 hilos (mantenido) Sin accién Sin accién Sin accion

3 hilos (impulso)

Independiente 2 hilos (mantenido) Controlar motor (O.1) Controlar 0.2 Parar motor (abrir O.1) y abrir
0.2 mientras se pulsa
3 hilos (impulso) Arrancar motor (cerrar O.1) | Cerrar 0.2 Parar motor (abrir O.1) y abrir
0.2
2 sentidos de marcha | 2 hilos (mantenido) Marcha hacia delante Marcha hacia atras Parar mientras se pulsa
3 hilos (impulso) Arrancar motor hacia Arrancar motor hacia Parar motor
delante atras
Dos tiempos 2 hilos (mantenido) Controlar motor Sin accion Parar mientras se pulsa
3 hilos (impulso) Arrancar motor Sin accion Parar motor
Dos velocidades 2 hilos (mantenido) Control de baja velocidad Control de alta velocidad | Parar mientras se pulsa
3 hilos (impulso) Arranque de baja velocidad | Arranque de alta Parar motor
velocidad

Para obtener mas informacion sobre los modos de funcionamiento y las asignaciones de salidas,
consulte el Manual del usuario del controlador de gestion de motores TeSys® TLTM R .
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Las funciones de las teclas de control 4 y 5 son permanentes y no dependen del modo de funciona-
miento. En la siguiente tabla se describen las funciones de las teclas 4 y 5:

Tecla de control Descripcién

Tecla 4 Alternar entre modo local y a distancia.

Tecla 5 Reiniciar el controlador LTM Ry borrar todos los fallos detectados que puedan resetearse.

Teclas de control activas e inactivas

Las teclas de control 1 a 5 estan activas o inactivas segun el origen de control activo seleccionado. En
la siguiente tabla se describe el estado de las teclas de control 1 a 5 para cada caso:

Tecla de control El canal LTM CU ...

es el origen de control activo no es el origen de control activo

1 Activa Inactiva
Activa Inactiva
3 Activa e 2 hilos: inactiva

e 3hilos: activa si el valor del parametro de detencion de
la desactivacion de HMI = O (la tecla de desactivacion
de HMI esta activada)

4 En funcion del valor del parametro de activacion de los botones locales de control a distancia:
o Parametro = 0 (desactivar): la tecla esta desactivada
o Parametro = 1 (activar): la tecla esta activada

5 Activa

LED

En el siguiente diagrama los cuatro LED de control aparecen indicados mediante letras de la A a la D:

A - -t @

R@‘ﬂ‘ ‘R@@
(Sﬁ@g@ o
SN

En la tabla siguiente se describe cada uno de los cuatro LED:

LED Encendido indica que: Color

A La salida O.1 esta activa (consulte la anterior descripcién funcional de la tecla de | Rojo o verde
control 1)

B La salida O.2 esta activa (consulte la anterior descripcién funcional de la tecla de | Rojo o verde
control 2)

C El origen de control activo es el local Ambar

D El origen de control activo es el control a distancia Ambar

Se puede elegir que los LED A y B se enciendan en rojo o en verde cuando estén activos, ajustando el
parametro Run LED color en el submenu Services. Consulte HMI Setting, pagina 63.
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Origen de control activo

Ejemplo

Se puede configurar la LTM CU como el origen de control activo local o a distancia.

e LalLTM CU es el origen de control activo local cuando el parametro de control de ajuste de canal local
esta ajustado a HMI.

e LaLTM CU es el origen de control activo a distancia cuando el parametro de ajuste del canal de
control a distancia esta ajustado a HMI.

e La tecla 4 permite alternar ente el modo de control a distancia y el local si la entrada logica 1.6 esta
ACTIVA y si el parametro de activacion del botén Remote/Local de la HMI esta ajustado a Si.

Los parametros estan disponibles en el submenu Control Settings / Remote/Local. Consulte
Remote/Local, pdgina 61 en el menu Control Setting.

En la siguiente tabla se indica si las teclas estan activas o no segun el estado de origen activo de la
LTM CU y el color de los LED Local / Remote:

SiLTM CU es... y si... Entonces las teclas estan...
el origen activo local LED C esta ENCENDIDO (ambar) activas

LED D esta ENCENDIDO (ambar) inactivas
el origen activo a distancia LED C estda ENCENDIDO (&mbar) inactivas

LED D estda ENCENDIDO (ambar) activas

En el ejemplo siguiente se ilustra el significado del estado de los LED C yD para saber si las teclas 1 y2
estan activas o no.

Si se cumplen las 2 condiciones siguientes:

e El parametro de control de ajuste de canal local esta ajustado a HMI (en este ejemplo: HMI =
LTM CU).

e La entrada |.6 esta activa (por ejemplo, en caso de que exista una correa entre las entradas C y 1.6
en el terminal enchufable LTM R.

Entonces la HMI es el canal de control local y las teclas 1 y 2 estan activas/inactivas segun el estado de

los LED Cy D:

e Siel LED C esta ENCENDIDO y el LED D esta APAGADO significa que la LTM CU es el origen de
control activo: las teclas 1y 2 estan activas.

e Siel LED C esta APAGADO y el LED D esta ENCENDIDO significa que la LTM CU no es el origen
de control activo: las teclas 1y 2 estan inactivas.
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Como desplazarse por la estructura del Menu

Descripcién general

Cuando se enciende la LTM CU:
e Aparece el menu First setup si no se ha efectuado la puesta en marcha del LTM R.
e Se muestra la pantalla de fallos y advertencias detectados si el LTM R tiene una condicién de fallo o

advertencia detectados.

e En cualquier otro caso se muestra la pantalla Quick View. Mediante el boton Q se vuelve al menu

principal.

Desplazarse por menus y submenus

En el ejemplo siguiente se muestra cémo desplazarse por la estructura de menus para mostrar los
ajustes de fecha y hora:

Paso Descripcion La pantalla muestra
1
Si es necesario, pulse Q a la derecha para acceder al menu o ‘ Menu
principal (se muestra aqui). : :
Pulse ¥ para desplazarse a otras opciones de menu. o \Victering setting
[\ Protection setting
Y Kk &4 ©
2 Cuando el menu Services esté resaltado, pulse OK para entrar en
el menu Services. 0 | Menu
B Control setting
R AServices
Y K 4 ©
3 Pulse ¥ para seleccionar el submenu Date-Time setting y pulse ]
OK para entrar. g | Services
Clear
Date-Time setting
t. ¥ 0K a Al
4 Ahora puede acceder a los ajustes de fecha y hora.
También puede pulsar L para volver al menu Services, o pulsar =< | Dete-Time settlng
Q a la derecha para volver al menu principal. year
Month
L Y 0K a 1]
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Editar valores

Descripcion general

Se pueden usar las teclas ¥, A y OK para seleccionar y editar valores. Existen 2 maneras de editar los
valores de configuracion mediante la LTM CU:

e Seleccionar un elemento de una lista de valores.
e Editar un valor numérico digito a digito.

NOTA: Algunos parametros, aunque se expresan como valores numéricos, se seleccionan de la misma
manera que un elemento de una lista de valores. Por ejemplo, para editar un parametro con un valor que
se expresa en unidades, pero que sélo se puede aumentar o disminuir en decenas o centenas de
unidades, hay que desplazarse por una lista de valores.

La LTM CU permite la configuracion y modificacion de dos tipos de parametros:
e Los parametros principales del LTM R mediante el modo de configuracion.
e El resto de los parametros.

La edicién de un valor requiere estar familiarizado con la estructura de menus de laLTM CU, y con los
principios de desplazamiento por menus generales.

e Para obtener informacion acerca del desplazamiento por los menus, consulte Cémo desplazarse por
la estructura del Menu, pagina 47.
e Para obtener informacién acerca de la estructura de menus, consulte Menu principal, pdgina 55.

Seleccionar valores de una lista

En el siguiente ejemplo se describe como ajustar el parametro de corriente-activacion de fallo de
desequilibrio de fases mediante la seleccion del valor Yes en una lista:

Paso | Descripcion La pantalla muestra
1 Seleccione Protection settings - Current - Current imbalance.
Use ¥ o A para seleccionar Fault enable y pulse OK . |¥|Current imbalance
Fault enable
Fault level
L v K &4
2 Seleccione Yes y pulse OK.
L|Fault enable
o] Yes
® No
t v K & @
3 El botdn de seleccion situado junto a la seleccion indica la
configuracion del parametro guardada. L|F&U|t enable
lYes
O No
L Y 0K 4 A}
4 Tras unos segundos, la visualizacién vuelve automaticamente al
menu Current imbalance. L|Current imbalance

A continuacién puede desplazarse a otro parametro para

continuar con la configuracion o volver al menu principal. Fault enable [

Fault level
t Y 0K 4 A
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Editar valores numéricos

En el ejemplo siguiente se describe como configurar los parametros de fecha y hora mediante la edicion
de valores numéricos:

Paso

Descripcion

La pantalla muestra

1

Seleccione Services - Date-Time setting para desplazarse a los
parametros de fecha y hora, y pulse OK.

- |Services

Date-Time setting I

HMI setting
t v X & @

Use ¥ o A para seleccionar Day y pulse OK .

- |DateTime setting

Month }t

t Y K &4

Use 4= o = para aumentar o disminuir el valor seleccionado.

~<|Day

O

t + K — P

Pulse B para seleccionar el segundo digito que se desea editar, use

= 0 == para aumentar o disminuir el valor seleccionado y pulse OK
para guardar el ajuste.

-c|Day

18

t + 0K — P>

La pantalla entonces vuelve automaticamente al menu Date and
Time.

- |Date-Time setting
Month

t. ¥ 0Ok &4
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Modo de configuracion

La LTM CU accede al modo configuracion:
e De forma predeterminada desde el menu First setup, consulte Menu First Setup, pagina 54.
e Desde el menu principal, para ello seleccione el menu Services y a continuacion Config, Enter config.

Cuando el LTM R se encuentra en modo de configuracion, aparece el icono [ en la esquina superior
derecha del area de informacion:

&|Menu (
g seing

| Protection setting
Y 0K 4

En el procedimiento siguiente se describe como editar parametros en modo de configuracion:

Paso Accion
1 Edite los parametros en modo de configuracion.
2 Cuando todos los parametros estén configurados, el tltimo elemento de menu que se mostrara

sera End config: Pulse OK para validar.

3 Seleccione Yes para guardar la configuracién o No para cancelar los cambios.

NOTA: En modo de configuracién no se proporciona acceso a la pantalla Quick View.

Para obtener mas informacion sobre los parametros configurables s6lo en modo de configuracion,
consulte el manual del usuario del controlador de gestion de motores TeSys® TLTMR.
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Acceso con contrasena

Descripcion general

Puede configurar una contrasefa para la LTM CU que solo permita el acceso de personal autorizado a
la configuracion de parametros del controlador LTM R. Con una contrasefia establecida, otros usuarios
pueden visualizar la informacién mostrada por la LTM CU, pero no pueden editar los valores de los
parametros.

Introducir una contrasena

La contrasefna de LTM CU debe ser un numero entero entre 0000 y 9999.

El proceso de introducir una contrasefia es parecido al de editar un valor numérico.

Paso

Descripcién

1

Seleccione Services - HMI setting - Password - Change passwd para desplazarse al parametro HMI-
contrasena de teclado.

Pulse OK para ir al parametro Contrasefa. De forma predeterminada, aparece el valor 0000, que no es
necesariamente la contrasefa activa.

Vuelva a pulsar OK para seleccionar el primer digito (extremo izquierdo) que desea editar.

Use # o == para aumentar o disminuir el valor del primer digito.

Pulse p para pasar al segundo digito que desea editar. Use =+ o0 == para aumentar o disminuir el valor del
segundo digito.
Nota: Los demas digitos se mantienen ocultos y se visualizan como un asterisco.

Pulse B para pasar al tercer digito que desea editar. Use = o0 == para aumentar o disminuir el valor del
tercer digito.

Pulse B para pasar al cuarto digito que desea editar. Use 4 0 == para aumentar o disminuir el valor del
cuarto digito.

Pulse OK para completar la introduccion de la nueva contrasefa. En la pantalla LCD se muestra la pantalla
de confirmacién de la nueva contrasefa.

Repita los pasos 3 a 8. Una vez confirmada la nueva contrasefa, la pantalla LCD vuelve a la pantalla de
nivel anterior (superior).
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Autorizar la edicion de parametros

Cuando se habilita la proteccidn por contrasefa, para editar el valor de un parametro se tiene que
introducir la contrasena.

El proceso de introducir una contrasefa es parecido al de editar un valor numérico.

Paso Descripcion
1 Pulse los botones de navegacion por menu contextuales para desplazarse al parametro que desea editar.
2
Pulse E . Aparece la pantalla de introduccidn de contrasena.
Pulse OK para seleccionar el primer digito (extremo izquierdo) que desea editar.
Use = 0 == para aumentar o disminuir el valor del primer digito.
5 Pulse p para pasar al segundo digito que desea editar. Use 9 0 == para aumentar o disminuir el valor
del segundo digito.
Nota: Los demas digitos se mantienen ocultos y se visualizan como un asterisco.
6 Pulse B para pasar al tercer digito que desea editar. Use 4 0 == para aumentar o disminuir el valor del
tercer digito.
7 Pulse p para pasar al cuarto digito que desea editar. Use = 0 == para aumentar o disminuir el valor del
cuarto digito.
8 Pulse OK para completar la introduccion de la contrasefia. Una vez se ha confirmado la contrasefa, puede

editar el valor del parametro.

Activar y desactivar la contraseha
Introduzca un valor de contrasena de 0001 a 9999 para activar la proteccién por contrasena.

Introduzca un valor de contrasefia de 0000 para deshabilitar la proteccién por contrasefa.

De forma predeterminada, la proteccion por contrasefia esta desactivada.
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Seleccion del idioma de visualizacion de la LTM CU

Procedimiento

El procedimiento siguiente le permite seleccionar uno de los idiomas almacenados en la memoria de la

LTM CU:

Paso

Accion

1

Pulse ::] para volver al menu principal de la LTM CU.

Para mostrar el submenu Language:
® desplacese por la estructura de menus: Menu/Services/HMI setting/Language.

® 0 seleccione el submenu Ft Language desde el menu principal.

Seleccione un idioma de la lista de idiomas almacenados.
La lista ofrece hasta tres idiomas almacenados.

Utilice las teclas W y & para seleccionar un idioma de la lista de idiomas almacenados.
Pulse OK.

La LTM CU mostrara el idioma que ha seleccionado.

NOTA: Si desea mostrar otros idiomas, puede descargarlos desde un PC con el software de gestion de
idiomas LTMCU Langtool: consulte Gestion de idiomas, pdgina 27.
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Menu First Setup

Definicion
El menu First setup se muestra en los casos siguientes:
e Durante el encendido, si el LTM R conectado no esté configurado (primer encendido o después de
ejecutar un comando de Clear all en el menu Services), se deben configurar los parametros segun el
LTM R conectado y la configuracion del sistema del controlador necesaria para que la LTM CU sea
operativa.
e En encendidos posteriores, tras seleccionar Config en el menu Services, consulte Menu - Services,

pdgina 63.

La LTM CU esta en modo configuracion en el menu First setup, consulte el modo Visualizacion de
submenu, pdgina 40.

Parametros de First Setup

Se deben configurar los siguientes parametros antes de poder utilizar el LTM R. Tenga en cuenta que

algunos de los pardmetros de la lista siguiente pueden no estar disponibles segun las opciones de
configuracién que seleccione:

Nivel 1 Nivel 2 Nivel 3 Nombre del parametro
First setup Phases Motor-fases
Nominal voltage Motor-tension nominal
Nominal power Motor-potencia nominal
Load CT ratio CT de carga-relacion
Primary CT de carga-primario
Secondary CT de carga-secundario

CT multi passes

CT de carga-multiples pasos

Operating mode

Motor-modo de funcionamiento

Two-step level (V

Motor-umbral de paso 1 a 2

Two-step time

Motor-tiempo sobrepasado de paso 1 a 2

Star-delta Motor estrella triangulo

Trip type Sobrecarga térmica-modo

Trip class Motor-clase de disparo

FLC1o00C1 @ Motor-relacion de corriente a plena carga

FLC2 0 0OC2 ® Motor-relacion de corriente a plena carga y alta velocidad

Definite O-Time

Sobrecarga térmica-tiempo sobrepasado definitivo de fallo

Local channel

Control de ajuste de canal local

Language

HMI-ajuste de idioma

End config

Controlador-configuracién necesaria de sistema

(1) Segun modo de funcionamiento del motor
(2) Segun tipo de disparo

(3) Segun tipo de disparo y modo de funcionamiento del motor
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Menu principal

Descripcion general

El menu principal de la LTM CU permite entrar a los submenus que dan acceso a los pardmetros
necesarios para configurar el LTM R. A continuacion se describen los submenus de ajustes:

Submenu

Contiene

Consulte...

Metering setting

Ajustes configurables para los parametros de Motor, CT de carga 'y
CT de tierra.

Menu - Metering Setting, pagina 56

Protection setting

Ajustes configurables para los parametros de capacidad térmica,
tension, corriente, potencia y gestion de caidas de tension.

Menu - Protection Setting, pagina 57

Control setting

Ajustes configurables para los parametros de recuperacion,
modalidad local/remota, modalidad de transferencia, reset tras fallo
detectado, diagndsticos, motor y contactor.

Menu - Control Setting, pdgina 61

Services Ajustes configurables para HMI, red, mantenimiento e historial de Menu - Services, pdgina 63
fallos detectados, ademas de parametros de solo lectura para ID de
producto. Este menu también permite configurar parametros para
Quick View.

Language Idiomas disponibles para la visualizacion de la LTM CU. El idioma Gestion de idiomas, pdgina 27

predeterminado es el inglés.

NOTA: No todos los parametros enumerados en las paginas siguientes apareceran en los submenus de
la LTM CU. Los parametros disponibles dependen del tipo y de la configuracion del sistema.
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Menu - Metering Setting

Menu Metering Setting

El menu Metering setting contiene los siguientes submenus:

Nivel 1 Nivel 2 Nivel 3

Menu Metering setting Motor
Load CT
Ground CT
AC inputs

Motor
El submenu Motor contiene los siguientes parametros editables:
Nivel 3 Nivel 4 Nombre del parametro
Motor Phases Fases del motor
Nominal voltage | Tensién nominal del motor
Nominal power Potencia nominal del motor
Temp sensor Tipo de sensor de temperatura del motor
Load CT
El submenu Load CT contiene los siguientes parametros editables:
Nivel 3 Nivel 4 Nivel 5 Nombre del parametro
Load CT |Load CT ratio Relacién de CT de carga
Primary CT de carga primario
Secondary CT de carga secundario
CT multi passes CT de carga de multiples pases
Ground CT
El submenu Ground CT contiene los siguientes parametros editables:
Nivel 3 Nivel 4 Nivel 5 Nombre del parametro
Ground CT Ground CT ratio Configuracion de fallos de corriente de tierra
Primary CT de tierra primario
Secondary CT de tierra secundario
AC inputs

El submenu AC inputs contiene los siguientes parametros editables:

Nivel 3

Nombre del parametro

AC inputs

Configuracién de entradas légicas de CA del controlador
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Menu - Protection Setting

Ajustes de proteccion
El menu Protection setting contiene los siguientes submenus:

Nivel 1 Nivel 2 Nivel 3
Menu Protection setting Thermal
Current
Voltage
Power
Voltage dip mngt
Thermal
El submenu Thermal contiene los siguientes parametros editables:
Nivel 3 Nivel 4 Nivel 5 Nombre del parametro
Thermal Thermal overload Trip type Modalidad de sobrecarga térmica
Trip class Clase de disparo del motor
Auxiliary fan Refrigeracion por ventilador auxiliar del motor
Fault enable Habilitar fallo por sobrecarga térmica
FLC1 u OCA1 Relacion de corriente a plena carga del motor, FLC1
FLC2 u OC2 Relacion de corriente a plena carga y alta velocidad del motor, FLC2
Reset level Umbral de reset tras fallo por sobrecarga térmica

Definite O-Time Timeout definido de fallo por sobrecarga térmica

Warning enable Habilitar advertencia por sobrecarga térmica

Warning level Umbral de advertencia por sobrecarga térmica
Temp sensor Fault enable Habilitar fallo del sensor de temperatura del motor
Fault level Umbral de fallo del sensor de temperatura del motor
Fault level Grado de umbral de fallo del sensor de temperatura del motor

Warning enable

Habilitar advertencia del sensor de temperatura del motor

Warning level

Umbral de advertencia del sensor de temperatura del motor

Warning level

Grado de umbral de advertencia del sensor de temperatura del motor
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Current

El submenu Current contiene los siguientes parametros editables:

Nivel 3 Nivel 4 Nivel 5 Nombre del parametro
Current Current imbalance | Fault enable Habilitar fallo por desequilibrio de corriente entre fases
Fault level Umbral de fallo por desequilibrio de corriente entre fases
Fault time starting | Inicio de timeout de fallo por desequilibrio de corriente
entre fases
Fault time running | Ejecucion de timeout de fallo por desequilibrio de
corriente entre fases
Warning enable Habilitar advertencia por desequilibrio de corriente entre
fases
Warning level Umbral de advertencia por desequilibrio de corriente
entre fases
Current ph loss Fault enable Habilitar fallo por pérdida de fase de corriente
Fault time Timeout por pérdida de fase de corriente
Warning enable Habilitar advertencia por pérdida de fase de corriente
Current ph rev Phase sequence Secuencia de fases del motor
Fault enable Habilitar fallo por inversiéon de fase de corriente
Long start Fault enable Habilitar fallo por arranque prolongado
Fault level Umbral de fallo por arranque prolongado
Fault time Timeout de fallo por arranque prolongado
Jam Fault enable Habilitar fallo por bloqueo
Fault level Umbral de fallo por bloqueo
Fault time Timeout de fallo por bloqueo
Warning enable Habilitar advertencia por bloqueo
Warning level Umbral de advertencia por bloqueo
Undercurrent Fault enable Habilitar fallo por infracorriente
Fault level Umbral de fallo por infracorriente
Fault time Timeout de fallo por infracorriente
Warning enable Habilitar advertencia por infracorriente
Warning level Umbral de advertencia por infracorriente
Overcurrent Fault enable Habilitar fallo por sobrecorriente
Fault level Umbral de fallo por sobrecorriente
Tiempo del fallo Timeout de fallo por sobrecorriente
Habilitar Habilitar advertencia por sobrecorriente
advertencia
Nivel de Umbral de advertencia por sobrecorriente
advertencia
Current Ground current Fault enable Habilitar fallo por corriente de tierra
(continuacién) Fault level Umbral de fallo por corriente de tierra interna
Fault level Umbral de fallo por corriente de tierra externa
Fault time Timeout de fallo por corriente de tierra interna
Fault time Timeout de fallo por corriente de tierra externa

Warning enable

Habilitar advertencia por corriente de tierra

Warning level

Umbral de advertencia por corriente de tierra interna

Warning level

Umbral de advertencia por corriente de tierra externa
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Voltage

El submenu Voltage contiene los siguientes parametros editables:

Nivel 3 Nivel 4 Nivel 5 Nombre del parametro
Voltage Voltage imbalance | Fault enable Habilitar fallo por desequilibrio de tension entre fases
Fault level Umbral de fallo por desequilibrio de tension entre fases

Fault time starting

Inicio de timeout de fallo por desequilibrio de tension entre
fases

Fault time running

Ejecucion de timeout de fallo por desequilibrio de tension
entre fases

Warning enable

Habilitar advertencia por desequilibrio de tensién entre
fases

Warning level Umbral de advertencia por desequilibrio de tension entre
fases
Voltage ph loss Fault enable Habilitar fallo por pérdida de fase de tension
Fault time Timeout de fallo por pérdida de fase de tensién

Warning enable

Habilitar advertencia por pérdida de fase de tension

Voltage ph rev Fault enable Habilitar fallo por inversion de fase de tension
Undervoltage Fault enable Habilitar fallo por infratension

Fault level Umbral de fallo por infratensién

Fault time Timeout de fallo por infratension

Warning enable Habilitar advertencia por infratensién

Warning level Umbral de advertencia por infratension
Overvoltage Fault enable Habilitar fallo por sobretension

Fault level Umbral de fallo por sobretension

Fault time Timeout de fallo por sobretension

Warning enable

Habilitar advertencia por sobretension

Warning level

Umbral de advertencia por sobretension
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Power

El submenu Power contiene los siguientes parametros editables:

Nivel 3 Nivel 4 Nivel 5 Nombre del parametro

Power Underpower Fault enable Habilitar fallo por potencia insuficiente
Fault level Umbral de fallo por potencia insuficiente
Fault time Timeout de fallo por potencia insuficiente
Warning enable Habilitar advertencia por potencia insuficiente
Warning level Umbral de advertencia por potencia insuficiente

Overpower Fault enable Habilitar fallo por potencia excesiva

Fault level Umbral de fallo por potencia excesiva
Fault time Timeout de fallo por potencia excesiva

Warning enable

Habilitar advertencia por potencia excesiva

Warning level

Umbral de advertencia por potencia excesiva

Under power fact

Fault enable Habilitar fallo por factor de potencia insuficiente
Fault level Umbral de fallo por factor de potencia insuficiente
Fault time Timeout de fallo por factor de potencia insuficiente

Warning enable

Habilitar advertencia por factor de potencia insuficiente

Warning level Umbral de advertencia por factor de potencia insuficiente
Over power fact Fault enable Habilitar fallo por factor de potencia excesivo

Fault level Umbral de fallo por factor de potencia excesivo

Fault time Timeout de fallo por factor de potencia excesivo

Warning enable

Habilitar advertencia por factor de potencia excesivo

Warning level

Umbral de advertencia por factor de potencia excesivo

Voltage Dip Management
El submenu Voltage dip mngt contiene los siguientes parametros editables:

Nivel 3 Nivel 4 Nombre del parametro

Voltage dip mngt Function Modalidad de caida de tension
Loss level Umbral de caida de tension
Loss time Timeout de descarga

Immediate time

Timeout inmediato de reinicio automatico

Delayed time Timeout retrasado de reinicio automatico
Restart level Umbral de reinicio por caida de tension
Restart time Timeout de reinicio por caida de tension
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Menu - Control Setting

Menu Control Setting
El menu Control setting contiene los siguientes submenus:

Nivel 1 Nivel 2 Nivel 3

Menu Control setting Fallback

Remote / Local

Stop enable

LI3 assignment

Diagnostics

Fault reset

Motor

Contactor

Fallback
El submenu Fallback contiene los siguientes parametros editables:
Nivel 3 Nivel 4 Nombre del parametro
Fallback HMI fallback Ajuste de recuperacion de puerto HMI
Network fallback Ajuste de recuperacion de puerto de red
Remote/Local
El submenu Remote / Local contiene los siguientes parametros editables:
Nivel 3 Nivel 4 Nombre del parametro
Remote/Local Remote channel Ajuste de canal de control remoto
Local channel Ajuste de canal de control local
HMI R/L enable Habilitar botones locales de control remoto de HMI
Power-up mode Modalidad predeterminada local de control remoto de HMI
Transfer mode Modalidad de transferencia de control
Stop enable

El submenu Stop enable contiene los siguientes parametros editables:

Nivel 3 Nivel 4 Nombre del parametro
Stop enable Terminals Detencion de la desactivacion del bornero de conexion
HMI Detencion de la desactivacion de HMI

LI3 assignment
El submenu LI3 assignment contiene el siguiente parametro editable:

Nivel 3 Nombre del parametro

LI3 assignment Habilitar entrada Iégica 3 externa lista

1639581 01/2013 61



Uso de LTM CU

Diagnostics
El submenu Diagnostics contiene los siguientes parametros editables:
Nivel 3 Nivel 4 Nivel 5 Nombre del parametro
Diagnostics Wiring error Fault enable Habilitar fallo de cableado
On-Off diagnostic Fault enable Habilitar fallo de diagndstico
Warning enable Habilitar advertencia de diagnéstico
Fault Reset
El submenu Fault reset contiene los siguientes parametros editables:
Nivel 3 Nivel 4 Nivel 5 Nombre del parametro
Fault reset Reset mode - Modalidad de reset tras fallo
Autoreset group 1 Reset number Ajuste de grupo de intentos 1 de reset automatico
Reset time Timeout de grupo 1 de reset automatico
Autoreset group 2 Reset number Ajuste de grupo de intentos 2 de reset automatico
Reset time Timeout de grupo 2 de reset automatico
Autoreset group 3 Reset number Ajuste de grupo de intentos 3 de reset automatico
Reset time Timeout de grupo 3 de reset automatico
Motor
El submenu Motor contiene los siguientes parametros editables:
Nivel 3 Nivel 4 Nombre del parametro
Motor Operating Mode Modalidad de funcionamiento del motor
Rapid cycle time Timeout de bloqueo de ciclo rapido
Direct transition Transicion directa de control
Transition time Timeout de transicion del motor
Two-step level Umbral de paso 1 a 2 del motor
Two-step time Timeout de paso 1 a 2 del motor
Star-delta Motor estrella triangulo
Contactor

El submenu Contactor contiene los siguientes parametros editables:

Nivel 3

Nivel 4

Nombre del parametro

Contactor

Contactor rating

Clasificacion de contactor
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Menu - Services

Menu Services
El menu Services contiene los siguientes submenus:

Nivel 1 Nivel 2 Nivel 3

Menu Services Date-Time setting

HMI setting

Network

History

Config

Settings

Product ID

Self test

Clear

A continuacion se describen los submenus de Services:

Date-Time Setting
El submenu Date-Time setting contiene los siguientes parametros configurables:

Nivel 3 Nivel 4 Nombre del parametro

Date-Time setting Year Ajuste de fecha y hora
Month
Day

Hour

Minutes

Seconds

HMI Setting

El submenu HMI Setting contiene los siguientes parametros configurables:

Nivel 3 Nivel 4 Nombre del parametro

HMI setting Language HMI-ajuste de idioma
Contrast HMI-visualizacién de ajuste de contraste
Brightness HMI-ajuste de brillo de visualizacién
Run LED color HMI - color de LED de estado del motor
Degree unit Pantalla HMI-sensor de temperatura en grados CF
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Nivel 3 Nivel 4 Nivel 5 Nombre del parametro
HMI set- | Quick Motor status HMI-activacién de visualizacion de estado del motor
E:ga(gg;) View Date HMI-activacién de visualizacion de fecha
Time HMI-activacion de visualizacion de tiempo
Last start HMI-activacién de visualizacion de histéricos de inicio
Thermal capacity HMl-activacion de visualizacién de nivel de capacidad térmica
Remain th cap HMlI-activacion de visualizacion de capacidad térmica restante
Time to trip HM-activacion de visualizaciéon de tiempo hasta el disparo
Average voltage HMI-activacion de visualizacién de tensiéon media
L1-L2 voltage HMI-activacion de visualizacion de tensién L1L2
L2-L3 voltage HMI-activacion de visualizacién de tension L2L3
L3-L1 voltage HMI-activacion de visualizacién de tensién L3L1
Voltage imbalance HMI-activacion de visualizacion de desequilibrio de fases de
tension
Average current HMI-activacién de visualizacién de corriente media
L1 current HMI-activacién de visualizacion de corriente L1
L2 current HMI-activacién de visualizaciéon de corriente L2
L3 current HMl-activacion de visualizacion de corriente L3
Avg current in% HMI-activacion de visualizaciéon de relacion de corriente media
L1 current in% HMI-activacién de visualizacion de relacién de corriente L1
L2 current in% HMl-activacion de visualizacion de relacion de corriente L2
L3 current in% HMI-activacién de visualizacion de relacién de corriente L3
Current imbalance HMI-activacion de visualizacién de desequilibrio de fases de
corriente
Ground current HMI-activacién de visualizacion de corriente de tierra
Active power HMl-activacion de visualizacion de potencia
Reactive power HMI-activacién de visualizaciéon de potencia reactiva
Power Wh HMI-activacién de visualizacién de consumo
Power factor HMI-activacion de factor de potencia
Frequency HMI-activacion de visualizacién de frecuencia
Temp sensor HMI-activacion de visualizaciéon de sensor de temperatura del
motor
Operating time HMl-activacion de visualizacién del tiempo de funcionamiento
Starts per hour HMI-activacién de visualizacién de arranques por hora
I/O status HMI-activacién de visualizacion de estado E/S
Control mode HMI-activacién de visualizacion del modo de control
Nivel 3 Nivel 4 Nivel 5 Nivel 6 Nombre del parametro
HMI Setting Password | Change passwd HMI-contrasefa de teclado
(continuacién)
HMI comm | Baud rate HMI-ajuste de velocidad de transmision en
baudios del puerto
Parity HMI-ajuste de paridad de puerto
Comm Loss Fault enable HMI-activacion de fallo de puerto
Warning enable | HMI-activacién de advertencia de puerto
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Network (Modbus, Profibus, CANopen, DeviceNet)
El submenu Network contiene los siguientes parametros:

Nivel 3 Nivel 4 Nivel 5 ‘ Nivel 6 Nombre del parametro
Network Network settings | Address Puerto de red-ajuste de direccion
Baud rate (" Puerto de red-ajuste de velocidad de
transmisién en baudios
Parity @ Puerto de red-ajuste de paridad
Endian Puerto de red-ajuste endian
Comm loss Fault enable Puerto de red-activacién de fallo
Warning enable Puerto de red-activacion de advertencia
Network timeout (1) Puerto de red-tiempo sobrepasado de
pérdida de comunicaciones
Device Status Baud rate (1 Puerto de red-velocidad de transmision en
baudios
Parity @ Paridad del puerto de red
Address Puerto de red-ajuste de direccion

(1) Excepto para LTM R Profibus
(2) LTM R Solamente Modbus

Network (Modbus/TCP)

El submenu Network contiene los siguientes parametros:

Nivel 3 Nivel 4 Nivel 5 Nivel 6 Nombre del parametro
Network Network settings | IP address Ajuste de direccion IP Ethernet
Subnet mask Ajuste de mascara de subred Ethernet
Gateway Ajuste de direccién de pasarela Ethernet
Endian Puerto de red-ajuste endian
Frame type Ajuste del tipo de trama del puerto de red
FDR FDR disable Desactivacion FDR del puerto de red
Auto backup Activacion de la copia de seguridad
automatica FDR del puerto de red
Backup period Ajuste de la periodicidad de la copia de
seguridad automatica FDR del puerto de red
Comm loss Master IP address | Ajuste de direccion IP Ethernet maestra
Fault enable Puerto de red-activacion de fallo
Warning enable Puerto de red-activacién de advertencia
Network timeout | Puerto de red-tiempo sobrepasado de pérdida
de comunicaciones
Device Status Address Device name Nombre de dispositivo Ethernet
MAC address Direccién MAC Ethernet
IP address Direccion IP Ethernet
Subnet mask Mascara de subred Ethernet
Gateway Direccién de pasarela Ethernet
FDR status Estado FDR del puerto de red
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History

El submenu History contiene los siguientes submenus:

Nivel 1

Nivel 2

Nivel 3

Nivel 4

Menu

Services

History

5 faults history

Counters

Motor history

LTMR History

El submenu 5 faults history contiene los siguientes submenus:

Nivel 4

Nivel 5

5 faults history

Fault n-0

Fault n-1

Fault n-2

Fault n-3

Fault n-4

El submenu Fault n-0 contiene los siguientes parametros soélo de lectura:

Nivel 3 Nivel 4 Nivel 5 Nivel 6 Nombre del parametro
History 5 faults history | Fault n-0 | Fault name Fallo-cédigo NO
Date Fecha y hora-NO
Time
FLC setting in % Motor-relacion de corriente a plena carga NO
FLCmax Corriente a plena carga-max. NO

Thermal capacity

Nivel de capacidad térmica-NO

Temp sensor

Motor-sensor de temperatura NO

Frequency

Frecuencia-NO

Average current

Corriente media-NO

L1 current Corriente L1-NO
L2 current Corriente L2-NO
L3 current Corriente L3-NO

Ground current

Corriente de tierra-NO

Avg current in %

Corriente media-relacion NO

L1 current in %

Corriente L1-relacion NO

L2 current in %

Corriente L2-relacion NO

L3 current in %

Corriente L3-relacion NO

Gnd current in %

Corriente de tierra-relaciéon NO

Current imbalance

Corriente-desequilibrio de fases NO

Average voltage

Tensiéon media-NO

L1-L2 voltage

Tensién L1L2-NO

L2-L3 voltage

Tensién L2L3-NO

L3-L1 voltage

Tensién L3L1-NO

Voltage imbalance

Tension-NO desequilibrio de fases

Active power

Potencia activa-NO

Power factor

Factor de potencia-NO

Los submenus Fault n-1 a Fault n-4 contienen parametros de sélo lectura n-1 a n-4 idénticos.
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Los submenus Counters, Motor history y LTM R history contienen los parametros siguientes:

Nivel 3 Nivel 4 Nivel 5 Nombre del parametro
History Counters All faults Fallos-numero
All warnings Advertencias-numero
Auto reset Reinicio automético-numero
Th overld F Sobrecarga térmica-numero de fallos
Th overld W Sobrecarga térmica-numero de advertencias
Temp sens F Motor-nimero de fallos de sensor de temperatura
Cur imbal F Corriente-numero de fallos de desequilibrio de fases
Cur ph loss F Corriente-numero de fallos de pérdida de fase
Long start F Arranque prolongado-numero de fallos
Jam F Agarrotamiento-nimero de fallos
Undercur F Infracorriente-nimero de fallos
Overcur F Sobrecorriente-nimero de fallos
Gnd cur F Corriente de tierra-numero de fallos
Volt imbal F Tension-numero de fallos de desequilibrio de fases
V ph loss F Tensién-numero de fallos de pérdida de fase
Undervolt F Infratension-numero de fallos
Overvolt F Sobretension-nimero de fallos
Load shedd Descarga-numero
Rstart imm Numero de rearranques automaticos inmediatos
Rstart delay Numero de rearranques automaticos con retardo
Rstart manu Numero de rearranques automaticos manuales
UnderPw F Potencia insuficiente-numero de fallos
OverPw F Potencia excesiva-numero de fallos
Under Pfact F Factor de potencia insuficiente-niumero de fallos
Over Pfact F Factor de potencia excesivo-numero de fallos
HMI loss F HMI-numero de fallos de puerto
History Counters Net cfg F Puerto de red-numero de fallos de configuracién
(continuacion) Network F Puerto de red-ntiimero de fallos
Diagnostic F Diagnosticos-numero de fallos
Wiring error Cableado-numero de fallos
Internal F Controlador-numero de fallos internos
Int link F Puerto interno-nimero de fallos
Motor history | Operating time Tiempo de funcionamiento
Motor Starts Motor-nimero de arranques
Last start dur Motor-duracién del ultimo arranque
Last start current Motor-corriente del Ultimo arranque
Power Wh Potencia activa-consumo
Power VARh Potencia reactiva-consumo
LTMR LTMR max temp Controlador-temperatura interna max.
History LO1 closings Motor-niimero de arranques LO1
LO2 closings Motor-nimero de arranques L02
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Config
El submenu Config contiene los siguientes parametros:
Nivel 3 Nivel 4 Nombre del parametro
Config Enter config Controlador-configuracién necesaria de sistema
End config
Settings
El submenu Settings contiene los siguientes parametros:
Nivel 3 Nivel 4 Nombre del parametro
Settings FDR backup now comando de copia de seguridad de datos FDR
FDR restore now comando de restauracion de datos FDR
Channels Configuracion mediante teclado de HMI-activacion
Configuracion mediante herramienta HMI-activacion
Configuraciéon mediante puerto de red-activacion
Product ID
El submenu Product ID contiene los siguientes parametros sdlo de lectura:
Nivel 3 Nivel 4 Nombre del parametro
Product ID LTMR Controlador-referencia comercial
LTME Expansion-referencia comercial
Self Test
El submenu Self test contiene los siguientes parametros solo de lectura:
Nivel 3 Nivel 4 Nombre del parametro
Self test Fault enable Prueba automatica-activacion
Self test now Comprobacién automatica-comando
Clear

El submenu Clear contiene los siguientes parametros configurables:

Nivel 3

Nivel 4

Nombre del parametro

Clear

Clear all

Borrar todo-comando

Controller setting

Borrar configuracion del controlador-comando

Network setting

Borrar configuracion de puerto de red-comando

Statistics

Borrar histéricos-comando

Thermal capacity

Borrar nivel de capacidad térmica-comando
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