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Informacién de seguridad Médulos de entradas/salidas analdgicas

Informacion de seguridad

Informacién importante

Lea atentamente estas instrucciones y observe el equipo para familiarizarse con el
dispositivo antes de instalarlo, utilizarlo, revisarlo o realizar su mantenimiento. Los
mensajes especiales que se ofrecen a continuacion pueden aparecer a lo largo de la
documentacion o en el equipo para advertir de peligros potenciales, o para ofrecer
informacion que aclara o simplifica los distintos procedimientos.

un riesgo de descarga eléctrica, que puede provocar lesiones si no se siguen las

2 La inclusién de este icono en una etiqueta “Peligro” o “Advertencia” indica que existe
instrucciones.

de lesiones. Observe todos los mensajes que siguen a este icono para evitar
posibles lesiones o incluso la muerte.

A PELIGRO

PELIGRO indica una situacion de peligro que, si no se evita, provocara lesiones graves o
incluso la muerte.

/: Este es el icono de alerta de seguridad. Se utiliza para advertir de posibles riesgos

A ADVERTENCIA

ADVERTENCIA indica una situacion de peligro que, si no se evita, podria provocar lesiones
graves o incluso la muerte.

A ATENCION

ATENCION indica una situacién peligrosa que, si no se evita, podria provocar lesiones leves
0 moderadas.

AVISO

AVISO indica una situacion potencialmente peligrosa que, si no se evita, puede provocar
dafos en el equipo.
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Tenga en cuenta

La instalacién, manejo, puesta en servicio y mantenimiento de equipos eléctricos deberan
ser realizados solo por personal cualificado. Schneider Electric no se hace responsable de
ninguna de las consecuencias del uso de este material.

Una persona cualificada es aquella que cuenta con capacidad y conocimientos relativos a la
construccion, el funcionamiento y la instalacién de equipos eléctricos, y que ha sido
formada en materia de seguridad para reconocer y evitar los riesgos que conllevan tales
equipos.

Antes de empezar

No utilice este producto en maquinaria sin proteccion de punto de funcionamiento. La
ausencia de proteccion de punto de funcionamiento en una maquina puede provocar
lesiones graves al operador de dicha maquina.

AADVERTENCIA

EQUIPO SIN PROTECCION

» No utilice este software ni los equipos de automatizacion relacionados en equipos que
no dispongan de proteccién de punto de funcionamiento.

* Nointroduzca las manos u otras partes del cuerpo dentro de la maquinaria mientras
esta en funcionamiento.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves, muerte o
daios en el equipo.

Este equipo de automatizacion y el software relacionado se utilizan para controlar diversos
procesos industriales. El tipo o0 modelo del equipo de automatizacién adecuado para cada
uso varia en funcién de factores tales como las funciones de control necesarias, el grado de
proteccion requerido, los métodos de produccion, la existencia de condiciones poco
habituales, las normativas gubernamentales, etc. En algunos usos, puede ser necesario
mas de un procesador, como en el caso de que se requiera redundancia de respaldo.

Solamente el usuario, el fabricante de la maquina o el integrador del sistema conocen las
condiciones y los factores presentes durante la configuracion, el funcionamiento y el
mantenimiento de la maquina y, por consiguiente, pueden decidir el equipo asociado y las
medidas de seguridad y los enclavamientos relacionados que se pueden utilizar de forma
adecuada. Al seleccionar los equipos de automatizacién y control, asi como el software
relacionado para un uso determinado, el usuario debera consultar los estandares y las
normativas locales y nacionales aplicables. La publicacion National Safety Council's

10
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Accident Prevention Manual (que goza de un gran reconocimiento en los Estados Unidos
de América) también proporciona gran cantidad de informacion de utilidad.

En algunas aplicaciones, como en el caso de la maquinaria de embalaje, debe
proporcionarse proteccion adicional al operador, como la proteccion de punto de
funcionamiento. Esta medida es necesaria si existe la posibilidad de que las manos y otras
partes del cuerpo del operador puedan introducirse y quedar atrapadas en areas o puntos
peligrosos, lo que puede provocar lesiones graves. Los productos de software por si solos
no pueden proteger al operador frente a posibles lesiones. Por este motivo, el software no
se puede sustituir por la proteccion de punto de funcionamiento ni puede realizar la funcion
de esta.

Asegurese de que las medidas de seguridad y los enclavamientos mecanicos/eléctricos
relacionados con la proteccién de punto de funcionamiento se hayan instalado y estén
operativos antes de que los equipos entren en funcionamiento. Todos los enclavamientos y
las medidas de seguridad relacionados con la proteccion de punto de funcionamiento
deben estar coordinados con la programacion del software y los equipos de automatizacién
relacionados.

NOTA: La coordinacion de las medidas de seguridad y los enclavamientos mecanicos/
eléctricos para la proteccién de punto de funcionamiento esta fuera del ambito de la
biblioteca de bloques de funciones, la guia de usuario del sistema o de otras
instalaciones mencionadas en esta documentacion.

Iniciar y probar

Antes de utilizar los equipos eléctricos de control y automatizacion para su funcionamiento
normal tras la instalacion, es necesario que personal cualificado lleve a cabo una prueba de
inicio del sistema para verificar que los equipos funcionan correctamente. Es importante
realizar los preparativos para una comprobacion de estas caracteristicas y disponer de
suficiente tiempo para llevar a cabo las pruebas de forma completa y correcta.

AADVERTENCIA

PELIGRO DE FUNCIONAMIENTO DEL EQUIPO

+ Compruebe que se hayan seguido todos los procedimientos de instalacion y
configuracion.

* Antes de realizar las pruebas de funcionamiento, retire de todos los dispositivos todos
los bloqueos u otros medios de sujecion temporales utilizados para el transporte.

+ Retire del equipo las herramientas, los medidores y el material de desecho que pueda
haber.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves, muerte o
dainos en el equipo.
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Realice todas las pruebas de inicio recomendadas en la documentacioén del equipo. Guarde
la documentacion del equipo para consultarla en el futuro.

Las pruebas del software deben realizarse tanto en un entorno simulado como en un
entorno real.

Verifique que no existen cortocircuitos ni conexiones a tierra temporales en todo el sistema
que no estén instalados segun la normativa local (de conformidad con National Electrical
Code de EE. UU., por ejemplo). Si fuera necesario realizar pruebas de tension de alto
potencial, siga las recomendaciones de la documentacién del equipo para evitar dafiar el
equipo fortuitamente.

Antes de dar tension al equipo:

Retire del equipo las herramientas, los medidores y el material de desecho que pueda
haber.

Cierre la puerta de la carcasa del equipo.

Retire todas las conexiones a tierra temporales de las lineas de alimentacién de
entrada.

Realice todas las pruebas iniciales recomendadas por el fabricante.

Funcionamiento y ajustes

Las siguientes precauciones son de NEMA Standards Publication ICS 7.1-1995:

(En caso de divergencia o contradiccién entre cualquier traduccién y el original en inglés,
prevalecera el texto original en inglés).

Aunque se ha extremado la precaucion en el disefo y la fabricacion del equipo o en la
seleccion y las especificaciones de los componentes, existen riesgos que pueden
aparecer si el equipo se utiliza de forma inadecuada.

En algunas ocasiones puede desajustarse el equipo, lo que provocaria un
funcionamiento incorrecto o poco seguro. Utilice siempre las instrucciones del
fabricante como guia para realizar los ajustes de funcionamiento. El personal que
tenga acceso a estos ajustes debe estar familiarizado con las instrucciones del
fabricante del equipo y con la maquinaria utilizada para los equipos eléctricos.

El operario solo debe tener acceso a los ajustes operativos que necesita. El acceso a
los demas controles debe restringirse para evitar cambios no autorizados en las
caracteristicas de funcionamiento.

12
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Acerca de este libro

Médulos de entradas/salidas analogicas

Acerca de este libro

Ambito del documento

En este manual se describe la instalacién de hardware y del software de los médulos

analdgicos Modicon X80.

Campo de aplicacion

Esta documentacion es valida para EcoStruxure™ Control Expert 15.0 o posterior.

Las caracteristicas de los productos descritos en este documento tienen como objetivo
coincidir con las caracteristicas disponibles en www.se.com. Como parte de nuestra
estrategia corporativa de mejora constante, podemos revisar el contenido con el tiempo con
el fin de elaborar documentos mas claros y precisos. Si ve una diferencia entre las
caracteristicas de este documento y las caracteristicas que aparecen en www.se.com,
tenga en cuenta que www.se.com contiene la informacién mas reciente.

Documentos relacionados

Titulo de la documentacion

Numero de referencia

Electrical installation guide

EIGED306001EN (inglés)

Plataformas Modicon M580, M340 y X80 I/O, Normas
y certificaciones

EI00000002726 (inglés), EIO0000002727 (francés),
EI00000002728 (aleméan), EIO0000002730 (italiano),
EI00000002729 (espariol), EIO0000002731 (chino)

EcoStruxure™ Control Expert, Modalidades de
funcionamiento

33003101 (inglés), 33003102 (francés), 33003103
(aleman), 33003104 (espariol), 33003696 (italiano),
33003697 (chino)

EcoStruxure™ Control Expert, Lenguajes y estructura
del programa, Manual de referencia

35006144 (inglés), 35006145 (francés), 35006146
(aleman), 35013361 (italiano), 35006147 (espafiol),
35013362 (chino)

EcoStruxure™ Control Expert, Comunicacion,
Biblioteca de bloques

33002527 (inglés), 33002528 (francés), 33002529
(aleman), 33003682 (italiano), 33002530 (espafiol),
33003683 (chino)

35011981.19
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Titulo de la documentacion Numero de referencia

EcoStruxure™ Control Expert, Gestion de E/S, 33002531 (inglés), 33002532 (francés), 33002533

Biblioteca de bloques (aleman), 33003684 (italiano), 33002534 (espafiol),
33003685 (chino)

EcoStruxure™ Control Expert, Convertidor de 33002515 (inglés), 33002516 (francés), 33002517

aplicaciones Concept, Manual de usuario (aleman), 33003676 (italiano), 33002518 (espafiol),
33003677 (chino)

Para consultar documentos en linea, visite el centro de descargas de Schneider Electric
(www.se.com/ww/en/download/).

Informacién relacionada con el producto

AADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO

« La aplicacion de este producto requiere experiencia en el disefio y la programacion de
sistemas de control. Solo las personas con dicha experiencia deben estar autorizadas
a programar, instalar, modificar y aplicar este producto.

» Siga todos los cadigos y normativas de seguridad locales y nacionales.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves, muerte o
dafos en el equipo.
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Moédulos de entradas/salidas analégicas

Instalacion fisica de los moédulos analégicos

Contenido de esta parte

Reglas generales para la instalacion fisica de los modulos

ANAIOGICOS ...t 16
Diagnésticos para los médulos analdgicos..........cceuveeeeiieeenneeenn.. 61
BMX AMIO410 ..o 64
Moédulo de entrada analégica BMX AMI 0800............cccoveeeneeenn. 84
Moédulo de entrada analégica BMX AMI 0810..........cccevneeennnneee. 110
Médulos de entradas analdgicas BMX ART 0414/0814............. 134
BMX AMO 0210t e e e e e eeeees 162
Médulo de salida analégica BMX AMO 0410.........c.ccccevneeennnnnen. 180
Moédulo de salida analégica BMX AMO 0802..........cccccvvnveennnnnen. 197
Médulo de entradas y salidas analégicas BMX AMM

0800 ...t 214

En este apartado

Este apartado esté dedicado a la instalacion fisica de los modulos de entradas y salidas
analégicas Modicon X80, asi como de los accesorios de cableado TELEFAST dedicados.
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Reglas generales para la instalacion fisica de los

Médulos de entradas/salidas analdgicas modulos analdgicos

Reglas generales para la instalacion fisica de
los médulos analégicos

Contenido de este capitulo

Objeto

Instalacién de modulos de entradas/salidas analégicas .............. 16
Conexién de mddulos de entradas/salidas analégicas ................ 18
Bloques de terminales de 20 pins: BMX FTB 200 ...........c.......... 21
Bloques de terminales de 28 pins: BMX FTB 28<0...................... 25
Cable BMX FTW s01S .. oo 29
Cable BMX FTW s08S ... 33
Cables BMX FCW e01S ... i 37
Ajuste de un bloque de terminales de 20 pins a un

a7 o L1 ][ T 41
Ajuste de un bloque de terminales de 28 pins a un

17T V] o T 46
Ajuste de un conector de tipo FCN de 40 pins a un

(a7 To (1] o PP 51
Kit de conexiones blindadas ..............ccoovieiiiiiiiiiin e, 52
Dimensiones de modulos de E/S analdgicos X80.................c..... 57
Normas y certificaciones ..............ccoeeviiiiiiiiiiiii e, 59

En este capitulo se presentan las reglas generales de instalaciéon de los médulos de
entradas y salidas analdgicas.

Instalacion de modulos de entradas/salidas

analégicas

Resumen

Los médulos de entradas/salidas analdgicas obtienen alimentacion del bus del bastidor. Los
modulos pueden instalarse y desinstalarse sin necesidad de cortar la alimentacion del
bastidor, sin que esto suponga ningun peligro potencial y sin que existan riesgos
potenciales de dafios o interrupciones del PLC.

A continuacion, se describen las operaciones de ajuste (instalacion, montaje y desmontaje).

16
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Reglas generales para la instalacion fisica de los
modulos analdgicos Médulos de entradas/salidas analdgicas

Precauciones para la instalacion

Los modulos analégicos Modicon X80 pueden instalarse en cualquier posicion en el
bastidor, salvo:

+ Las posiciones reservadas para los médulos de alimentacion del bastidor (marcadas
como PS, PS1y PS2).

» Las posiciones reservadas para los médulos de extension (marcadas como XBE).

+ Las posiciones reservadas para la CPU en el bastidor local principal (marcadas como
00 o como 00 y 01, en funcién de la CPU).

+ Las posiciones reservadas para el moédulo adaptador (€)X80 en la estacion remota
principal (marcadas como 00).

El bus situado en la parte inferior del bastidor suministra la alimentacion (3,3 Vy 24 V).

Antes de instalar un modulo, extraiga el tapén de proteccidn del conector del médulo
ubicado en el bastidor.

A APELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Al montar o extraer los médulos, asegurese de que el bloque de terminales se encuentra
todavia conectado a la barra de blindaje, y desconecte la tension de los sensores y los
preactuadores.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la muerte.

NOTA: Todos los médulos se calibran en la fabrica antes de su entrega. Por lo general
no es necesario calibrar el médulo. Sin embargo, para determinadas aplicaciones, o
debido a los requisitos estandar (por ejemplo, en productos farmacéuticos) puede ser
aconsejable o incluso necesario volver a calibrar el médulo en intervalos de tiempo
especificados.

Instalacion del modulo

En la tabla siguiente se presenta el procedimiento de montaje de los médulos de entradas/
salidas analdgicas en el bastidor:
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Reglas generales para la instalacion fisica de los
Médulos de entradas/salidas analdgicas modulos analdgicos

Pa- | Accion
so

1 Extraiga la cubierta protectora del conector del slot del médulo en el bastidor Modicon X80.

2 Coloque los pins de posicion situados en la parte posterior
del médulo (en la parte inferior) en el slot correspondiente del
bastidor.

3 Incline el médulo hacia la parte superior del bastidor, de
modo que coincida también con la parte posterior del
bastidor.

4 Apriete el tornillo de montaje en la parte superior del médulo
para colocarlo en su sitio en el bastidor.

Par de sujecion: De 0,4 a 1,5 Nem (de 0,30 a 1,10 Ib-ft).

AADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO

Compruebe que el tornillo de montaje esté bien apretado para garantizar que el médulo
esté fijado firmemente al bastidor.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves, muerte o
dafos en el equipo.

Conexion de modulos de entradas/salidas
analégicas

Introduccion

Los médulos de entradas/salidas analdgicas se conectan a sensores, preactuadores o
terminales por medio de:

» un bloque de terminales extraible,
* juegos de cables preinstalados o

18 35011981.19



Reglas generales para la instalacion fisica de los
modulos analdgicos Médulos de entradas/salidas analdgicas

* un sistema precableado TELEFAST para la conexién rapida a las partes operativas.

Compatibilidad de los bloques de terminales extraibles

En la siguiente tabla se indica la compatibilidad entre los médulos analdgicos y los bloques
de terminales extraibles:

Bloques de terminales extraibles 20 pins 28 pins
BMX FTB 20+0 BMX FTB 280
Médulos de entrada BMX AMI 0410(H) Si No
BMX AMI 0800 No Si
BMX AMI 0810(H) No Si
BMX ART 0414(H) No No
BMX ART 0814(H) No No
Médulos de salida BMX AMO 0210(H) Si No
BMX AMO 0410(H) Si No
BMX AMO 0802(H) Si No
Médulo mixto de entradas/ BMX AMM 0600(H) Si No
salidas

NOTA: Los mddulos BMX ART eee* necesitan juegos de cables preinstalados o
accesorios TELEFAST para poder conectar los sensores a los conectores de tipo FCN
de 40 pins.

Compatibilidad de juegos de cables preinstalados

En la siguiente tabla se indica la compatibilidad entre los médulos analégicos y los juegos
de cables preinstalados:

Juego de cables preinstalados BMX FCW «01S BMX FTW «01S BMX FTW +08S
Médulos de entrada BMX AMI 0410(H) No Si No

BMX AMI 0800 No No Si

BMX AMI 0810(H) No No Si

BMX ART 0414(H) Si No No

BMX ART 0814(H) Si No No
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Médulos de entradas/salidas analdgicas

Reglas generales para la instalacion fisica de los
modulos analdgicos

Juego de cables preinstalados BMX FCW «01S BMX FTW «01S BMX FTW «08S
Modulos de salida BMX AMO 0210(H) No Si No

BMX AMO 0410(H) No Si No

BMX AMO 0802(H) No Si No
Modulo mixto de BMX AMM 0600(H) No Si No
entradas/salidas

Accesorios de cableado TELEFAST

En la siguiente tabla se indica la compatibilidad entre los médulos analégicos y los
accesorios de cableado TELEFAST:

Accesorios TELEFAST Cables de conexion Subbase de interfaz
Médulos de BMX AMI 0410(H) BMX FCA «+0 ABE-7CPA410
entrada
BMX AMI 0800 BMX FTA <0 Cualquiera de estos:
«  ABE-7CPA02
«  ABE-7CPA03
*+ ABE-7CPA31
*+ ABE-7CPA31E
BMX AMI 0810(H) BMX FTA <0 Cualquiera de estos:
* ABE-7CPA02
* ABE-7CPA31
« ABE-7CPA31E
BMX ART 0414(H) BMX FCA <2 ABE-7CPA412
BMX ART 0814(H) BMX FCA «+2 ABE-7CPA412
Médulos de salida BMX AMO 0210(H) BMX FCA «<0 ABE-7CPA21
BMX AMO 0410(H) BMX FCA «0 ABE-7CPA21
BMX AMO 0802(H) BMX FTA «+2 ABE-7CPA02
Médulo mixto de BMX AMM 0600(H) - -
entradas/salidas

NOTA: El médulo de entradas/salidas BMX AMM 0600 no puede conectarse a
accesorios de cableado TELEFAST.

20
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Reglas generales para la instalacion fisica de los
modulos analdgicos Médulos de entradas/salidas analdgicas

Bloques de terminales de 20 pins: BMX FTB 200

Presentacion

Existen tres tipos de bloques de terminales de 20 pins:
* Bloques de terminales con tornillo de presion BMX FTB 2010
* Bloques de terminales con compartimento BMX FTB 2000
* Bloques de terminales de resorte BMX FTB 2020

Extremos y contactos de los cables

Cada blogue de terminales admite:
+ cables sin revestimiento;
+ cables con:
o extremos de tipo DZ5-CE (hembra): [

o extremos de tipo AZ5-DE (casquillo doble): [>:

NOTA: Si se usa un cable flexible, Schneider Electric recomienda encarecidamente
utilizar casquillos de cable que vengan equipados con una crimpadora adecuada.

Descripcion de los bloques de terminales de 20 pins

En la tabla siguiente se describe el tipo de cables que se pueden colocar en cada bloque de
terminales y el calibre, las limitaciones de cableado y el par de apriete correspondiente:
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Médulos de entradas/salidas analdgicas

Reglas generales para la instalacion fisica de los

modulos analdgicos

bloques de terminales con
tornillo de presién

BMX FTB 2010

bloques de terminales con

compartimento

BMX FTB 2000

bloques de terminales de
muelle

BMX FTB 2020

llustracion

[T 11
L 1TT

1T

1T
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OD (19
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@ID GWQI!D@j‘

0 0

1 conductor rigido

@

« AWG:de22a16
e mm2de0,34a1,5

« AWG:de22a18
e mm2:de0,34a1

AWG: de 22 a 18
mm?2: de 0,34 a 1

2 conductores rigidos

o0

2 conductores del mismo
tamano:

« AWG:2de22a16
e mm22de0,34a1,5

Solo es posible con un
casquillo doble:

« AWG:2de24a20

* mm22de0,24a0,75

Solo es posible con un
casquillo doble:

AWG: 2de 24 a 20
mm2; 2 de 0,24 a 0,75

1 cable flexible

a

e AWG:de22a16
*« mm2de0,34a1,5

- AWG:de22a18
¢« mm2:.de0,34a1

AWG: de 22 a 18
mm2; de 0,34 a1

2 cables flexibles

&S

2 conductores del mismo
tamafo:

« AWG:2de22a16
« mm22de0,34a1,5

Solo es posible con un
casquillo doble:

+ AWG:2de24a20

*« mm2:2de0,24a0,75

Solo es posible con un
casquillo doble:

AWG: 2 de 24 a 20
mm?2: 2de 0,24 a 0,75

1 cable flexible con
casquillo

[ =

* AWG:de22a16
« mm2de0,34a1,5

+ AWG:de22a18
*« mm2de0,34a1

AWG: de 22 a 18
mm2; de 0,34 a1

2 cables flexibles con
casquillo doble

D

« AWG:2de24a18
e mm22de0,24a1

* AWG:2de24a20

* mm22de0,24a0,75

AWG: 2 de 24 a 20
mm?2: 2 de 0,24 a 0,75

22
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Reglas generales para la instalacion fisica de los

modulos analdgicos

Moédulos de entradas/salidas analégicas

bloques de terminales con
tornillo de presién

BMX FTB 2010

bloques de terminales con
compartimento

BMX FTB 2000

bloques de terminales de
muelle

BMX FTB 2020

Tamafio minimo del
cable individual en
cables flexibles
cuando no se usa el
casquillo.

&

«  AWG: 30
< mm2: 0,0507

« AWG: 30
«  mma2:0,0507

« AWG: 30
*  mma2: 0,0507

Limitaciones de
cableado

Los tornillos de presion
disponen de slots que
aceptan:

* Destornilladores de
punta plana con un
diametro de 5 mm

* Destornilladores de
punta de estrella
Pozidriv PZ1 o Philips
PH1

Los bloques de terminales
con tornillos de presién
tienen tornillos de retencion.
Los bloques se entregan con
los tornillos aflojados.

Los bloques de terminales
con compartimento disponen
de slots que aceptan:

* Destornilladores de
punta plana con un
diametro de 3 mm

Los bloques de terminales
con compartimento tienen
tornillos de retencion. Los
bloques se entregan con los
tornillos aflojados.

Los cables se conectan
pulsando el botén de color
naranja situado junto a cada
pin.

Para pulsar el boton, debe
utilizar un destornillador de
punta plana con un diametro
maximo de 3 mm.

Par de apriete del
tornillo

0,5 Nem (0,37 Ib-ft)

0,4 Nem (0,30 Ib-ft)

No aplicable

Conexién de bloques de terminales de 20 pins

A APELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA

Apague toda la alimentacion al sensor y a los dispositivos del preactuador antes de
conectar o desconectar el bloque de terminales.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la muerte.

35011981.19
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Reglas generales para la instalacion fisica de los
Médulos de entradas/salidas analdgicas modulos analdgicos

En el diagrama siguiente se muestra el método de apertura de la compuerta del bloque de
terminales de 20 pins para el cableado:

NOTA: El cable de conexién se instala y se fija mediante una abrazadera para cables,
situada por debajo del bloque de terminales de 20 pins.

Etiquetado de bloques de terminales de 20 pins

Las etiquetas de los bloques de terminales de 20 pins se suministran con el médulo. El
cliente debera encargarse de insertarlos en la cubierta del bloque de terminales.

Cada etiqueta tiene dos lados:

* Uno que esta visible desde el exterior, cuando la cubierta esta cerrada. Este lado
muestra las referencias comerciales de producto y una descripcion abreviada del
modulo, asi como una seccion en blanco para las etiquetas o notas del cliente.

» Elotro lado esta visible desde el interior, cuando la cubierta esta abierta. Este lado
muestra el diagrama de conexiones del bloque de terminales.
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Reglas generales para la instalacion fisica de los
modulos analdgicos Médulos de entradas/salidas analdgicas

Bloques de terminales de 28 pins: BMX FTB 280

Presentacion

Existen dos tipos de bloques de terminales de 28 pins:
* Bloques de terminales con compartimento BMX FTB 2800
+ Bloques de terminales de resorte BMX FTB 2820

Extremos y contactos de los cables

Cada bloque de terminales admite:
» Cables sin revestimiento:
o Conductor rigido
o Cable flexible
+ Cables con casquillos:

o Extremos de cable de tipo Unico DZ5CE-®¢e: )

o Extremos de cable de tipo doble AZ5DE¢ese: =

NOTA: Si se usa un cable flexible, Schneider Electric recomienda encarecidamente
utilizar casquillos de cable que vengan equipados con una crimpadora adecuada.

Descripcion de los bloques de terminales de 28 pins

En la tabla siguiente se describe el tipo de cables que se pueden colocar en cada bloque de
terminales y el calibre, las limitaciones de cableado y el par de apriete correspondiente:
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Médulos de entradas/salidas analdgicas

Reglas generales para la instalacion fisica de los

modulos analdgicos

Bloques de terminales con
compartimento

BMX FTB 2800

Bloques de terminales de resorte

BMX FTB 2820

llustracion

S

QS

()
O
()

NS

) I - |

T1T11

1 conductor rigido

@

« AWG:de 22a18
e mm2de0,34a1

« AWG:de22a18
e mm2de0,34a1

2 conductores rigidos

o0

Sdlo es posible con un casquillo doble:
« AWG:2de24a20
« mm22de0,24a0,75

Solo es posible con un casquillo doble:
+ AWG:2de24a20
e mm22de0,24a0,75

1 cable flexible

@

* AWG:de22a18
¢« mm2de0,34a1

* AWG:de22a18
¢« mm2de0,34a1

2 cables flexibles

A

Sélo es posible con un casquillo doble:
+ AWG:2de24a20
« mm22de0,24a0,75

Solo es posible con un casquillo doble:
+ AWG:2de24a20
e mm22de0,24a0,75

1 cable flexible con
casquillo

[ =

* AWG:de22a18
¢« mm2de0,34a1

* AWG:de22a18
¢« mm2de0,34a1

2 cables flexibles con
casquillo doble

D

e« AWG:2de24a20
* mm2:2de0,24a0,75

« AWG:2de24a20
* mm2:2de0,24a0,75

Tamafio minimo del
cable individual en

+ AWG: 30

+ AWG: 30

26
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Reglas generales para la instalacion fisica de los

modulos analdgicos

Moédulos de entradas/salidas analégicas

Bloques de terminales con
compartimento

BMX FTB 2800

Bloques de terminales de resorte

BMX FTB 2820

cables flexibles cuando
no se usa el casquillo.

&

«  mm2: 0,0507

«  mm2: 0,0507

Limitaciones de
cableado

Los bloques de terminales con
compartimento disponen de slots que
aceptan:

* Destornilladores de punta plana con
un didametro de 3 mm

Los bloques de terminales con
compartimento tienen tornillos de retencion.
Los bloques se entregan con los tornillos
aflojados.

Los cables se conectan pulsando el botén de
color naranja situado junto a cada pin.

Para pulsar el botén, debe utilizar un
destornillador de punta plana con un diametro
maximo de 3 mm.

Par de apriete del
tornillo

0,4 Nem (0,30 Ib-ft)

No aplicable

Conexién de los bloques de terminales de 28 pins

AAPELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA

Apague toda la alimentacion al sensor y a los dispositivos del preactuador antes de
conectar o desconectar el bloque de terminales.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la muerte.

35011981.19
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Reglas generales para la instalacion fisica de los
Médulos de entradas/salidas analdgicas modulos analdgicos

El diagrama siguiente muestra el método de apertura de la cubierta del bloque de
terminales para poderlo cablear:

NOTA: El cable de conexién se instala y se fija mediante una abrazadera para cables,
situada por debajo del bloque de terminales de 28 pins.

Etiquetado de bloques de terminales

Las etiquetas de los bloques de terminales se suministran con el médulo. El cliente debera
encargarse de insertarlos en la cubierta del bloque de terminales.

Cada etiqueta tiene dos lados:

* Uno que esta visible desde el exterior, cuando la cubierta esta cerrada. Este lado
muestra las referencias comerciales de producto y una descripcion abreviada del
maodulo, asi como una seccion en blanco para las etiquetas o notas del cliente.

» El otro lado esta visible desde el interior, cuando la cubierta esta abierta. Este lado
muestra el diagrama de conexiones del bloque de terminales.
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Reglas generales para la instalacion fisica de los
modulos analdgicos Médulos de entradas/salidas analdgicas

Cable BMX FTW «01S

Introduccion

Los médulos de conector de 20 pins se conectan a sensores, preactuadores o terminales
que utilizan un cable disefiado para permitir una transicion sin fallos de cable a cable en las
entradas y salidas del médulo.

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO INESPERADO DEL EQUIPO

Utilice solo un conector que esté disefiado para un modulo especifico. La conexion del
conector incorrecto podria causar un comportamiento inesperado de la aplicacion.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves, muerte o
daios en el equipo.

Descripcion del cable

Los cables BMX FTW «01S forman un juego de cables preinstalados y se componen de los
siguientes elementos:

* Enun extremo, un bloque de terminales de 20 pins moldeado desde el que se extiende
1 funda de cable de 20 conductores.

* En el otro, extremos de conductores sueltos diferenciados por colores.
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Médulos de entradas/salidas analdgicas

Reglas generales para la instalacion fisica de los
modulos analdgicos

En la imagen siguiente se muestran los cables BMX FTW «01S:

mm
in.

1

L
35 6545
1.38 / / 2.56£0.2
]:li] / /[ = &l
/7 /
65 3
2.56 ! '\,

1 Bloque de terminales BMX FTB 2020

2 Blindaje del cable

3 Pelado previo de la funda externa

4 Conductores sin pelar

5
a

5 Filamento de nylon que permite pelar la funda del cable con facilidad

L Longitud en funcién del numero de referencia.

El cable tiene dos longitudes diferentes:
*+ 3m (9,84 ft): BMX FTW 301S
*+ 5m(16,40 ft): BMX FTW 501S

30
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Reglas generales para la instalacion fisica de los
modulos analdgicos Médulos de entradas/salidas analdgicas

Asignacién de pines

En el diagrama siguiente se muestra la conexion del cable BMX FTW «01S:

Conector
Vista del cableado | i y
1
2
\_ I 1 Blanco/Azul
@TzDGWE@ 2 | — X Azul/Blanco X
= C|3i-_© 3 Blanco/Naranja
4D
E gqusz@ i 4 DCNaranja/BIancoDC
5 Blanco/Verde
(ﬁaD@z@ 6 DC Verde/Blanco )C
@()D GQE 7 DC Blanco/Marron DC
@@Gﬂz@ 8 Marrén/Blanco
CI13ZD 9 Blanco/Gris
E %?DGHZD ﬂ 10 DC Gris/Blanco :>C
Ligs 11 Rojo/Azul
@SDCW% 12 DC Azul/Rojo DC
H anje . .
oD ~ = 13 Rojo/Naranja
OGP O e X
15 Rojo/Verde
0 o 16 |~ Ronerte — —
© No conectado 17 : : Rojo/Marrén
@ Conectado 18 Marrén/Rojo DC
19 Rojo/Gris
20 DC Gris/Rojo DC

Caracteristicas

En la siguiente tabla se incluyen las caracteristicas de los cables BMX FTW +01S:

Caracteristica Valor

Cable Material de la funda PVvC
Estado de LSZH No

Descripcion del conductor Numero de conductores 20
Seccién del conductor 0,22 mm2 (24 AWG)
(calibre)
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Reglas generales para la instalacion fisica de los

Médulos de entradas/salidas analdgicas modulos analdgicos
Caracteristica Valor
Entorno Temperatura de De -25a70°C (de-13a 158 °F)

funcionamiento

Estandares aplicables DIN47100

Instalacion de cables

A APELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Apague toda la alimentacion al sensor y a los dispositivos del preactuador antes de
conectar o desconectar el bloque de terminales.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la muerte.

En el siguiente diagrama se muestra el cable preinstalado conectado al médulo:

Mddulo

Cable

Para obtener mas informacion, consulte el apartado Ajuste de un bloque de terminales de
20 pins a un moédulo.
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Reglas generales para la instalacion fisica de los
modulos analdgicos Médulos de entradas/salidas analdgicas

Cable BMX FTW <08S

Introduccion

Los médulos de conector de 28 pins se conectan a sensores, preactuadores o terminales
por medio de un cable disefiado para permitir una transicion directa sin fallos de cable a
cable en las entradas/salidas del modulo.

AADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO INESPERADO DEL EQUIPO

Tome todas las medidas de precaucion durante la instalacién para evitar posibles errores
en los conectores. La conexién incorrecta de alguno de los conectores podria provocar
un comportamiento inesperado de la aplicacion.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves, muerte o
dafos en el equipo.

Descripcion del cable

Los cables BMX FTW +08S forman un juego de cables preinstalados y se componen de los
siguientes elementos:

» Enun extremo, un conector de 28 pins moldeado desde el que se extiende 1 funda de
cable de 24 conductores;

* En el otro, extremos de conductores sueltos diferenciados por colores.
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Reglas generales para la instalacion fisica de los
modulos analdgicos

En la imagen siguiente se muestran los cables BMX FTW «08S:

mm
in.

1

L
35 6545
1.38 / / 2.56£0.2
]:li] / /[ = &l
/7 /
65 3
2.56 ! '\,

1 Bloque de terminales BMX FTB 2820

2 Blindaje del cable

3 Pelado previo de la funda externa

4 Conductores sin pelar

5
a

5 Filamento de nylon que permite pelar la funda del cable con facilidad

L Longitud en funcién del numero de referencia.

El cable tiene dos longitudes diferentes:

* 3 metros: BMX FTW 308S.
* 5 metros: BMX FTW 508S.
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Reglas generales para la instalacion fisica de los
modulos analdgicos Médulos de entradas/salidas analdgicas

Asignacién de pins

En el diagrama siguiente se muestra la conexion del cable BMX FTW +08S:

BLOQUE DE TERMINALES CONECTOR 6
Vista de cableado | | ——

J T

2 \_ ’
3 | Azul/blanco
1 Blanco/azul
E 5 Naranja/blanco
2 Blanco/naranja
4 | Verde/blanco
6 | Blanco/verde
9 Marrén/blanco
7 Blanco/marrén
E 11 | Gris/blanco
8 Blanco/gris
_@2 10 | Azul/rojo
/I|' ©) 12 | Rojo/azul
(=

17 Naranja/rojo
15 Rojo/naranja

19 | Verde/rojo

28

X C XX S X X X XK X
>0 A X X X

© No cableado 16 | Rojo/verde
@ Cableado 18 | Marrén/rojo
20 | Rojo/marréon
23 | Gris/rojo
21 | Rojo/gris

25 | Azulinegro

ﬁ

22 | Negro/azul

24 | Naranja/negro

X
X

26 | Negro/naranja
13 | No cableado
14 | No cableado

27 | No cableado
28 No cableado

Caracteristicas

En la siguiente tabla se incluyen las caracteristicas de los cables BMX FTW «08S:
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Reglas generales para la instalacion fisica de los
modulos analdgicos

Caracteristica Valor

Cable Material de la funda PVvC
Estado de LSZH No

Descripcion del conductor Numero de conductores 24

Seccion del conductor
(calibre)

0,22 mm2 (24 AWG)

Entorno

Temperatura de
funcionamiento

De -25a 70 °C (de -13 a 158 °F)

Estandares aplicables

DIN47100

Instalacion de cables

A APELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA

Apague toda la alimentacion al sensor y a los dispositivos del preactuador antes de
conectar o desconectar los terminales.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la muerte.

En el diagrama siguiente se muestra la conexion del cable al médulo:

Mdédulo

Cable

Para obtener mas informacion, consulte el tema /Incorporacion de un bloque de terminales

de 28 pins en un modulo.
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Reglas generales para la instalacion fisica de los
modulos analdgicos Médulos de entradas/salidas analdgicas

Cables BMX FCW «01S

Introduccion

Los médulos de conector de 40 pins se conectan a sensores, preactuadores o terminales
por medio de un cable disefiado para permitir una transicion sin fallos de conductor a
conductor en las entradas y salidas del médulo.

Descripcion del cable

Los cables BMX FCW «01S forman un juego de cables preinstalados y se componen de los
siguientes elementos:

» Enun extremo, un conector de 40 pins moldeado desde el que se extiende 1 funda de
cable de 20 conductores.

* En el otro, extremos de conductores sueltos diferenciados por colores.
En la imagen siguiente se muestran los cables BMX FCW +01S:

mm
in.
L
90 35 _ 655
3.54 [ 1.38 | / / 2.56+0.2
R / / = El
//
>3
L\ 4

1 Conector de 40 pins de tipo FCN

2 Blindaje del cable

3 Pelado previo de la funda externa

4 Conductores sin pelar

5 Filamento de nylon que permite pelar la funda del cable con facilidad
L Longitud en funcidn del nimero de referencia.

El cable tiene dos longitudes diferentes:
* 3 metros: BMX FCW 3018S.
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* 5 metros: BMX FCW 501S.
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Reglas generales para la instalacion fisica de los

modulos analdgicos

Moédulos de entradas/salidas analégicas

Asignacién de pins

En el diagrama siguiente se muestra la conexién de los cables BMX FCW +018S:

Vista del cableado

O

B20 A20

OB NN
5l 0z

EEOO

EIIDEIIO:LI
<A@ B 0J00OEREERIJO0OOCEEROOCEENENE(C

3

«ff B OO

B1/ \A1

O

[J No conectado
[l Conectado

Conector

N

B18

B19

A18

A19

A16

B16

A17

B17

A1

B11

A12

B12

A6

B6

A7

B7

A1l

B1

A2

B2

A3

B3

A4

B4

A5

B5

A8

B8

A9

B9

A10

B10

A13

B13

A14

B14

A15

B15

A20

B20

T e X
O e X
T Vearsiomes X
X e X
T e X
T Roeme X
T ot X
X (e X
T e DX
< SR X

N

> No conectado
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Médulos de entradas/salidas analdgicas modulos analdgicos

Caracteristicas

En la siguiente tabla se incluyen las caracteristicas de los cables BMX FCW «01S:

Caracteristica Valor
Cable Material de la funda PvC
Estado de LSZH No
Descripcion del conductor Numero de conductores 20
Seccién del conductor 0,22 mm2 (24 AWG)
(calibre)
Entorno Temperatura de De-25a70 °C (de -13 a 158 °F)
funcionamiento
Estandares aplicables DIN47100

Instalacion de cables

AAPELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA

Apague toda la alimentacién al sensor y a los dispositivos del preactuador antes de
conectar o desconectar los terminales.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la muerte.

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO INESPERADO DEL EQUIPO

Tome todas las medidas de precaucion durante la instalacion para evitar posibles errores
en los conectores. La conexién incorrecta de alguno de los conectores podria causar un
comportamiento inesperado de la aplicacion.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves, muerte o
daios en el equipo.
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Reglas generales para la instalacion fisica de los
modulos analdgicos Médulos de entradas/salidas analdgicas

En el diagrama siguiente se muestra la conexion del cable al médulo:

Modulo

Cable

Para obtener mas informacion, consulte el tema /Incorporacion de un tipo FCN de 40 pins en
un modulo.

Ajuste de un bloque de terminales de 20 pins a un
modulo

Presentacion

Los mddulos con conexiones de bloque de terminales de 20 pins requieren la conexion del
bloque al médulo. A continuacion se describen estas operaciones de instalacion (montaje y
desmontaje).

AAPELIGRO

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O DESTELLO DE ARCO
VOLTAICO

El bloque de terminales debe conectarse o desconectarse tras cortar la tensién del
sensor o preactuador.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la muerte.
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Médulos de entradas/salidas analdgicas modulos analdgicos

AATENCION

DANOS EN EL EQUIPO

No enchufe ningun bloque de terminales de CA en un médulo de CC. Esto puede dafar
el moédulo.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o daios en el
equipo.

Instalacion del bloque de terminales

En la tabla siguiente se muestra el procedimiento de montaje de un bloque de terminales de 20
pins en un médulo de entradas/salidas binarias.

Procedimiento de montaje

Paso Accién

1 Con el médulo colocado en el bastidor, instale el bloque de terminales insertando su codificador
(parte trasera inferior del terminal) en el codificador del médulo (parte inferior frontal del médulo), tal
como se muestra arriba.

NOTA: El conector del médulo dispone de indicadores que muestran la direccion correcta que
debe utilizarse para instalar bloques de terminales.

2 Fije el bloque de terminales al médulo apretando los dos tornillos de montaje situados en las partes
superior e inferior del bloque de terminales.

Par de sujecion: 0,4 Nem (0,30 Ib-ft).
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Reglas generales para la instalacion fisica de los
modulos analdgicos Médulos de entradas/salidas analdgicas

NOTA: Si los tornillos no estan apretados, existe el riesgo potencial de que el bloque de
terminales no quede correctamente fijado al médulo.

Codificacién del bloque de terminales de 20 pins

AATENCION
COMPORTAMIENTO INESPERADO DE LA APLICACION

Codifique el bloque de terminales tal y como se describe mas abajo para evitar que se
monte sobre otro mdédulo. La conexion del conector incorrecto podria causar un
comportamiento inesperado de la aplicacion.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o daios en el
equipo.

AVISO

DESTRUCCION DE UN MODULO

Codifique el bloque de terminales tal y como se describe mas abajo para evitar que se
monte sobre otro mdédulo. La conexién del conector incorrecto puede hacer que el médulo
se destruya.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse daios en el equipo.

Cuando se instala un bloque de terminales de 20 pins en un médulo especializado en este
tipo de bloques de terminales, pueden codificarse el bloque de terminales y el médulo
mediante tornillos de contacto. El objetivo de dichos tornillos de contacto es evitar que el
bloque de terminales se monte sobre otro mddulo. De este modo puede evitarse
potencialmente la insercién incorrecta al reemplazar un modulo.

El usuario realiza la codificacion con los tornillos de contacto de la rueda guia STB XMP
7800. Solo puede llenar los seis slots en la mitad de la parte izquierda (si se mira desde la
parte del cableado) del bloque de terminales y puede llenar los seis slots de guia del
modulo de la parte izquierda.

Para ajustar el bloque de terminales al médulo, confirme que un slot del médulo con un
tornillo de contacto corresponde a un slot vacio en el bloque de terminales o un bloque de
terminales con un tornillo de contacto debe corresponder a un slot vacio en el médulo.
Puede llenar cualquiera de los 6 slots disponibles, hasta un maximo de 6, segun lo desee.
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Médulos de entradas/salidas analdgicas modulos analdgicos

En el diagrama siguiente se muestra una rueda guia, asi como los slots del mdédulo utilizado
para codificar los bloques de terminales de 20 pins.

Rueda guia
N
Tornillo de contacto desmontable
L) i
] o)
Ranuras guia }% O g
] i
2 He)
| i
= He
% E
b/:fp \
o)

Ranuras del médulo
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Reglas generales para la instalacion fisica de los
modulos analdgicos Médulos de entradas/salidas analdgicas

En el diagrama siguiente se muestra un ejemplo de configuracién de codificacién que
posibilita el ajuste del bloque de terminales al médulo.

Bloque de terminales Modulo

Ranuras vacias :T Ranuras llenas de tornillos de contacto
]

Ranuras llenas de tornillos de contacto Rapuras vacias

En el diagrama siguiente se muestra un ejemplo de configuracion de codificacién que no
posibilita el ajuste del bloque de terminales al médulo.

Bloque de terminales Modulo

Ranuras llenas de tornillos de contacto

?R uras vacias

Ranura vacia

)

Ranuras llenas de tornillos de contacto
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Médulos de entradas/salidas analdgicas modulos analdgicos

Ajuste de un bloque de terminales de 28 pins a un
modulo

Presentacion

Los mdodulos con conexiones de bloques de terminales de 28 pins requieren que estos
ultimos se conecten al médulo. A continuacién se describen estas operaciones de
instalacion (montaje y desmontaje).

AAPELIGRO

DESCARGA ELECTRICA

El bloque de terminales debe conectarse o desconectarse tras cortar la tensién del
sensor o preactuador.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la muerte.

AATENCION

DANOS EN EL EQUIPO

No enchufe ningun bloque de terminales de CA en un médulo de CC. Esto puede dafar
el modulo.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o daios en el
equipo.
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Reglas generales para la instalacion fisica de los
modulos analdgicos Médulos de entradas/salidas analdgicas

Instalacion del bloque de terminales

En la tabla siguiente se muestra el procedimiento para montar el bloque de terminales de 28 pins
en los modulos:

Procedimiento de montaje:

Paso Accién

1 Con el mddulo colocado en el bastidor, instale el bloque de terminales insertando su codificador
(parte trasera inferior del terminal) en el codificador del médulo (parte inferior frontal del médulo),
tal como se muestra arriba.

2 Fije el bloque de terminales al moédulo apretando los dos tornillos de montaje situados en las
partes superior e inferior del bloque de terminales.

Par de sujecion: 0,4 Nem (0,30 Ib-ft).

NOTA: Si los tornillos no estan apretados, existe el riesgo potencial de que el bloque de
terminales no quede correctamente fijado al médulo.
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Médulos de entradas/salidas analdgicas modulos analdgicos

Codificacién del bloque de terminales

AATENCION

COMPORTAMIENTO INESPERADO DE LA APLICACION

Codifique el bloque de terminales tal y como se ha descrito antes para evitar que se
monte sobre otro mdédulo. La conexion del conector incorrecto podria causar un
comportamiento inesperado de la aplicacion.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o daios en el
equipo.

AVISO

DESTRUCCION DE UN MODULO

Codifique el bloque de terminales tal y como se ha descrito antes para evitar que se
monte sobre un médulo incorrecto. La conexion del conector incorrecto puede hacer que
el médulo se destruya.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse dafios en el equipo.

Cuando se instala un bloque de terminales en un médulo especializado en este tipo de
bloques de terminales, puede codificar el bloque de terminales y el médulo por medio de
contactos. El objetivo de dichos tornillos de contacto es evitar que el bloque de terminales
se monte sobre otro médulo. Asi, puede evitarse potencialmente el control de errores
detectados al reemplazar un médulo.

El usuario realiza la codificacion con los tornillos de contacto de la rueda guia STB XMP
7800. Solo puede llenar los seis slots en la mitad de la parte izquierda (si se mira desde la
parte del cableado) del bloque de terminales y puede llenar los seis slots de guia del
modulo de la parte izquierda.

Para ajustar el bloque de terminales al médulo, confirme que un slot del médulo con un
tornillo de contacto corresponde a un slot vacio en el bloque de terminales o un bloque de
terminales con un tornillo de contacto debe corresponder a un slot vacio en el médulo.
Puede llenar cualquiera de los seis slots disponibles, hasta un maximo de seis, segun lo
desee.
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Reglas generales para la instalacion fisica de los
modulos analdgicos

Moédulos de entradas/salidas analégicas

En el diagrama siguiente se muestra una rueda guia, asi como los slots del médulo

utilizados para codificar un bloque de terminales de 28 pins:

Rueda guia

Tornillo de contacto
desmontable

D
‘I

A

D

N

Slots guia

AN

D

A
AN

A

(Wﬁwl_ﬂﬁﬁwl_\wﬁw I\

(©)]
®
(©]
©
®
(©)]
®
®
©
(©]
®©
®
(©]
©]
()

Slots del médulo
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Reglas generales para la instalacion fisica de los
Médulos de entradas/salidas analdgicas modulos analdgicos

En el diagrama siguiente se muestra un ejemplo de configuracién de codificacién que
posibilita el ajuste del bloque de terminales al médulo:

Bloque de terminales Modulo
Slots con tornillos de contacto

Slots vac’osz—g :f
Slots con tornillos de contacto % ? Slots vacios

En el diagrama siguiente se muestra un ejemplo de configuracion de codificacién que no
posibilita el ajuste del bloque de terminales al médulo:

Bloque de terminales Modulo

Slot vacio

=f Slots con tornillos de contacto

Slots con tornillos de contacto Slats vacios

it

NOTA: El conector del médulo dispone de indicadores que muestran la direccién
correcta que debe utilizarse para instalar bloques de terminales.
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modulos analdgicos Médulos de entradas/salidas analdgicas

Ajuste de un conector de tipo FCN de 40 pins a un
maoédulo
Presentacién

Los mdédulos con conexiones de tipo FCN de 40 pins requieren la conexion del conector al
modulo. A continuacién se describen estas operaciones de instalacién (montaje y

desmontaje).
AAPELIGRO
DESCARGA ELECTRICA

El conector de tipo FCN debe conectarse o desconectarse tras cortar la tension de los
sensores o preactuadores.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la muerte.

AATENCION

DANOS EN EL EQUIPO

No enchufe ningun conector de CA en un médulo de CC, ya que provocaria dafios en el
equipo.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o daios en el
equipo.
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Médulos de entradas/salidas analdgicas modulos analdgicos

Instalacion del conector

En la tabla siguiente se muestra el procedimiento de montaje del conector en los modulos:

7

Procedimiento de montaje:

Paso Accién

1 Una vez que el médulo se haya colocado en su sitio en el bastidor, inserte el conector FCN del
cable en el conector del médulo, tal como se muestra anteriormente.

2 Fije el conector al médulo apretando los dos tornillos de montaje situados en las partes superior
e inferior del bloque de terminales.

Par de sujecion: 0,4 Nem (0,30 Ib-ft).

NOTA: Si los tornillos no estan apretados, existe el riesgo potencial de que el bloque de
terminales no quede correctamente fijado al médulo.

Kit de conexiones blindadas

Introduccion

El kit de conexiones blindadas BMXXSPe+++ permite conectar el blindaje del cable
directamente a tierra y no al blindaje del médulo para ayudar a proteger el sistema de
perturbaciones electromagnéticas.

Conecte el blindaje en los juegos de cables para conectar:
+ El médulo analégico
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modulos analdgicos Médulos de entradas/salidas analdgicas

* Elmddulo de contador

» El' mddulo de interfaz del codificador

* El mddulo de control de movimiento

» Una consola XBT al procesador (mediante el cable blindado USB)

Referencias de los kits

Cada kit de conexiones blindadas incluye los componentes siguientes:
* Una barra metalica
* Dos subbases
La referencia al kit de conexiones blindadas dependera del tamafio del bastidor de Modicon

X80:

Bastidores X Bus/Bastidores Ethernet Numero de slots Kit de conexiones blindadas
y X Bus duales
BMXXBP0400(H)

4 BMXXSP0400
BMEXBP0400(H)
BMXXBP0O600(H) 6 BMXXSP0600
BMXXBP0800(H)

8 BMXXSP0800
BMEXBPO0800(H)
BMXXBP1200(H)

12 BMXXSP1200
BMEXBP1200(H)
BMXXBP1600(H)

16 BMXXSP1600
BMEXBP1600(H)
Bastidores de fuente de alimentaciéon Numero de slots Kit de conexiones blindadas
redundante
BMEXBP0602(H) 6 BMXXSP0800
BMEXBP1002(H) 10 BMXXSP1200
BMEXBP1402(H) 14 BMXXSP1600
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Reglas generales para la instalacion fisica de los
Médulos de entradas/salidas analdgicas modulos analdgicos

Anillos de sujecion

Utilice los anillos de sujecién para conectar el blindaje de los juegos de cables a la barra
metélica del kit.

NOTA: Los anillos de sujecién no se incluyen en el kit de conexiones blindadas.
En funcion del diametro del cable, los anillos de sujecidn estan disponibles en las siguientes

referencias:
« STBXSP3010: anillos pequefos para cables con seccion transversal de 1.5...6 mm2
(AWG16...10).
+  STBXSP3020: anillos grandes para cables con seccion transversal de 5...11 mm?2
(AWG10...7).

Instalacion del kit

La instalacion del kit de conexiones blindadas al bastidor se puede hacer con el médulo ya
instalado en el bastidor, excepto el médulo de extension del bastidor BMXXBEO0100.
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modulos analdgicos Médulos de entradas/salidas analdgicas

Ajuste las subbases del kit a ambos extremos del bastidor para proporcionar la conexion
entre el cable y el tornillo de conexion a tierra del bastidor:

i

T

\ A—;]
—

v

1 Bastidor

2 Subbase

3 Barra metélica

4 Anillo de sujecion

Pares de apriete para instalar el kit de conexiones blindadas:
« Paralos tornillos que sujetan la subbase al bastidor Modicon X80: Méax. 0,5 Nem
(0,37 Ib-ft)
« Paralos tornillos que sujetan la barra metalica a las subbases: Max. 0,75 Nem (0,55 Ib-
ft)
NOTA: Un kit de conexiones blindadas no modifica el volumen requerido cuando se
instalan y desinstalan modulos.
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Dimensiones del kit

En la figura siguiente se muestran las dimensiones (altura y profundidad) de un bastidor
Modicon X80 con su kit de conexiones blindadas:

mm
in. 113
] 4.45
I
w,
I
© | [ ]
~ [N
3 U

NOTA: La anchura global equivale a la anchura del bastidor Modicon X80.
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Reglas generales para la instalacion fisica de los
modulos analdgicos Médulos de entradas/salidas analdgicas

Dimensiones de médulos de E/S analégicos X80

Presentacién general de los médulos de E/S analégicos
X80

Moédulo de E/S analégico X80 con bloques de terminales extraibles de 20 pins:

Ih
\ - N\

o \ — =
o] - - \
. 8|8 D
. g é‘
s W
K N aQ
LJ - S—

N U

Bt | a
32mm (1.26in.) 19 mm 86 mm (3.39in.) 33.5mm
(0.751in.) (1.3in.)

a Profundidad del segmento DIN: el valor dependera del tipo de segmento DIN que se
utilice en la plataforma.
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Médulos de entradas/salidas analdgicas modulos analdgicos

Médulo de E/S analdgico X80 con bloques de terminales extraibles de 28 pins:

T e \
|| = \
¢ D
9 |7 a
G .. )
a

b [
32mm (1.26 in.) 19 mm 86 mm (3.391in.) 33.5 mm
(0.75in.) (1.31in.)

('ure6°c) ww oL
("u1 g0'p) ww 2'€0L

Ofe e e oeesessssssce]

a Profundidad del segmento DIN: el valor dependera del tipo de segmento DIN que se
utilice en la plataforma. Consulte Montaje de los bastidores (véase Modicon X80,
Bastidores y fuentes de alimentacion, Hardware Manual de referencia).

Médulo de E/S analdgico X80 con conector de tipo FCN de 40 pins

e N i
o N | L d :
i , N
| d
Hes Nk
A7 N :
i N\ d .

TN

("ur £6°¢) ww 001
(w1 g0'y) ww 20l

a

T
32 mm (1.26in.) 19 mm 86 mm (3.39in.) 40.5mm
(0.75in.) (157 in.)

a Profundidad del segmento DIN: el valor dependera del tipo de segmento DIN que se
utilice en la plataforma.
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modulos analdgicos

Moédulos de entradas/salidas analégicas

Dimensiones de los médulos analégicos X80

Referencia del médulo

Dimensiones del médulo

Ancho

| Alto ‘ Profundo

Profundidad de
instalacion(1)

Médulo de E/S analégico X80 con bloque de terminales extraible de 20 pins

BMXAMI0410(H)

BMXAMO0210(H)

BMXAMOO0410(H)

BMXAMO0802(H)

BMXAMMO600(H)

32 mm (1,26 in.)

103,7 mm (4,08 in.)

86 mm (3,39 in.)

119,5 mm (4,69 in.)("

Modulo de E/S analégico X80 con bloque de

terminales extraible de

28 pins

BMXAMI0800(H)

BMXAMI0810(H)

32 mm (1,26 in.)

103,7 mm (4,08 in.)

86 mm (3,39 in.)

119,5 mm (4,69 in.)("

Médulo de E/S analégico X80 con conector de tipo FCN de 40 pins

BMXARTO0414(H)

BMXARTO0814(H)

32 mm (1,26 in.)

103,7 mm (4,08 in.)

86 mm (3,39 in.)

126,5 mm (4,96 in.)("

(1) No se incluye la profundidad del segmento DIN (a).

NOTA: Los conectores que se entregan con los modulos de E/S analégicos X80

(bloques de terminales extraibles de 20 y 28 pins, y conector de tipo FCN de 40 pins) y
los correspondientes juegos de cables preinstalados (BMXFTW*01S, BMXFTW*08S y
BMXFCW*01S) presentan las mismas dimensiones.

NOTA: Procure un espacio prudencial para la instalacion de los cables y alrededor de
los bastidores.

Normas y certificaciones

Descargar

Haga clic en el enlace correspondiente al idioma que prefiera para descargar las normas y
las certificaciones (formato PDF) aplicables a los médulos de esta linea de productos:

35011981.19
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Reglas generales para la instalacion fisica de los
modulos analdgicos

Titulo

Idiomas

Plataformas Modicon M580, M340 y X80 1/O,
Normas y certificaciones

* Inglés: EIO0000002726

*  Francés: EIO0000002727
* Aleman: EIO0000002728
» ltaliano: EIO0000002730

+ Espafiol: EIO0000002729
*  Chino: EIO0000002731
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Diagndsticos para los médulos analégicos Médulos de entradas/salidas analdgicas

Diagndsticos para los médulos analégicos

Contenido de este capitulo

Estados del modulo de entradas/salidas analdgicas................... 61
Diagnostico del médulo de entradas/salidas analdgicas.............. 62

Objeto

En esta seccion se explica el procesamiento de los fallos de hardware detectados relativos
a los médulos de entradas y salidas analdgicas.

Estados del modulo de entradas/salidas
analégicas

Resumen

Los médulos analdgicos estan provistos de indicadores LED que permiten la visualizacion
del estado del moédulo y del estado de los canales. Estos son:

* Losindicadores LED de estado de los modulos: RUN, ERR y E/S.

» Los indicadores LED de estado de los canales: IN ¢ (para los médulos de entrada),
OUT ¢ (para los modulos de salida).
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Descripcion

Los modulos tienen varios indicadores LED que indican su estado:

N

Descripcién de los indicadores LED:

Indicador LED Significado

RUN (verde) Estado operativo del médulo

ERR (rojo) Error interno detectado en el médulo o conflicto entre el médulo y el resto de la
configuracion.

E/S (rojo) Se ha detectado un error externo

Diagnodstico del modulo de entradas/salidas
analégicas
Resumen

La iluminacion o parpadeo de los indicadores LED de RUN, ERR, E/S y canales (IN/OUT)
indican el estado del médulo de entradas/salidas analdgicas.
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Médulos de entradas/salidas analdgicas

Descripcion

La tabla siguiente le permite realizar diagnésticos del estado del médulo segun los
indicadores LED: RUN, ERR, E/S y los canales (IN/OUT):

Estado del médulo

Indicadores LED de estado

RUN

ERR

E/S

INeoOUT -

Funcionando con normalidad

®

El médulo funciona con algunos canales
detenidos

El médulo esta inoperativo o desconectado

El médulo no se ha configurado o la
configuracién del canal esta en curso

Se ha detectado un error interno en el médulo

El médulo no se ha calibrado con los ajustes de
la fabrica (1)

El médulo tiene dificultades para comunicarse
conlaCPU (1)

Médulo sin configurar

| @] OO 10| O

Se ha detectado un error externo:

* Se hadetectado un error de
desbordamiento/subdesbordamiento de
rango.

* Se ha detectado un error de conexion del
actuador o sensor.

® e O o & O DO GO

OO |8 @ Ole OO O|C

® e O O O] OO OO

Leyenda:

Olndicador LED apagado

{ZIndicador LED intermitente

{X?Indicador LED con intermitencia rapida

.Indicador LED encendido

(1) solo en el médulo BMX AMO 0210

(2) uno o mas indicadores LED

35011981.19
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BMX AMI 0410

Contenido de este capitulo

Presentacion .........couiiieiiii i
CaracteriStiCas ... ..ooueeieeee e
Descripcion de funCiones...........co.oiiviiiiiiiicice e
Precauciones de cableado ............cccooiiiiiiiiiie
Esquema de cableado.............ccooooiiiiiiiii
Uso de los accesorios de cableado TELEFAST ........ccccovvevivennnni.

Objeto

En este capitulo se presenta el médulo BMX AMI 0410 y sus caracteristicas, y se explica su

conexion a los distintos sensores.

Presentacion

Funcion

El médulo BMX AMI 0410 es un dispositivo de medicion industrial, de alto nivel, y de 4
entradas.

Si se utiliza junto con sensores o transmisores, realiza funciones de monitorizacién,
medicion y control continuo de procesos.

El médulo BMX AMI 0410 proporciona el rango siguiente para cada entrada, segun la
opcion que se elija durante la configuracion:

 Tensidonde +/-10V/0a5V/0a10V/1a5V/+/-5V
e Corriente de 0 a 20 mA/4 a 20 mA/+/- 20 mA

El médulo funciona con entradas de tensidn. Incluye cuatro resistencias de lectura
conectadas al bloque de terminales para posibilitar las entradas de corriente.
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Version reforzada

El equipo BMX AMI 0410H (endurecido) es la version reforzada del equipo BMX AMI 0410
(estandar). Puede utilizarse con un mayor rango de temperatura y en entornos quimicos
severos.

Para obtener mas informacion, consulte el capitulo sobre instalaciones en entornos mas
adversos (véase Plataformas Modicon M580, M340 y X80 I/0, Normas y certificaciones).

llustracion

El mddulo de entradas analdgicas BMX AMI 0410 tiene el siguiente aspecto.

NOTA: El bloque de terminales se suministra por separado.
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Caracteristicas

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas de las tablas siguientes se aplican a los médulos BMX AMI 0410 y BMX
AMI 0410H para su uso en altitudes de hasta 2000 m (6560 ft). Cuando utilice los médulos
por encima de los 2000 m (6560 ft), aplique un descenso adicional.

Para obtener informacién detallada, consulte el capitulo Condiciones de funcionamiento y
almacenamiento (consulte Plataformas, estandares y certificaciones de Modicon M580,
M340 y X80 I/0).

Caracteristicas generales

Las caracteristicas generales de los médulos BMX AMI 0410 y BMX AMI 0410H son las

siguientes.
Temperatura de BMX AMI 0410 De 0a 60 °C (de 32 a 140 °F)
funcionamiento
BMX AMI 0410H De -25a70 °C (de -13 a 158 °F)
Tipo de entradas Entradas aisladas de alto nivel
Naturaleza de las entradas Tensién/corriente
Numero de canales 4

Tiempo de ciclo de adquisicion:

» Rapido (adquisicion periédica para los canales 1 ms + 1 ms x nimero de canales utilizados
utilizados)
* Predeterminado (adquisicion periodica para todos los Sms
canales)
Resolucion de visualizacion 16 bits
Filtrado digital Primer orden
Aislamiento:
* Entre canales +/-300 VCC
* Entre canales y bus 1400 VCC
* Entrelos canales y la puesta a tierra 1400 VCC
Sobrecarga maxima autorizada para las entradas: Entradas de tension: +/-30 VCC

Entradas de corriente: +/- 90 mA
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Protegido contra cableado accidental: De -19,2
a30VvCC
Consumo de alimentacion Habitual 0,32W
(3,3V)
Maximo 0,48 W
Consumo de alimentacion Habitual 0,82 W
(24 V)
Maximo 1,30 W

4

Rango de medicion

Las entradas analégicas de los mddulos BMX AMI 0410 y BMX AMI 0410H presentan las
siguientes caracteristicas de rango de medicion:

Rango de medicion +/-10V; +/-5V +/-20 mA
De0a10V;de0a5V;de De0a20mA;de4a
1a5V 20 mA

Valor maximo de conversion +/-11,4V +/-30 mA

Resolucion de conversion 0,35 mV 0,92 pA

Impedancia de entrada 10 MQ Resistencia interna de

transformacién

(250 Q) + resistencia
interna de proteccion
(ver nota)

Precision de la resistencia interna de - 0,1 % -15 ppm/°C

transformacion

Errores de medicion detectados del médulo BMX AMI 0410 estandar:

.« A25°C 0,075 % de FS(1) 0,15 % de FS(@)
»  Valor maximo en el rango de temperatura de 0 a 0,1 % de FSM 0,3 % de FS((@2)
60 °C (de 32 a 140 °F)

Errores de medicion detectados del médulo endurecido BMX AMI 0410H:

.« A25°C 0,075 % de FS(1) 0,15 % de FS(@)
»  Valor maximo en el rango de temperatura de -25 | 0,2 % de FS(") 0,55 % de FS(1(@2)
a70°C (de-13 a 158 °F)

Deriva de temperatura 15 ppm/°C 30 ppm/°C

Monotonicidad Si Si

Rechazo de modalidad comun (50/60 Hz) 90 dB 90 dB

Diafonia entre canales CC y CA 50/60 Hz >80 dB >80 dB
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BMX AMI 0410

Descripcién de funciones

Rango de medicion

+/-10V; +/-5V

De0a10V;de0a5V;de
1a5V

+/-20 mA

De0a20mA;de4a
20 mA

Sin linealidad

0,001 % de FSM

0,001 % de FS(

Repetibilidad a 25 °C de 10 min de tiempo de
estabilizacion

0,005 % de FS™M

0,007 % de FS™M

Estabilidad a largo plazo tras 1000 horas

<0,004 % de FSM

<0,004 % de FS("

(1) FS: Escala completa

(2) Error de resistencia de conversion detectado

NOTA: La resistencia de proteccién interna tiene una impedancia habitual de 25 Q (min.
3,6 Q y max. 50 Q). La precision de la resistencia de proteccion no afecta al valor

medido.

NOTA: Si no hay ningun elemento conectado a los médulos analdgicos BMX AMI 0410
y BMX AMI 0410H y los canales estan configurados (rangode 4 a20 mAode 1a5V),
un conductor interrumpido provocara la deteccion de un error de E/S.

Funcion

El médulo BMX AMI 0410 es un dispositivo de medicidn industrial, de alto nivel y de

4 entradas.

Si se utiliza junto con sensores o transmisores, realiza funciones de vigilancia, mediciéon y

control continuo.

El médulo BMX AMI 0410 proporciona el rango siguiente para cada entrada, segun la
seleccién que se realice durante la configuracion:

e +-10V

+ DeOai10V

« DeOa5V/De0Oa20mA
« Det1a5V/De4a20mA
+ De +/-5V +/-20 mA

El médulo funciona con entradas de tensién. Incluye cuatro resistencias de lectura
conectadas al bloque de terminales para posibilitar las entradas de corriente.
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llustracion

La ilustracion del médulo BMX AMI 0410 es la siguiente.
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Descripcion:
N.° Proceso Funcion

Adaptacion de las
entradas y
multiplexacion

Conexion fisica al proceso a través de un bloque de terminales con
tornillos de 20 pins.

Proteccion del médulo contra sobretensiones.

Proteccion de la resistencia de lectura actual a través de limitadores y
fusibles con restablecimiento.

Filtrado analdgico de sefiales de entrada.

Exploracion de canales de entrada mediante la multiplexacion estatica
a través de optointerruptores, con el fin de proporcionar la posibilidad
de una tension de modalidad comuin de +/-300 V CC.

2 Amplificacion de las + Seleccion de ganancia basada en las caracteristicas de las sefales de
senales de entrada entrada, tal como se define durante la configuracién (rango unipolar o
bipolar, en tensién o corriente).
* Compensacion de desviacion en dispositivo de amplificacion.
3 Conversién » Conversion de sefiales de entrada analdgicas en sefales digitales de

24 bits mediante un convertidor ZA.
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N.° Proceso Funcion

4 Transformacién de » Tiene en cuenta coeficientes de recalibracién y alineacién que deben
valores entrantes en aplicarse a las mediciones, asi como coeficientes de calibraciéon
unidades de automatica del médulo.

medicion que pueda

o N » Filtrado (filtro digital) de las medidas en funcién de los parametros de
utilizar el usuario.

configuracion.

* Puesta en escala de las medidas en funcion de los parametros de
configuracion.

5 Comunicacion con la +  Gestiona los intercambios con la CPU.
aplicacion » Direccionamiento topologico.
* Recibe los parametros de configuracion del médulo y los canales.

* Envia valores medidos y el estado del mddulo a la aplicacion.

6 Supervision del Prueba de cadenas de conversién.
médulo y envio de
notificaciones de Prueba de desborde de rango en los canales.
error detectado a la
aplicacion. Prueba del watchdog.

T4

Temporizacion de medicion

La temporizacion de mediciones se determina por el ciclo seleccionado durante la
configuracién: Ciclo normal o rapido.

» Ciclo normal indica que la duracidn de ciclo de exploracion es fija.

« Sin embargo, con el Ciclo rapido, el sistema s6lo explora los canales designados como
En uso. Por lo tanto, la duracién del ciclo de exploracién es proporcional al nUmero de
canales utilizados.

Los valores de tiempo de ciclo se basan en el ciclo seleccionado.

Moédulo Ciclo normal Ciclo rapido

BMX AMI 0410 5ms 1ms + (1 msxN)

donde N: numero de canales en uso.

70 35011981.19



BMX AMI 0410 Médulos de entradas/salidas analogicas

NOTA: El ciclo del médulo no esta sincronizado con el ciclo de PLC. Al inicio de cada
ciclo de PLC se tiene en cuenta el valor de cada canal. Si el tiempo de ciclo del bus es
inferior al tiempo de ciclo del médulo, algunos valores no habran cambiado.

Ciclo del moédulo | A ms ] ‘ l

Tarea
ciclo API ‘ ‘ | ‘ ‘ | |

Control de desbordamiento/subdesbordamiento

El médulo BMX AMI 0410 permite que el usuario pueda seleccionar entre una tension de
6 voltios o los rangos actuales para cada entrada.

Esta opcidn debe configurarse para cada canal en las ventanas de configuracion. La
deteccion de tolerancia superior e inferior se encuentra siempre activa independientemente
del control del desborde o trasgresion por debajo de rango.

Segun el rango seleccionado, el médulo comprueba si existe desbordamiento y verifica que
la medida se encuentra entre un umbral inferior y superior.

o rango rango .
umbral inferior Vinf umbral superior
I
| I |

areade | 4reade rango nominal area de area de
transgresion  tolerancia ! ! tolerancia ! desborde
inferior superior
Descripcion:
Designacion Descripcion
Rango nominal Rango de medicion correspondiente al rango seleccionado
Area de tolerancia superior Varia entre los valores incluidos entre el valor maximo para el
rango (por ejemplo: +10 V para el rango de +/-10 V) y el
umbral superior.
Area de tolerancia inferior Varia entre los valores incluidos entre el valor minimo para el
rango (por ejemplo: -10 V para el rango de +/-10 V) y el
umbral inferior.
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BMX AMI 0410

Designacion

Descripcion

Area de desborde

Area ubicada por encima del umbral superior

Area de transgresién por debajo de rango

Area ubicada por debajo del umbral inferior

Los valores de los umbrales pueden configurarse de forma individual. Estos valores pueden
asumir valores enteros entre los limites siguientes.

Rango Rango BMX AMI 0410
Area de Area de Rango nominal Area de Area de
transgresion por | tolerancia tolerancia desborde
debajo de rango inferior superior
Unipolar
De0a10V | -1400 -1001 -1000 -1 0 10000 | 10001 11 000 11 001 11 400
De0Oa5V/ | -5000 -1001 -1000 -1 0 10000 | 10001 11 000 11 001 15000
DeOa
20 mA
De1a5V/ | -4000 -801 -800 -1 0 10000 | 10001 10800 | 10801 14 000
De4a
20 mA
Bipolar
+-10V -11400 | -11001 | -11000 | -10001 | -10000 | 10000 | 10001 11 000 11 001 11 400
+-5V, -15000 | -11001 | -11000 | -10001 | -10000 | 10000 | 10001 11 000 11 001 15000
+/-20 mA
Usuario
+-10V -32768 Defini- Defini- 32767
do por do por
el el
usuario | usuario
De0a10V | -32768 Defini- Defini- 32767
do por do por
el el
usuario | usuario

Visualizacion de mediciones

Las mediciones se pueden visualizar mediante una visualizacién normalizada (en %, hasta
dos decimales).
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Tipo de rango Visualizacion

Rango unipolar de 0a 10000 (0 % a +100,00 %)

De0Oa10V,de0a5V,de1ab5V,de0a
20 mA,de 4a20 mA

Rango bipolar De -10 000 a 10 000 (de -100,00 % a +100,00 %)

+/-10V, +/-6 mV +/-20 mA

También es posible definir el rango de valores dentro de las mediciones expresadas
seleccionando lo siguiente:

» Elumbral inferior correspondiente al valor minimo para el rango: 0 % (0 -100,00 %).
« El umbral superior correspondiente al valor maximo para el rango (+100,00 %).
Confirme que los umbrales inferior y superior son enteros entre -32 768 y +32 767.

Por ejemplo, imagine una zona de acondicionamiento que proporciona datos de presién en
un bucle de 4 a 20 mA, donde 4 mA corresponde a 3200 milibares, y 20 mA corresponde a
9600 milibares. Tiene la posibilidad de elegir el formato Usuario, estableciendo los
siguientes umbrales superior e inferior:

3200 para 3200 milibares como umbral inferior
9600 para 9600 milibares como umbral superior.

Los valores que se transmiten al programa varian entre 3200 (= 4 mA) y 9600 (= 20 mA).

Filtrado de mediciones

El tipo de filtrado efectuado por el sistema se denomina "filtrado de primer orden". El
coeficiente de filtrado puede modificarse mediante una consola de programacioén o a través
del programa.

La férmula matematica utilizada es la siguiente:
Measn) = a X Measgn-1) + (1-a) x Valy(n)

donde:

a = eficacia del filtro.

Meassn) = medicion filtrada en el momento n
Meast(n-1) = medicion filtrada en el momento n-1

Valyn) = valor bruto en el momento n
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Puede establecer el valor de filtrado entre siete posibilidades (de 0 a 6). Este valor puede

variar incluso si la aplicacion se encuentra en modalidad de ejecucion.

NOTA: Es posible acceder al filtrado en Ciclo normal o rapido.

Los valores de filtrado dependen del ciclo de configuracién T (donde T = tiempo de ciclo de
5 ms en modalidad estandar):

Eficacia deseada Valor o correspondiente Tiempo de Frecuencia de
requerido respuesta del corte (en Hz)
filtro en 63 %
Sin filtrado 0 0 0 0
Filtrado bajo 1 0,750 4xT 0,040/T
2 0,875 8xT 0,020/T
Filtrado medio 3 0,937 16xT 0,010/T
4 0,969 32xT 0,005/T
Filtrado intenso 5 0,984 64xT 0,0025/T
6 0,992 128xT 0,0012/T

Alineacion de sensores

El proceso de "alineacion" consiste en eliminar un offset sistematico comprobado mediante
un sensor determinado, alrededor de un punto de funcionamiento especifico. Esta
operacion compensa un error detectado vinculado al proceso. De este modo, la sustitucion
de un modulo no requiere una nueva alineacién. Sin embargo, la sustitucién del sensor o la
modificacion del punto de funcionamiento del sensor si requieren una nueva alineacion.

Las lineas de conversidn se presentan de la manera siguiente:

Valor
convertido

10,000

6,000

5,000

+++++ .

Linea de conversion tras alineacion

~ |

Linea de q:onversic’m antes de alineacion

Medicion
de entrada
I -

10V
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El valor de alineacion puede editarse mediante una consola de programacion, incluso si el
programa esta en modalidad de ejecucion. Para cada canal de entradas se puede:

» Visualizar y modificar el valor de medicién deseado
+ Guardar el valor de alineacién
» Determinar si el canal ya tiene una alineacion
También es posible modificar el offset de alineacion a través de la programacion.

La alineacion de canal se lleva a cabo en el canal con modalidad de funcionamiento
estandar, sin que esto afecte a las modalidades de funcionamiento del canal.

El offset maximo entre el valor medido y el valor deseado (alineado) no debe ser superior a
+/-1500.

NOTA: Para alinear varios canales analdgicos en los médulos BMX ART/AMO/AMI/
AMM, se recomienda proceder canal por canal. Pruebe todos los canales después de la
alineacion y antes de seguir al siguiente canal para aplicar los parametros
correctamente.

Precauciones de cableado

Introduccion

Con el fin de proteger la sefal de interferencia exterior inducida en modalidad serie y de
interferencia en modalidad comun, se recomienda tomar las siguientes medidas de
precaucion.

Blindaje del cable

Conecte el blindaje del cable a la barra de masa. Fije el blindaje a la barra de masa situada
en el lateral del médulo. Utilice el kit de conexiones blindadas BMXXSPe«++ para conectar el
blindaje.
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A APELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Al montar/extraer los modulos:

+ Asegurese de que cada bloque de terminales continua conectado a la barra de
blindaje.

» Desconecte la tensién de los sensores y preactuadores.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la muerte.

» Conexion TELEFAST:

Conecte el blindaje del cable de sensor a los terminales suministrados y el conjunto
completo a la conexion de puesta a tierra del armario.

Telefast ABE-7CPA410

Tierra IS0 0v 151 oy 152 oY 153 OV
2|l @ @ @ @ @ @ @

1 2 3 4 {00 17
Vo 1Co W1 1C W2 1C2 W3 1C3

@ b @ | @ b @ D

00 I 207

Blindaje de cableado a tierra
Al sensor de tension

(1) El accesorio ABE-7BV10 facilita la puesta a tierra cle los cables.

76 35011981.19



BMX AMI 0410 Médulos de entradas/salidas analogicas

Referencia de los sensores en relacion con la tierra

Para que el sistema de adquisicion funcione correctamente, le recomendamos que tome las
precauciones que se detallan a continuacion:

» Confirme que los sensores estén cerca (a pocos metros).

+ Confirme que todos los sensores estén designados en un solo punto, que se conecta a
la tierra del PLC.

Uso de los sensores designados en relacién con la tierra

Los sensores se conectan tal como se indica en el diagrama siguiente:

r———n

Canal 0 + entrada |

Canal 0 - entrada

Canal 1 + entrada

Canal 1 - entrada

I

Se conecta a |
latira de toma de |
= tierra |
1

Canal n + entrada
Canal n - entrada

[~ Barra de blindaje

= Tierra del PLC 1

[

=

—-a

Si los sensores se designan con relacion a la tierra, en algunos casos esto puede devolver
un potencial de tierra al bloque de terminales. Siga estas reglas:

» Confirme que el potencial es inferior a la tension mas baja permitida: por ejemplo,
30 Vrms 0 42,4 VCC.

» La configuracion de un punto de sensor a un potencial de referencia genera una
corriente de fuga. Compruebe que todas las corrientes de fuga generadas no afectan al
sistema.

NOTA: Los sensores y otros periféricos pueden conectarse a un punto de conexion a
tierra a cierta distancia del médulo. Dichas referencias remotas de conexién a tierra
pueden acarrear diferencias considerables de potencial con respecto a la conexién a
tierra local.
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A APELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Asegurese de lo siguiente:

» Los sensores y otros periféricos no estan expuestos mediante puntos de conexion a
tierra a un potencial de tension superior a los limites aceptables.

* No existen potenciales que superen los limites mas bajos permitidos.
+ Las corrientes inducidas no afectan a la medicién ni a la integridad del sistema.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la muerte.

Instrucciones de peligro electromagnético

Las perturbaciones electromagnéticas pueden causar un comportamiento inesperado de la
aplicacion.

AATENCION

COMPORTAMIENTO IMPREVISTO DE LA APLICACION

Para reducir las perturbaciones electromagnéticas, utilice el kit de conexiones blindadas
BMXXSPe+++ para conectar el blindaje.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o daios en el
equipo.

Esquema de cableado

Introduccion

El médulo BMX AMI 0410 esta conectado mediante un bloque de terminales de 20 puntos.
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llustracion
Las conexiones del bloque de terminales y del cableado del sensor son de la manera
siguiente.
Cabling view
- +
O] e ®
coMovo | (2)
()| 1co
NC [ (9 Loopsupply
{(5) | nC
NG | () . (5 eow-
7 V1 w + 24VDG -
COM 0V1 )
()7 ic1
NC N\
DINE
comovz | (2)
(3) | Ic2
NG
@s) | NC
NC
(7 | Ivs
COM 0V3
19) | 13
NG .

IVx entrada del polo + para el canal x

COM 0Vx entrada del polo - para el canal x

ICx entrada + de la resistencia de lectura actual
Canal 0 sensor de voltaje

Canal 1 sensor de corriente de 2 conductores
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Uso de los accesorios de cableado TELEFAST

Resumen

El sistema precableado TELEFAST esta formado por cables de conexién y subbases de
interfaz, tal como se muestra a continuacion:

1 Moédulo BMX AMI 0410
2 Cable de conexion BMX FCA <0
3 Subbase de interfaz ABE-7CPA410

4 Barra de blindaje
5 Abrazadera

El accesorio TELEFAST ABE-7CPA410 es una unidad de base utilizada para la conexién de
sensores. Incluye las siguientes funciones:

* Extension de los terminales de entrada en la modalidad de tension.

» Alimentacién de los sensores, canal por canal, de 0 a 20 mA o de 4 a 20 mA con una
tensioén protegida de 24 V, limitada en corriente a 25 mA, mientras se mantiene el
aislamiento entre los canales.

* Ayuda para proteger la resistencia de lectura de corriente integrada en TELEFAST
contra sobretensiones.
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Aislamiento de canal a canal 750VCC
Aislamiento de canales a alimentacion de 24 VCC 750 VvCC
Proteccion contra sobretensiones en entradas de corriente Por diodos Zener 8,2 V

NOTA: Al utilizar las entradas de corriente, se usan resistencias TELEFAST de
250 ohmios, a diferencia de las del médulo. El médulo BMX AMI 0410 funciona en la
modalidad de tensién.

Cables de conexion BMX FCA «<0

Los cables BMX FCA «+0 forman un juego de cables preinstalados y se componen de los
siguientes elementos:

* Enun extremo, un bloque de terminales de 20 pins moldeado desde el que se extiende
1 funda de cable de 20 conductores.

* En el otro extremo, un conector Sub-D de 25 pins.
En la imagen siguiente se muestran los cables BMX FCA «+0:

. L
35
i > | 5 7/ f ) [
7 / !
R R e a 65
IO D25
1 2 3

1 Terminales BMX FTB 2020

2 Blindaje del cable

3 Conector Sub-D de 25 pins

L Longitud en funcidn del nimero de referencia.

El cable tiene tres longitudes diferentes:
* 1,5m (4,92 ft): BMX FCA 150
*+ 3 m (9,84 ft): BMX FCA 300
*+ 5m (16,40 ft): BMX FCA 500
En la siguiente tabla se incluyen las caracteristicas de los cables BMX FCA +<0:
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BMX AMI 0410

Caracteristica Valor
Cable Material de la funda PVC
Estado de LSZH No

Medio ambiente

Temperatura de
funcionamiento

De -25a 70 °C (de -13 a 158 °F)

Conexion de los sensores

Los sensores se pueden conectar al accesorio ABE-7CPA410 tal como se muestra en la

ilustracion.

En la siguiente tabla se muestran los numeros de terminales ABE7-CPA410 y SUBD25:

Nuamero del Nuamero de Tipo de senal Numero del Numero de Tipo de seiial
bloque de pin de bloque de pin de
terminales conector terminales conector
TELEFAST Sub-D de TELEFAST Sub-D de
25 pins 25 pins
1 / Tierra / Entrada de 24 VCC
2 / Tierra / Entrada de 24 VCC
3 / Tierra / Entrada 0V24
4 / COMO / Entrada 0V24
100 Salida IS 0 101 14 COM 0V0
102 Salida IS 1 103 3 COM 0V1
104 Salida IS 2 105 17 COM 0Vv2
106 Salida IS 3 107 6 COM 0V3
200 1 Salida IV 0 201 Entrada IC 0
202 15 Salida IV 1 203 Entrada IC 1
204 4 Salida IV 2 205 Entrada IC 2
206 18 Salida IV 3 207 Entrada IC 3
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Esquema de cableado:

Entrada IEC 24 V
)
!
F1AT
- 77
N\
(@noNe swp2s () (O () /ONONe H L
ccree ccrce 250R cciee
250R 24V 250R 24V 24V
| T H :
,_1 Lim1 ..j@_‘,_‘ Lim | ,_‘ Lim|
25 mA 25 mA 25 mA|
I |
IVO ICO 0vo IS0 %%J IC1 ov1 181 ... V3 IC3 | 0V3 1S3
Canal 0 Canal 1 Canal 3
/[T
. Sensorde 0V
Sensor de corriente
2 hilos
e w Sensor de corriente
- 4 hilos
Sensor de tension

Alimentacion del sensor de 4 hilos
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Moédulo de entrada analégica BMX AMI 0800

Contenido de este capitulo

Presentacion .........oon oo
CaracteriStiCas .......oouiiei e
Descripcidon de funCiones..........ccouviiiiiiiiiiiii e
Precauciones de cableado ............ccooviiiiiiiii
Diagrama de cableado ..............oiiiiiiiiiiiiiiiii e
Utilizacion de los accesorios de cableado TELEFAST...............

Asunto de este capitulo

En este capitulo se presenta el médulo BMX AMI 0800 y sus caracteristicas, y se explica su

conexion a los distintos sensores.

Presentacion

Funcion

BMX AMI 0800 es un médulo analdgico de entrada de alta densidad con 8 canales no
aislados.

Este modulo se utiliza junto con sensores o emisores; realiza funciones de vigilancia,
medicién y control continuo.

El médulo BMX AMI 0800 proporciona el rango siguiente para cada entrada, segun la
opcion que se elija durante la configuracion:

e Tensionde +/-5V/+/-10V/0a5V/0a10V/1a5V
« Corriente de +/-20 mA/0 a 20 mA/4 a 20 mA

El médulo funciona con entradas de tensién. Incluye ocho resistencias de lectura
conectadas al bloque de terminales para posibilitar las entradas de corriente.
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llustracion

En el grafico siguiente se muestra el médulo de entrada analégica BMX AMI 0800:

NOTA: El bloque de terminales se suministra por separado.

Caracteristicas

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas de las tablas siguientes se aplican al médulo BMX AMI 0800 para su uso
en altitudes de hasta 2000 m (6560 ft). Cuando utilice el médulo por encima de los 2000 m
(6560 ft), aplique un descenso adicional.

Para obtener informacién detallada, consulte el capitulo Condiciones de funcionamiento y
almacenamiento (consulte Plataformas, estandares y certificaciones de Modicon M580,
M340 y X80 I/0).
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Médulo de entrada analégica BMX AMI 0800

Caracteristicas generales

En esta tabla se muestran las caracteristicas generales del médulo BMX AMI 0800:

Temperatura de funcionamiento

De 0260 °C (de 32 a 140 °F)

Tipo de entradas

Entradas rapidas de alto nivel con un punto
comun

Naturaleza de las entradas

Tensioén/corriente

Nuamero de canales

8

Tiempo de ciclo de adquisicion:

» Rapido (adquisicion periédica para los canales

1 ms + 1 ms x nUmero de canales utilizados

* Entrelos canales y la puesta a tierra

utilizados)
* Predeterminado (adquisicion periodica para todos los 9ms
canales)
Resolucion de visualizacion 16 bits
Filtrado digital Primer orden
Aislamiento:
* Entre canales No aislado
* Entre canales y bus 1400 VCC
1400 VCC

Sobrecarga maxima autorizada para las entradas:

Entradas de tension: +/-30 VCC

Entradas de corriente: +/- 30 mA

Consumo de alimentacion Habitual 0,32 W
(3,3V)

Maximo 0,48 W
Consumo de alimentacion Habitual 0,90 w
(24 V)

Maximo 1,10 W

Rango de medicién

Las entradas analégicas del médulo BMX AMI 0800 presentan las siguientes caracteristicas

de rango de medicion:
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Rango de medicion +/-10V; +/-5V +/-20 mA
De0a10V;de0a5V;de | De0a20mA;de4a
1a5V 20 mA

Valor maximo de conversion +/-11,4V +/-30 mA

Resolucién de conversion 0,36 mV 1,4 pA

Impedancia de entrada 10 MQ 250 Q

Resistencia interna de
transformacion

Precision de la resistencia interna de - 0,1 % -15 ppm/°C

transformacién

Errores de medicion detectados: 0,075 % de FS(1 Habitual: 0,15 % de

. o FSM@)
A25°C 0,1 % de FS™
*  Valor maximo en el rango de temperatura de 0 a 0,3 % de FSM@)
60 °C (de 32 a 140 °F)
Deriva de temperatura 30 ppm/°C 50 ppm/°C
incluida la resistencia
ala conversion

Monotonicidad Si Si

Rechazo de modalidad comun (50/60 Hz) 100 dB 100 dB

Diafonia entre canales CC y CA 50/60 Hz >80 dB >80 dB

Sin linealidad 0,001 % 0,001 %

Repetibilidad a 25 °C de 10 min de tiempo de 0,005 % de FS™M 0,007 % de FSM

estabilizacion

Estabilidad a largo plazo tras 1000 horas <0,004 % de FS(M <0,004 % de FSM

(1) FS: Escala completa

(2) Error de resistencia de conversion detectado

NOTA: Si no hay ningun elemento conectado a un médulo analégico BMX AMI 0800 y
hay canales configurados (rango de 4 a 20 mA o de 1 a 5 V), se detectara un error de E/
S como si se hubiera interrumpido un conductor.
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Médulo de entrada analégica BMX AMI 0800

Descripcién de funciones

Funcion

BMX AMI 0800 es un médulo analégico de entrada de alta densidad con 8 canales sin
entrada.

Este médulo se utiliza junto con sensores o emisores; realiza funciones de vigilancia,
medicion y control continuo.

El médulo BMX AMI 0800 proporciona el rango siguiente para cada entrada, segun la
seleccion que se realice durante la configuracion:

+-10V

DeOa10V
DeOa5V/de0a20mA
De1a5V/de4a20mA
+/-5 V/+/-20 mA

El médulo funciona con entradas de tensidn. Incluye ocho resistencias de lectura
conectadas al bloque de terminales para posibilitar las entradas de corriente.
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llustracion

La ilustracion del médulo BMX AMI 0800:

Seccio

Convertidor de AD = - A
Procesamiento
Interfase de BUS X

Conector de BUS X

%)
£
o
©
N
@
i)
@
<
[
£
£
=
2L
@
©
()
=]
=3
9o
m

Descripcion:
N.° Proceso Funcién
1 Adaptacion de las » Conexion fisica al proceso a través de un bloque de terminales con
entradas y tornillos de 28 pins.

multiplexacion +  Proteccion del médulo contra sobretensiones

+ Filtrado analdgico de sefales de entrada

2 Amplificacion de las + Seleccion de ganancia basada en las caracteristicas de las sefales de
senales de entrada entrada, tal como se define durante la configuracion (rango unipolar o
bipolar, en tensién o corriente)
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Médulo de entrada analégica BMX AMI 0800

N.° Proceso Funcion
» Compensacion de desviacion en dispositivo de amplificacion
3 Conversion « Conversion de sefales de entrada analdgicas en sefiales digitales de
24 bits mediante un convertidor A
4 Transformacién de « Tiene en cuenta coeficientes de recalibracién y alineacién que deben
valores entrantes en aplicarse a las mediciones, asi como coeficientes de calibracién
unidades de automatica del modulo
umt(ieI?zI::'oer; S:L?a?'il:)eda » Filtrado (numérico) de las medidas en funcién de los parametros de
configuracién
* Puesta en escala de las medidas en funcién de los parametros de
configuracion
5 Comunicacion con la * Gestiona los intercambios con la CPU
aplicacién » Direccionamiento topoldgico
* Recibe los parametros de configuracion del médulo y los canales
» Envia valores medidos y el estado del médulo a la aplicacion
6 Supervision del Prueba de cadenas de conversion
médulo y envio de
notificaciones de Prueba de desbordamiento de rango en los canales
error detectado a la
aplicacion Prueba del watchdog

Temporizacion de medicion

La temporizacién de las mediciones se determina por el ciclo seleccionado durante la
configuracion (ciclo normal o rapido):

» Ciclo normal indica que la duracidn de ciclo de exploracion es fija.

» Sin embargo, con el Ciclo rapido, el sistema solo explora los canales designados como
En uso. Por lo tanto, la duracion del ciclo de exploracion es proporcional al nimero de
canales utilizados.

Los valores de tiempo de ciclo se basan en el ciclo seleccionado:

Moédulo

Ciclo normal Ciclo rapido

BMX AMI 0800 9ms

1ms+ (1 msxN)

donde N: numero de canales en uso.

NOTA: El ciclo del médulo no esta sincronizado con el ciclo de PLC. Al inicio de cada
ciclo de PLC se tiene en cuenta el valor de cada canal. Si el tiempo de ciclo del bus es
inferior al tiempo de ciclo del médulo, algunos valores no habran cambiado.
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Module cycle

APlcycle | | | | | | |
Task

Control de desbordamiento/subdesbordamiento

El médulo BMX AMI 0800 permite que el usuario pueda seleccionar entre una tensioén de
6 voltios o los rangos actuales para cada entrada.

Esta opcidn debe configurarse para cada canal en las ventanas de configuracion. La
deteccion de tolerancia superior € inferior se encuentra siempre activa independientemente
del control del desbordamiento o trasgresion por debajo de rango.

Segun el rango seleccionado, el médulo comprueba si existe desbordamiento y verifica que
la medida se encuentra entre un umbral inferior y superior:

rango rango .
umbral inferior Vinf umbral superior

area de area de rango nominal area de area de
transgresion  tolerancia ! tolerancia ! desborde
inferior superior
Descripcién:
Designacion Descripcion
Rango nominal Rango de medicién correspondiente al rango seleccionado
Area de tolerancia superior Varia entre los valores incluidos entre el valor maximo del
rango (por ejemplo: +10 V para el rango de +/-10 V) y el
umbral superior
Area de tolerancia inferior Varia entre los valores incluidos entre el valor minimo del
rango (por ejemplo: -10 V para el rango de +/-10 V) y el
umbral inferior
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Médulo de entrada analégica BMX AMI 0800

Designacion

Descripcion

Area de desbordamiento

Area ubicada por encima del umbral superior

Area de subdesbordamiento

Area ubicada por debajo del umbral inferior

Los valores de los umbrales pueden configurarse de forma individual. Estos valores pueden
asumir valores enteros entre los limites siguientes:

Rango Rango de BMX AMI 0800
Area de Area de Rango nominal Area de Area de
subdesborda- tolerancia tolerancia desbordamiento
miento inferior superior
Unipolar
De0Oa10V | -1400 -1001 -1000 -1 0 10 000 10001 11000 11001 11400
DeOa5V/ | -5000 -1001 -1000 -1 0 10 000 10001 11000 11001 15000
deOa
20 mA
De1a5V/ | -4000 -801 -800 -1 0 10 000 10 001 10 800 10 801 14000
De 4 a
20 mA
Bipolar
+-10V -11400 | -11001 | -11000 | -10001 | -10000 | 10000 10001 11000 11001 11400
+-5V, -15000 | -11001 -11000 | -10001 | -10000 | 10000 10001 11000 11001 15000
+/-20 mA
Usuario
+-10V -32768 Defini- Defini- 32767
do por do por
el el
usuario | usuario
De0Oa10V | -32768 Defini- Defini- 32767
do por do por
el el
usuario | usuario

Visualizacion de mediciones

Las mediciones se pueden visualizar mediante una visualizacién normalizada (en %, hasta
dos decimales):
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Tipo de rango Pantalla

Rango unipolar de 0a 10000 (0 % a +100,00 %)

De0Oa10V,de0a5V,de1ab5V,de0a
20 mA,de 4a20 mA

Rango bipolar De -10 000 a 10 000 (de -100,00 % a +100,00 %)
+/-10V, +/-5 mV +/-20 mA

También es posible definir el rango de valores dentro de las mediciones expresadas
seleccionando lo siguiente:

» Elumbral inferior correspondiente al valor minimo para el rango: 0 % (0 -100,00 %).
« El umbral superior correspondiente al valor maximo para el rango (+100,00 %).
Confirme que los umbrales inferior y superior son enteros entre -32 768 y +32 767.

Por ejemplo, imagine una zona de acondicionamiento que proporciona datos de presién en
un bucle de 4 a 20 mA, donde 4 mA corresponde a 3200 milibares, y 20 mA corresponde a
9600 milibares. Tiene la posibilidad de elegir el formato Usuario, estableciendo los
siguientes umbrales superior e inferior:

3200 para 3200 milibares como umbral inferior
9600 para 9600 milibares como umbral superior.

Los valores que se transmiten al programa varian entre 3200 (= 4 mA) y 9600 (= 20 mA).

Filtrado de mediciones

El tipo de filtrado efectuado por el sistema se denomina «filtrado de primer orden». El
coeficiente de filtrado se puede modificar desde una consola de programacién o mediante
el programa.

La férmula matematica utilizada es la siguiente:
Measn) = a X Measin-1) + (1—a) x Valyn)

Donde:

a = eficacia del filtro

Meassn) = medicion filtrada en el momento n
Meast(n-1) = medicion filtrada en el momento n-1

Valyn) = valor bruto en el momento n

35011981.19 93



Maodulos de entradas/salidas analdgicas Médulo de entrada analégica BMX AMI 0800

Puede establecer el valor de filtrado entre siete posibilidades (de 0 a 6). Este valor puede
variar incluso si la aplicacion se encuentra en modalidad de ejecucion.

NOTA: Es posible acceder al filtrado en Ciclo normal o rapido.

Los valores de filtrado dependen del ciclo de configuracién T (donde T = tiempo de ciclo de
5 ms en modalidad estandar):

Eficacia deseada Valor o correspondiente Tiempo de Frecuencia de
requerido respuesta del corte (en Hz)
filtro en 63 %
Sin filtrado 0 0 0 0
Filtrado bajo 1 0,750 4xT 0,040/T
2 0,875 8xT 0,020/T
Filtrado medio 3 0,937 16xT 0,010/T
4 0,969 32xT 0,005/T
Filtrado alto 5 0,984 64xT 0,0025/T
6 0,992 128xT 0,0012/T

Alineacion de sensores

El proceso de "alineacion" consiste en eliminar un offset sistematico comprobado mediante
un sensor determinado, alrededor de un punto de funcionamiento especifico. Esta
operacion compensa un error detectado vinculado al proceso. De este modo, la sustitucion
de un modulo no requiere una nueva alineacién. Sin embargo, la sustitucién del sensor o la
modificacion del punto de funcionamiento del sensor si requieren una nueva alineacion.

Las lineas de conversidn se presentan de la manera siguiente:

Linea de conversion tras alineacion

Valor
convertido
10,000 4~ — — — .
rd

~ |

6,000 -
Linea de q:onversic’m antes de alineacion
5,000
Medicion
de entrada
I -
10V
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El valor de alineacion puede editarse mediante una consola de programacion, incluso si el
programa esta en modalidad de ejecucion. Para cada canal de entradas se puede:

» Visualizar y modificar el valor de medicién deseado.
+ Guardar el valor de alineacion.
» Determinar si el canal ya tiene una alineacion.
También es posible modificar el offset de alineacion a través de la programacion.

La alineacion de canal se lleva a cabo en el canal con modalidad de funcionamiento
estandar, sin que esto afecte a las modalidades de funcionamiento del canal.

El offset maximo entre el valor medido y el valor deseado (alineado) no debe ser superior a
+/-1,500.

NOTA: Para alinear varios canales analdgicos en los médulos BMX ART/AMO/AMI/
AMM, se recomienda proceder canal por canal. Pruebe todos los canales después de la
alineacion y antes de seguir al siguiente canal para aplicar los parametros
correctamente.

Precauciones de cableado

Introduccion

Con el fin de ayudar a proteger la sefial de interferencia exterior inducida en modalidad
serie y de interferencia en modalidad comun, se recomienda tomar las siguientes medidas
de precaucion.

Blindaje del cable

Conecte el blindaje del cable a la barra de masa. Fije el blindaje a la barra de masa situada
en el lateral del médulo. Utilice el kit de conexiones blindadas BMXXSPe«++ para conectar el
blindaje.
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A APELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Al instalar/extraer los moédulos:

+ Asegurese de que cada bloque de terminales continua conectado a la barra de
blindaje.

» Desconecte la tensién de los sensores y preactuadores.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la muerte.

1 BMX AMI 0800

2 Barra de blindaje
3 Abrazadera

4 A sensores

Referencia de los sensores en relacion con la tierra

Para que el sistema de adquisicion funcione correctamente, es recomendable que tome las
precauciones que se detallan a continuacion:

+ Confirme que los sensores estén cerca (a pocos metros).

+ Confirme que todos los sensores estén designados en un solo punto, que se conecta a
la tierra del PLC.
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Uso de los sensores designados en relacién con la tierra

Los sensores se conectan tal como se indica en el diagrama siguiente:

r———n

Canal 0 + entrada |

Canal 0 - entrada

Canal 1 + entrada

Canal 1 - entrada

I

Se conecta a |
latira de toma de |
= tierra |
1

Canal n + entrada
Canal n - entrada

[~ Barra de blindaje

= Tierra del PLC 1

[

=

Si los sensores se designan con relacion a la tierra, en ciertas ocasiones esto puede
devolver un potencial de tierra remoto al bloque de terminales. Siga estas reglas:

» Confirme que el potencial es inferior a la tensidon mas baja permitida: por ejemplo,
30 Vrms 0 42,4 VCC.

» Compruebe que todas las corrientes de fuga generadas no afectan al sistema. La
configuracién de un punto de sensor a un potencial de referencia genera una corriente
de fuga.

NOTA: Los sensores y otros periféricos pueden conectarse a un punto de conexion a
tierra a cierta distancia del médulo. Dichas referencias remotas de conexion a tierra
pueden acarrear diferencias considerables de potencial con respecto a la conexién a
tierra local.

AAPELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Asegurese de lo siguiente:

* Los sensores y otros periféricos no estan expuestos mediante puntos de conexion a
tierra a un potencial de tension superior a los limites aceptables.

* No existen potenciales que superen los limites mas bajos permitidos.
« Las corrientes inducidas no afectan a la medicién ni a la integridad del sistema.
Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la muerte.
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Instrucciones de peligro electromagnético

Las perturbaciones electromagnéticas pueden causar un comportamiento inesperado de la
aplicacién.

AATENCION

COMPORTAMIENTO IMPREVISTO DE LA APLICACION

Para reducir las perturbaciones electromagnéticas, utilice el kit de conexiones blindadas
BMXXSPe+++ para conectar el blindaje.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o daios en el
equipo.

Diagrama de cableado

Introduccion

El médulo BMX AMI 0800 esta conectado mediante un bloque de terminales de 28 pins.
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llustracion

Las conexiones del bloque de terminales y del cableado del sensor se realizan de la
manera siguiente:

Com0

Vi1

"

Com2

vi3

113

Com4

VIs

115

Comé6

vi7

7

(=) ()

BEEREEEEERE )

VIx entrada de polo + para el canal x.

e (T
T (J(w)
VIO \/-
3 Cableado del sensor
de tension
@ Com1 Alimentacion
de bucle
@ 12 /%4. 24 VCC - O——
] ] oW
@ Com3 Bargdel Cableqdodel sensor
puesta a tierra de corriente
oIt
() [
Com5
GO |
) | v
@ Com7

COMx entrada de polo - para el canal x, los COMx estan conectados internamente entre si.

lIx entrada + de la resistencia de lectura actual.

Canal 0 sensor de tension.

Canal 1 sensor de corriente de 2 conductores.
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Accesorios de cableado

Para establecer una conexion rapida con los componentes operativos, el modulo puede
conectarse a un sistema precableado TELEFAST.

Utilizacion de los accesorios de cableado
TELEFAST
Introduccion

El sistema precableado TELEFAST esta formado por cables de conexién y subbases de
interfaz, tal como se muestra a continuacion:

1 Médulo BMX AMI 0800
2 Cables de conexion BMXFTAe<0

3 Subbase de interfaz
4 Barra de blindaje
5 Abrazadera

El médulo BMX AMI 0800 puede conectarse a las referencias de subbase de interfaz
siguientes:
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+ ABE-7CPA02
+ ABE-7CPAO3
+ ABE-7CPA31

+ ABE-7CPA31E

NOTA: En el caso de que la informacién de HART forme parte de la sefial que va a
medirse, se debe utilizar una subbase de interfaz ABE-7CPA31E para filtrar esta

informacion que interrumpiria el valor analégico.

Cables de conexion BMX FTA ¢<0

Los cables BMX FTA <0 forman un juego de cables preinstalados, y se componen de los
siguientes elementos:
* Enun extremo, un bloque de terminales de 28 pins moldeado desde el que se extiende
1 funda de cable de 24 conductores;
* En el otro extremo, un conector Sub-D de 25 pins.

En la imagen siguiente se muestran los cables BMX FTA «<0:

mm
T
L
35
1.38 //// i [[[[[[[Ill:l
7/ :
b 65
IR R 56
2
3

1

1 Bloque de terminales de BMX FTB 2820

2 Blindaje del cable

3 Conector Sub-D de 25 pins

L Longitud en funcién del numero de referencia.

El cable tiene dos longitudes diferentes:
* 1,5m (4,92 ft): BMX FTA 150

+ 3m (9,84 ft): BMX FTA 300
En la siguiente tabla se incluyen las caracteristicas de los cables BMX FTA «<0:
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Caracteristica Valor
Cable Material de la funda PVC
Estado de LSZH No

Medio ambiente

Temperatura de

-25-70 °C (-13-158 °F)

funcionamiento

Conexion del sensor ABE-7CPA02

En la tabla siguiente, se muestra la distribucion de canales analégicos en bloques de
terminales TELEFAST con la subbase de interfaz ABE-7CPAO02:

Nuamero del Numero de Distribu- | Tipo de Nuamero del Nuamero de Distribu- | Tipo de
bloque de pin de cion de senal bloque de pin de cién de sefal
terminales conector pins de terminales conector pins de
TELEFAST Sub-D de BMXA- TELEFAST Sub-D de BMXA-
25 pins MI0800 25 pins M10800
1 / Puestaa | Alim. 1 / Puesta a
tierra tierra
2 / STD (1) Alim. 2 / Puesta a
tierra
3 / STD (1) Alim. 3 / Puesta a
tierra
4 / STD (2) Alim. 4 / Puesta a
tierra
100 1 3 +VO 200 14 2 COMO
101 2 1 +ICO 201 / Puesta a
tierra
102 15 4 +IV1 202 3 5 COoM1
103 16 6 +IC1 203 / Puesta a
tierra
104 4 9 +V2 204 17 8 COM2
105 5 7 +IC2 205 / Puesta a
tierra
106 18 10 +V3 206 6 11 comM3
107 19 12 +IC3 207 / Puesta a
tierra
108 7 17 +IV4 208 20 16 COM4
109 8 15 +IC4 209 / Puesta a
tierra
110 21 18 +IV5 210 9 19 COM5

102
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Ndmero del Ndmero de Distribu- | Tipo de Ndmero del Numero de Distribu- | Tipo de

bloque de pin de cion de sefal bloque de pin de cion de senal

terminales conector pins de terminales conector pins de

TELEFAST Sub-D de BMXA- TELEFAST Sub-D de BMXA-

25 pins MI0800 25 pins M10800

111 22 20 +IC5 21 / Puesta a
tierra

112 10 23 +IV6 212 23 22 COM6

113 11 21 +IC6 213 / Puesta a
tierra

114 24 24 +I\V7 214 12 25 Cowm7

115 25 26 +IC7 215 / Puesta a
tierra

NOTA: En ABE-7CPAO02, la posicién del puente es entre el pin 1y el pin 2.

+IVx: Entrada de tension del polo + para el canal x.

+ICx: Entrada de corriente del polo + para el canal x.

COMXx: Entrada de tension o corriente del polo - para el canal x.

NOTA: Para los sensores de corriente conectados a TELEFAST ABE-7CPAQ2, confirme
que se ha realizado un puente en el bloque de terminales BMX AMI 0800 entre la
entrada de corriente y la entrada de tension, como se ilustra a continuacion.

BMX AMI 0800

IIx--T /1
|

ABE-7CPA02

XNOOD
X0l

z
Z—{xnl

BMX FTA 150/300

1 Puente en el bloque de terminales.

NOTA: Para la conexion a tierra, utilice el bloque de terminales adicional ABE-7BV10/
20.
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Conexion del sensor ABE-7CPAO03

ABE-7CPA03 no admite la corriente negativa.

AVISO

DANOS EN EL EQUIPO

No debe aplicarse ninguna corriente negativa cuando BMX AMI 0800 esta asociado a
ABE-7CPAO03.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse daios en el equipo.

En la tabla siguiente, se muestra la distribucion de canales analdgicos en bloques de

terminales TELEFAST con la referencia ABE-7CPA03:

Numero del Numero Distribu- | Tipo de Numero del Numero de | Distribu- | Tipo de
bloque de de pin de cion de senal bloque de pin de cion de senal
terminales conector pins de terminales conector pins de

TELEFAST Sub-D de BMXA- TELEFAST Sub-D de BMXA-

25 pins MI0800 25 pins MI0800

1 / oV Alim. 1 / 24V
(alimenta-
ciéon de
sensor)

2 / oV Alim. 2 / 24V
(alimenta-
cién de
sensor)

3 / oV Alim. 3 / oV
(alimenta-
cién de
sensor)

4 / oV Alim. 4 / ov
(alimenta-
cién de
sensor)

100 / +1S1 200 / +1S0

101 15 4 +IV1 201 1 3 +IVO

102 16 6 +IC1 202 2 1 +ICO

103 / Puesta a 203 14/3 2/5 COMo/

tierra COM1

104 / +IS3 204 / +1S2

105 18 10 +IV3 205 4 9 +IV2

106 19 12 +IC3 206 5 7 +IC2

104
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Ndmero del Numero Distribu- | Tipo de Numero del Numero de | Distribu- | Tipo de

bloque de de pin de cion de sefal bloque de pin de cion de sefal

terminales conector pins de terminales conector pins de

TELEFAST Sub-D de BMXA- TELEFAST Sub-D de BMXA-

25 pins M10800 25 pins MI0800

107 / Puesta a 207 17/6 8/11 COM2/
tierra COM3

108 / +IS5 208 / +1S4

109 21 18 +IV5 209 7 17 +IV4

110 22 20 +IC5 210 8 15 +IC4

111 / Puesta a 21 20/9 16/19 COM4/
tierra COM5

112 / +IS7 212 / +1S6

113 24 24 +I\V7 213 10 21 +IV6

114 25 26 +IC7 214 1" 23 +1C6

115 / Puesta a 215 23/12 22/25 COMe6/
tierra COomM7

+ISx: Alimentacion del canal de 24 V

+IVx: Entrada de tensiéon del polo + para el canal x

+ICx: Entrada de corriente del polo + para el canal x

COMXx: Entrada de tension o corriente del polo - para el canal x

NOTA: Para los sensores de corriente conectados a TELEFAST ABE-7CPAQ3, confirme
que se ha realizado un puente en el bloque de terminales BMX AMI 0800 entre la
entrada de corriente y la entrada de tension, como se ilustra a continuacion.

BMX AMI 0800

II><--f /1
we| [

ABE-7CPAO3

xSl
S—xAl

Z—xnoo
X0l

BMX FTA 150/300
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1 Puente en el bloque de terminales.

NOTA: Para la conexion a tierra, utilice el bloque de terminales adicional ABE-7BV10/

20.

Conexion del sensor ABE-7CPA31

En la tabla siguiente se muestra la distribucion de canales analdgicos en bloques de

terminales TELEFAST con la referencia ABE-7CPA31:

Nuamero del Numero Distribu- | Tipo de Numero del Numero de | Distribu- | Tipo de
bloque de de pin de cion de senal bloque de pin de cion de senal
terminales conector pins de terminales conector pins de
TELEFAST Sub-D de BMXA- TELEFAST Sub-D de BMXA-
25 pins MI0800 25 pins MI0800
1 / Puesta a Alim. 1 / 24V
tierra (alimenta-
cién de
sensor)
2 / Puesta a Alim. 2 / 24V
tierra (alimenta-
cion de
sensor)
3 / Puesta a Alim. 3 / oV
tierra (alimenta-
cién de
sensor)
4 / Puesta a Alim. 4 / oV
tierra (alimenta-
cién de
sensor)
100 / +1S0 116 / +1S4
101 1 3 +IVO 117 7 17 +IV4
102 2 1 +ICO 118 8 15 +IC4
103 14 2 oV 119 20 16 oV
104 / +1S1 120 / +1S5
105 15 4 +IV1 121 21 18 +IV5
106 16 6 +IC1 122 22 20 +IC5
107 3 5 oV 123 9 19 ov
108 / +I1S2 124 / +1S6
109 4 9 +IV2 125 10 23 +IV6
110 5 7 +1C2 126 1 21 +IC6

106
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Ndmero del Numero Distribu- | Tipo de Numero del Numero de | Distribu- | Tipo de
bloque de de pin de cion de senal bloque de pin de cion de sefal
terminales conector pins de terminales conector pins de
TELEFAST Sub-D de BMXA- TELEFAST Sub-D de BMXA-

25 pins MI0800 25 pins MI0800
111 17 8 oV 127 23 22 oV
112 / +1S3 128 / +1S7
113 18 10 +1V3 129 24 24 +IV7
114 19 12 +IC3 130 25 26 +IC7
115 6 11 oV 131 12 25 oV
+ISx: Alimentacion del canal de 24 V
+IVx: Entrada de tension del polo + para el canal x
+ICx: Entrada de corriente del polo + para el canal x
COMXx: Entrada de tension o corriente del polo - para el canal x.

NOTA: Para los sensores de corriente conectados a TELEFAST ABE-7CPA31, confirme
que se ha realizado un puente en el bloque de terminales BMX AMI 0800 entre la
entrada de corriente y la entrada de tension, como se ilustra a continuacion.

BMX AMI 0800

IIx--f /1
wl [

ABE-7CPA31

Xg|

S— XAl
X0l

3—xA0

L] (l@_\
H

BMX FTA 150/300

1 Puente en el bloque de terminales.

NOTA: Para la conexion a tierra, utilice el bloque de terminales adicional ABE-7BV10/
20.
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Conexion del sensor ABE-7CPAO31E

En la tabla siguiente, se muestra la distribucion de canales analdgicos en bloques de
terminales TELEFAST con la referencia ABE-7CPA31E:

Numero del Terminal Tipo de seiial Numero del Terminal Tipo de seial

bloque de bloque de

terminales terminales

TELEFAST TELEFAST

1 / Puesta a tierra Alim. 1 / 24V
(alimentacién
de sensor)

2 / Puesta a tierra Alim. 2 / 24V
(alimentacion
de sensor)

3 / Puesta a tierra Alim. 3 / oV
(alimentacion
de sensor)

4 / Puesta a tierra Alim. 4 / oV
(alimentacion
de sensor)

100 / +IS0 116 / +1S4

101 / TO 117 / T4

102 / +ICO 118 / +IC4

103 / 0vo 119 / ov4

104 / +IS1 120 / +IS5

105 / T 121 / T5

106 / +IC1 122 / +IC5

107 / ov1 123 / ov5

108 / +IS2 124 / +1S6

109 / T2 125 / T6

110 / +IC2 126 / +IC6

111 / ov2 127 / ove

112 / +IS3 128 / +IS7

113 / T3 129 / T7

114 / +IC3 130 / +IC7

108
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Nudmero del Terminal Tipo de senal Numero del Terminal Tipo de senal
bloque de bloque de

terminales terminales

TELEFAST TELEFAST

115 / ov3 131 / ov7

+ISx: Alimentacion del canal de 24 V

+ICx: Entrada de corriente del polo + para el canal x

Tx: Pin de prueba reservado para la funcion HART; esta conectado internamente con +ICx

COMXx: Entrada de tension o corriente del polo - para el canal x

NOTA: Para los sensores de corriente conectados a TELEFAST ABE-7CPA31E,
confirme que se ha realizado un puente en el bloque de terminales BMX AMI 0800 entre
la entrada de corriente y la entrada de tension, como se ilustra a continuacion.

BMX AMI 0800

IIx--T /1
we| ]

ABE-7CPA31E

x|
pso]]

NC

Z—xn0

BMX FTA 150/300

1 Puente en el bloque de terminales.

L] (l@_\
H

NOTA: Para la conexion a tierra, utilice el bloque de terminales adicional ABE-7BV10/

20.
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Moédulo de entrada analégica BMX AMI 0810
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Asunto de este capitulo

En este capitulo se presenta el médulo BMX AMI 0810 y sus caracteristicas, y se explica su
conexion a los distintos sensores.

Presentacion

Funcion

BMX AMI 0810 es un médulo analdégico de entrada de alta densidad con 8 canales aislados.

Este médulo se utiliza junto con sensores o transmisores; realiza funciones de
monitorizacién, medicién y control continuo de procesos.

El médulo BMX AMI 0810 proporciona el rango siguiente para cada entrada, segun la
seleccion que se realice durante la configuracion:

« Tension de +/-5V/+/-10V/0a5V/0a10V/1a5V
* Corriente de +/-20 mA/0 a 20 mA/4 a 20 mA

El médulo funciona con entradas de tension. Incluye ocho resistencias de lectura
conectadas al bloque de terminales para posibilitar las entradas de corriente.

Version reforzada

El equipo BMX AMI 0810H (endurecido) es la version reforzada del equipo BMX AMI 0810
(estandar). Puede utilizarse con un mayor rango de temperatura y en entornos quimicos
Severos.
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Para obtener mas informacion, consulte el capitulo sobre instalaciones en entornos mas
adversos (véase Plataformas Modicon M580, M340 y X80 I/O, Normas y certificaciones).

llustracion

En el grafico siguiente se muestra el médulo de entrada analégica BMX AMI 0810:

NOTA: El bloque de terminales se suministra por separado.

Caracteristicas

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas de las tablas siguientes se aplican a los médulos BMX AMI 0810 y BMX
AMI 0810H para su uso en altitudes de hasta 2000 m (6560 ft). Cuando utilice los médulos
por encima de los 2000 m (6560 ft), aplique un descenso adicional.

Para obtener informacién detallada, consulte el capitulo Condiciones de funcionamiento y
almacenamiento (consulte Plataformas, estandares y certificaciones de Modicon M580,
M340 y X80 I/O).
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Caracteristicas generales

Las caracteristicas generales de los moédulos BMX AMI 0810 y BMX AMI 0810H son las
siguientes:

Temperatura de BMX AMI 0810 De 0a 60 °C (de 32 a 140 °F)
funcionamiento

BMX AMI 0810H | De -25a 70 °C (de -13 a 158 °F)

Tipo de entradas Entradas rapidas aisladas de alto nivel
Naturaleza de las entradas Tensioén/corriente
Numero de canales 8

Tiempo de ciclo de adquisicion:

) PRI T + ( ili
- Rapido (adquisicion periodica para los 1 ms + 1 ms x nimero de canales utilizados

canales utilizados)

*  Predeterminado (adquisicion periodica 9ms
para todos los canales)
Resolucion de visualizacion 16 bits
Filtrado digital Primer orden
Aislamiento:
« Entre canales +/-300 VCC
* Entre canales y bus 1400 VCC
* Entre los canales y la puesta a tierra 1400 VCC
Sobrecarga maxima autorizada para las Entradas de tension: +/-30 VCC
entradas:
Entradas de corriente: +/-30 mA
Protegido contra cableado accidental: de -19,2a 30 V CC
NOTA: La funcion Protegido contra cableado
accidental no se admite cuando el médulo funciona con
cualquier interfaz de Telefast.
Consumo de Habitual 0,32 W
alimentacioén (3,3 V)
Maximo 0,48 W
Consumo de Habitual 1,06 W
alimentacién (24 V)
Maximo 1,50 W

112 35011981.19



Médulo de entrada analégica BMX AMI 0810

Médulos de entradas/salidas analogicas

4

Rango de medicion

Las entradas analdgicas de los médulos BMX AMI 0810 y BMX AMI 0810H presentan las
siguientes caracteristicas de rango de medicion:

Rango de medicién

+-10V; +/-5V

De0a10V;de0a5V;de1a

+/-20 mA;
De0a20 mA;de4a

5V 20 mA

Valor maximo de conversion +/-11,4V +/-30 mA

Resolucion de conversion 0,36 mV 1,4 pA

Impedancia de entrada 10 MQ Resistencia interna de
transformacion (250 Q) +
resistencia interna de
proteccion (ver nota)

Precision de la resistencia interna de - 0,1 % -15 ppm/°C

transformacién

Errores de medicién detectados del médulo estandar:

+ A25°C

* Valor maximo en el rango de
temperatura de 0 a 60 °C (de 32 a
140 °F)

0,075 % de FS(™
0,1 % de FSM

Habitual: 0,15 % de FS(1

0,3 % de FS(1)2)

)(2)

Errores de medicién detectados del médulo

endurecido:

0,075 % de FS()

Habitual: 0,15 % de FS(

)(2)

« A25°C
*  Valor maximo en el rango de 0,2 % de FS(M 0,55 % de FS(M(@2)
temperatura de -25a 70 °C (de -13 a
158 °F)
Deriva de temperatura 30 ppm/°C 50 ppm/°C
Monotonicidad Si Si
Rechazo de modalidad comun (50/60 Hz) 80 dB 80 dB
Diafonia entre canales CC y CA 50/60 Hz >80 dB >80 dB
Sin linealidad 0,001 % 0,001 %
Repetibilidad a 25 °C de 10 min de tiempo 0,005 % de FS(1) 0,007 % de FS()
de estabilizacion
Estabilidad a largo plazo tras 1000 horas <0,004 % de FS( <0,004 % de FS™)

(1) FS: Escala completa

(2) Error de resistencia de conversion detectado
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NOTA: La resistencia de proteccion interna tiene una impedancia habitual de 25 Q (min.
3,6 Q y max. 50 Q). La precision de la resistencia de proteccion no afecta al valor
medido.

NOTA: Si no hay ningun elemento conectado a un médulo analégico BMX AMI 0810 y
BMX AMI 0810H y hay canales configurados (rango de 4 a20 mAode 1a5V), un
conductor interrumpido provocara la deteccion de un error de E/S.

Descripcion de funciones

Funcion

El es un modulo analdgico de entrada de alta densidad con 8 canales aislados.

Este médulo se utiliza junto con sensores o emisores; realiza funciones de vigilancia,
medicién y control continuo.

El médulo proporciona el siguiente rango para cada entrada segun la seleccién realizada
durante la configuracion:

« +-10V

« DeOa1l10V

« De0Oab5V/de0a20mA
+ Det1ab5V/de4a20mA
*  +/-5V/+/-20 mA

El médulo funciona con entradas de tension. Incluye ocho resistencias de lectura
conectadas al bloque de terminales para posibilitar las entradas de corriente.
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llustracion

La ilustracion del médulo BMX AMI 0810:
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Convertidor de A/D

X-A

Tratamiento
Interfaz de BUS X

Conector de BUS X

Descripcion:
N.° Proceso Funcion
1 Adaptacion de las »  Conexion fisica al proceso a través de un bloque de terminales con
entradas y tornillos de 28 pins.
multiplexacion *  Proteccion del médulo contra sobretensiones
*  Proteccion de la resistencia de lectura actual a través de limitadores y
fusibles con restablecimiento
« Filtrado analdgico de sefales de entrada
» Exploracion de canales de entrada mediante la multiplexacién estatica
a través de optointerruptores, con el fin de proporcionar la posibilidad
de una tension de modalidad comun de +/-300 VCC
2 Amplificacion de las + Seleccion de ganancia basada en las caracteristicas de las sefales de
senales de entrada entrada, tal como se define durante la configuracién (rango unipolar o
bipolar, en tensién o corriente)
» Compensacion de desviacion en dispositivo de amplificacion

35011981.19
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N.° Proceso Funcion
3 Conversién » Conversion de sefiales de entrada analdgicas en sefales digitales de
24 bits mediante un convertidor ZA
4 Transformacién de » Tiene en cuenta coeficientes de recalibracion y alineacion que deben
valores entrantes en aplicarse a las mediciones y los coeficientes de calibracion automatica
unidades de del médulo

medicion que pueda

o . »  Filtrado (numérico) de las medidas en funcién de los parametros de
utilizar el usuario

configuracion

* puesta en escala de las medidas en funcién de los parametros de

configuracion
5 Comunicacién con la * Gestiona los intercambios con la CPU
aplicacion « Direccionamiento topoldgico
* Recibe los parametros de configuracion del médulo y los canales
» Envia valores medidos y el estado del médulo a la aplicacion
6 Supervision del Prueba de cadenas de conversiéon
maédulo y envio de )
notificaciones de Prueba de desbordamiento de rango en los canales
error detectado a la
aplicacién Prueba del watchdog

Temporizacion de medicion

La temporizacion de las mediciones se determina por el ciclo seleccionado durante la
configuracion (ciclo normal o rapido):

+ Ciclo normal indica que la duracion de ciclo de exploracién es fija.

» Sin embargo, con el Ciclo rapido, el sistema solo explora los canales designados como
En uso. Por lo tanto, la duracién del ciclo de exploracién es proporcional al niUmero de
canales utilizados.

Los valores de tiempo de ciclo se basan en el ciclo seleccionado:

Moédulo Ciclo normal Ciclo rapido

BMX AMI 0810 9ms 1ms + (1 msxN)

donde N: nimero de canales en uso.

NOTA: El ciclo del médulo no esta sincronizado con el ciclo de PLC. Al inicio de cada
ciclo de PLC se tiene en cuenta el valor de cada canal. Si el tiempo de ciclo del bus es
inferior al tiempo de ciclo del médulo, algunos valores no habran cambiado.
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Module cycle

APlcycle | | | | | | |
Task

Control de desbordamiento/subdesbordamiento

El médulo permite que el usuario pueda seleccionar entre una tension de 6 voltios o los
rangos actuales para cada entrada.

Esta opcidn debe configurarse para cada canal en las ventanas de configuracion. La
deteccion de tolerancia superior € inferior se encuentra siempre activa independientemente
del control del desbordamiento o transgresion por debajo de rango.

Segun el rango seleccionado, el médulo comprueba si existe desbordamiento y verifica que
la medida se encuentra entre un umbral inferior y superior:

rango rango .
umbral inferior Vinf umbral superior

area de area de rango nominal area de area de
transgresion  tolerancia ! tolerancia ! desborde
inferior superior
Descripcién:
Designacion Descripcion
Rango nominal Rango de medicién correspondiente al rango seleccionado
Area de tolerancia superior Varia entre los valores incluidos entre el valor maximo del
rango (por ejemplo: +10 V para el rango de +/-10 V) y el
umbral superior
Area de tolerancia inferior Varia entre los valores incluidos entre el valor minimo del
rango (por ejemplo: -10 V para el rango de +/-10 V) y el
umbral inferior
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Designacion

Descripcion

Area de desbordamiento

Area ubicada por encima del umbral superior

Area de subdesbordamiento

Area ubicada por debajo del umbral inferior

Los valores de los umbrales pueden configurarse de forma individual. Estos valores pueden
asumir valores enteros entre los limites siguientes:

Rango Rango de BMX AMI 0810
Area de Area de Rango nominal Area de Area de
subdesborda- tolerancia tolerancia desbordamiento
miento inferior superior
Unipolar
De0Oa10V | -1500 -1001 -1000 -1 0 10 000 10001 11000 11001 11400
DeOa5V/ | -5000 -1001 -1000 -1 0 10 000 10001 11000 11001 15000
deOa
20 mA
De1a5V/ | -4000 -801 -800 -1 0 10 000 10 001 10 800 10 801 14000
De 4 a
20 mA
Bipolar
+-10V -11500 | -11001 -11000 | -10001 | -10000 | 10000 10001 11000 11001 11400
+-5V, -15000 | -11001 -11000 | -10001 | -10000 | 10000 10001 11000 11001 15000
+/-20 mA
Usuario
+-10V -32768 Defini- Defini- 32767
do por do por
el el
usuario | usuario
De0Oa10V | -32768 Defini- Defini- 32767
do por do por
el el
usuario | usuario

Visualizacion de mediciones

Las mediciones se pueden visualizar mediante una visualizacién normalizada (en %, hasta
dos decimales):

118
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Tipo de rango Pantalla

Rango unipolar de 0a 10000 (0 % a +100,00 %)

De0Oa10V,de0a5V,de1ab5V,de0a
20 mA,de 4a20 mA

Rango bipolar De -10 000 a 10 000 (de -100,00 % a +100,00 %)
+/-10V, +/-5 mV +/-20 mA

También es posible definir el rango de valores dentro de las mediciones expresadas
seleccionando lo siguiente:

» Elumbral inferior correspondiente al valor minimo para el rango: 0 % (0 -100,00 %).
« El umbral superior correspondiente al valor maximo para el rango (+100,00 %).
Confirme que los umbrales inferior y superior son enteros entre -32 768 y +32 767.

Por ejemplo, imagine una zona de acondicionamiento que proporciona datos de presién en
un bucle de 4 a 20 mA, donde 4 mA corresponde a 3200 milibares, y 20 mA corresponde a
9600 milibares. Tiene la posibilidad de elegir el formato Usuario, estableciendo los
siguientes umbrales superior e inferior:

3200 para 3200 milibares como umbral inferior
9600 para 9600 milibares como umbral superior.

Los valores que se transmiten al programa varian entre 3200 (= 4 mA) y 9600 (= 20 mA).

Filtrado de mediciones

El tipo de filtrado efectuado por el sistema se denomina «filtrado de primer orden». El
coeficiente de filtrado se puede modificar desde una consola de programacién o mediante
el programa.

La férmula matematica utilizada es la siguiente:
Measn) = a X Measin-1) + (1—a) x Valyn)

Donde:

a = eficacia del filtro

Meassn) = medicion filtrada en el momento n
Meast(n-1) = medicion filtrada en el momento n-1

Valyn) = valor bruto en el momento n
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Puede establecer el valor de filtrado entre siete posibilidades (de 0 a 6). Este valor puede
variar incluso si la aplicacion se encuentra en modalidad de ejecucion.

NOTA: Es posible acceder al filtrado en Ciclo normal o rapido.

Los valores de filtrado dependen del ciclo de configuracién T (donde T = tiempo de ciclo de
5 ms en modalidad estandar):

Eficacia deseada Valor o correspondiente Tiempo de Frecuencia de
requerido respuesta del corte (en Hz)
filtro en 63 %
Sin filtrado 0 0 0 0
Filtrado bajo 1 0,750 4xT 0,040/T
2 0,875 8xT 0,020/T
Filtrado medio 3 0,937 16xT 0,010/T
4 0,969 32xT 0,005/T
Filtrado alto 5 0,984 64xT 0,0025/T
6 0,992 128xT 0,0012/T

Alineacion de sensores

El proceso de "alineacion" consiste en eliminar un offset sistematico comprobado mediante
un sensor determinado, alrededor de un punto de funcionamiento especifico. Esta
operacion compensa un error detectado vinculado al proceso. De este modo, la sustitucion
de un modulo no requiere una nueva alineacién. Sin embargo, la sustitucién del sensor o la
modificacion del punto de funcionamiento del sensor si requieren una nueva alineacion.

Las lineas de conversidn se presentan de la manera siguiente:

Linea de conversion tras alineacion

Valor
convertido
10,000 4~ — — — .
rd

~ |

6,000 -
Linea de q:onversic’m antes de alineacion
5,000
Medicion
de entrada
I -
10V
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El valor de alineacion puede editarse mediante una consola de programacion, incluso si el
programa esta en modalidad de ejecucion. Para cada canal de entradas se puede:

» Visualizar y modificar el valor de medicién deseado.
+ Guardar el valor de alineacion.
» Determinar si el canal ya tiene una alineacion.
También es posible modificar el offset de alineacion a través de la programacion.

La alineacion de canal se lleva a cabo en el canal con modalidad de funcionamiento
estandar, sin que esto afecte a las modalidades de funcionamiento del canal.

El offset maximo entre el valor medido y el valor deseado (alineado) no debe ser superior a
+/-1,500.

NOTA: Para alinear varios canales analdgicos en los médulos BMX ART/AMO/AMI/
AMM, se recomienda proceder canal por canal. Pruebe todos los canales después de la
alineacion y antes de seguir al siguiente canal para aplicar los parametros
correctamente.

Precauciones de cableado

Introduccion

Con el fin de ayudar a proteger la sefial de interferencia exterior inducida en modalidad
serie y de interferencia en modalidad comun, se recomienda tomar las siguientes medidas
de precaucion.

Blindaje del cable

Conecte el blindaje del cable a la barra de masa. Fije el blindaje a la barra de masa situada
en el lateral del médulo. Utilice el kit de conexiones blindadas BMXXSPe«++ para conectar el
blindaje.
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A APELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Al montar/extraer los modulos:

+ Asegurese de que cada bloque de terminales continua conectado a la barra de
blindaje.

» Desconecte la tensién de los sensores y preactuadores.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la muerte.

1 BMX AMI 0810

2 Barra de blindaje
3 Abrazadera

4 A sensores

Referencia de los sensores en relacion con la tierra

Para que el sistema de adquisicidn funcione correctamente, es recomendable que tome las
precauciones que se detallan a continuacion:

» Confirme que los sensores estén cerca (a pocos metros).

« Confirme que todos los sensores estén designados en un solo punto, que se conecta a
la tierra del PLC..
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Uso de los sensores designados en relacién con la tierra

Los sensores se conectan tal como se indica en el diagrama siguiente:

r———n

Canal 0 + entrada |

Canal 0 - entrada

Canal 1 + entrada

Canal 1 - entrada

I

Se conecta a |
latira de toma de |
1

1

= tierra

Canal n + entrada
Canal n - entrada

[~ Barra de blindaje

= Tierra del PLC 1

Si los sensores se designan con relacion a la tierra, en ciertas ocasiones esto puede
devolver un potencial de tierra remoto al bloque de terminales. Siga estas reglas:

» Confirme que el potencial es inferior a la tensidon mas baja permitida: por ejemplo,
30 Vrms 0 42,4 VCC.

» Compruebe que todas las corrientes de fuga generadas no afectan al sistema. La
configuracién de un punto de sensor a un potencial de referencia genera una corriente
de fuga.

NOTA: Los sensores y otros periféricos pueden conectarse a un punto de conexion a
tierra a cierta distancia del médulo. Dichas referencias remotas de conexion a tierra
pueden acarrear diferencias considerables de potencial con respecto a la conexién a
tierra local. Las corrientes inducidas no afectan a la medicion ni a la integridad del
sistema.
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A APELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Asegurese de lo siguiente:

» Los sensores y otros periféricos no estan expuestos mediante puntos de conexion a
tierra a un potencial de tension superior a los limites aceptables.

* No existen potenciales que superen los limites mas bajos permitidos.
+ Las corrientes inducidas no afectan a la medicién ni a la integridad del sistema.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la muerte.

Instrucciones de peligro electromagnético

Las perturbaciones electromagnéticas pueden causar un comportamiento inesperado de la
aplicacion.

AATENCION

COMPORTAMIENTO INESPERADO DE LA APLICACION

Para reducir las perturbaciones electromagnéticas, utilice el kit de conexiones blindadas
BMXXSPe+++ para conectar el blindaje.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o daios en el
equipo.

Diagrama de cableado

Introduccion

El médulo BMX AMI 0810 esta conectado mediante un bloque de terminales de 28 pins.
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llustracion

Las conexiones del bloque de terminales y del cableado del sensor se realizan de la
manera siguiente:

Com0

Vi1

"

Com2

vi3

113

Com4

VIs

115

Comé6

vi7

7

(=) ()

BEEREEEEERE )

e (T
T (J(w)
VIO \/-
3 Cableado del sensor
de tension
@ Com1 Alimentacion
de bucle
@ 12 /%4. 24 VCC - O——
] ] oW
@ Com3 Bargdel Cableqdodel sensor
puesta a tierra de corriente
oIt
() [
Com5
GO |
) | v
@ Com7

VIx entrada de polo + para el canal x

COM x entrada de polo - para el canal x

lIx entrada + de la resistencia de lectura actual

Channel0 sensor de tensién

Channel1 sensor de corriente de 2 conductores
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Accesorios de cableado

Para establecer una conexion rapida con los componentes operativos, el modulo puede
conectarse a un sistema precableado TELEFAST.

Utilizacion de los accesorios de cableado
TELEFAST
Introduccion

El sistema precableado TELEFAST esta formado por cables de conexién y subbases de
interfaz, tal como se muestra a continuacion:

1 Médulo BMX AMI 0810
2 Cables de conexion BMXFTAe<0

3 Subbase de interfaz
4 Barra de blindaje
5 Abrazadera

El médulo BMX AMI 0810 puede conectarse a las referencias de subbase de interfaz
siguientes:
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+ ABE-7CPA02
+ ABE-7CPA31
+ ABE-7CPA31E

NOTA: En el caso de que la informacién de HART forme parte de la sefial que va a
medirse, utilice una subbase de interfaz ABE-7CPA31E para filtrar esta informacién que
interrumpiria el valor analdgico.

Cables de conexion BMX FTA ¢«

Los cables BMX FTA «+0 forman un juego de cables preinstalados, y se componen de los
siguientes elementos:

* Enun extremo, un bloque de terminales de 28 pins moldeado desde el que se extiende
1 funda de cable de 24 conductores;

* En el otro extremo, un conector Sub-D de 25 pins.
En la imagen siguiente se muestran los cables BMX FTA <0:

m
in.
L
35
7.38"] //// i ”]]]]]]lu
// "
LI I I ;556
2

1

1 Bloque de terminales de BMX FTB 2820

2 Blindaje del cable

3 Conector Sub-D de 25 pins

L Longitud en funcion del numero de referencia.

El cable tiene dos longitudes diferentes:
* 1,5m (4,92 ft): BMX FTA 150
+ 3 m (9,84 ft): BMX FTA 300
En la siguiente tabla se incluyen las caracteristicas de los cables BMX FTA +<0:
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Caracteristica Valor
Cable Material de la funda PVC
Estado de LSZH No

Medio ambiente

Temperatura de

-25-70 °C (-13-158 °F)

funcionamiento

Conexion del sensor ABE-7CPA02

En la tabla siguiente se muestra la distribucion de canales analégicos en bloques de

terminales TELEFAST con la referencia ABE-7CPA02:

Nuamero del Numero de Distribu- | Tipo de Nuamero del Nuamero de Distribu- | Tipo de
bloque de pin de cion de senal bloque de pin de cién de sefal
terminales conector pins de terminales conector pins de
TELEFAST Sub-D de BMXA- TELEFAST Sub-D de BMXA-
25 pins MI0810 25 pins MI10810
1 / Puestaa | Alim. 1 / Puesta a
tierra tierra
2 / STD (1) Alim. 2 / Puesta a
tierra
3 / STD (1) Alim. 3 / Puesta a
tierra
4 / STD (2) Alim. 4 / Puesta a
tierra
100 1 3 +VO 200 14 2 COMO
101 2 1 +ICO 201 / Puesta a
tierra
102 15 4 +IV1 202 3 5 COoM1
103 16 6 +IC1 203 / Puesta a
tierra
104 4 9 +V2 204 17 8 COM2
105 5 7 +IC2 205 / Puesta a
tierra
106 18 10 +V3 206 6 11 comM3
107 19 12 +IC3 207 / Puesta a
tierra
108 7 17 +IV4 208 20 16 COM4
109 8 15 +IC4 209 / Puesta a
tierra
110 21 18 +IV5 210 9 19 COM5
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Ndmero del Ndmero de Distribu- | Tipo de Ndmero del Numero de Distribu- | Tipo de

bloque de pin de cion de sefal bloque de pin de cion de senal

terminales conector pins de terminales conector pins de

TELEFAST Sub-D de BMXA- TELEFAST Sub-D de BMXA-

25 pins MI0810 25 pins MI0810

111 22 20 +IC5 21 / Puesta a
tierra

112 10 23 +IV6 212 23 22 COM6

113 11 21 +IC6 213 / Puesta a
tierra

114 24 24 +I\V7 214 12 25 Cowm7

115 25 26 +IC7 215 / Puesta a
tierra

NOTA: En ABE-7CPAO02, la posicién del puente es entre el pin 1y el pin 2.

+IVx: Entrada de tension del polo + para el canal x.

+ICx: Entrada de corriente del polo + para el canal x.

COMXx: Entrada de tension o corriente del polo - para el canal x.

NOTA: Para los sensores de corriente conectados a TELEFAST ABE-7CPAO02, realice
un puente en el bloque de terminales BMX AMI 0810 entre la entrada de corriente y la
entrada de tension, como se ilustra a continuacion.

BMX AMI 0810

IIx--T /1
|

ABE-7CPA02

XNOD
XQl

z
Z—{xnl

BMX FTA 150/300

1 Puente en el bloque de terminales.

NOTA: Para la conexion a tierra, utilice el bloque de terminales adicional ABE-7BV10/
20.
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Conexion del sensor ABE-7CPA31

En la tabla siguiente se muestra la distribucion de canales analdgicos en bloques de

terminales TELEFAST con la referencia ABE-7CPA31:

Numero del Numero Distribu- | Tipo de Numero del Numero de | Distribu- | Tipo de
bloque de de pin de cion de senal bloque de pin de cion de senal
terminales conector pins de terminales conector pins de
TELEFAST Sub-D de BMXA- TELEFAST Sub-D de BMXA-
25 pins MI0810 25 pins MI0810
1 / Puesta a Alim. 1 / 24V
tierra (alimenta-
cion de
sensor)
2 / Puesta a Alim. 2 / 24V
tierra (alimenta-
cion de
sensor)
3 / Puesta a Alim. 3 / oV
tierra (alimenta-
cion de
sensor)
4 / Puesta a Alim. 4 / oV
tierra (alimenta-
cion de
sensor)
100 / +1S0 116 / +1S4
101 1 3 +IVO 117 7 17 +IV4
102 2 1 +1CO 118 8 15 +IC4
103 14 2 oV 119 20 16 oV
104 / +1S1 120 / +1S5
105 15 4 +IV1 121 21 18 +IV5
106 16 6 +IC1 122 22 20 +IC5
107 3 5 oV 123 9 19 oV
108 / +I1S2 124 / +1S6
109 4 9 +IV2 125 10 23 +IV6
110 5 7 +1C2 126 1 21 +1C6
1M1 17 8 oV 127 23 22 ov
112 / +IS3 128 / +1S7
113 18 10 +IV3 129 24 24 +IV7
114 19 12 +IC3 130 25 26 +IC7
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Ndmero del Numero Distribu- | Tipo de Numero del Numero de | Distribu- | Tipo de
bloque de de pin de cion de senal bloque de pin de cion de sefal
terminales conector pins de terminales conector pins de
TELEFAST Sub-D de BMXA- TELEFAST Sub-D de BMXA-

25 pins MI0810 25 pins MI0810
115 6 11 oV 131 12 25 oV

+ISx: Alimentacion del canal de 24 V
+IVx: Entrada de tension del polo + para el canal x

+ICx: Entrada de corriente del polo + para el canal x

COMXx: Entrada de tension o corriente del polo - para el canal x.

NOTA: Para los sensores de corriente conectados a TELEFAST ABE-7CPA31, realice
un puente en el bloque de terminales BMX AMI 0810 entre la entrada de corriente y la
entrada de tension, como se ilustra a continuacion.

BMX AMI 0810

IIx--T /1
Vix - :l

ABE-7CPA31

X0l
XAO

z
o—%sl
Z
5N

BMX FTA 150/300

1 Puente en el bloque de terminales.

NOTA: Para la conexion a tierra, utilice el bloque de terminales adicional ABE-7BV10/
20.

Conexion del sensor ABE-7CPA31E

En la tabla siguiente se muestra la distribucion de canales analdgicos en bloques de
terminales TELEFAST con la referencia ABE-7CPA31E:
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Nudmero del Terminal Tipo de seiial | Numero del Terminal Tipo de senal

bloque de bloque de

terminales terminales

TELEFAST TELEFAST

1 / Puesta a tierra | Alim. 1 / 24V
(alimentacién
de sensor)

2 / Puesta a tierra | Alim. 2 / 24V
(alimentacién
de sensor)

3 / Puesta a tierra | Alim. 3 / ov
(alimentacién
de sensor)

4 / Puesta a tierra | Alim. 4 / ov
(alimentacién
de sensor)

100 / +IS0 116 / +|S4

101 / TO 117 / T4

102 / +ICO 118 / +IC4

103 / ovo 119 / ov4

104 / +1S1 120 / +IS5

105 / T1 121 / T5

106 / +IC1 122 / +IC5

107 / ov1 123 / ov5

108 / +1S2 124 / +IS6

109 / T2 125 / T6

110 / +IC2 126 / +IC6

111 / ov2 127 / 0ve

112 / +1S3 128 / +IS7

113 / T3 129 / T7

114 / +IC3 130 / +IC7

115 / ov3 131 / ov7

+ISx: Alimentacion del canal de 24 V

Tx: Pin de prueba reservado para la funcion HART; esta conectado internamente con +ICx.

+ICx: Entrada de corriente del polo + para el canal x

COMXx: Entrada de tension o corriente del polo - para el canal x
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NOTA: Para los sensores de corriente conectados a TELEFAST ABE-7CPA31E, realice
un puente en el bloque de terminales BMX AMI 0810 entre la entrada de corriente y la
entrada de tension, como se ilustra a continuacion.

BMX AMI 0810

IIx-~T /1
Vix - :l

ABE-7CPA31E

pso]l
XAO

zZ
O XSl
Z
o1

BMX FTA 150/300

1 Puente en el bloque de terminales.

NOTA: Para la conexion a tierra, utilice el bloque de terminales adicional ABE-7BV10/
20.
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Moédulos de entradas analégicas BMX ART

0414/0814
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Asunto de este capitulo

En este capitulo se presenta los médulos BMX ART 0410/0814 y sus caracteristicas, y se
explica su conexion a los distintos sensores.

Presentacion

Funcion

Los médulos BMX ART 0414/0814 son dispositivos multirrango de adquisicion con cuatro
entradas para el 0414 y ocho entradas para el 0814. Las entradas cuentan con separacion
de potencial entre si. Estos mddulos proporcionan los rangos siguientes para cada entrada,
segun la seleccion que se realice durante la configuracion:

RTD IEC Pt100/Pt1000, US/JIS Pt100/Pt1000, Cu10, Cu50, Cu100, Ni100/Ni1000 en
2, 3 04 conductores

Termoelemento B, E, J,K,L,N,R, S, T, U
Tension +/-40mVa 1,28 V

Versiones reforzadas

Los equipos BMX ART 0414H y BMX ART 0814H (endurecidos) son la versién reforzada de
los equipos BMX ART 0414 y BMX ART 0814 (estandar). Pueden utilizarse con un mayor
rango de temperatura y en entornos quimicos severos.
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Si desea mas informacion, consulte el capitulo Instalacién en entornos mas adversos
(consulte Plataformas, estandares y certificaciones de Modicon M580, M340 y X80 I/O).

llustracion

Los médulos de entradas analdgicas BMX ART 0414/0814 tienen el aspecto siguiente:

BMX ART 0414 BMX ART 0814

Caracteristicas

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas de las tablas siguientes se aplican a los médulos BMX ART 0414(H) y
BMX ART 0814(H) para su uso en altitudes de hasta 2000 m (6560 ft). Cuando utilice los
modulos por encima de los 2000 m (6560 ft), aplique un descenso adicional.

Para obtener informacién detallada, consulte el capitulo Condiciones de funcionamiento y
almacenamiento (consulte Plataformas, estdndares y certificaciones de Modicon M580,
M340 y X80 I/0).
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0814

Caracteristicas generales

Las caracteristicas generales de los médulos BMX ART 0414(H) y BMX ART 0814(H) son

las siguientes:

Tipo de entradas

Con separacion de potencial, RTD, termoelemento
y entradas de tension

Naturaleza de las entradas

+/- 40 mV; +/- 80 mV; +/- 160 mV; +/- 320 mV; +/-
640 mV; 1,28 V

Temperatura de BMX ART 0414 De 0a 60 °C (de 32 a 140 °F)
funcionamiento
BMX ART 0814
BMX ART 0414H De -25a 70 °C (de -13 a 158 °F)
BMX ART 0814H
Nuamero de canales BMX ART 0414(H) 4
BMX ART 0814(H) 8
Tiempo de ciclo de BMX ART 0414(H) 400 ms/4 canales
adquisicion
BMX ART 0814(H) 400 ms/8 canales
Método de conversion ZA
Resolucion 15 bits + signo
Aislamiento: - 750VCC
* Entre canales « 1400 VCC
* Entre los canales y el bus « 750VCC
« Entre los canales y la puesta a tierra
Sobretension maxima autorizada para las entradas +/-7,5VCC

Compensacion de unién en frio

« Compensacion interna utilizando el
accesorio de cableado TELEFAST ABE-
7CPA412 dedicado, que incluye un sensor.

« Compensacion externa dedicando el canal 0
a 2/3 conductores Pt100 para CJC.

« Compensacion externa utilizando los valores
CJC de los canales 4/7 para los canales 0/3.
En este caso, solo se necesita un sensor.

Filtro de entrada

Filtro de paso bajo (primer orden numérico)

Rechazo en modalidad diferencial (50/60 Hz)

Habitual: 60 dB

Rechazo de modalidad comuin (50/60 Hz)

Habitual: 120 dB

BMX ART 0414(H)
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Consumo de Habitual 0,32 W
alimentacioén (3,3 V)

Maximo 0,48 W
Consumo de Habitual 0,47 W
alimentacién (24 V)

Maximo 1,20 W
BMX ART 0814(H)
Consumo de Habitual 0,32 W
alimentacion (3,3 V)

Maximo 0,48 W
Consumo de Habitual 1,00 W
alimentacién (24 V)

Maximo 1,65W

Caracteristicas de las entradas de tension

Las caracteristicas de las entradas de tensién de los médulos BMX ART 0414(H) y BMX
ART 0814(H) son las siguientes:

Rango de tensién:

+/- 40 mV; +/- 80 mV; +/- 160 mV; +/- 320 mV; +/- 640 mV; 1,28 V

Impedancia de entrada:

Habitual: 10 mohmios

Valor maximo convertido:

+/-102,4 %

Resolucién maxima:

2,4 uV en el rango +/-40 mV

- A25°C (77 °F)

C (de 32 a 140 °F)

Error de medicion detectados de

* Valor maximo en el rango
de temperatura de 0 a 60 °

0,05 % de FS (1)

0,15 % de FS (1)

I médulo estandar:

« A25°C (77 °F)

* Valor maximo en el rango
de temperatura de -25 a
70 °C (de -13 a 140 °F)

Error de medicion detectado del médulo endurecido:

0,05 % de FS (1)

0,20 % de FS (1)

Deriva de temperatura:

30 ppm/°C
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Leyenda:

(1) FS: Escala completa

Caracteristicas de las entradas RTD

Las caracteristicas de las entradas RTD de los médulos BMX ART 0414(H) y BMX ART
0814(H) son las siguientes:

RTD Pt100 Pt1000 Ni100 Ni1000 Cu10 CuUs50 ‘ Cu100
Rango de Segun IEC De -54a+174 °C De -91a+251°C | De-200 a +200 °C
medicion (de-132a +484 °

De -175a+825 °C

(de -65 a +345 °F)

F)

(de -328 a +392)

(de -347 a +1517 °F)
Segun US/JIS:

De -87 a +437 °C
(de -125 a +819 °F)

Resolucion 0,1°C (0,2 °F)

Tipo de
deteccion

Circuito abierto (deteccion en cada canal)

Error detectado +/-4 °C
a25°C (77 °F)

1) (+1-3,8 °F)

+/-2,1 °C (+/-3,8 °F) +/-2,1°C +/-0,7 °C +/-2,1°C

(+/-1,3°F) | (+/-7,2°F) (+/-3,8 °F)

+/-3°C
(+1-5,4 °F)

Error maximo +/-4 °C +/-3°C
detectado de los
maédulos
estandar en el
rango de
temperatura de
0a 60 °C (de 32

a 140 °F) (2)

+1-3 °C (+/-5,4 °F) +-0,7°C
(+/-1,3 °F)

(+/-7,2 °F) (+/-5,4 °F)

Error maximo
detectado de los
modulos
endurecidos en
el rango de
temperatura de
-25a70°C (de
-13 a 140 °F) (2)

+/-3 °C (+/-5,4 °F) +/-3,5°C

(+/-6,3 °F)

+/-1,15°C
(+/-2,1°F)

+/-4,5°C (+/-
8,1 °F)

+-3,5°C
(+/-6,3 °F)

Resistencia maxima del cableado:

50 Q 500 Q 50 Q 500 Q 50 Q 50 Q

« 4
conducto-
res
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RTD

Pt100 Pt1000

Ni100

Ni1000

Cu10

CU50

Ccu100

- 2/

3conducto-
res

20Q 200Q

20Q

200 Q

200

20Q

Deriva de temperatura:

30 ppm/°C

Leyenda

(1) No se tienen en cuenta los errores detectados provocados por el cableado, +/-1 °C (0,2 °F) en el rango de -100 a
+200 °C (de -148 a +392 °F) para Pt100.

(2) Consulte los errores detectados detallados en punto de temperatura.

Caracteristicas de las entradas de termoelemento

En la siguiente tabla se presentan las caracteristicas generales de las entradas de
termoelemento de los médulos BMX ART 0414(H) y BMX ART 0814(H):

Termoelementos B E J K L

Rango de medicién De +171a De-240a De -177 a De -231 a De-174 a
+1779 °C +970° C (de | +737°C (de | +1331°C +874 °C (de
(de 340 a -400 a -287 a (de-384 a -281a
3234 °F) 1778°F) 1359°F) 2428 °F) 1605 °F)

Termoelementos N R S T U

Rango de medicion De-232a De-9a De-9a De -254 a De-181a
+1,262° C +1727 °C +1727 °C +384 °C (de | +581 °C (de
(de -386 a (de 16 a (de-16a -425a723° | -294 a
2304° F) 3234 °F) 141 °F) F) 1078 °F)

Resoluciéon

0,1°C (0,2 °F)

Tipo de detecciéon

Circuito abierto (deteccion en cada canal)

Error detectado a 25 °C

+/-3,2 °C para los tipos J, L, R, S y U (consulte Rangos de termopar para
obtener informacion detallada sobre errores detectados en el punto de
temperatura de cada tipo); +/-3,7 °C para los tipos B, E, K, Ny T

Error maximo detectado de los
médulos estandar en el rango
de temperatura de 0 a 60 °C (de
32a140 °F) (2)

+/-4,5 °C (+/-8,1 °F) para los tipos: J, L, R, Sy U; +/-5 °C (+/-9 °F) para los
tipos: B, E, K, Ny T (con el accesorio TELEFAST con su compensacién

interna de unién en frio).
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Termoelementos B E J K L

Error maximo detectado de los | +/-5,5 °C (+/-9 °F) para los tipos: J, L, R, Sy U; +/-6 °C (+/-10,8 °F) para los
maddulos endurecidos en el tipos: B, E, K, Ny T (con el accesorio TELEFAST con su compensacion
rango de temperatura de -25 a interna de union en frio).

70 °C (de -13 a 140 °F) (2)

Deriva de temperatura 30 ppm/°C

Caracteristicas de entrada resistiva

Las caracteristicas de las entradas resistivas de los BMX ART 0414(H) y BMX ART 0814(H)
son las siguientes:

Rango 400 Q; 4000 Q
Medicién de tipo 2, 3, 4 conductores
Resolucion maxima 12,5 mQ en el rango de 400 Q

125 mQ en el rango de 4000 Q

Error de medicion detectados del médulo estandar:

« A25°C (77 °F) 0,12 % de FS (1)
* Valor maximo en el rango de temperatura de 0 a 60 °C (de 32 a 0.2%de FS (1)
140 °F)
Error de medicion detectado del médulo reforzado:
« A25°C (77 °F) 0,12 % de FS (1)
* Valor maximo en el rango de temperatura de -25 a 70 °C (de -13 0.3 %deFS (1)
a 140 °F)
Deriva de temperatura 25 ppm/°C
Leyenda:

(1) FS: Escala completa
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Valores de entradas analdgicas

Descripcion

Para los sensores RTD y TC, los datos son multiplos de 10 con respecto a la temperatura
real en °C o °F. El ultimo digito representa 0,1 °C 0 0,1 °F.

Para el milivoltimetro, los rangos de datos varian entre 40 mV, 320 mV y 1280 mV y también
son multiplos de 10 con respecto a las medidas reales. El ultimo digito representa 10 nV.

Para el milivoltimetro, el rango de datos de 640 mV es multiplo de 100 con respecto a las

medidas reales. El ultimo digito representa 100 nV.

Rangos RTD

En la tabla siguiente se presentan los rangos de los sensores RTD (los valores entre
paréntesis estan en 1/10 °F).

Rango Subdesbor- | Escala Escala Desborda- Conductor
damiento inferior superior miento interrumpido
detectado
Pt100 IEC 751-1995, JIS C1604- -1990 -1750 8250 8490 0
1997 (2/4 conductores)
(-3260) (-2830) (15170) (15 600) 0)
Pt1000 IEC 751-1995, JIS C1604- | -1990 -1750 8250 8490 0
1997 (2/4 conductores)
(-3260) (-2830) (15170) (15 600) 0)
Ni100 DIN43760-1987 (2/ -590 -540 1740 1790 0
4 conductores)
(-750) (-660) (3460) (3550) 0)
Ni1000 DIN43760-1987 (2/ -590 -540 1740 1790 0
4 conductores)
(-750) (-660) (3460) (3550) 0)
Pt100 IEC 751-1995, JIS C1604- -1990 -1750 8250 8490 0
1997 (3 conductores)
(-3260) (-2830) (15170) (15 600) 0)
Pt1000 IEC 751-1995, JIS C1604- | -1990 -1750 8250 8490 0
1997 (3 conductores)
(-3260) (-2830) (15170) (15 600) 0)
Ni100 DIN43760-1987 -590 -540 1740 1790 0
(3 conductores)
(-750) (-660) (3460) (3550) 0)
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Rango Subdesbor- | Escala Escala Desborda- Conductor
damiento inferior superior miento interrumpido
detectado
Ni1000 DIN43760-1987 -590 -540 1740 1790 0
(3 conductores)
(-750) (-660) (3460) (3550) (0)
JPt100 JIS C1604-1981, JIS -990 -870 4370 4490 0
C1606-1989 (2/4 conductores)
(-1460) (-1240) (8180) (8400) (0)
JPt1000 JIS C1604-1981, JIS -990 -870 4370 4490 0
C1606-1989 (2/4 conductores)
(-1460) (-1240) (8180) (8400) (0)
JPt100 JIS C1604-1981, JIS -990 -870 4370 4490 0
C1606-1989 (3 conductores)
(-1460) (-1240) (8180) (8400) (0)
JPt1000 JIS C1604-1981, JIS -990 -870 4370 4490 0
C1606-1989 (3 conductores)
(-1460) (-1240) (8180) (8400) (0)
Cu10 (2/4 conductores) -990 -910 2510 2590 0
(-1460) (-1320) (4840) (4980) 0)
Cu10 (3 conductores) -990 -910 2510 2590 0
(-1460) (-1320) (4840) (4980) (0)
Rangos de TC
En la tabla siguiente se presentan los rangos de los sensores TC (los valores entre
paréntesis estan en 1/10 °F).
Rango Subdesbor- Escala Escala Desborda- Conductor
damiento inferior superior miento interrumpido
detectado
Tipo J -1980 -1770 7370 7580 0
(-3260) (-2870) (13 590) (13 980) (0)
Tipo K -2680 -2310 13310 13680 0
(-4500) (-3830) (24 270) (24 940) (0)
Tipo E -2690 -2400 9700 9990 0
(-4510) (-3990) (17 770) (18 290) (0)
Tipo T -2690 -2540 3840 3990 0
(-4520) (-4250) (7230) (7500) (0)
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Rango Subdesbor- | Escala Escala Desborda- Conductor
damiento inferior superior miento interrumpido
detectado
Tipo S -500 -90 17270 17680 0
(-540) (160) (29 550) (30 250) 0)
TipoR -500 -90 17270 17680 0
(-540) (160) (29 550) (30 250) (0)
Tipo B 1320 1710 17790 18170 1320
(2700) (3390) (32 000) (32 000) (2700)
Tipo N -2670 -2320 12620 12970 0
(-4500) (-3860) (23 040) (23 680) (0)
Tipo U -1990 -1810 5810 5990 0
(-3250) (-2930) (10 770) (11 090) (0)
Tipo L -1990 -1740 8740 8990 0
(-3250) (-2800) (16 040) (16 490) 0)

Rangos de tension

En la tabla siguiente se presentan los valores predeterminados de los rangos de tension.

Rango Subdesborda- | Escala Escala Desborda-
miento inferior superior miento

+/- 40 mV -4192 -4000 4000 4192

+/- 80 mV -8384 -8000 8000 8384

+/- 160 mV -16768 -16000 16000 16768

+/- 320 mV -32000 -32000 32000 32000

+/- 640 mV -6707 -6400 6400 6707

+/- 1280 mV -13414 -12800 12800 13414

Rangos de resistencia

En la tabla siguiente se presentan los valores predeterminados de los rangos de

resistencia.
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Rango Subdesborda- | Escala Escala Desborda-
miento inferior superior miento
2/4 conductores de 0 a 400 ohmios 0 0 4000 4096
2/4 conductores de 0 a 4000 ohmios 0 0 4000 4096
3 conductores de 0 a 400 ohmios 0 0 4000 4096
3 conductores de 0 a 4000 ohmios 0 0 4000 4096

Descripcién de funciones

Introduccion

Los médulos BMXART0414/814 son dispositivos de adquisicion de varios rangos con:
» Cuatro entradas para el modulo BMXART0414.
* Ocho entradas para el médulo BMXART0814.

Ambos mdédulos proporcionan los siguientes rangos para cada entrada, segun la seleccion
realizada durante la configuracion:

+ RTD: IEC Pt100, IEC Pt1000, US/JIS Pt100, US/JIS Pt1000, Copper CU10, Ni100 o
Ni1000;

« Termoelemento: B, E, J,K,L,N,R, S, To U.
« Tension: +/- 80 mV, +/- 80 mV, +/- 160 mV, +/- 320 mV, +/- 640 mV, +/- 1,28 V
e Ohmios:de 0a 400 Q, de 0a 4000 Q

NOTA: El accesorio TELEFAST2 con referencia ABE-7CPA412 facilita la conexién y
proporciona un dispositivo de compensacion de union en frio.
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llustracion

Los médulos de entrada BMXART0414/0814 realizan las funciones que se indican a continuacion.

Cold Junction

Telefast

Power Supply

N —
‘Multiple:-(ing ‘

4/8 inputs

4

NES
‘ Multiplexing ‘

A%Acquisition Device i—; CAN
Processing pe- X-Bus o)
g
a
<
e
—+ Acquisition Device «\—. S
3
c
c
o
Lt (8]
2 3 4 5

A continuacién, se exponen los detalles de las funciones:

Direc- Elemento Funcion
cion
1 Adaptacion de las La adaptacion consiste en un filtro de modo comun y de modo diferencial Las
entradas resistencias de proteccion en las entradas pueden soportar sobretensiones de hasta
+-75V
Una capa de multiplexacién permite la calibracion automatica de la adquisicién del
dispositivo offset, tan cerca como sea posible del terminal de entrada, asi como la
seleccion del sensor de compensacion de union en frio incluido en la cubierta
TELEFAST
2 Amplificaciéon de Construido alrededor de un amplificador offset débil interno del convertidor A/N
las sefiales de
entrada Un generador de corriente ayuda a garantizar la medicion de resistencia RTD
3 Conversion El convertidor recibe la sefial procedente de un canal de entrada o de la
compensacion de unién en frio. La conversion se basa en un convertidor ~ A de
16 bits. Hay un convertidor para cada entrada
4 Transformacion de » Coeficientes de recalibracion y alineacién que deben aplicarse a las
valores entrantes mediciones, asi como coeficientes de calibracién automatica del médulo
%neg?é%idejede » Filtrado (numérico) de las medidas en funcién de los parametros de
9 configuracién
pueda utilizar el
usuario » Puesta en escala de las medidas en funcion de los parametros de
configuracién
5 Comunicacion con » gestiona los intercambios con la CPU
la aplicacién » direccionamiento topoldgico
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Direc- Elemento Funcién
cion

* recepcion de los parametros de configuracion del moédulo y de los canales
» envio de los valores medidos y del estado del médulo a la aplicacién

6 Supervision del * Prueba de cadenas de conversion
nm(if]jc.ljlo y ?’]nvuéde * Transgresion/desbordamiento de rango en canales y prueba del proceso de
otiicaciones de compensacion de la unién en frio
error detectado a
la aplicacion *  Prueba del watchdog
7 Compensacion de » Compensacion interna mediante el TELEFAST ABE-7CPA412

union en frio

* Compensacion externa por Pt100

+ Compensacion externa utilizando los valores CJC de los canales 4/7 para los
canales 0/3. En este caso, solo se necesita un sensor

Visualizacion de mediciones de rango eléctricas

Las mediciones se pueden visualizar mediante una visualizacién normalizada (en %, hasta

dos decimales).

Tipo de rango

Pantalla

Rango bipolar

de -10 000 a +10 000 (-100,00 % a +100,00 %)

También es posible definir el rango de valores dentro de las mediciones expresadas
seleccionando lo siguiente:

» el umbral inferior correspondiente al valor minimo para el rango -100,00 %

» el umbral superior correspondiente al valor maximo para el rango +100,00 %

Estos umbrales superior o inferior son enteros entre -32 768 y + 32 768.

Visualizacion de mediciones de rango de temperatura

Las mediciones proporcionadas a la aplicacion se pueden usar directamente. Es posible
elegir la visualizacion "en temperatura” o la visualizacién normalizada:

« Parala modalidad de visualizacion «en temperaturay, se proporcionan los valores en
décimas de grado (Celsius o Fahrenheit, segun la unidad seleccionada).

« Para la visualizacién especificada por el usuario, puede elegir una visualizacion
normalizada de 0 a 10 000 (de 0 a 100,00 %), especificando las temperaturas minimas
y maximas en el rango de 0 a 10 000.
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Filtrado de mediciones
El tipo de filtrado que ejecuta el sistema se llama filtrado de primer orden. El coeficiente de
filtrado puede modificarse mediante una consola de programacién o a través del programa.
La férmula matematica utilizada es la siguiente:
Measin) = a x Meas¢n-1) + (1—a) x Valp(n)
Donde:
a = eficacia del filtro
Meastn) = medicion filtrada en el momento n
Meast(n-1) = medicion filtrada en el momento n-1
Valyn) = valor bruto en el momento n

Puede establecer el valor de filtrado entre siete posibilidades (de 0 a 6). Este valor puede
variar incluso si la aplicacién se encuentra en modalidad de ejecucion.

NOTA: Es posible acceder al filtrado en ciclo normal o rapido.

A continuacién se indican los valores de filtrado. Dependen del tipo de sensor. Tes un
tiempo de ciclo de 200 ms para TC y mV. T es también un tiempo de ciclo de 400 ms para

RTD y ohmios.
Eficacia deseada Valor a correspondiente Tiempo de Frecuencia de
requerido respuesta del corte (en Hz)
filtro en 63 %
Sin filtrado 0 0 0 0
Filtrado bajo 1 0,750 4xT 0,040/T
2 0,875 8xT 0,020/T
Filtrado medio 3 0,937 16xT 0,010/T
4 0,969 32xT 0,005/T
Filtrado alto 5 0,984 64xT 0,025/T
6 0,992 128xT 0,012/T

Los valores pueden visualizarse mediante una visualizacidon normalizada (en %, hasta dos

decimales).
Tipo de rango Pantalla
Unipolar de 0a 10000 (0 % a +100,00 %)
Bipolar De -10 000 a +10 000 (-100,00 % a +100,00 %)
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El usuario también puede definir el rango de valores dentro de las mediciones expresadas
seleccionando lo siguiente:

» Elumbral inferior correspondiente al valor minimo para el rango -100,00 %.
« Elumbral superior correspondiente al valor maximo para el rango +100,00 %.
Estos umbrales superior o inferior son enteros entre -32 768 y +32 767.

Rechazo de frecuencia de 50/60 Hz

En funcion del pais, el usuario puede configurar el rechazo de frecuencia de la distorsion
armonica de corriente principal adaptando la velocidad del convertidor sigma delta.

Alineacion de sensores

El proceso de alineacién consiste en ayudar a eliminar un offset sistematico comprobado
mediante un sensor determinado, alrededor de un punto de funcionamiento especifico. Esta
operacion compensa un error detectado vinculado al proceso. De este modo, la sustitucion
de un moédulo no requiere una nueva alineacién. Sin embargo, la sustitucion del sensor o la
modificacion del punto de funcionamiento del sensor si requieren una nueva alineacion.

Las lineas de conversién se presentan de la manera siguiente:

Conversion line after alignment
Converted
value
10,000 &£~ — — — T
-

6,000 -

Conversion line before alignment
5,000

Input
measurement

| o

10V

El valor de alineacion puede editarse mediante una consola de programacion, incluso si el
programa esta en modalidad de ejecucion. Para cada canal de entrada, es posible:

» Visualizar y modificar el valor de medicién deseado.
e Guardar el valor de alineacion.
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* Determinar si el canal ya tiene una alineacion.
También es posible modificar el offset de alineacion a través de la programacion.

La alineacion de canal se lleva a cabo en el canal con modalidad de funcionamiento
estandar, sin que esto afecte a las modalidades de funcionamiento del canal.

El offset maximo entre el valor medido y el valor deseado (alineado) no debe ser superior a
+/-1500.

NOTA: Para alinear varios canales analdgicos en los médulos BMX ART/AMO/AMI/
AMM, se recomienda proceder canal por canal. Pruebe todos los canales después de la
alineacion y antes de seguir al siguiente canal para aplicar los parametros
correctamente.

Precauciones de cableado

Introduccion

Con el fin de proteger la sefial de interferencia exterior inducida en modalidad serie y de
interferencia en modalidad comun, se recomienda tomar las siguientes medidas de
precaucion.
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Blindaje del cable

« Conexion a los conectores FCN:

Dado que existe un gran numero de canales, se utiliza un cable de al menos 10 pares
trenzados, con blindaje general (diametro exterior de 10 mm como maximo), que
integra uno o dos conectores FCN macho de 40 pins para la conexién directa al
modulo.

Conecte el blindaje del cable a la barra de masa. Fije el blindaje a la barra de masa
situada en el lateral del médulo. Utilice el kit de conexiones blindadas BMXXSPe«+s para
conectar el blindaje.

A APELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Al montar/extraer los modulos:

» Asegurese de que cada bloque de terminales continla conectado a la barra de
blindaje.

+ Desconecte la tension de los sensores y preactuadores.
Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la muerte.

« Conexion TELEFAST:

Conecte el blindaje del cable de sensor a los terminales suministrados y el conjunto
completo a la conexion de puesta a tierra del armario.
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Telefast ABE-7CPA412

Tierra EX0+ EX0- MSO+ MSO- EX1+ EXI- MST+ MST-
f @ @ v |\ @ @ @ @ @ @ @ @
12 3 4

EXZ+ EXZ- MSZ+ MSZ- EX3+ EX3- MS3+ MS3-
@

B @ @& @

Blindaje de cableado

a la conexion a tierra Al sensor TC (con separacion de

del armario potencial de la puesta a tierra)
(1) El accesorio ABE-7BV10 facilita la puesta a tierra de los cables.

\ /rmario

| —

BMX ART 0414
-

BMX FCW..01S
|

Telefast ABE-7TCPA412
|

Pantallas de los cables del
blindaje de los sensores
sujetos a la barra de masa

Puesta a tierra cle Telefast en la Barra de masa ¢
placa atierra latierra de la sala
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Blindaje de los sensores

Para que el sistema de adquisicion funcione correctamente, le recomendamos que tome las
precauciones que se detallan a continuacion:

Si los sensores estan aislados de la puesta a tierra, confirme que todos los blindajes de
los cables del sensor hagan referencia a una conexién a tierra del PLC/Telefast.

>

BMX ART
0414/0814

——

TC <O

Tierra

11—

Si los sensores hacen referencia a la conexién a tierra del sensor alejada de la
conexion a tierra del PLC, confirme que todos los blindajes de los cables del sensor
hagan referencia a la conexion a tierra de los sensores para eliminar la ruta del bucle

de tierra.

a A4 BMX ART
e <U U 0414/0814

J_ tierra del |
T sensor A I_ Tierra del PLC
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Utilizacidn de los sensores aislados de la puesta a tierra

Los sensores se conectan tal y como se indica en el diagrama siguiente:

Canal 0 + entrada

Canal 0 - entrada

Canal 1 + entrada

Canal 1 - entrada

Seconecta a
latira de toma de
tierra

Canal n + entrada
Canal n - entrada

6‘"\Barra de blindaje

= Tierra del PLC 1

Véase a continuacion

Si los sensores se designan con relacion a la puesta a tierra, es posible que en algunos
casos se devuelva un potencial de tierra remoto a los terminales o al conector FCN. Siga
estas reglas:

» Confirme que el potencial es inferior a la tensidon mas baja permitida: por ejemplo,
30Vrms 042,4 VVCC.

+ La configuracion de un punto de sensor a un potencial de referencia genera una
corriente de fuga. Compruebe que todas las corrientes de fuga generadas no afectan al
sistema.

NOTA: Los sensores y otros periféricos pueden conectarse a un punto de conexion a
tierra a cierta distancia del médulo. Dichas referencias remotas de conexion a tierra
pueden acarrear diferencias considerables de potencial con respecto a la conexién a
tierra local. Las corrientes inducidas no afectan a la medicion ni a la integridad del
sistema.

A APELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Asegurese de que los sensores y otros periféricos no estén expuestos mediante puntos
de conexidn a tierra a un potencial de tensién superior a los limites aceptables.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la muerte.
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Instrucciones de peligro electromagnético

NOTA: Las perturbaciones electromagnéticas pueden causar un comportamiento
inesperado de la aplicacion.

AATENCION

COMPORTAMIENTO INESPERADO DE LA APLICACION

Para reducir las perturbaciones electromagnéticas, utilice el kit de conexiones blindadas
BMXXSPe+++ para conectar el blindaje.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o daios en el
equipo.

Esquema de cableado

Introduccion

El médulo de entrada BMX ART 0414 consta de un conector FCN de 40 pins.
El médulo de entrada BMX ART 0814 consta de dos conectores FCN de 40 pins.

AADVERTENCIA
FUNCIONAMIENTO INESPERADO DEL EQUIPO

Tome todas las medidas de precaucion durante la instalacion para evitar posibles errores
en los conectores. La conexién incorrecta de alguno de los conectores podria causar un
comportamiento inesperado de la aplicacion.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves, muerte o
dainos en el equipo.

Ubicaciones de los pins del conector y cableado de los
sensores

Para este ejemplo se utiliza una configuracién de sonda con:
+ Canal 0/4: termoelemento
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« Canal 1/5: RTD de 2 conductores
» Canal 2/6: RTD de 3 conductores
« Canal 3/7: RTD de 4 conductores
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A continuacion se muestran la asignacion de pins del conector FCN de 40 pins y el
cableado de los sensores:

‘Wista frontal dal mddule: vista del cablesdo

Conector izauierds Conector deracho (sdlo BMX ART 414)
h;_h—'ﬁ“‘ h
MG WD HC __HC
R y R ]
BB [y % 0Bl Mo
} o 5 umon en o
o BT
&!_"E? e (SRR “ TC
% " é' TemesdEmEnk: % . E:!-';
Q31 (3 & s 5
e Ll
oed £n
Q10 QRO
%{1 %' I@ el 9t 3 1||5+..- @

10 Sonde FTD de 2 aovduciores w Sonda R da 2 eondecions
9 o
4 B
r lﬁ——m: ! '5 W
ko o Ee3
8 03 | .':B Caral 62 B et | E?
Sonds FTT o conchciores 5 Eani FTO 4 3 consciones:

-OF O 0RO

=R ORECECECE

e T

Sonda A0 do 4 condikoies Sarda K10 d 9 rondusones

II'JQ_EFHEHEECE R DRORDROR

MS+: Medida de RTD + entrada/termoelemento + entrada
MS-: Medida de RTD - entrada/termoelemento - entrada
EX+: generador de corriente de sondas RTD + salida
EX-: generador de corriente de sondas RTD - salida

NC: No conectado
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DtC: La entrada de deteccion del sensor CJC esta conectada a CJ+ si el sensor es de tipo
DS600. No esta conectada (NC) si el sensor es de tipo LM31.

NOTA: El sensor CJC se necesita Unicamente para TC.

Compensacion de unién en frio

Para cada bloque de cuatro canales (canales 0 a 3y canales 4 a 7), la compensacion
externa del médulo se realiza en el accesorio TELEFAST ABE-7CPA412. Este dispositivo
proporciona una tensién en mV correspondiente a:

Tensioén = (6,45 mV * T) + 509 mV (donde T = temperatura en °C).

El margen global de error detectado cuando se utiliza este dispositivo se reduce a 1,2 °C en
el rango de temperatura de -5 °C a +60 °C.

Se puede aumentar la precision de la compensacion mediante una sonda Pt100 de 2/3
conductores conectada directamente a los canales 0 y 4 (solo para BMX ART0814) en el
modulo o conectada a los terminales TELEFAST. Por lo tanto, el canal O se dedica a la
compensacion de unién en frio de los canales 1, 2y 3. El canal 4 se dedica a los canales 4
a’.

Asimismo, dado que la longitud inicial de la sonda es limitada, es posible mantener el canal
0 como una entrada de termoelemento si se utiliza una sonda Pt100 de 2 conductores.

En ese momento, el cableado tendra este aspecto:

MS- MS+
¢ _° >
?EX- O EX+ @ RTD

El cableado solo es valido si se utiliza el canal 0. Si el canal 0 no se utiliza, seleccione una
union en frio con una Pt100 externa. El rango del canal 0 se cambia a una sonda Pt100 de 3
conductores.

Canal 0/4

En ese momento, el cableado tendra este aspecto:

MS-  MS+

Terminal que no debe conectarse

EX-\ EX+
% ¥)RTD Canal 0/4

NOTA: Para el médulo BMX ART 0814, los valores CJC de los canales 4 a 7 también
pueden usarse para los canales 0 a 3. Por lo tanto, en el canal 4 solo esta conectado un
sensor CJC externo.
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Utilizacion de los accesorios de cableado
TELEFAST

Presentacion

BMX ART 0814
i

El sistema precableado TELEFAST esta formado por cables de conexién y subbases de
interfaz, tal como se muestra a continuacion:

—

Shield bar

El accesorio TELEFAST ABE-7CPA412 es una unidad de base utilizada para conectar
modulos analdgicos de cuatro canales a bloques de terminales de tornillos.

NOTA: Cuando se enciende el armario en el que esta ubicado el accesorio TELEFAST
ABE-7CPA412, espere al menos 45 minutos para obtener la precision total de la
compensacion de CJC. No es necesario esperar 45 minutos si la compensacion la lleva
a cabo una sonda externa Pt100.

Cuando utilice la compensacion de union en frio de TELEFAST ABE-7CPA412, para
asegurarse de alcanzar el nivel de precision indicado, confirme que el movimiento de
aire alrededor del TELEFAST ABE-7CPA412 no supera los 0,1 m/s. Confirme que las
variaciones de temperatura no superan los 10 °C/hora y que el accesorio
TELEFASTABE-7CPA412 se coloque al menos a 100 mm de todas las fuentes de calor.

El accesorio TELEFAST ABE-7CPA412 puede funcionar a entre -40 °C y +80 °C de
temperatura exterior.
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Cables de conexion BMX FCA ee2

Los cables BMX FCA «+2 forman un juego de cables preinstalados, y se componen de los
siguientes elementos:

» Enun extremo, un conector de 40 pins (tipo FCN) desde el que se extiende 1 funda de
cable de 20 conductores.

» En el otro extremo, un conector Sub-D de 25 pins.
En la imagen siguiente se muestran los cables BMX FCA +2:

mm
T
L
90 i 35 i
3.54 1.38 .
U
RRXRRS 7/ ) [
2 3

1 Conector de 40 pins de tipo FCN.

2 Blindaje del cable

3 Conector Sub-D de 25 pins

L Longitud en funcién del numero de referencia.

El cable tiene tres longitudes diferentes:
« 1,5m (4,92 ft): BMX FCA 152
+ 3 m (9,84 ft): BMX FCA 302
« 5m (16,40 ft): BMX FCA 502
En la siguiente tabla se incluyen las caracteristicas de los cables BMX FCA e<2:

Caracteristica Valor

Cable Material de la funda PVvC
Estado de LSZH No

Medio ambiente Temperatura de -25-70 °C (-13-158 °F)
funcionamiento
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Conexion de los sensores

Los sensores se pueden conectar al accesorio TELEFAST ABE-7CPA412 tal como se
muestra en esta ilustracion.

Cableado

2

1 7 3 4 E _H.=.'
A AL
Exde 53]

Leyenda: Funcionamiento en modalidad TC con compensacion interna de unién en frio

Telefast.
g s
EXD + BxD -
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Leyenda: Funcionamiento en modalidad TC con compensacion de unién en frio y una
sonda PT100 de 2 conductores.

Leyenda: Funcionamiento en modalidad TC con compensacion de unién en frio y una
sonda PT100 de 3 conductores.
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BMX AMO 0210
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En este capitulo se presenta el médulo BMX AMO 0210 y sus caracteristicas, y se explica

su conexion a los distintos preaccionadores y accionadores.

Presentacion

Funcion

El médulo BMX AMO 0210 tiene dos salidas analdgicas aisladas la una de la otra. Ofrece

los siguientes rangos para cada salida:

+ Tension +/-10 V

+ Corrientede 0 a20 mAyde 4 a20 mA
Durante la configuracién se selecciona el rango.

Version reforzada

El equipo BMX AMO 0210H (endurecido) es la version reforzada del equipo BMX AMO
0210 (estandar). Puede utilizarse con un mayor rango de temperatura y en entornos

quimicos severos.

Para obtener mas informacién, consulte el capitulo sobre instalaciones en entornos mas
adversos (véase Plataformas Modicon M580, M340 y X80 I/O, Normas y certificaciones).

162
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llustracion

El médulo de salidas analdgicas BMX AMO 0210 tiene el siguiente aspecto.

NOTA: El bloque de terminales se suministra por separado.

Caracteristicas

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas de las tablas siguientes se aplican a los médulos BMX AMO 0210y
BMX AMO 0210H para su uso en altitudes de hasta 2000 m (6560 ft). Cuando utilice los
mddulos por encima de los 2000 m (6560 ft), aplique un descenso adicional.

Para obtener informacién detallada, consulte el capitulo Condiciones de funcionamiento y
almacenamiento (consulte Plataformas, estandares y certificaciones de Modicon M580,
M340 y X80 I/0).

Caracteristicas generales

Las caracteristicas generales de los médulos BMX AMO 0210 y BMX AMO 0210H son las
siguientes.
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Temperatura de funcionamiento BMX AMO 0210

De 0a 60 °C (de 32 a 140 °F)

BMX AMO 0210H

De -25 a 70 °C (de -13 a 158 °F)

Tipo de salidas

Salidas aisladas de potencial de alto nivel

Naturaleza de las salidas

Tensién o corriente configurada por software

Numero de canales

2

Resolucion del convertidor analdgico/digital

15 bits + signo

Duracién de actualizacion de las salidas

<1 ms

Fuente de alimentacion para las salidas

por parte del médulo

Tipos de proteccion

Contra las sobrecargas y cortocircuitos

(salida de tensién)

Aislamiento:

* Entre canales
* Entre canales y bus

* Entre los canales y la puesta a tierra

750 VCC
1400 VCC

1400 VCC

Error de medicion detectado del médulo BMX AMO 0210
estandar:

« A25°C(77°F)

*  Valor maximo en el rango de temperatura de 0 a 60 °C
(de 32a 140 °F)

0,10 % de FS(™

0,20 % de FS(

Se detectaron errores de medicién del médulo estandar
para la version reforzada BMX AMO 0210H:

« A25°C(77°F)

*  Valor maximo en el rango de temperatura de -25 a 70 °C
(de -13 a 158 °F)

0,10 % de FSM

0,45 % de FSM

Deriva de temperatura 30 ppm/°C
Monotonicidad Si

Rechazo de modalidad comun (50/60 Hz) 100 dB
Diafonia entre canales CC y CA 50/60 Hz >90 dB

Sin linealidad 0,1 % de FSM

Ondulacion de salida de CA

2mVrmsen50Q

Consumo de alimentacion (3,3 V) Habitual

0,35wW

Maximo

0,48 W
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Consumo de alimentacion (24 V)

Habitual

2,1W

Maximo

2,8W

(1) FS: Escala completa

Salida de tension

Las salidas de tension BMX AMO 0210 y BMX AMO 0210H tienen las siguientes

caracteristicas.

Rango nominal de variacién +-10V
Rango maximo de variacion +/-11,25V
Resolucion analdgica 0,37 mV

Impedancia de carga

1 KQ como minimo

Tipo de deteccion

Cortocircuitos

Salida de corriente

Las salidas actuales BMX AMO 0210 y BMX AMO 0210H tendran las siguientes

caracteristicas.

Rango nominal de variacién

De0a20mA,de4a20mA

Corriente maxima disponible 24 mA
Resolucién analégica 0,74 pA
Impedancia de carga 600 Q max.

Tipo de deteccidon

Circuito abierto(1)(2)

0 mA.

(1) El médulo localiza fisicamente la deteccion de circuito abierto si el valor de destino actual es diferente de

(2) La deteccion de circuito abierto se habilita con el parametro Control de cableado.

Tiempo de respuesta de salidas

El retraso maximo entre la transmisién del valor de salida del bus del PLC y su colocacion
efectiva en el bloque de terminales es inferior a 2 ms:
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+ tiempo de ciclo interno = 1 ms para los dos canales

« Tiempo de respuesta de conversion digital/analégica = 1 ms como maximo para un
paso de 0 a 100 %.

NOTA: Si no hay ningun elemento conectado al médulo analégico BMX AMO 0210 y los
canales estan configurados en el rango entre 4 y 20 mA, se detectara un error de E/S
como si hubiese un conductor interrumpido.

Para el rango de 0 a 20 mA hay un error de E/S detectado como si hubiese un
conductor interrumpido solo cuando la corriente es superior a 0 mA.

AATENCION
RIESGO DE DATOS INCORRECTOS

Si un cable de sefial se rompe o desconecta, se guarda el Ultimo valor medido.

+ Asegurese de que esto no produzca una situacion peligrosa.
* No confie en el valor registrado. Compruebe el valor de entrada en el sensor.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o daios en el
equipo.

Descripcion de funciones

Funcion

El médulo BMX AMO 0210 tiene dos salidas analdgicas aisladas la una de la otra. Este
modulo proporciona los rangos siguientes para cada salida, segun la seleccion que se

realice durante la configuracion:
« +-10V
« De0Oa20mA
+ Ded4a20mA
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llustracion

La ilustracion del médulo BMX AMO 0210 es la siguiente.

Optoaco-
plador
Seccio-
dor

Conector al bus X

Interfaz
de bus X

Procesa-
miento

= Blogue de terminales con tornillos de 20 pins

5 3
«
6
Descripcion.
Direccion | Proceso Caracteristicas

1

Adaptacion de las
salidas

Conexion fisica al proceso a través de un bloque de terminales con

tornillos de 20 pins

Ayuda a proteger el médulo contra sobretensiones

los valores de la
aplicacion en datos
que puede utilizar
directamente el

2 Adaptacién de la » Se realiza sobre tension o corriente mediante la configuracién del
sefial a los software
actuadores
3 Conversion » Serealiza en 15 bits con un signo de polaridad
» El convertidor realiza el encuadre de los datos ofrecidos por el
programa de forma automatica y dinamica
4 Transformacion de « Utilizacién de parametros de calibracion de equipo
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Direccion | Proceso

Caracteristicas

convertidor digital/

médulo y envio de
las notificaciones de
errores detectadas a
la aplicacion

analdgico
5 Comunicacion con la » gestiona los intercambios con la CPU
aplicacion » direccionamiento topoldgico
» Recepcion desde la aplicacién de los parametros de configuracién
del médulo y de los canales, ademas de los valores tedricos
numéricos de los canales
*  Envio del estado del médulo a la aplicacion
6 Supervision del * Prueba de la fuente de alimentacion de salida

*  Prueba de desbordamiento de rango en los canales

*  Prueba de cortocircuitos y circuitos abiertos de salida
*  Prueba del watchdog

» Capacidades de retorno programables

Escritura de las salidas

Confirme que la aplicacion facilita las salidas con los valores en formato normalizado:
+ de-10000a +10 000 para el rango +/-10 V
+ de0a+10000en0a20 mAyrangos de4a20mA

Conversion digital/analégica

La conversion digital/analdgica se realiza en:

* 16 bits para el rango de +/-10 V
+ 15bitsenrangosde 0 a20 mAy 4 a 20 mA

Control de desbordamiento

El médulo BMX AMO 0210 permite un control de desbordamiento en los rangos de tension

y corriente.
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El rango de medicion se divide en tres areas.

umbral inferior umbral superior

area de rango nominal area de desborde
transgresion |

Descripcién:
Designacion Descripcion
Rango nominal Rango de mediciéon correspondiente al rango seleccionado
Area de desborde Area ubicada por encima del umbral superior
Area de subdesbordamiento Area ubicada por debajo del umbral inferior

Los valores de desbordamiento para los diversos rangos son los siguientes.

Rango BMX AMO 0210
Area de Rango nominal Area de desbordamiento
subdesbordamiento
+-10V -11 250 -11 001 -11 000 11 000 11 001 11 250
0..20mA -2000 -1001 -1000 11000 11001 12000
4..20mA -1600 -801 -800 10 800 10 801 11 600

También puede elegir el indicador para un desbordamiento del valor superior del rango,
para un subdesbordamiento del valor inferior del rango o para ambos.

NOTA: La deteccion de desbordamiento/subdesbordamiento de rango es opcional.

Retorno/mantenimiento o reseteo de salidas a cero

Si se detecta un error, y en funcién de su gravedad, las salidas:
+ pasan a la posicion de retorno/mantener individualmente o de forma conjunta
+ Sefuerzana 0 (0 Vo0 mA).

Distintos comportamientos de las salidas:
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Error detectado

Comportamiento de salidas
de tension

Comportamiento de salidas
de corriente

Tarea en la modalidad de detencién o
ausencia de programa

Interrupcion en la comunicaciéon

Retornar/mantener (canal por
canal)

Retornar/mantener (canal por
canal)

Error de configuracion

Error interno en el médulo

0V (todos los canales)

0 mA (todos los canales)

Valor de salida fuera de rango
(transgresién/desborde de rango)

Valor saturado en el limite
definido (canal por canal)

Valor saturado (canal por
canal)

Circuito abierto o cortocircuito de
salida

Cortocircuito: Mantener (canal
por canal)

Circuito abierto: Mantener
(canal por canal)

Intercambio bajo tensién de médulos
(procesador en modalidad de detencién)

Recarga del programa

0V (todos los canales)

0 mA (todos los canales)

El retorno o el mantenimiento del valor actual se selecciona durante la configuracién del
modulo. El valor de retorno puede modificarse a través de un programa.

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO INESPERADO DEL EQUIPO

La posicién de retorno no debe utilizarse como Unico método de seguridad. Si una
posicion no controlada puede conllevar un peligro, debe instalarse un sistema redundante

independiente.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves, muerte o

dainos en el equipo.

Comportamiento en la conexidn inicial y en la
desconexion

Cuando el médulo esta conectado o desconectado, las salidas se establecenen 0 (0V o

0 mA).
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Alineacion de actuadores

El proceso de "alineaciéon” consiste en eliminar un offset sistematico comprobado mediante
un actuador determinado, alrededor de un punto de funcionamiento especifico. Esta
operacion compensa un error detectado vinculado al proceso. Por lo tanto, la sustitucién de
un modulo no requiere una nueva alineacion. Sin embargo, la sustitucion del actuador o la
modificacion del punto de funcionamiento del sensor si requieren una nueva alineacion.

Las lineas de conversién se presentan de la manera siguiente:
Linea de conversion tras alineacién
Valor

tension/corriente
10,000 v — — — —

6,000

Linea Clt';] canversion antes de alineacion
5,000 -~
Valor del
preactuador
| -

0oV

El valor de alineacion puede editarse mediante una consola de programacion, incluso si el
programa esta en modalidad de ejecucion. Para cada canal de salida, puede:

+ Ver y modificar el valor de destino de salida inicial.
» Guardar el valor de alineacion.
* Determinar si el canal ya tiene una alineacion.

Es posible que el valor de offset maximo entre el valor medido y el valor de salida corregido
(valor alineado) no sobrepase +/-1500.

NOTA: Para alinear varios canales analdgicos en los médulos BMX /AMO/AMI/AMM/
ART, se recomienda proceder canal por canal. Pruebe todos los canales después de la
alineacién y antes de seguir al siguiente canal para aplicar los parametros
correctamente.
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Precauciones de cableado

Introduccion

Con el fin de ayudar a proteger la sefial de interferencia exterior inducida en modalidad
serie y de interferencia en modalidad comun, se recomienda tomar las siguientes medidas
de precaucion.

Blindaje del cable

Conecte el blindaje del cable a la barra de masa. Fije el blindaje a la barra de blindaje del
lateral del médulo. Utilice el kit de conexiones blindadas BMXXSPe++* para conectar el
blindaje.

AAPELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Al montar/extraer los moédulos:

+ Asegurese de que cada bloque de terminales continta conectado a la barra de
blindaje.

+ Desconecte la tension de los sensores y preactuadores.
Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la muerte.

los preactuadores
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Uso de preactuadores designados en relacién con la
tierra

No existen limitaciones técnicas especificas para la designacion de preactuadores a la
tierra. Es preferible ayudar a evitar que se devuelva un potencial de tierra remoto al
terminal. Este potencial puede ser muy diferente al potencial de tierra cercano.

NOTA: Los sensores y otros periféricos pueden conectarse a un punto de conexion a
tierra a cierta distancia del médulo. Dichas referencias remotas de conexién a tierra

pueden acarrear diferencias considerables de potencial con respecto a la conexién a
tierra local. Las corrientes inducidas no afectan a la medida o integridad del sistema.

A APELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Asegurese de que los sensores y otros periféricos no estén expuestos mediante puntos
de conexidn a tierra a un potencial de tensién superior a los limites aceptables.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la muerte.

Instrucciones de peligro electromagnético

NOTA: Las perturbaciones electromagnéticas pueden causar un comportamiento
inesperado de la aplicacion.

AATENCION

COMPORTAMIENTO INESPERADO DE LA APLICACION

Siga estas instrucciones para reducir las perturbaciones electromagnéticas. Utilice el kit
de conexiones blindadas BMXXSP-e++ para conectar el blindaje sin filtrado programable.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o daios en el
equipo.
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Esquema de cableado

Introduccion

Los actuadores estan conectados mediante el bloque de terminales de 20 puntos.
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llustracion

El bucle de corriente se autoalimenta por la salida y no necesita ninguna fuente externa.
Las conexiones de los terminales y el cableado de los actuadores son de la manera
siguiente.

Vista del cableado

NC

NC @ @ uno +
(3)

Com0 @ @ NC v
NC @ @ NC
NC @ NC
NC @ NC
NC @ NC
el
NC @_ it e
Com1 @ NC T]
NC

U/Ix Salida del polo + para el canal x
COMXx Salida del polo - para el canal x
Canal 0: actuador de tension

Canal 1: actuador de corriente

35011981.19
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Uso de los accesorios de cableado TELEFAST

Introduccion

El sistema precableado TELEFAST esta formado por cables de conexién y subbases de
interfaz, tal como se muestra a continuacion:

1 Médulo BMX AMO 0210
2 Cable de conexion BMXFCA-*+0
3 Subbase de interfaz ABE-7CPA21

4 Barra de blindaje

5 Abrazadera

Conexion de cables BMX FCA ¢<0

Los cables BMX FCA «+0 forman un juego de cables preinstalados y se componen de los
siguientes elementos:

* Enun extremo, un bloque de terminales de 20 pins moldeado desde el que se extiende
1 funda de cable de 20 conductores.

» En el otro extremo, un conector Sub-D de 25 pins.
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En la imagen siguiente se muestran los cables BMX FCA «+0:

mm
in.
L
35
— N 1.38 / /
I / / i
//
T AT 65
OO -— 2 2

1

1 Bloque de terminales BMX FTB 2020

2 Blindaje del cable

3 Conector Sub-D de 25 pins

L Longitud en funcidn del numero de referencia.

El cable tiene tres longitudes diferentes:
+ 1,5m (4,92 ft): BMX FCA 150
« 3m (9,84 ft): BMX FCA 300
+ 5m (16,40 ft): BMX FCA 500

En la siguiente tabla se incluyen las caracteristicas de los cables BMX FCA +<0:

Caracteristica Valor

Cable Material de la funda PVvC
Estado de LSZH No

Medio ambiente Temperatura de De -25a70 °C (de -13 a 158 °F)
funcionamiento

35011981.19
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Conexion de los actuadores

Es posible acceder a las salidas analdgicas BMX AMO 0210 de los terminales de
TELEFAST ABE-7CPA21 del siguiente modo:

POPPD D D P D DD D
106 107

1 2 3 4100 101 102 103 104 105

|

@ @

Ground

Shield cable

@ @ D
200 2|01 202 203 204 207
Sm:ic cabe I CHI

T

En la tabla siguiente se muestra la distribucion de las salidas analdgicas TELEFAST en el
bloque de terminales ABE-7CPA21 con un cable BMX FCA 0:

Numero de Numero Distribu- Tipo de Numero de Numero de | Distribu- Tipo de
terminales de pin de cion de sefal terminales pin de un cion de sefal
TELEFAST un pins de TELEFAST conector pins de

conector BMXA- Sub-D de BMXA-

Sub-D de MO0210 25 pins MO0210

25 pins
1 / Tierra Alim. 1 / Tierra
2 / STD (1) Alim. 2 / Tierra
3 / STD (1) Alim. 3 / Tierra
4 / STD (2) Alim. 4 / Tierra
100 1 200 14
101 2 3 u/10 201 / Tierra
102 15 NC 202 3
103 16 NC 203 / Tierra
104 4 NC 204 17 NC
105 5 4 COMO 205 / Tierra
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Numero de Nimero Distribu- Tipo de Numero de Numero de | Distribu- Tipo de
terminales de pin de cion de sefal terminales pin de un cion de sefal
TELEFAST un pins de TELEFAST conector pins de

conector BMXA- Sub-D de BMXA-

Sub-D de MO0210 25 pins MO0210

25 pins
106 18 17 U/ 206 6 18 Com 1
107 19 NC 207 / Tierra
NC: No conectado

NOTA: Para la conexion a tierra, utilice el bloque de terminales adicional ABE-7BV20.
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Moédulo de salida analégica BMX AMO 0410
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Asunto de este capitulo

En este capitulo se presenta el médulo BMX AMO 0410 y sus caracteristicas, y se explica
su conexion a los distintos preactuadores y actuadores.

Presentacion

Funcion

BMX AMO 0410 es un médulo analdgico de salida de alta densidad con cuatro canales
aislados. Ofrece los siguientes rangos para cada salida:

+ Tension +/-10 V
* Corriente de 0 a20 mAyde 4 a20 mA
Durante la configuracion se selecciona el rango.

Version reforzada

El equipo BMX AMO 0410H (endurecido) es la version reforzada del equipo BMX AMO
0410 (estandar). Puede utilizarse con un mayor rango de temperatura y en entornos
quimicos severos.

Para obtener mas informacion, consulte el capitulo sobre instalaciones en entornos mas
adversos (véase Plataformas Modicon M580, M340 y X80 I/O, Normas y certificaciones).
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llustracion

En el grafico siguiente se muestra el médulo de salidas analégicas BMX AMO 0410:

NOTA: El bloque de terminales se suministra por separado.

Caracteristicas

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas de las tablas siguientes se aplican a los médulos BMX AMO 0410y
BMX AMO 0410H para su uso en altitudes de hasta 2000 m (6560 ft). Cuando utilice los
mddulos por encima de los 2000 m (6560 ft), aplique un descenso adicional.

Si desea informacién detallada, consulte el capitulo Condiciones de funcionamiento y
almacenamiento (consulte Plataformas, estandares y certificaciones de Modicon M580,
M340 y X80 I/O).

Caracteristicas generales

Las caracteristicas generales de los médulos BMX AMO 0410 y BMX AMO 0410H son las
siguientes:
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Temperatura de funcionamiento BMX AMO 0410

De 0 a 60 °C (de 32 a 140 °F)

BMX AMO 0410H

De -25a 70 °C (de -13 a 158 °F)

Tipo de salidas

Salidas rapidas de alto nivel

Naturaleza de las salidas

Tension o corriente configurada por software

Numero de canales 4
Resolucion del convertidor digital/analégico 16 bits
Duracién de actualizacion de las salidas 1ms

Fuente de alimentacion para las salidas

por parte del médulo

Tipos de proteccion

Contra las sobrecargas y cortocircuitos

(salida de tension)

Separacion de potencial:
* Entre canales
* Entrelos canales y el bus
* Entre los canales y la puesta a tierra

Error de medicion detectados del médulo estandar:

< A25°C(77°F)

»  Valor maximo en el rango de temperatura de 0 a 60 °C (de
32 a 140 °F)

750 VCC
1400 VCC
1400 VCC

0,10 % de FSM

0,20 % de FS(

Error de medicion detectado del médulo endurecido:

« A25°C(77°F)

* Valor maximo en el rango de temperatura
De -25a70 °C (de -13 a 158 °F)

0,10 % de FSM

0,45 % de FSM

Deriva de temperatura 45 ppm/°C
Monotonia Si

Rechazo de modalidad comun (50/60 Hz) 100 dB
Diafonia entre canales CC y CA 50/60 Hz >80 dB

Sin linealidad 0,1 % de FS(

Ondulacion de salida de CA

2mVrmsen50Q

Consumo de potencia (3,3 V) Habitual

0,45W

Maximo

0,51W
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Consumo de potencia (24 V)

Habitual

3,0W

Maximo

36W

(1) FS: Escala completa

Salida de tension

Las salidas de tension de los médulos BMX AMO 0410 y BMX AMO 0410H presentan las

siguientes caracteristicas:

Rango nominal de variacion +-10V
Rango maximo de variacion +/-10,50 V
Resolucion analégica 0,37 mV

Impedancia de carga

1 KQ como minimo

Tipo de deteccion

Cortocircuitos

Salida de corriente

Las salidas de corriente de los médulos BMX AMO 0410 y BMX AMO 0410H presentan las

siguientes caracteristicas:

Rango nominal de variacién

De0a20mA,de4a20mA

Corriente maxima disponible 21 mA
Resolucion analdgica 0,74 pA
Impedancia de carga 500 Q max.

Tipo de deteccion

Circuito abierto(1)(2)

0 mA.

(1) EI moédulo localiza fisicamente la deteccion de circuito abierto si el valor de destino actual es diferente de

(2) La deteccion de circuito abierto se habilita con el parametro Control de cableado.
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Tiempo de respuesta de salidas

El retraso maximo entre la transmision del valor de salida del bus del PLC y su colocacion
efectiva en el bloque de terminales es inferior a 2 ms:

+ Tiempo de ciclo interno = 1 ms para los cuatro canales

+ tiempo de respuesta de conversion digital/analégica = 1 ms como maximo para un
paso de 0 a 100 %.

NOTA: Si no hay ningun elemento conectado al médulo analégico BMX AMO 0410 y los
canales estan configurados en el rango entre 4 y 20 mA, se detectara un error de E/S

como si hubiese un conductor interrumpido.

Para el rango de 0 a 20 mA hay un error de E/S detectado como si hubiese un
conductor interrumpido sélo cuando la corriente es superior a 0 mA.

AATENCION

RIESGO DE DATOS INCORRECTOS

Si un cable de sefial se rompe o desconecta, se guarda el ultimo valor medido.

+ Asegurese de que esto no produzca una situacion peligrosa.

* No confie en el valor registrado. Compruebe el valor de entrada en el sensor.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o daios en el
equipo.

Descripcién de funciones

Funcion

BMX AMO 0410 es un médulo analdgico de salida de alta densidad con cuatro canales
aislados. Este modulo proporciona los rangos siguientes para cada salida, segun la
seleccion que se realice durante la configuracion:

e +/-10V
« De0a20mA
« Ded4a20mA
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llustracion

La ilustracion del médulo BMX AMO 0410 es la siguiente:

Conector al bus X

Procesa-
miento

Interfase
BUS X

Descripcién:

Optoacoplador|

o

@
£
3
o
S
@
<
@
o
E
2
=
S
3
@
<2
©
£
E
2
@
h=]
@
S
=3
o
o

-

Direccion

Proceso

Caracteristicas

1

Adaptacioén de las
salidas

+  Conexion fisica al proceso a través de un bloque de terminales con
tornillos de 20 pins

*  Proteccion del médulo contra sobretensiones

los valores de la
aplicacién en datos
que puede utilizar
directamente el

2 Adaptacion de la » Laadaptacion se realiza sobre tension o corriente mediante la
sefial a los configuracion del software
actuadores
3 Conversion « Esta conversion se realiza en 15 bits con un signo de polaridad
» El convertidor realiza el encuadre de los datos ofrecidos por el
programa de forma automatica y dinamica
4 Transformacion de » Utilizacién de parametros de calibracién de equipo
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Direccion | Proceso

Caracteristicas

convertidor digital/

médulo y envio de
las notificaciones de
error a la aplicaciéon

analdgico
5 Comunicacion con la » gestiona los intercambios con la CPU
aplicacion » direccionamiento topoldgico
» Recepcion desde la aplicacién de los parametros de configuracion
del médulo y de los canales, ademas de los valores de consigna
numéricos de los canales
* Envio del estado del médulo a la aplicacion
6 Supervision del * prueba de la fuente de alimentacion de salida

*  Prueba de desbordamiento de rango en los canales
*  Prueba de cortocircuitos y circuitos abiertos de salida
*  Prueba del watchdog

» Capacidades de retorno programables

Escritura de las salidas

Confirme que la aplicacion facilita las salidas con los valores en formato normalizado:
+ De-10000 a +10 000 para el rango +/-10 V
« De0a+10000en0a20 mVyrangos de 4 a20 mA

Conversion digital/analégica

La conversion digital/analdgica se realiza en:

* 16 bits para el rango de +/-10 V
+ 15bitsenrangosde 0 a20 mAy 4 a 20 mA

Control de desbordamiento

El médulo BMX AMO 0410 permite un control de desbordamiento en los rangos de tension

y corriente.
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El rango de medicion se divide en tres areas:

umbral inferior umbral superior

area de rango nominal area de desborde
transgresion |

Descripcién:
Designacion Descripcion
Rango nominal Rango de mediciéon correspondiente al rango seleccionado
Area de desborde Area ubicada por encima del umbral superior
Area de subdesbordamiento Area ubicada por debajo del umbral inferior

Los valores de desbordamiento para los diversos rangos son los siguientes:

Rango BMX AMO 0410
Area de Rango nominal Area de desbordamiento
subdesbordamiento
+-10V -10 500 -10 301 -10 300 10 300 10 301 10 500
0..20 mA -2000 -1001 -1000 10 300 10 301 10 500
4.20 mA -1600 -801 -800 10 300 10 301 10 500

También puede elegir el indicador para un desbordamiento del valor superior del rango,
para un subdesbordamiento del valor inferior del rango o para ambos.

NOTA: La deteccidn de desbordamiento/subdesbordamiento de rango es opcional.

Retorno/mantenimiento o reseteo de salidas a cero

Si se detecta un error, y en funcién de su gravedad, las salidas:
+ Pasan a la posicion de retorno/mantener individualmente o de forma conjunta.
+ Sefuerzana 0 (0 Vo0 mA).

Distintos comportamientos de las salidas:
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Error

Comportamiento de salidas
de tension

Comportamiento de salidas
de corriente

Tarea en la modalidad de detencién o
ausencia de programa

Interrupcion en la comunicaciéon

Retornar/mantener (canal por
canal)

Retornar/mantener (canal por
canal)

Error de configuracion

Error interno en el médulo

0V (todos los canales)

0 mA (todos los canales)

Valor de salida fuera de rango
(transgresién/desborde de rango)

Valor saturado en el limite
definido (canal por canal)

Valor saturado (canal por
canal)

Circuito abierto o cortocircuito de
salida

Cortocircuito: Mantener (canal
por canal)

Circuito abierto: Mantener
(canal por canal)

Intercambio bajo tensién de médulos
(procesador en modalidad de detencién)

Recarga del programa

0V (todos los canales)

0 mA (todos los canales)

El retorno o el mantenimiento del valor actual se selecciona durante la configuracién del

modulo.

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO INESPERADO DEL EQUIPO

No utilice la posicion de retorno como Unico método de seguridad. Si una posicién no
controlada puede conllevar un peligro, instale un sistema redundante independiente.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves, muerte o

daios en el equipo.

Comportamiento en la conexién inicial y en la
desconexion

Cuando el médulo esta conectado o desconectado, las salidas se establecenen 0 (0 Vo

0 mA).

Alineacion de actuadores

El proceso de "alineaciéon” consiste en eliminar un offset sistematico comprobado mediante
un actuador determinado, alrededor de un punto de funcionamiento especifico. Esta
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operacion compensa un error vinculado al proceso. Por lo tanto, la sustitucion de un médulo
no requiere una nueva alineacion. Sin embargo, la sustitucién del actuador o la modificacion
del punto de funcionamiento del sensor si requieren una nueva alineacion.

Las lineas de conversion se presentan de la manera siguiente:
Linea de conversién tras alineacion
Valor
tension/corriente
10,000 ‘= — — — — -
-
el

~_ |

6,000 -
Linea df:] conversion antes de alineacion
5,000
Valor del
preactuador
1 ~
10V

El valor de alineacion puede editarse mediante una consola de programacién, incluso si el
programa esta en modalidad de ejecucion. Para cada canal de salida, puede:

» Ver y modificar el valor de destino de salida inicial.
« Guardar el valor de alineacién.
+ Determinar si el canal ya tiene una alineacion.

Es posible que el valor de offset maximo entre el valor medido y el valor de salida corregido
(valor alineado) no sobrepase +/-1500.

NOTA: Para alinear varios canales analdgicos en los médulos BMX /AMO/AMI/AMM/
ART, se recomienda proceder canal por canal. Pruebe todos los canales después de la
alineacién y antes de seguir al siguiente canal para aplicar los parametros
correctamente.

Precauciones de cableado

Introduccion

Con el fin de proteger la sefal de interferencia exterior inducida en modalidad serie y de
interferencia en modalidad comun, se recomienda tomar las siguientes medidas de
precaucion.
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Blindaje del cable

Conecte el blindaje del cable a la barra de masa. Fije el blindaje a la barra de blindaje del
lateral del modulo. Utilice el kit de conexiones blindadas BMXXSPee+« para conectar el
blindaje.

AAPELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Al montar/extraer los modulos:

+ Asegurese de que cada bloque de terminales continta conectado a la barra de
blindaje.

+ Desconecte la tension de los sensores y preactuadores.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la muerte.

1 BMX AMO 0410

2 Barra de blindaje
3 Abrazadera

4 A preactuadores

Uso de preactuadores designados en relacién con la
tierra
No existen limitaciones técnicas especificas para la designacion de preactuadores a la

tierra. Es preferible evitar que se devuelva un potencial de tierra remoto al terminal, que
puede ser diferente al potencial de tierra cercano.
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NOTA: Los sensores y otros periféricos pueden conectarse a un punto de conexion a
tierra a cierta distancia del médulo. Dichas referencias remotas de conexion a tierra
pueden acarrear diferencias considerables de potencial con respecto a la conexion a
tierra local.

A APELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Asegurese de lo siguiente:
* No existen potenciales que superen los limites de seguridad.
+ Las corrientes inducidas no afectan a la medicién ni a la integridad del sistema.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la muerte.

Instrucciones de peligro electromagnético

Las perturbaciones electromagnéticas pueden causar un comportamiento inesperado de la
aplicacion.

AATENCION

COMPORTAMIENTO INESPERADO DE LA APLICACION

Para reducir las perturbaciones electromagnéticas, utilice el kit de conexiones blindadas
BMXXSPe++++ para conectar el blindaje sin filtrado programable.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o daios en el
equipo.

Esquema de cableado

Introduccion

Los actuadores estan conectados mediante el bloque de terminales de 20 pins.
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llustracion

El bucle de corriente se autoalimenta por la salida y no necesita ninguna fuente externa. Las
conexiones de los terminales y el cableado de los actuadores se realizan de la manera siguiente:

1 uito N 7\ +
( ) ( ) Actuador de tension o corriente
Com0 @ El ejemplo corresponde al
@ NC - actuador de tension
| ()
() |
ve | (6) J—
@ uin1 Actuador de tensién o corriente
Com1 @ ( ) ( ) @_:'—‘ El ejemplo corresponde al
om actuador de corriente
OICR=
o | (1) —
@ @ uin 2 +
Com?2 @ ( ) ( ) Actgador de tension o corriente
_ El ejemplo corresponde al
@ @ NC actuador de tension
o | ()
(5) | e
e | (0 —
@ @ uns3
Com3 18 ( ) ( ) CE_:'—‘ Actuador de tensién o corriente
om \J \/ El ejemplo corresponde al
NC actuador de corriente
e | (20

Barra de conexion a tierra

U/Ix Salida del polo + para el canal x
COMXx Salida del polo - para el canal x
Canal 0: actuador de tensién

Canal 1: actuador de corriente
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Uso de los accesorios de cableado TELEFAST

Introduccion

El sistema precableado TELEFAST esta formado por cables de conexién y subbases de
interfaz, tal como se muestra a continuacion:

1 Médulo BMX AMO 0410
2 Cable de conexion BMXFCA-*+0
3 Subbase de interfaz ABE-7CPA21

4 Barra de blindaje

5 Abrazadera

Conexion de cables BMX FCA ¢<0

Los cables BMX FCA «+0 forman un juego de cables preinstalados y se componen de los
siguientes elementos:

* Enun extremo, un bloque de terminales de 20 pins moldeado desde el que se extiende
1 funda de cable de 20 conductores.

» En el otro extremo, un conector Sub-D de 25 pins.
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En la imagen siguiente se muestran los cables BMX FCA «+0:

mm
in.
L
35
— N 1.38 / /
I / / i
//
T AT 65
OO -— 2 2

1

1 Bloque de terminales BMX FTB 2020

2 Blindaje del cable

3 Conector Sub-D de 25 pins

L Longitud en funcidn del numero de referencia.

El cable tiene tres longitudes diferentes:
+ 1,5m (4,92 ft): BMX FCA 150
« 3m (9,84 ft): BMX FCA 300
+ 5m (16,40 ft): BMX FCA 500

En la siguiente tabla se incluyen las caracteristicas de los cables BMX FCA +<0:

Caracteristica Valor

Cable Material de la funda PVvC
Estado de LSZH No

Medio ambiente Temperatura de De -25a70 °C (de -13 a 158 °F)
funcionamiento
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Conexion de los actuadores

Es posible acceder a las salidas analdgicas de los terminales de TELEFAST ABE-7CPA21
del siguiente modo:

uino NC ui1 NC uin2 NC uns3 NC
o YV YV Y © © Z,
12 3 4 100 101 102 103 104 105 106 107
| |
COoMo PE com1 PE COM2 PE COM3 PE
ZMZ), © Yl © ©
2|00 %01 2(}2 203 204 20|5 206 207
Cable Cable
1 blindado CHO blindado CH1
= Puesta atierra

En la tabla siguiente se muestra la distribucion de los canales analégicos TELEFAST en el
bloque de terminales ABE-7CPA21 con un cable BMX FCA +0:

Numero del Numero Distribu- Tipo de Numero del Numero de | Distribu- Tipo de
bloque de de pin del | cion de senal bloque de pin del cién de senal
terminales conector pins de terminales conector pins de
TELEFAST Sub-D de | BMXA- TELEFAST Sub-D de BMXA-

25 pins MO0410 25 pins MO0410
1 / Tierra Alim. 1 / Tierra
2 / STD (1) Alim. 2 / Tierra
3 / STD (1) Alim. 3 / Tierra
4 / STD (2) Alim. 4 / Tierra
100 1 1 u/io 200 14 2 Com 0
101 2 NC 201 / Tierra
102 15 7 U/ 202 3 8 Com 1
103 16 NC 203 / Tierra
104 4 11 u/2 204 17 12 Com 2
105 5 NC 205 / Tierra
106 18 17 u/I3 206 6 18 Com 3
107 19 NC 207 / Tierra

NC: No conectado

35011981.19

195



Maodulos de entradas/salidas analdgicas Maddulo de salida analégica BMX AMO 0410

NOTA: Extraiga el puente con ABE-7CPA21 del terminal; de lo contrario, la puesta a
tierra de senal del canal 0 se conectara a la conexion a tierra.

Para la conexion a tierra, utilice el bloque de terminales adicional ABE-7BV20.
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Médulo de salida analégica BMX AMO 0802
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Asunto de este capitulo

En este capitulo se presenta el médulo BMX AMO 0802 y sus caracteristicas, y se explica
su conexion a los distintos preactuadores y actuadores.

Presentacion

Funcion

BMX AMO 0802 es un médulo analdgico de salida de alta densidad con ocho canales no
aislados. Ofrece los siguientes rangos de corriente para cada salida:

+ De0a20mA
« Ded4a20mA
Durante la configuracion se selecciona el rango.

Version reforzada

El equipo BMX AMO 0802H (endurecido) es la version reforzada del equipo BMX AMO
0802 (estandar). Puede utilizarse con un mayor rango de temperatura y en entornos
quimicos severos.

Para obtener mas informacion, consulte el capitulo sobre instalaciones en entornos mas
adversos (véase Plataformas Modicon M580, M340 y X80 I/O, Normas y certificaciones).
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llustracion

En el grafico siguiente se muestra el médulo de salidas analégicas BMX AMO 0802:

NOTA: El bloque de terminales se suministra por separado.

Caracteristicas

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas de las tablas siguientes se aplican a los médulos BMX AMO 0802 y
BMX AMO 0802H para su uso en altitudes de hasta 2000 m (6560 ft). Cuando utilice los
mddulos por encima de los 2000 m (6560 ft), aplique un descenso adicional.

Si desea informacién detallada, consulte el capitulo Condiciones de funcionamiento y
almacenamiento (consulte Plataformas, estandares y certificaciones de Modicon M580,
M340 y X80 I/O).

Caracteristicas generales

Las caracteristicas generales de los médulos BMX AMO 0802 y BMX AMO 0802H son las
siguientes:
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De 0 a 60 °C (de 32 a 140 °F)

Temperatura de BMX AMO 0802
funcionamiento
BMX AMO
0802H

De -25 a 70 °C (de -13 a 158 °F)

Tipo de salidas

Salidas de alto nivel no aisladas con un punto comun

Naturaleza de las salidas Corriente
Numero de canales 8
Resolucion del convertidor digital/analégico 16 bits
Duracién de actualizacion de las salidas 4 ms

Fuente de alimentacion para las salidas

por parte del médulo

Tipos de proteccion

Las salidas ayudan a proteger de cortocircuitos y
sobrecargas permanentes

Separacion de potencial:

* Entre canales

* Entrelos canales y el bus

* Entre los canales y la puesta a tierra

No aislado

1400 VCC

1400 VCC

Error de medicion detectados del moédulo
estandar:

« A25°C(77°F)

«  Valor maximo en el rango de temperatura de
0a60 °C (de 32 a 140 °F)

0,10 % de FS(

0,25 % de FS(

Se detectaron errores de mediciéon del médulo
estandar para la version reforzada:

- A25°C(77°F)

0,10 % de FS(M

* Valor maximo en el rango de temperatura 0,45 % de FS(
De -25a70 °C (de -13 a 158 °F)
Deriva de temperatura 45 ppm/°C
Monotonia Si
Rechazo de modalidad comun (50/60 Hz) 80 dB
Diafonia entre canales CC y CA 50/60 Hz >80 dB

Sin linealidad

0,1 % de FSM

Ondulacion de salida de CA

2mVrmsen 50 Q

Consumo de potencia (3,3 V) | Habitual

0,35wW

Maximo

0,48 W

35011981.19
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Consumo de potencia (24 V) | Habitual 3,60 W

Maximo 3,90 W

(1) FS: Escala completa

Salida de corriente

Las salidas de corriente de los médulos BMX AMO 0802 y BMX AMO 0802H presentan las
siguientes caracteristicas:

Rango nominal de variacion De 0 a20 mA, de 4 a20 mA

Corriente maxima disponible 21 mA

Resolucion analdgica 0,74 pA

Impedancia de carga 350 Q max.

Tipo de deteccion Circuito abierto(1)2)

81) ? maodulo localiza fisicamente la deteccién de circuito abierto si el valor de destino actual es diferente de
mA.

(2) La deteccidn de circuito abierto se habilita con el parametro Control de cableado.

Tiempo de respuesta de salidas

El retraso maximo entre la transmisién del valor de salida del bus del PLC y su colocacion
efectiva en el bloque de terminales es inferior a 5 ms:

+ Tiempo de ciclo interno = 4 ms para los ocho canales

+ tiempo de respuesta de conversion digital/analégica = 1 ms como maximo para un
paso de 0 a 100 %.
NOTA: Si no hay nada conectado al médulo analégico BMX AMO 0802 y los canales
estan configurados en el rango entre 4 y 20 mA, existe un error de E/S detectado como
si hubiese un conductor interrumpido.

Para el rango de 0 a 20 mA hay un error de E/S detectado como si hubiese un
conductor interrumpido solo cuando la corriente es superior a 0 mA.
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AATENCION

RIESGO DE DATOS INCORRECTOS

Si un cable de sefial se rompe o desconecta, se guarda el ultimo valor medido.
+ Asegurese de que esto no produzca una situacion peligrosa.
* No confie en el valor registrado. Compruebe el valor de entrada en el sensor.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o daios en el
equipo.

Descripcion de funciones

Funcion
BMX AMO 0802 es un médulo analdgico de salida de alta densidad con ocho canales no
aislados. Ofrece los siguientes rangos de corriente para cada salida:
« De0Oa20mA

« De4d4a20mA
Durante la configuracién se selecciona el rango.
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llustracion

La ilustracion del médulo BMX AMO 0802 es la siguiente:

Conector al bus X

Interfase BUS X

. -
] - o

Procesamiento

Bloque de terminales de 20 pins

o)
=
=
=
=
=
=

Descripcion:
Direccion | Proceso Caracteristicas
1 Adaptacion de las « Conexion fisica al proceso a través de un bloque de terminales con

salidas

tornillos de 20 pins
Proteccion del médulo contra sobretensiones

2 Adaptacion de la » La adaptacion se realiza sobre corriente mediante la configuracion
sefial a los del software
actuadores
3 Conversién « Esta conversion se realiza en 15 bits con un signo de polaridad
« El convertidor realiza el encuadre de los datos ofrecidos por el
programa de forma automatica y dinamica
4 Transformacioén de « Utilizaciéon de parametros de calibracion de equipo

los valores de la
aplicacién en datos
que puede utilizar
directamente el
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Direccion | Proceso

Caracteristicas

convertidor digital/

médulo y envio de
las notificaciones de
error a la aplicaciéon

analdgico
5 Comunicacion con la gestiona los intercambios con la CPU
aplicacion direccionamiento topoldgico
Recepcion desde la aplicacion de los parametros de configuracion
del médulo y de los canales, ademas de los valores de consigna
numéricos de los canales
Envio del estado del médulo a la aplicacion
6 Supervision del prueba de la fuente de alimentacion de salida

Prueba de desbordamiento de rango en los canales
Prueba de cortocircuitos y circuitos abiertos de salida
Prueba del watchdog

Capacidades de retorno programables

Escritura de las salidas

Confirme que la aplicacién proporciona a las salidas los valores en formato normalizado: de
0 a+10 000 en rangos de 0 a 20 mA y de 4 a 20 mA.

Conversion digital/analégica

La conversion digital/analdgica se realiza en: 15 bits enrangosde 0 a20 mAyde 4 a

20 mA.

Control de desbordamiento

El médulo BMX AMO 0802 solo permite un control de desbordamiento en los rangos de
corriente.

El rango de medicion se divide en tres areas:

umbral inferior
I

area de
transgresion

umbral superior
|

rango nominal area de desbhorde

35011981.19
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Descripcion:
Designacion Descripcion
Rango nominal Rango de medicion correspondiente al rango seleccionado
Area de desborde Area ubicada por encima del umbral superior
Area de subdesbordamiento Area ubicada por debajo del umbral inferior

Los valores de desbordamiento para los diversos rangos son los siguientes:

Rango BMX AMO 0802
Area de Rango nominal Area de desborde
subdesbordamiento
0..20mA -2000 -1001 -1000 10 300 10 301 10500
4..20mA -1600 -801 -800 10 300 10 301 10 500

También puede elegir el indicador para un desbordamiento del valor superior del rango,
para un subdesbordamiento del valor inferior del rango o para ambos.

NOTA: La deteccién de desbordamiento/subdesbordamiento de rango es opcional.

Retorno/mantenimiento o reseteo de salidas a cero

Si se detecta un error, y en funcion de su gravedad, las salidas:

+ pasan a la posicion de retorno/mantener individualmente o de forma conjunta,

+ Se fuerzan a 0 mA.
Distintos comportamientos de las salidas:

Error

Comportamiento de las salidas

Tarea en la modalidad de detencion o ausencia de
programa

Interrupcion en la comunicacion

Retornar/mantener (canal por canal)

Error de configuracion

Error interno en el médulo

0 mA (todos los canales)

Valor de salida fuera de rango (transgresién/desborde
de rango)

Valor saturado (canal por canal)

Circuito abierto de salida

Mantener (canal por canal)

204
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Error Comportamiento de las salidas

Intercambio bajo tensién de médulos (procesador en 0 mA (todos los canales)
modalidad de detencion)

Recarga del programa

El retorno o el mantenimiento del valor actual se selecciona durante la configuracién del
modulo.

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO INESPERADO DEL EQUIPO

No utilice la posicion de retorno como unico método de seguridad. Si una posicién no
controlada puede conllevar un peligro, instale un sistema redundante independiente.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves, muerte o
dafos en el equipo.

Comportamiento en la conexidn inicial y en la
desconexion

Cuando se conecta o desconecta el médulo, las salidas se establecen en 0 mA.

Alineacion de actuadores

El proceso de "alineacion" consiste en eliminar un offset sistematico comprobado mediante
un actuador determinado, alrededor de un punto de funcionamiento especifico. Esta
operacion compensa un error vinculado al proceso. Por lo tanto, la sustitucion de un médulo
no requiere una nueva alineacién. Sin embargo, la sustitucién del actuador o la modificacion
del punto de funcionamiento del sensor si requieren una nueva alineacion.
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Las lineas de conversion se presentan de la manera siguiente:

Linea de conversidn tras alineacion

Valor
tension/corriente
10,000 - A
|
6,000 ~
Linea dt';] conversion antes de alineacion
5,000

| Valor del
| preactuador
I N

10V

El valor de alineacion puede editarse mediante una consola de programacion, incluso si el
programa esta en modalidad de ejecucion. Para cada canal de salida, puede:

* Ver y modificar el valor de destino de salida inicial.
» Guardar el valor de alineacion.
« Determinar si el canal ya tiene una alineacion.

Es posible que el valor de offset maximo entre el valor medido y el valor de salida corregido
(valor alineado) no sobrepase +/-1500.

NOTA: Para alinear varios canales analdgicos en los médulos BMX /AMO/AMI/AMM/
ART, se recomienda proceder canal por canal. Pruebe todos los canales después de la
alineacion y antes de seguir al siguiente canal para aplicar los parametros
correctamente.

Precauciones de cableado

Introduccion

Con el fin de proteger la sefal de interferencia exterior inducida en modalidad serie y de
interferencia en modalidad comun, se recomienda tomar las siguientes medidas de
precaucion.
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Blindaje del cable

Conecte el blindaje del cable a la barra de masa. Fije el blindaje a la barra de blindaje del
lateral del modulo. Utilice el kit de conexiones blindadas BMXXSPee+« para conectar el
blindaje.

AAPELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Al montar/extraer los modulos:

+ Asegurese de que cada bloque de terminales continta conectado a la barra de
blindaje.

+ Desconecte la tension de los sensores y preactuadores.
Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la muerte.

1 BMX AMO 0802

2 Barra de blindaje
3 Abrazadera

4 A preactuadores

Uso de preactuadores designados en relacién con la
tierra
No existen limitaciones técnicas especificas para la designacion de preactuadores a la

tierra. Es preferible evitar que se devuelva un potencial de tierra remoto al terminal, que
puede ser diferente al potencial de tierra cercano.
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NOTA: Los sensores y otros periféricos pueden conectarse a un punto de conexion a
tierra a cierta distancia del médulo. Dichas referencias remotas de conexion a tierra
pueden acarrear diferencias considerables de potencial con respecto a la conexion a
tierra local. Las corrientes inducidas no afectan a la medicion ni a la integridad del
sistema.

A APELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Asegurese de que los sensores y otros periféricos no estén expuestos mediante puntos
de conexidn a tierra a un potencial de tensién superior a los limites aceptables.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la muerte.

Instrucciones de peligro electromagnético

Las perturbaciones electromagnéticas pueden causar un comportamiento inesperado de la
aplicacion.

AATENCION

COMPORTAMIENTO INESPERADO DE LA APLICACION

Para reducir las perturbaciones electromagnéticas, utilice el kit de conexiones blindadas
BMXXSPe+++ para conectar el blindaje sin filtrado programable.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o daios en el
equipo.

Esquema de cableado

Introduccion

Los actuadores estan conectados mediante el bloque de terminales de 20 pins.
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llustracion

El bucle de corriente se autoalimenta por la salida y no necesita ninguna fuente externa.

Las conexiones de los terminales y el cableado de los actuadores se realizan de la manera

siguiente:

NC

Com0

Com1

Com2

Com3

Com4

Com5

Com6

Com7

NC

B EE)EE) E)()(@)() ()

2 R)EE)E) () () ()

NC

10
TP

| 1 \ Actuador de corriente

N
™

N
RS

NC Actuador de corriente

Barra de conexion a tierra

Ix Salida del polo + para el canal x.

COMXx Salida del polo - para el canal x, los COMx estan conectados internamente entre si.

35011981.19

209



Maodulos de entradas/salidas analdgicas Maddulo de salida analégica BMX AMO 0802

Accesorios de cableado

Dos cables BMX FTA 152/302 se proporcionan en dos longitudes (1,5 m (4,92 pies), 3 m
(9,84 pies)) para conectar el médulo con una interfaz de Telefast ABE7CPAQ2.

Uso de los accesorios de cableado TELEFAST

Introduccion

El sistema precableado TELEFAST esta formado por cables de conexién y subbases de
interfaz, tal como se muestra a continuacion:

1 Modulo BMX AMO 0802
2 Cables de conexion BMXFTAe«2
3 Subbase de interfaz ABE-7CPA02

4 Barra de blindaje

5 Abrazadera
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Cables de conexion BMX FTA ee2

Los cables BMX FTA <2 forman un juego de cables preinstalados, y se componen de los

siguientes elementos:

* Enun extremo, un bloque de terminales de 20 pins moldeado desde el que se extiende
1 funda de cable de 20 conductores;

» En el otro extremo, un conector Sub-D de 25 pins.

En la imagen siguiente se muestran los cables BMX FTA «2:

mm
in.

1

1 Bloque de terminales de BMX FTB 2020

2 Blindaje del cable

L
35
1.38 / /
// i
7/ /
65
2.56
2

3 Conector Sub-D de 25 pins

L Longitud en funcién del numero de referencia.

El cable tiene tres longitudes diferentes:
* 1,5m (4,92 ft): BMX FTA 152
+ 3 m (9,84 ft): BMX FTA 302

En la siguiente tabla se incluyen las caracteristicas de los cables BMX FTA «+2:

Caracteristica Valor
Cable Material de la funda PVvC
Estado de LSZH No

Medio ambiente

Temperatura de
funcionamiento

-25-70 °C (-13-158 °F)

35011981.19
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Conexion de los actuadores

Los actuadores se pueden conectar al accesorio ABE-7CPAQ2 tal como se muestra en la
ilustracion.

En la tabla siguiente, se muestra la distribucién de canales analégicos en bloques de

terminales TELEFAST con la referencia ABE-7CPA02:

Ndmero del Nimero Distribu- Tipo de Numero del Numero de | Distribu- Tipo de

bloque de de pin de cion de sefal bloque de pin del cion de sefal

terminales conector pins de terminales conector pins de

TELEFAST Sub-D de BMXA- TELEFAST Sub-D de BMXA-

25 pins MO0802 25 pins MO0802
1 / Puestaa | Alim. 1 / Puesta a
tierra tierra

2 / STD (1) Alim. 2 / Puesta a
tierra

3 / STD (1) Alim. 3 / Puesta a
tierra

4 / STD (2) Alim. 4 / Puesta a
tierra

100 1 3 10 200 14 4 COMO

101 2 NC 201 / Puesta a
tierra

102 15 5 1 202 3 6 COM1

103 16 NC 203 / Puesta a
tierra

104 4 7 12 204 17 8 COM2

105 5 NC 205 / Puesta a
tierra

106 18 9 13 206 6 10 COM3

107 19 NC 207 / Puesta a
tierra

108 7 11 14 208 20 12 COM4

109 8 NC 209 / Puesta a
tierra

110 21 13 15 210 9 14 COM5

111 22 NC 21 / Puesta a
tierra

112 10 15 16 212 23 16 COM6

113 11 NC 213 / Puesta a
tierra

212
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Ndmero del Nimero Distribu- Tipo de Nuamero del Numero de | Distribu- Tipo de

bloque de de pin de cion de sefal bloque de pin del cion de sefal

terminales conector pins de terminales conector pins de

TELEFAST Sub-D de BMXA- TELEFAST Sub-D de BMXA-

25 pins MO0802 25 pins MO0802

114 24 17 17 214 12 18 COM7

115 25 NC 215 / Puesta a
tierra

Ix: Entrada de tension del polo + para el canal x

COMXx: Entrada de tension o corriente del polo - para el canal x

NC: No conectado

NOTA: Extraiga el puente del terminal ABE-7CPA02; de lo contrario, la puesta a tierra
de senal de los canales se conectara con la conexion a tierra.

Para la conexion a tierra, utilice el bloque de terminales adicional ABE-7BV20.
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Moédulo de entradas y salidas analégicas
BMX AMM 0600
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Asunto de este capitulo

En este capitulo se presenta el médulo BMX AMM 0600 y sus caracteristicas, y se explica
su conexion a los distintos sensores y preactuadores.

Presentacion

Funcion

El médulo de entradas/salidas BMX AMM 0600 combina 4 entradas analdgicas sin
separacion de potencial con 2 salidas analdgicas sin separacion de potencial.

El médulo BMX AMM 0600 proporciona el rango siguiente, en funcion de la seleccion que
se realice durante la configuracion:

* Rango de entrada de tension +/-10 V/de 0 a10 V/[de0a5V/de1a5V
* Rango de entrada de corriente de 0 a 20 mA/de 4 a 20 mA

» Rango de salida de tension +/-10 V

* Rango de salida de corriente de 0 a 20 mA/de 4 a 20 mA

Version reforzada

El equipo BMX AMM 0600H (endurecido) es la version reforzada del equipo BMX AMM
0600 (estandar). Puede utilizarse con un mayor rango de temperatura y en entornos
quimicos severos.
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Para obtener mas informacion, consulte el capitulo sobre instalaciones en entornos mas
adversos (véase Plataformas Modicon M580, M340 y X80 I/O, Normas y certificaciones).

llustracion

El médulo de entradas y salidas analégicas BMX AMM 0600 presenta el siguiente aspecto.

NOTA: El bloque de terminales de 20 pins se suministra por separado.

Caracteristicas

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas de las tablas siguientes se aplican a los médulos BMX AMM 0600 y
BMX AMM 0600H para su uso en altitudes de hasta 2000 m (6560 ft). Cuando utilice los
modulos por encima de los 2000 m (6560 ft), aplique un descenso adicional.

Para obtener informacién detallada, consulte el capitulo Condiciones de funcionamiento y
almacenamiento (consulte Plataformas, estandares y certificaciones de Modicon M580,
M340 y X80 I/O).
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Caracteristicas generales de entrada

Las caracteristicas generales de entrada de BMX AMM 0600 y BMX AMM 0600H son las

siguientes:

Temperatura de BMX AMM 0600

funcionamiento

De 0a60 °C (de 32 a 140 °F)

BMX AMM 0600H

De -25a 70 °C (de -13 a 158 °F)

Tipo de entradas

Entradas de modo comun no aisladas

Naturaleza de las entradas

Tension/corriente

Numero de canales

4 entradas

Tiempo de ciclo de adquisicion:

* rapido (adquisicién periédica para los canales utilizados)

1 ms + 1 ms x numero de canales utilizados

» predeterminado (adquisicion periddica para todos los Sms
canales)
Resolucion 14 bits de +/-10 V

12 bitsde0a5V

Filtrado digital

Primer orden

Aislamiento:

* entre grupo de canales de entrada y grupo de canales de
salida

* entrelos canales y el bus

* entrelos canales y la puesta a tierra

750 VCC

1400 VCC

1400 VCC

Sobrecarga maxima autorizada para las entradas:

Entradas de tension: +/-30 VCC

Entradas de corriente: +/- 90 mA

Consumo de alimentacion Habitual 0,35W
(3,3V)

Maximo 0,48 W
Consumo de alimentacion Habitual 26 W
(24 V)

Maximo 32W

Rango de medicién de entrada

BMX AMM 0600 y BMX AMM 0600H tienen las siguientes caracteristicas de rango de

medicion de entrada:
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Rango de medicion +/-10V De0a20mA;de4a
20 mA
De0a10V;de0a5V;de
1a5V
Valor maximo de conversion +/-11,25V De 0a 30 mA
Resolucion 1,42 mV 5,7 yA
Impedancia de entrada 10 MQ 250 Q
resistencia interna de
transformacion
Precision de la resistencia interna de - 0,1 % -15 ppm/°C
transformacion
Error de medicion detectado de las entradas para los médulos estandar:
0,25 % de FS(M 0,35 % de FS(1@2)

«  A25°C (77 °F)

»  Valor maximo en el rango de temperatura 0,35 % de FS(1) 0,50 % de FS(1)2)
de 0 a60 °C (de 32 a 140 °F)

Error de medicion detectado de las entradas para los médulos endurecidos:

« A25°C(77°F) 0,25 % de FS(M 0,35 % de FS(@

*  Valor maximo en el rango de temperatura 0,40 % de FS™M 0,60 % de FS(1@)
De -25a70 °C (de -13 a 158 °F)

Deriva de temperatura de entrada 30 ppm/°C 50 ppm/°C
Monotonicidad Si Si

Rechazo de modalidad comun (50/60 Hz) 80 dB 80 dB

Diafonia entre canales CC y CA 50/60 Hz >70 dB >70dB

Sin linealidad 0,10 % de FS() 0,10 % de FS(1)2)

(1) FS: Escala completa

(2) Error de resistencia de conversion detectado

NOTA: Si no hay ningun elemento conectado a los médulos de entradas/salidas
analdgicas BMX AMM 0600 y BMX AMM 0600H y los canales estan configurados
(rango de 4 a 20 mA o de 1 a 5 V), un conductor interrumpido provocara la deteccion de
un error de E/S.

Caracteristicas generales de salida

Las caracteristicas generales de salida de BMX AMM 0600 y BMX AMM 0600H son las
siguientes:
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Tipo de salidas

2 salidas no aisladas

Configuracion de rango

Seleccion del rango de corriente de alimentacion propia o tension

por firmware

Rango de tension

El rango de tensiéon de BMX AMM 0600 y BMX AMM 0600H tiene las siguientes

caracteristicas:
Rango nominal de variacién +-10V
Rango maximo de variacion +/-11,25V
Resolucion de tension 12 bits

Error de medicion detectados del médulo estandar:

« A25°C (77 °F)

* Valor maximo en el rango de
temperatura de 0 a 60 °C (de 32 a
140 °F)

0,25 % de FS(
0,60 % de FSM

Error de medicion detectado del médulo endurecido:

. A25°C(77°F) 0,25 % de FS(1)
» Valor maximo en el rango de 0,80 % de FSM
temperatura de -25a 70 °C (de -13 a
158 °F)
Deriva de temperatura 100 ppm/°C
Monotonicidad Si
Rechazo de modalidad comun (50/60 Hz) 80 dB
Diafonia entre canales CC y CA 50/60 Hz >70 dB
Sin linealidad 0,1%de FS

Ondulacion de salida de CA

2 mV eficaces en 50 Q, BW <25 MHz

Impedancia de carga

1 KQ como minimo

Tipo de deteccion

Cortocircuitos y sobrecargas

(1) FS: Escala completa

218
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Rango de corriente

El rango actual de BMX AMM 0600 y BMX AMM 0600H tendra las siguientes

caracteristicas.

Rango nominal de variacién

De 0 a20 mA/de 4 a 20 mA

Corriente maxima disponible

24 mA

Resolucion de corriente

11 bits

Error de medicion detectado:
« A25°C (77 °F)
* Valor maximo en el rango de

0,25 % de FS(
0,60 % de FSM

temperatura
Deriva de temperatura 100 ppm/°C
Monotonicidad Si
Sin linealidad 0,1 % de FSM
Rechazo de modalidad comun (50/60 Hz) 80 dB
Diafonia entre canales CC y CA 50/60 Hz >70dB

Ondulacion de salida de CA

2 mV eficaces en 50 Q, BW <25 MHz

Impedancia de carga

600 Q max.

Tipo de deteccidon

Circuito abierto(2®)

(1) FS: Escala completa

(2) La deteccion de circuito abierto la realiza fisicamente el médulo en el rango de 4 a 20 mA. También se
detecta si el valor de corriente de destino es distinto de 0 mA en un rango de 0 a 20 mA.

(3) La deteccidn de circuito abierto se habilita con el parametro Control de cableado.

Tiempo de respuesta de salidas

El retraso maximo entre la transmisién del valor de salida del bus del PLC y su colocacion
efectiva en los terminales es inferior a 2 ms:

» Tiempo de ciclo interno = 1 ms para las dos salidas.

+ Tiempo de respuesta de conversion digital/analégica = 1 ms como maximo para un
paso de 0 a 100 %.
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Descripcién de funciones

Funcion

El médulo de entrada/salida combina 4 entradas analdgicas no aisladas con 2 salidas
analdgicas no aisladas. No obstante, los bloques de entradas y salidas si estan aislados.

El médulo proporciona el rango siguiente, en funcién de la seleccidon que se realice durante
la configuracion:

* Rango de entrada de tension de +/-10V/0a10V/0a5V/1 a5V
* Rango de entrada de corriente de 0 a 20 mA/de 4 a 20 mA

* Rango de salida de tension +/-10 V

* Rango de salida de corriente de 0 a 20 mA/de 4 a 20 mA
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llustracion

La ilustracion del médulo es la siguiente.
Seccio-
nador
Seccio-
nador

4 entradas de tensién
Convertidor AN
TA

w

4 entradas de corriente

Procesa-
miento

Bloque de terminales de 20 pins

Seccio-
nador

@ Secciona
Interfaz
de bus X

X sNq [e 10}23U0D

= |
Seccio-
O~ | ﬂ
CC/CC

Descripcion.
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Direccion | Proceso Caracteristicas
1 Adaptacion »  Conexion fisica al proceso a través de un bloque de terminales

con tornillos de 20 pins
* Ayuda a proteger el médulo contra sobretensiones

2 Adaptacion de la sefial » Serealiza sobre tension o corriente mediante la configuracién
del software

3 Conversién » Serealiza en 13 bits con un signo de polaridad

» El convertidor realiza el encuadre de los datos ofrecidos por el
programa de forma automatica y dinamica

4 Transformacion de los « Utilizaciéon de parametros de calibracion de equipo
valores de la aplicacion
en datos que puede
utilizar directamente el
convertidor digital/

analogico
5 Comunicacion con la » gestiona los intercambios con la CPU
aplicacion « direccionamiento topoldgico
* Recepcion, desde la aplicacion, de los parametros de
configuracion del moédulo y de los canales, ademas de los
valores teéricos numéricos de los canales
»  Envio del estado del médulo a la aplicaciéon
6 Supervision del médulo y *  Prueba de desbordamiento de rango en los canales

envio de las notificaciones
de errores detectadas a la
aplicacién *  Prueba del watchdog

*  Prueba de cortocircuitos y circuitos abiertos de salida

» Capacidades de retorno programables

4

Funciones de entrada: Temporizacion de medicion

La temporizacién de mediciones se determina por el ciclo seleccionado durante la
configuracién: Ciclo normal o rapido.

+ Ciclo normal indica que la duracion de ciclo de exploracién es fija.

« Sin embargo, con el Ciclo rapido, el sistema solo explora los canales designados como
En uso. Por lo tanto, la duracién del ciclo de exploracién es proporcional al niUmero de
canales utilizados.

Los valores de tiempo de ciclo se basan en el ciclo seleccionado.

Moédulo Ciclo normal Ciclo rapido

5ms 1ms + (1 msxN)

donde N: nimero de canales en uso.
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NOTA: El ciclo del médulo no esta sincronizado con el ciclo de PLC. Al inicio de cada
ciclo de PLC se tiene en cuenta el valor de cada canal. Si el tiempo de ciclo del bus es
inferior al tiempo de ciclo del médulo, algunos valores no habran cambiado.

Ciclo del médulo

Tarea
ciclo API

Funciones de entrada: Control de desbordamiento/
subdesbordamiento

El médulo permite que el usuario pueda seleccionar entre una tension de 6 voltios o los
rangos actuales para cada entrada.

Esta opcidn debe configurarse para cada canal en las ventanas de configuracion. La
deteccion de tolerancia superior € inferior se encuentra siempre activa independientemente
del control del desbordamiento o transgresion por debajo de rango.

Segun el rango seleccionado, el médulo comprueba si existe desbordamiento. Asi, ayuda a
garantizar que la medida se encuentra entre un umbral inferior y uno superior.

rango rango )
umbral superior

umbral inferior
I
| I |

area de area de rango nominal area de area de
transgresion  tolerancia ! ! tolerancia ! desborde
inferior superior
Descripcién:
Designacion Descripcion
Rango nominal Rango de mediciéon correspondiente al rango seleccionado
Area de tolerancia superior Varia entre los valores incluidos entre el valor maximo del rango (por

ejemplo: +10 V para el rango de +/-10 V) y el umbral superior

Area de tolerancia inferior Varia entre los valores incluidos entre el valor minimo del rango (por
ejemplo: -10 V para el rango de +/-10 V) y el umbral inferior
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Designacion

Descripcion

Area de desbordamiento

Area ubicada por encima del umbral superior

Area de subdesbordamiento

Area ubicada por debajo del umbral inferior

Los valores de los umbrales pueden configurarse de forma individual. Estos valores pueden

asumir valores enteros entre los limites siguientes.

Ran- | Entradas de BMX AMM 0600
go . A . . .
Area de Area de Rango nominal | Areade Area de
subdesborda- tolerancia tolerancia desbordamiento
miento inferior superior
De 0 -1250 -1001 -1000 -1 0 10 000 | 10001 11000 11001 | 11250
a
10V
De0 -5000 -1001 -1000 -1 0 10 000 | 10001 11000 11001 15000
a5V/
Unipo- deOa
lar 20 mA
De 1 -4000 -801 -800 -1 0 10000 | 10001 | 10800 | 10801 | 14000
a5V/
De 4
a
20 mA
Bipolar | +/- -11250 | -11001 | -11000 | -100- | -10000 | 10000 10001 11000 11001 | 11250
10V 01
+/- -32768 Defini- | Defini- 32767
10V do por | do por
el el
usuario | usuario
Usuario
De 0 -32768 Defini- | Defini- 32767
a do por | do por
10V el el
usuario | usuario

Funciones de entrada: Visualizacion de mediciones

Las mediciones se pueden visualizar mediante una visualizacién normalizada (en %, hasta
dos decimales).

224
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Tipo de rango Pantalla

Rango unipolar De 0 a 10 000 (de 0 % a +100,00 %)

De0Oa10V,de0a5V,de1ab5V,de0a
20 mA,de 4a20 mA

Rango bipolar De -10 000 a 10 000 (de -100,00 % a +100,00 %)
+/-10 V, +/-5 mV +/-20 mA

También es posible definir el rango de valores dentro de las mediciones expresadas
seleccionando lo siguiente:

» Elumbral inferior correspondiente al valor minimo para el rango: 0 % (0 -100,00 %).
« El umbral superior correspondiente al valor maximo para el rango (+100,00 %).
Confirme que los umbrales inferior y superior son enteros entre -32 768 y +32 767.

Por ejemplo, imagine una zona de acondicionamiento que proporciona datos de presién en
un bucle de 4 a 20 mA, donde 4 mA corresponde a 3200 milibares, y 20 mA corresponde a
9600 milibares. Tiene la posibilidad de elegir el formato Usuario, estableciendo los
siguientes umbrales superior e inferior:

3200 para 3200 milibares como umbral inferior
9600 para 9600 milibares como umbral superior.

Los valores que se transmiten al programa varian entre 3200 (= 4 mA) y 9600 (= 20 mA).

Funciones de entrada: Filtrado de mediciones

El tipo de filtrado efectuado por el sistema se denomina «filtrado de primer orden». El
coeficiente de filtrado se puede modificar desde una consola de programacién o mediante
el programa.

La férmula matematica utilizada es la siguiente:
La férmula matematica utilizada es la siguiente:
Measin) = a x Measn.1) + (1-a) x Valp(n)

Donde:

a = eficacia del filtro

Meassn) = medicion filtrada en el momento n
Meass(n-1) = medicion filtrada en el momento n-1

Valpn = valor bruto en el momento n
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Puede establecer el valor de filtrado entre siete posibilidades (de 0 a 6). Este valor puede
variar incluso si la aplicacion se encuentra en modalidad de ejecucion.

NOTA: Es posible acceder al filtrado en Ciclo normal o rapido.

Los valores de filtrado dependen del ciclo de configuracién T (donde T = tiempo de ciclo de
5 ms en modalidad estandar):

Eficacia deseada Valor a correspondiente Tiempo de Frecuencia de
requerido respuesta del corte (en Hz)
filtro en 63 %
Sin filtrado 0 0 0 0
Filtrado bajo 1 0,750 4xT 0,040/T
2 0,875 8xT 0,020/T
Filtrado medio 3 0,937 16xT 0,010/T
4 0,969 32xT 0,005/T
Filtrado alto 5 0,984 64xT 0,0025/T
6 0,992 128xT 0,0012/T

Funciones de entrada: Alineacion de sensores

El proceso de "alineacion" consiste en eliminar un offset sistematico comprobado mediante
un sensor determinado, alrededor de un punto de funcionamiento especifico. Esta
operacion compensa un error detectado vinculado al proceso. De este modo, la sustitucion
de un modulo no requiere una nueva alineacién. Sin embargo, la sustitucién del sensor o la
modificacion del punto de funcionamiento del sensor si requieren una nueva alineacion.

Las lineas de conversidn se presentan de la manera siguiente.

Linea de conversion tras alineacion

Valor
convertido
10,000 4~ — — — .
rd

~ |

6,000 -
Linea delconversican antes de alineacion
5,000
|
Medicion
de entrada
I -
10V
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El valor de alineacion puede editarse mediante una consola de programacion, incluso si el
programa esta en modalidad RUN. Para cada canal de entradas se puede:

» Visualizar y modificar el valor de medicién deseado.
+ Guardar el valor de alineacion.
» Determinar si el canal ya tiene una alineacion.
También es posible modificar el offset de alineacion a través de la programacion.

La alineacion de canal se lleva a cabo en el canal con modalidad de funcionamiento
estandar, sin que esto afecte a las modalidades de funcionamiento del canal.

El offset maximo entre el valor medido y el valor deseado (alineado) no debe ser superior a
+/-1500.

NOTA: Para alinear varios canales analdgicos en los médulos BMX /AMO/AMI/AMM/
ART, se recomienda proceder canal por canal. Pruebe todos los canales después de la
alineacion y antes de seguir al siguiente canal para aplicar los parametros
correctamente.

Funciones de salida: Escritura de las salidas

Confirme que la aplicacién facilita las salidas con los valores en formato normalizado:
+ De -10000 a +10 000 para el rango +/-10 V
+ De0a+10000en0a20mVyrangos de4a20mA
Conversion digital/analégica
La conversion digital/analdgica se realiza en:

+ 12 bits en rangos de 0 a 20 mA, de 4 a 20 mA y para el rango +/-10 V

Funciones de salida: Control de desbordamiento

El médulo permite un control de desbordamiento en los rangos de tension y corriente.
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El rango de medicion se divide en tres areas.

umbral superior
|

umbral inferior
I

area de deshorde

area de rango nominal
transgresion |

Descripcién:

Designacion Descripcion

Rango nominal Rango de medicion correspondiente al rango seleccionado

Area de desborde Area ubicada por encima del umbral superior

Area de subdesbordamiento Area ubicada por debajo del umbral inferior

Los valores de desbordamiento para los diversos rangos son los siguientes.

Rango Salidas de BMX AMM 0600
Area de Rango nominal Area de desbordamiento
subdesbordamiento
+-10V -11 250 -11 001 -11 000 11 000 11 001 11 250
0..20mA -2000 -1001 -1000 11000 11001 12000
4..20mA -1600 -801 -800 10 800 10 801 11 600

También puede elegir el indicador para un desbordamiento del valor superior del rango,
para un subdesbordamiento del valor inferior del rango o para ambos.

NOTA: La deteccidn de desbordamiento/subdesbordamiento de rango es opcional.

Funciones de salida: Retorno/mantenimiento o reseteo
de salidas a cero

Si se detecta un error, y en funcion de su gravedad, las salidas:
» Pasan a la posicién de retorno/mantener individualmente o de forma conjunta.
+ Sefuerzana 0 (0 Vo0 mA).

Distintos comportamientos de las salidas.
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Error detectado

Comportamiento de salidas de
tensién

Comportamiento de salidas de
corriente

Tarea en la modalidad de
detencioén o ausencia de
programa

Interrupcion en la comunicacion

Retornar/mantener (canal por
canal)

Retornar/mantener (canal por
canal)

Error de configuracion

Error interno en el médulo

0V (todos los canales)

0 mA (todos los canales)

Valor de salida fuera de rango
(transgresién/desborde de rango)

Valor saturado en el limite definido
(canal por canal)

Valor saturado (canal por canal)

Circuito abierto o cortocircuito de
salida

Cortocircuito: Mantener (canal por
canal)

Circuito abierto: Mantener (canal
por canal)

Intercambio bajo tensién de
madulos (procesador en modalidad
de detencion)

Recarga del programa

0V (todos los canales)

0 mA (todos los canales)

El retorno o el mantenimiento del valor actual se selecciona durante la configuracion del
madulo. El valor de retorno puede modificarse a través de un programa.

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO INESPERADO DEL EQUIPO

La posicién de retorno no debe utilizarse como unico método de seguridad. Si una
posicién no controlada puede conllevar un peligro, instale un sistema redundante

independiente.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves, muerte o

dafos en el equipo.

Funciones de salida: Comportamiento en la conexion
inicial y en la desconexion

Cuando el médulo esta conectado o desconectado, las salidas se establecenen 0 (0V o

0 mA).
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Funciones de salida: Alineacion de actuadores

El proceso de "alineaciéon” consiste en eliminar un offset sistematico comprobado mediante
un actuador determinado, alrededor de un punto de funcionamiento especifico. Esta
operacion compensa un error detectado vinculado al proceso. Por lo tanto, la sustitucién de
un modulo no requiere una nueva alineacion. Sin embargo, la sustitucion del actuador o la
modificacion del punto de funcionamiento del sensor si requieren una nueva alineacion.

Las lineas de conversién se presentan de la manera siguiente:
Linea de conversion tras alineacién
Valor

tension/corriente
10,000 v — — — —

6,000

Linea Clt';] canversion antes de alineacion
5,000 -~
Valor del
preactuador
| -

0oV

El valor de alineacion puede editarse mediante una consola de programacion, incluso si el
programa esta en modalidad de ejecucion. Para cada canal de salida, puede:

* Ver y modificar el valor de destino de salida inicial.
» Guardar el valor de alineacion.
* Determinar si el canal ya tiene una alineacion.

Es posible que el valor de offset maximo entre el valor medido y el valor de salida corregido
(valor alineado) no sobrepase +/-1500.

NOTA: Para alinear varios canales analdgicos en los médulos BMX /AMO/AMI/AMM/
ART, se recomienda proceder canal por canal. Pruebe todos los canales después de la
alineacién y antes de seguir al siguiente canal para aplicar los parametros
correctamente.
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Precauciones de cableado

Introduccion

Con el fin de ayudar a proteger la sefial de interferencia exterior inducida en modalidad
serie y de interferencia en modalidad comun, se recomienda tomar las siguientes medidas
de precaucion.

Blindaje del cable

Conecte el blindaje del cable a la barra de masa. Fije el blindaje a la barra de masa situada
en el lateral del médulo. Utilice el kit de conexiones blindadas BMXXSPee++ para conectar el
blindaje.

AAPELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Al montar/extraer los moédulos:

+ Asegurese de que cada bloque de terminales continta conectado a la barra de
blindaje.

+ Desconecte la tension de los sensores y preactuadores.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la muerte.
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Referencia de los sensores en relacion con la tierra

Para que el sistema de adquisicion funcione correctamente, le recomendamos que tome las
precauciones que se detallan a continuacion:

» Confirme que los sensores estén cerca (a pocos metros).

+ Confirme que todos los sensores estén designados en un solo punto, que se conecta a
la tierra del PLC.

Utilizacidn de los sensores con entradas sin separacion
potencial

Las entradas del modulo no tienen separacion potencial con el tipo de modo comun. No
admiten ninguna tensiéon de modalidad comun. Los sensores se conectan tal como se
indica en el diagrama siguiente:

Canal 0 + entrada |

Canal O - entrada

Canal 1 + entrada

Canal 1 - entrada

1

Se conecta a |
latira detomade |
1

1

Canal n + entrada

Canaln - entrada

[ ~—Barra de blindaje [,iﬂ:
= o7

= Tierra del PLC

| =
L — — — 4

Si uno o diversos sensores se designan con relacion a la tierra, en algunos casos esto
puede devolver una tension de corriente remota al bloque de terminales y afectar a las
medidas. Siga estas reglas:

+ Utilice sensores aislados de la puesta a tierra si la distancia desde los sensores es >30
metros o si el equipo de potencia se encuentra cerca del PLC.

» Confirme que el potencial es inferior a la tensidon mas baja permitida: por ejemplo,
30 Vrms 0 42,4 VCC entre sensores y el blindaje.
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» La configuracion de un punto de sensor a un potencial de referencia genera una
corriente de fuga. Compruebe que todas las corrientes de fuga generadas no afectan al
sistema.

Uso de preactuadores designados en relacion con la
tierra

No existen limitaciones técnicas especificas para la designacién de preactuadores a la
tierra. Por razones de seguridad, es preferible ayudar a evitar que se devuelva un potencial
de tierra remoto al terminal; este potencial puede ser muy diferente al potencial de tierra
cercano.

NOTA: Los sensores y otros periféricos pueden conectarse a un punto de conexion a
tierra a cierta distancia del médulo. Dichas referencias remotas de conexion a tierra
pueden acarrear diferencias considerables de potencial con respecto a la conexién a
tierra local. Las corrientes inducidas no afectan a la medicion ni a la integridad del
sistema.

A APELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Asegurese de que los sensores y otros periféricos no estén expuestos mediante puntos
de conexién a tierra a un potencial de tension superior a los limites aceptables.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la muerte.

Instrucciones de peligros electromagnéticos

Las perturbaciones electromagnéticas pueden causar un comportamiento inesperado de la
aplicacion.
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A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO

Siga estas instrucciones para reducir perturbaciones electromagnéticas:
+ Adapte el filtrado programable a la frecuencia aplicada a las entradas.
« Utilice el kit de conexiones blindadas BMXXSP-+++ para conectar el blindaje.

« Utilice una tensién de 24 VCC especifica para los sensores y un cable blindado para
conectar los sensores al médulo.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves, muerte o
danos en el equipo.

Esquema de cableado

Introduccion

Los actuadores estan conectados mediante el bloque de terminales de 20 puntos.
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llustracion

A continuacion se detalla la conexion del bloque de terminales, los sensores y el cableado
de los actuadores.

Vista de cableado

O )
\'
10 (2) NC V —\ -
@ Cableado del sensor de tensiéon
NC @ COMO
5 mSuministro en bucle
/N 7N\ (4
NI Ox g v (T[T Ve
! N
COM1 @ @ U2 Cableado del sensor actual
12 COM2 Barra di}nexién
@ atierra
U3 @ @ 13
COM3 ok
C Ite la | d
NC | w100 2 continuacion
17
( CE —
18 \\W 5/
COMOO0 O @ U/101 AN AN Cableado del
[ ] [ ) >actuadorde
COMO1 @ \/ \J - corriente o tension

Barra de conexioén a tierra

Ux entrada del polo + para el canal x

COMx entrada del polo - para el canal x
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U/IOx salida del polo + para el canal x
COMOx salida del polo - para el canal x

* El bucle de corriente se autoalimenta por la salida y no necesita ninguna fuente externa.
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Contenido de esta parte
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En este apartado

En este apartado se presentan las reglas generales de implementacion de los modulos de
entradas/salidas analdgicas con el software Control Expert.
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Descripcion general de los médulos
analégicos

Contenido de este capitulo

Introduccion a la fase de instalacion ............ccoovvevviiiiiiiiinenns 238

Asunto de este capitulo

Este capitulo presenta la instalacion del software de los médulos analdgicos.

Introduccion a la fase de instalacion

Introduccion

La instalacion del software de los modulos especificos de la aplicacion se lleva a cabo
desde distintos editores de Control Expert:

* en modalidad offline,
* en modalidad online.

Si no dispone de ningun procesador al que se pueda conectar, Control Expert permite llevar
a cabo una prueba inicial utilizando un simulador. En este caso, la instalacién es distinta.

Se recomienda seguir el orden designado de las fases de instalacion. Se puede, sin
embargo, cambiar este orden (empezando con la fase de configuracion, por ejemplo).

Fases de instalacién si se utiliza un procesador

En la siguiente tabla se muestran las diferentes fases de instalacion si se utiliza un

procesador.
Fase Descripcion Modali-
dad
Declaracion de Declaracién de variables del tipo IODDT para moédulos especificos de la Offline(1)
variables aplicacién y variables del proyecto
Programacion Programacion del proyecto Offline(1)
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Fase Descripcion Modali-
dad
Configuracion Declaracién de modulos Offline
Configuracion de los canales de los modulos
Introduccion de los parametros de configuracion
Asociacion Asociacion de variables IODDT con los canales configurados (editor de Offline()
variables)
Generacion Generacion del proyecto (analisis y edicion de enlaces) Offline
Transferencia Transferencia del proyecto al PLC Online
Ajuste/ Depuracion del proyecto desde pantallas de depuracién y tablas de animacién | Online
depuracién
Modificacién del programa y de los parametros de ajuste
Documentacién Creacion de un archivo de documentacion e impresion de documentacion Online
diversa relacionada con el proyecto
Funcionamiento/ | Visualizacion de la informacion diversa necesaria para la supervision del Online

Diagnéstico

proyecto

Diagnésticos del proyecto y los médulos

(1) Estas fases también se pueden realizar online.

Fases de instalacion si se utiliza un simulador

En la siguiente tabla se muestran las diferentes fases de instalacion si se utiliza un

simulador.
Fase Descripcion Modali-
dad
Declaracion de Declaracion de variables del tipo IODDT para médulos especificos de la Offline()
variables aplicacion y variables del proyecto
Programacion Programacion del proyecto Offline()
Configuracion Declaracién de modulos Offline
Configuracion de los canales de los médulos
Introduccién de los parametros de configuracion
Asociacion Asociacion de variables IODDT con los modulos configurados (editor de Offline(
variables)
Generacién Generacién del proyecto (andlisis y edicién de enlaces) Offline
Transferencia Transferencia del proyecto al simulador Online
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Fase Descripcion Modali-
dad
Simulacion Simulacion del programa sin entradas/salidas Online
Ajuste/ Depuracion del proyecto desde pantallas de depuracion y tablas de animacién | Online
depuracién
Modificacion del programa y de los parametros de ajuste

(1) Estas fases también se pueden realizar online.

Configuracién de los médulos

Los parametros de configuracién sélo se pueden modificar desde el software Control

Expert.

Los parametros de ajuste se pueden modificar desde el software Control Expert (en
modalidad de depuracién) o desde la aplicacion.
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Configuracion de moédulos analégicos

Contenido de este capitulo

Configuracion de los médulos analdgicos: Vista

GENETAL . 241
Parametros de los canales de entradas y salidas

ANAIOGICAS ... ettt 245
Introduccién de parametros de configuracién mediante

Control EXpert ... 249

Asunto de este capitulo

Este capitulo se ocupa de la configuracién de un médulo con entradas y salidas analégicas.

Configuracion de los médulos analégicos: Vista
general

Introduccion

En esta seccidén se describen las operaciones basicas para configurar modulos analégicos
Modicon X80.
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Descripcion de la pantalla de configuracién de un
modulo analégico

Pantalla de configuracién

Properties BMXAMI0410 | x
SlotNr 0 -
1 Promptness 256 ms 4
powerConsumption 1.6
nominal3v3CurrentConsumption 0.15
nominal24VRCurrentConsumption 0.045
Cycle Normal
* Channel_0
Used Enabled
2 Range +/-10V
Filter 0
h Channel_0_Scale
ScaleD -10000
Scale100 10000
EnableOverflowUpper Enabled
OverflowLower -11000
EnableOverflowUpper Enabled
OverflowUpper 11000
Channel_1 _
Channel_2

Channel 3

3 —» Channel_3

OK Cancel

Ventana de configuracion

En la tabla siguiente se presentan las distintas partes de la captura de pantalla anterior:

Nume- Elemento Funcioén
ro
1 Configuracion del | Parametros configurables relativos a la ubicacion del bastidor y a la
médulo alimentacion del moédulo analdgico especifico seleccionado.
2 Configuracion del | Parametros de configuracién de los diferentes canales. Los parametros varian
canal en funcién del médulo analégico seleccionado
3 Descripcion de Descripcion del parametro resaltado que desea configurar en el cuadro de
parametros dialogo
4 Valores de Valores de parametros configurables que corresponden al médulo analégico
parametros seleccionado. Algunos de los valores de parametros contienen listas
desplegables de las que se puede elegir un valor. Rellene otros valores de
parametros con sus respectivos valores enteros.
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Parametros de configuracion

Parametro Descripcion Valor
Numero de posicion de slot en el -
o
N.° ranura bastidor Introduzca un valor numérico
Seleccione una opcion de la lista:?
* Sin celeridad
* 16ms
Celeridad del médulo (retardo en - %2ms
Celeridad! ms hasta retorno en caso de + 64ms
eléerida pérdida de comunicacion), valor . 256 ms (predeterminado)
predeterminado = 256 ms' ]
. s
* 4s
+ 16s
+ 64s

ConsumokEléctrico?

Consumo de potencia del médulo
(W)2

Introduzca un valor numérico?

ConsumoCorriente3v3nominal?

Consumo de corriente nominal
maximo en salida 3V3_BAC (A)?2

Introduzca un valor numérico?

ConsumoCorriente24VRnominal?2

Consumo de corriente nominal
maximo en salida 24V_BAC (A)?2

Introduzca un valor numérico?

Seleccione las salidas/canales

Seleccione una opcion de la lista:
*  Normal

Se realiza un muestreo de
todos los canales

Ciclo
para el muestreo. . Rapido
Solo se realiza un muestreo
de las entradas que
designadas como en uso.
Channel_0
Seleccione una opcion de la lista:
. Seleccione si el canal analégico . - .
Se utiliza esta habilitado/se muestrea. Habilitado (predeterminado)
* Deshabilitado
Seleccione una opcion de la lista:
+  +/-10 V (predeterminado)
. . « DeOa10V
Intervalo Seleccione el intervalo de entrada.
+ DeOa5V/de 0a20mA
+ De1a5V/de4a20mA
*  +/-5V/+/-20 mA
Filtro2 Seleccione el nivel de filtrado? Seleccione una opcidn de la lista:2
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Parametro

Descripcion

Valor

+ 0: Sinfiltrado
(predeterminado)

* 1,2: Filtrado bajo
* 3,4: Filtrado medio
» 5,6: Filtrado intenso

Escala_canal_0

Establezca el valor de escala para
el 0 % PV.

Escala0 » Pararangos con +/-, utilice —
10 000.
+ Para otros rangos, utilice 0.
Escala100 Establezca el valor de escala para

el 100 % PV.

Habilitar desbordamiento inferior

Seleccione si el desbordamiento
inferior esta habilitado o
deshabilitado.

Seleccione una opcién de la lista:
+ Habilitado (predeterminado)
+ Deshabilitado

Desbordamientolnferior

Ajuste el valor de desbordamiento
inferior (-11 000 predeterminado)

Habilitar desbordamiento superior

Seleccione si el desbordamiento
superior esta habilitado o
deshabilitado.

Seleccione una opcion de la lista:
+ Habilitado (predeterminado)
+ Deshabilitado

DesbordamientoSuperior

Establezca el valor de
desbordamiento superior.

Introduzca un valor numérico
(11 000 predeterminado).

..... (Los canales posteriores se
configuran de forma similar a
continuacion).

1. El valor automatico de celeridad,
que permite al sistema calcular la
celeridad segun el numero de
moédulos y sus pesos, no esta
disponible en esta version.

2 Este campo suele estar atenuado
y deshabilitado para la
configuracion
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Parametros de los canales de entradas y salidas

analégicas

Objeto

En esta seccidn se describen los diversos parametros de canal de entrada y salida para los

mddulos analdgicos.

Parametros para los médulos de entradas analdégicas

Presentacion

Los médulos de entradas analégicas incluyen parametros especificos de canal que se
muestran en la pantalla de configuracién del médulo.

Referencia

Los parametros disponibles para cada moédulo de entradas analdgicas son los siguientes
(los parametros indicados en negrita forman parte de la configuracion predeterminada).

Parametro

BMX AMI 0410

BMX AMI 0800

BMX AMI 0810

Numero de canales de entrada

4

8

8

Canal utilizado (1)

Activo / Inactivo

Activo / Inactivo

Activo / Inactivo

Ciclo de exploracion Normal Normal Normal
Rapido Rapido Rapido
Rango +-10V +-10V +-10V
De0a0,10V DeOa10V De0Oa10V
De0a5V/De0Oa20 DeOa5V/De0Oa20 DeOa5V/De0a20
mA mA mA
De1a5V/De4a20 De1a5V/De4a?20 De1a5V/De4a?20
mA mA mA
+/-5V +/- 20 mA +/-5V +/- 20 mA +/-5V +/-20 mA
Filtro De0a6 De0a6 De0a6

Visualizacion

%.. / Usuario

%.. / Usuario

%.. / Usuario

Tarea asociada al canal

MAST / FAST

MAST / FAST

MAST / FAST
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Parametro BMX AMI 0410 BMX AMI 0800 BMX AMI 0810
Grupo de canales afectados Dos canales Dos canales Dos canales
por el cambio de tarea consecutivos consecutivos consecutivos
Rechazo - - -

Control del cableado (1) - - -
Compensacion de unién en N/A N/A N/A

frio: canalesde 0a 3

Control de desborde de rango
inferior (1)

Activo / Inactivo

Activo / Inactivo

Activo / Inactivo

Control de desborde de rango
superior (1)

Activo / Inactivo

Activo / Inactivo

Activo / Inactivo

Desborde de rango del umbral | -11.400 -11.400 -11.400
inferior (1)

Desborde de rango del umbral 11.400 11.400 11.400
superior (1)

(1) Este parametro esta disponible como casilla de verificacion.

Parametro BMX AMM 0600 BMX ART 0414 BMX ART 0814
Numero de canales de entrada | 4 4 8

Canal utilizado (1)

Activo / Inactivo

Activo / Inactivo

Activo / Inactivo

Ciclo de exploracion Normal - -
Rapido

Rango +-10V Termo K Termo K
De0a0,10V Termoelemento B Termoelemento B
Dio a5V/De0a20 | Termoelemento E Termoelemento E
m

De1a5V/De4a20
mA

Termo J

Termo L

Termo N

Termo R

Termo S

Termo T

Termo U

De 0 a 400 ohmios
De 0 a 4.000 ohmios

Termo J

Termo L

Termo N

Termo R

Termo S

Termo T

Termo U

De 0 a 400 ohmios
De 0 a 4.000 ohmios
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Parametro BMX AMM 0600 BMX ART 0414 BMX ART 0814
Pt100 IEC/DIN Pt100 IEC/DIN
Pt1000 IEC/DIN Pt1000 IEC/DIN
Pt100 US/JIS Pt100 US/JIS
Pt1000 US/JIS Pt1000 US/JIS
Cu10 Copper Cu10 Copper
Ni100 IEC/DIN Ni100 IEC/DIN
Ni1000 IEC/DIN Ni1000 IEC/DIN
+/- 40 mV +/- 40 mV
+/- 80 mV +/- 80 mV
+/- 160 mV +/-160 mV
+/- 320 mV +/- 320 mV
+/- 640 mV +/- 640 mV
+/-1,28V +/-1,28V
Filtro De0a6 De0a6 De0a6

Visualizacion

%.. / Usuario

1/10°C/1/10 °F | %../
Usuario

110°C/1/10 °F / %../
Usuario

Tarea asociada al canal MAST / FAST MAST MAST

Grupo de canales afectados Dos canales Dos canales Dos canales
por el cambio de tarea consecutivos consecutivos consecutivos
Rechazo - 50 Hz / 60 Hz 50 Hz / 60 Hz
Control del cableado () - Activo / Inactivo Activo / Inactivo
Compensacion de unién en N/A * Interno por * Interno por

frio: canalesde 0 a 3

TELEFAST,

*  Externo por
PT100.

TELEFAST,

*  Externo por
PT100.

» utilizando los
valores CJC de
los canales 4/7
para los canales
0/3.

Control de desborde de rango
inferior (1)

Activo / Inactivo

Activo / Inactivo

Activo / Inactivo

Control de desborde de rango
superior (1)

Activo / Inactivo

Activo / Inactivo

Activo / Inactivo

Desborde de rango del umbral
inferior (1)

-11.250

-2.680

-2.680
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Parametro

BMX AMM 0600

BMX ART 0414

BMX ART 0814

superior (1)

Desborde de rango del umbral

11.250

13.680

13.680

(1) Este parametro esta disponible como casilla de verificacion.

Parametros para los médulos de salidas analégicas

Presentacion

Los médulos de salidas analégicas incluyen pardmetros especificos de canal que se
muestran en la pantalla de configuracion del médulo.

Referencia

En la tabla siguiente se muestran los parametros disponibles (la configuracion
predeterminada se indica en negrita).

canal

Moédulo BMX AMO 0210 BMX AMO 0410 BMX AMO 0802 BMX AMM 0600
Numero de canales 2 4 8 2
de salida
Rango +-10V +-10 V De 0a20 mA +-10V
De 0a20 mA De 0a20 mA De 4a20 mA De 0a20 mA
De 4a20 mA De 4 a20 mA De 4a20 mA
Tarea asociada al MAST / FAST MAST / FAST MAST / FAST MAST / FAST

Grupo de canales
afectados por el
cambio de tarea

Todos los canales

Todos los canales

Todos los canales

Todos los canales

Retorno

Retornoa 0/
Mantenimiento /
Retorno a un valor

Retornoa 0/
Mantenimiento /
Retorno a un valor

Retornoa 0/
Mantenimiento /
Retorno a un valor

Retornoa 0/
Mantenimiento /
Retorno a un valor

Control de desborde
de rango inferior (1)

Activo / Inactivo

Activo / Inactivo

Activo / Inactivo

Activo / Inactivo

Control de desborde
de rango superior ()

Activo / Inactivo

Activo / Inactivo

Activo / Inactivo

Activo / Inactivo
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Médulo BMX AMO 0210 BMX AMO 0410 BMX AMO 0802 BMX AMM 0600

(q.)%?trol de cableado Activo / Inactivo Activo / Inactivo Activo / Inactivo Activo / Inactivo

(1) Este parametro estéa disponible como casilla de verificacion.

(2) La funcién Control de cableado detecta si hay un cable interrumpido.

Introduccion de parametros de configuracién
mediante Control Expert

Finalidad de esta seccion

En esta seccion se presenta la introduccion de varios parametros de configuracion para los
canales de entradas y salidas analdgicas mediante Control Expert.

NOTA: Existen nodos ldgicos para la comunicacion entre los canales y la CPU. Cada
nodo légico contiene dos canales. De este modo, cuando se verifica la configuracion de
los mdédulos analdgicos, los pardametros nuevos se aplican para ambos canales del
nodo logico. Los mensajes de Control Expert le informaran de esta modificacion.

Seleccién del rango para la entrada o salida de los
modulos analégicos

Presentacion

Este parametro define el rango del canal de entrada o de salida.

Segun el tipo de médulo, el rango de entrada/salida puede ser:
+ de tension;
» de corriente;
* untermopar;
+ una RTD.
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Procedimiento

Para definir el rango que se asigna a los canales de los médulos analégicos se sigue este
procedimiento.

Paso Procedimiento

1 Acceder a la pantalla de configuracién del médulo deseado

2 Hacer clic en la flecha del menu desplegable del canal cuyos parametros se desean ajustar en la
columna del rango

Resultado : aparece una lista despegable.

3 Seleccionar el rango deseado

4 Validar la modificacion haciendo clic en Editar > Validar.

Seleccién de una tarea asociada a un canal analégico

Presentacion

Este parametro define la tarea en la que se lleva a cabo la adquisicion de las entradas y la
actualizacion de las salidas.

Segun el tipo de médulo, la tarea se define para una serie de 2 0 4 canales consecutivos.

Las posibles elecciones son las que siguen:
+ latarea MAST,
+ latarea FAST.
NOTA: Los mdédulos BMX ART 0414/0814 sélo se ejecutan en la tarea MAST.
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A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO INESPERADO DEL EQUIPO

No debe asignarse a la tarea FAST mas de dos médulos analégicos (con cada uno de los
cuatro canales utilizados). Si utiliza mas de 2 moédulos, pueden surgir conflictos de
temporizacion con el sistema.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves, muerte o
danos en el equipo.

Procedimiento

Para definir el tipo de tarea que se asigna a los canales de los médulos analégicos se sigue
este procedimiento:

Paso Accién
1 Acceder a la pantalla de configuracion del médulo deseado.
2 Para el canal individual o grupo de canales que se desea configurar, hacer clic en el menu

desplegable Tarea del area Parametros generales.

Resultado: aparece la lista desplegable siguiente:

3 Seleccionar la tarea deseada.

4 Validar la modificacion haciendo clic en Editar > Validar.

Seleccion del ciclo de exploracion del canal de entrada

Presentacion
Este parametro define el ciclo de exploracion del canal de entrada de los mdédulos
analdgicos.

El ciclo de exploracion de entradas puede ser:

* Normal: se hace un muestreo de los canales segun el tiempo especificado en las
caracteristicas del médulo.
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» Rapido: solo se hace un muestreo de las entradas designadas como En uso. El
tiempo de exploracion depende del numero de canales utilizados y del tiempo de
exploracion de un canal.

Los registros de los canales de entrada se actualizan al principio de la tarea a la que se
asigna el médulo.

NOTA: Los parametros de ciclo Normal / Rapido y En uso no son modificables en
modalidad en linea si se ha transferido el proyecto al PLC con los valores predefinidos
de dichos parametros (ciclo normal y todos los canales en uso).

Procedimiento

En la tabla siguiente se presenta el procedimiento para definir el tipo de ciclo de exploracion
asignado a las entradas analégicas de los modulos.

Paso Accion
1 Acceder a la pantalla de configuracion del médulo deseado.
2 En el grupo de canales de entrada que desea configurar, seleccionar la casilla apropiada (Normal

o Rapido) del campo Ciclo del area Parametros generales.

Resultado: el ciclo de exploracion seleccionado se asignara a los canales.

3 Validar la modificacion mediante el comando Edicién > Validar.

Seleccion del formato de visualizacion del canal de
entrada de corriente o tension

Presentacion

Este parametro define el formato de visualizacién de la medicion de un canal de un moédulo
analdgico en el que el rango esté configurado para tensién o corriente.

El formato de visualizacién puede ser:
* normalizado (%..):
o rango unipolar: de 0 a +10.000
o rango bipolar: de -10.000 a +10.000
+ definido por el usuario (Usuario).
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Procedimiento

En la tabla siguiente se describen las instrucciones paso a paso para definir la escala de
visualizacion asignada al canal de un médulo analdgico.

Paso Accion
1 Acceder a la pantalla de configuracion del médulo deseado.
2 Hacer clic en la celda de la columna Escala del canal cuyos parametros desea ajustar.

Resultado: aparece una flecha.

3 Hacer clic en la flecha de la celda de la columna Escala del canal cuyos parametros desea
ajustar.

Resultado: Aparecera el cuadro de dialogo Parametros de los canales.

Parametros del canal 0 E3

—Escala

isualizacion
0%-> -10000
100%-> | 10000

— Deshorde

Inferior: 11250

Yerlficado

Superior. | 11250

Yerificado

Nota: El cambio de modificacién de la visualizacién solamente afecta a la zona de Escala. La
zona de Desborde permite la modificacién del control de desborde.

4 Introduzca los valores que se asignaran al canal en los dos cuadros Visualizacién situados en
la zona de Escala.

5 Confirme la seleccion mediante el cierre del cuadro de dialogo.

Nota: Si se han seleccionado valores predeterminados (visualizacion estandar), en la celda
correspondiente de la columna de Escala aparece %.. En caso contrario, indicara Usuario
(visualizacion de usuario).

6 Valide la modificacion haciendo clic en Editar > Validar.
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Seleccion del formato de visualizacion del canal de
entrada de termoelemento o RTD

Presentacion

Este parametro define el formato de visualizacién de la medicion de un canal de un modulo
analdgico en el que el rango esta configurado en RTD o en termoelemento.

Los formatos de visualizacién disponibles son Celsius (centigrados) o grados Fahrenheit,
con la posibilidad de notificaciéon de cortocircuito o circuito abierto.

Procedimiento

Para definir la escala de visualizacién asignada al canal de un moédulo analégico en el que
el rango esta configurado en RTD o en termoelemento se debe seguir el procedimiento
siguiente:

Paso Accién

1 Acceder a la pantalla de configuracion del médulo deseado.

2 Hacer clic en la celda de la columna Escala del canal cuyos parametros se desean ajustar.

Resultado: aparece una flecha.

3 Hacer clic en la flecha de la celda de la columna Escala del canal cuyos parametros se desean
ajustar.

Resultado : Aparece el cuadro de dialogo Parametros del canal.

Parametros del canal 0

7 Testde conducter abierto [ Unided
Rango de fermperefura; ®°C
de-2./00a13.720140°C O°F

rEscala

[ Normalizada
Wisuglizacion
1/10°C
110°C

r Desborde

Inferior -268) [ Controlado
Superior 13680 | [ Controlado

4 Seleccionar la casilla Test de conductor abierto si se desea activar esta funcion.

5 Elegir la unidad de temperatura seleccionando °C o °F.
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Paso Accion
6 Seleccionar la casilla Normalizada para una visualizaciéon normalizada.
7 Validar la seleccion mediante el cierre del cuadro de dialogo.
8 Validar la modificaciéon haciendo clic en Editar > Validar.

Seleccion del valor de filtrado de los canales de entrada

Resumen

Este parametro define el tipo de filtrado del canal de entrada seleccionado para los médulos
analdgicos (consulte el apartado Filirado de mediciones).

Los valores de filtrado disponibles son:
» 0: Sin filtrado
* 1y 2: Filtrado bajo
+ 3y 4: Filtrado medio
* 5y 6: Filtrado alto

NOTA: El filtrado se toma en cuenta tanto en el ciclo rapido como en el ciclo normal.

Procedimiento

En la tabla siguiente se presenta el procedimiento para definir el valor de filtrado asignado a
los canales de entrada de los modulos analdgicos.

Paso Accién
1 Acceda a la pantalla de configuracion del médulo deseado.
2 Haga clic en la flecha del menu desplegable del canal cuyos parametros desea ajustar en la

columna Filtro.

Resultados: aparecera el menu desplegable.
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Paso Accién
3 Seleccione el valor de filtrado que va a asignar al canal seleccionado.
4 Haga clic en Editar > Validar para validar el cambio.

Seleccion del uso del canal de entrada

Presentacion

Un canal se declara en una tarea cuando los valores medidos se "envian" a la tarea
asignada a dicho canal.

Cuando un canal esta inutilizado, la linea aparece difuminada. En ese caso, se envia el
valor 0 al programa de la aplicacion y las indicaciones de estado de este canal (desborde
de gama, etc.) quedan desactivadas.

Procedimiento

La tabla siguiente describe el procedimiento para modificar la utilizaciéon de un canal.

Paso Accion
1 Acceder a la pantalla de configuracion del médulo deseado.
2 Hacer clic en la celda de la columna En uso para el canal que desea modificar y, a continuacién,
seleccionar o cancelar la seleccion del canal.
3 Validar la modificacion haciendo clic en Editar > Validar.

Seleccion de la funcion de control de desborde

Presentacion

El control de desborde esta definido por un umbral inferior monitorizado o sin monitorizar y
por un umbral superior monitorizado o sin monitorizar.
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Procedimiento

Para modificar los parametros de control de desborde asignados al canal de un médulo
analdgico se sigue este procedimiento.

Paso Accion
1 Acceder a la pantalla de configuracion del médulo deseado.
2 Hacer clic en la celda de la columna Escala del canal cuyos parametros desea ajustar.

Resultado: aparece una flecha.

3 Hacer clic en la flecha de la celda de la columna Escala del canal cuyos parametros desea
ajustar.

Resultados: aparece el cuadro de didlogo Parametros del canal.

Parametros delcanal 0 EF

—Escala
WMisualizacion

0%-> -10000
100%-> | 10000

— Desborde

Inferior, 11250

Verficado

Superior: | 11250

Verficado

4 Compruebe el cuadro Verificado del campo Subdesbordamiento para especificar un umbral de
subdesbordamiento.

5 Compruebe el cuadro Verificado del campo Desborde para especificar un umbral de desborde.

6 Confirmar los cambios mediante el cierre del cuadro de didlogo

7 Valide la modificacion haciendo clic en Editar > Validar.

Indicadores de desborde

Si se requiere un control de transgresién por debajo de rango/desborde, los siguientes bits
proporcionan indicaciones.

Nombre del bit Indicador (cuando = 1)
%IWr.m.c.1.5 El valor que se esta leyendo entra dentro del area de tolerancia inferior.
%IWr.m.c.1.6 El valor que se esta leyendo entra dentro del area de tolerancia superior.
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Nombre del bit Indicador (cuando = 1)

%IWr.m.c.2.1 Si se requiere un control de desborde/transgresion por debajo de rango, este bit
indica que el valor que se esta leyendo en este momento entra dentro de uno de
los dos rangos no autorizados:

*  %MWr.m.c.3.6 indica transgresion por debajo de rango
* %MWr.m.c.3.7 indica desborde

%Ir.m.c.ERR Error de canal.

Seleccion de la compensacion de unién en frio

Presentacion

Esta funcion esta disponible en los mddulos de entradas analégicas BMX ART 0414/0814.
La puede llevar a cabo tanto la sonda TELEFAST como la Pt100. Por defecto, TELEFAST
propone una compensacion interna.

Moédulo BMX ART 0414/0814

El proceso para modificar la compensacion de unién en frio de los médulos BMX ART 0414/
0814 es de la manera siguiente.

Paso Accion
1 Acceder a la pantalla de configuracion del médulo deseado.
2 Compruebe el Interno por TELEFAST, el Externo por Pt100 o la casilla Temperatura desde

bloque canales 4-7 en el campo Unién en frio canales 0-3.

3 Validar el cambio con Editar > Validar.
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I 0.1 : BMX ART 0414 I

8 entradas TC/RTD con separacion de potencial

= BMX ARTH14 . Configuracion
B Canal0 fil l
Canal 1 =
Bcanal 2
[E)Canal 3 Wkiliz=co Simbolo Rango Escala Filtro
Eranal 4
B Canal5 o |l Termo K w| 1A0C 0 v
BEiCanal 6 (v Termo K w| 410G 0 v
BiCanal i 2 |l TermoK | 110G 0 v
Tares: v
MAST ] 3 | Temok ¥ | 1A0C. 0 v
—Unidn en filo canales 0-3 ¢ |7 Termok ¥ 110C 0 v
v 0 v
s Telefastinterno Z v Termo € 11Mﬂ((jjc 0
¥|[110C v
i~ PT100 extemno v Termo K
7| Termo K w|1110C 0
~ Temperatura desde canales 4-7 —

__Unién en frio canales 4-7

fs Telefastintemnao
i PT100 externo

—Rechazo
v 50 Hz

7~ 60Hz

Seleccion de la modalidad de retorno para las salidas
analoégicas

Resumen

Este parametro define el comportamiento adoptado por las salidas cuando el autdmata
cambia a la modalidad de detencién o cuando hay un problema de comunicacién detectado.

Los posibles tipos de comportamiento son:

+ Retorno: las salidas se establecen como un valor editable entre escala0 y escala100
(O es el valor predeterminado).

+ Mantenimiento del valor: las salidas permanecen en el estado en el que se
encontraban antes del paso a detencién.
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Instrucciones

En la tabla siguiente se presenta el procedimiento para definir el comportamiento de retorno
asignado a las salidas de los médulos analdgicos.

Paso Accion
1 Acceder a la pantalla de configuracion del médulo deseado.
2 Comprobar la casilla del Retorno de la salida que quiere configurar
3 Introducir en la celda correspondiente del Valor de retorno el valor deseado.

Resultado: la modalidad de retorno seleccionada se asigna al canal de salida seleccionado.

4 Para seleccionar la modalidad de Mantenimiento en su lugar, deseleccione la casilla de la
celda de la de Retorno para el canal en cuestion.

Resultado: el comportamiento del valor de mantenimiento se asignara al canal de salida
seleccionado.

5 Validar el cambio haciendo clic en Aceptar.

260 35011981.19



IODDT y DDT de dispositivos para moédulos
analdgicos Médulos de entradas/salidas analogicas

IODDTy DDT de dispositivos para médulos
analégicos

Contenido de este capitulo

Descripcién detallada de objetos IODDT de tipo T_ANA_IN_

T BMX 261
Descripcién detallada de objetos IODDT de tipo T_ANA_IN_

T BIMX s 265
Descripcion detallada de los objetos IODDT de tipo T_ANA_

L@ 10 I =] 1Y ) P 269
Descripcion detallada de objetos IODDT de tipo T_ANA_IN_

GEN o 273
Descripcién detallada de objetos IODDT de tipo T_ANA_
OUT_GEN ..o 273
Detalles de los objetos de lenguaje del IODDT de tipo T__
GEN_MOD ... 274
DDT de dispositivos analdgiCos .........ccoeeeviveiieiieiieiieeieeeeen, 275
Descripcion del byte MOD_FLT.......cccovviiiiiiiiiiicececceee e 282
Modalidad de forzado de E/S remotas Ethernet de dispositivo

= T = 0T [ oo TP 283

Objetivo de este capitulo

En este capitulo se presentan los distintos objetos de lenguaje, IODDT y DDT de
dispositivos asociados con los médulos de entrada/salida analégicos.

Para evitar varios intercambios explicitos simultaneos para el mismo canal, es necesario
comprobar el valor de la palabra EXCH_STS (5MWr.m.c.0) del IODDT asociado al canal
antes de llamar a cualquier EF utilizando este canal.

Descripcion detallada de objetos IODDT de tipo T_
ANA IN_ T BMX

Presentacion

En las tablas siguientes se describen los objetos IODDT de tipo T ANA IN BMX aplicables
a BME AHI 0812, BMX AMI 0410, BMX AMI 0800 y BMX AMI 0810, asi como a las
entradas del médulo mixto BMX AMM 600.

35011981.19 261



IODDT y DDT de dispositivos para modulos
Médulos de entradas/salidas analdgicas analdgicos

Medicion de entrada

El objeto de medicién de entrada analdgica se presenta de este modo.

Simbolo estandar Tipo Acceso | Significado Direccion

VALUE INT R Medicién de entrada analdgica. %IWr.m.c.0

Bit de error %lr.m.c.ERR

El bit de error $Ir.m.c.ERR se presenta de la manera siguiente.

Simbolo estandar Tipo Acceso | Significado Direccion

CH_ERROR BOOL R Bit de error detectado para el canal analégico. %Ir.m.c.ERR

Palabra de estado de medicion MEASURE_STS

El significado de los bits de palabra de estado de medicién MEASURE STS (%lWr.m.c.1) es

el siguiente.

Simbolo estandar Tipo Acceso | Significado Direccion
CH_ALIGNED BOOL R Canal alineado. %IWr.m.c.1.0
CH_FORCED BOOL R Canal forzado. %IWr.m.c.1.1
LOWER_LIMIT BOOL R Medicion dentro del &rea de tolerancia méas baja. | %IWrm.c.1.5
UPPER_LIMIT BOOL R Medicién dentro del area de tolerancia mas alta. %IWr.m.c.1.6
INT_OFFSET_ERROR BOOL R Error interno de offset detectado. %IWr.m.c.1.8
INT_REF_ERROR BOOL R Error interno de referencia detectado. %IWr.m.c.1.10
POWER_SUP_ERROR BOOL R No se utiliza. %IWr.m.c.1.11
SPI_COM_ERROR BOOL R error de comunicacion SPI detectado. %IWr.m.c.1.12
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Indicador de ejecucidén de intercambio explicito: EXCH _
STS

El significado de los bits de control de intercambio del canal EXCH_STS (%MWr.m.c.0) se
presenta de la manera siguiente.

Simbolo estandar Tipo Acceso | Significado Direccion

STS_IN_PROGR BOOL R Lectura de palabras de estado del canal en curso. %MWr.m.c.0.0
CMD_IN_PROGR BOOL R Intercambio de parametros de comando en curso. %MWr.m.c.0.1
ADJ_IN_PROGR BOOL R Intercambio de parametros de ajuste en curso. %MWr.m.c.0.2

Informe de intercambio explicito: EXCH_RPT

El significado de los bits de informe EXCH_RPT (%MWr.m.c.1) se presenta del modo

siguiente.

Simbolo estandar Tipo Acceso | Significado Direccién

STS_ERR BOOL R Error detectado de lectura de palabras de estado %MWr.m.c.1.0
del canal.

CMD_ERR BOOL R Error detectado durante un intercambio de %MWr.m.c.1.1
parametros de comando.

ADJ_ERR BOOL R Error detectado durante un intercambio de %MWr.m.c.1.2
parametros de ajuste.

RECONF_ERR BOOL R Error detectado al reconfigurar el canal. %MWr.m.c.1.15

Estado de canal estandar: CH_FLT

En la tabla siguiente se explica el significado de los bits de palabra de estado CH FLT (%
MWr.m.c.2). La lectura se realiza mediante READ STS (IODDT_ VAR1).

Simbolo estandar Tipo Acceso Significado Direccion
SENSOR_FLT BOOL R Error detectado de conexion del sensor. %MWr.m.c.2.0
RANGE_FLT BOOL R Error detectado de desborde/transgresién por %MWr.m.c.2.1

debajo de rango.

CH_ERR_RPT BOOL R Informe de error detectado de canal. %MWr.m.c.2.2
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Simbolo estandar Tipo Acceso Significado Direccion
INTERNAL_FLT BOOL R Canal no operativo. %MWr.m.c.2.4
CONF_FLT BOOL L Configuraciones de hardware y software %MWr.m.c.2.5
diferentes.

COM_FLT BOOL R Problema detectado en la comunicacion con el %MWr.m.c.2.6
PLC.

APPLI_FLT BOOL R Error detectado de aplicacion (error de %MWr.m.c.2.7
configuracién o ajuste).

NOT_READY BOOL R El canal no esta listo. %MWr.m.c.3.0

CALIB_FLT BOOL R Error detectado de calibracion. %MWr.m.c.3.2

INT_OFFS_FLT BOOL R Error interno detectado de offset de calibracion. %MWr.m.c.3.3

INT_REF_FLT BOOL R Error interno detectado de referencia de %MWr.m.c.3.4
calibracion.

INT_SPI_PS_FLT BOOL R Error detectado de fuente de alimentacién o de %MWr.m.c.3.5
enlace serie interna.

RANGE_UNF BOOL R Canal recalibrado o transgresion por debajo de %MWr.m.c.3.6
rango.

RANGE_OVF BOOL R Canal alineado o desborde de rango. %MWr.m.c.3.7

Controles de comando

En la tabla siguiente se explica el significado del bit de palabra de estado COMMAND ORDER

(%MWr.m.c.4). La lectura se realiza por medio de READ STS:

Simbolo estandar Tipo

Acceso

Significado

Direccion

FORCING_ORDER BOOL R/wW

Comando de forzado/no forzado.

%MWr.m.c.4.13

Parametros

En la tabla siguiente se presenta el significado de las palabras $MWr.m.c.5, $MWr.m.c.8
y $MWr.m.c. 9. Las consultas empleadas son las asociadas con los parametros (READ
PARAM, WRITE PARAM):
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Simbolo estandar Tipo Acceso | Significado Direccién
CMD_FORCING_VALUE | INT R/W Valor de forzado que debe aplicarse. %MWr.m.c.5
FILTER_COEFF INT R/W Valor de coeficiente de filtro. %MWr.m.c.8
ALIGNMENT_OFFSET INT R/W Valor de offset de alineacion. %MWr.m.c.9

NOTA: Offset = valor de destino - valor
de medicion, por ejemplo, si quiere
conseguir un valor de 3000 y el valor de
medicién es de 2400, tendra que definir
un offset de 600.

THRESHOLDO INT Ningu- Reservado para evolucion.

%MWr.m.c.10

THRESHOLD1 INT Ningu- Reservado para evolucion.

%MWr.m.c.11

NOTA: Con el fin de forzar un canal, es necesario utilizar la instruccion WRITE CMD (%

MWr.m.c.5) y establecer el bit $MWr.m.c.4.13en1.

NOTA: Por el contrario, para anular el forzado de un canal y utilizarlo de forma normal,

es necesario establecer el bit $MWr.m.c.4.13en0.

Descripcién detallada de objetos IODDT de tipo T_

ANA_IN_T BMX

Presentacion

En las tablas siguientes se describen los objetos IODDT de tipo T ANA IN T BMX que se

aplican a los modulos de entradas analégicas BMX ART 0414/0814.

Medicion de entrada

El objeto de medicién de entrada analdgica se presenta de este modo:

Simbolo estandar Tipo Acce- | Significado Direccion
so
VALUE INT R Medicién de entrada analdgica. %IWr.m.c.0
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Bit de error %lr.m.c.ERR

El bit de error %Ir.m.c.ERR se presenta de la manera siguiente:

Simbolo estandar Tipo Acce- | Significado Direccion
so
CH_ERROR BOOL R Bit de error del canal analégico. %Ir.m.c.ERR

Palabra de estado de medicion MEASURE_STS

Los distintos significados de los bits de palabra de estado de medicion MEASURE_STS (%
IWr.m.c.1) son los siguientes:

Simbolo estandar Tipo Acce- | Significado Direccion
so

CH_ALIGNED BOOL R Canal alineado. %IWr.m.c.1.0
CH_FORCED BOOL R Canal forzado. %IWr.m.c.1.1
LOWER_LIMIT BOOL R Medicion dentro del area de tolerancia mas baja. | %IWrm.c.1.5
UPPER_LIMIT BOOL R Medicién dentro del area de tolerancia mas alta. %IWr.m.c.1.6
INT_OFFSET_ERROR BOOL R Error interno de offset. %IWr.m.c.1.8
INT_REF_ERROR BOOL R Error interno de referencia. %IWr.m.c.1.10
POWER_SUP_ERROR BOOL R No se utiliza. %IWr.m.c.1.11
SPI_COM_ERROR BOOL R Error de comunicacion SPI. %IWr.m.c.1.12

Compensacion de unién en frio

El valor de la compensacion de unién en frio es el siguiente:

Simbolo estandar Tipo Acce- | Significado Direccion
so
CJC_VALUE INT R Valor de compensacion de unién en frio (1/10 °C). | %IWr.m.c.2
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Indicador de ejecucidén de intercambio explicito: EXCH _

STS

El significado de los bits de control de intercambio del canal EXCH_STS (%MWr.m.c.0) se
presenta de la manera siguiente:

Simbolo estandar Tipo Acce- | Significado Direccion

so
STS_IN_PROGR BOOL R Lectura de palabras de estado del canal en curso. %MWr.m.c.0.0
CMD_IN_PROGR BOOL R Intercambio de parametros de comando en curso. %MWr.m.c.0.1
ADJ_IN_PROGR BOOL R Intercambio de parametros de ajuste en curso. %MWr.m.c.0.2

Informe de intercambio explicito: EXCH_RPT

El significado de los bits de informe EXCH_RPT (%MWr.m.c.1) se presenta del modo

siguiente:
Simbolo estandar Tipo Acce- | Significado Direccion
so

STS_ERR BOOL R Error de lectura de palabras de estado del canal. %MWr.m.c.1.0

CMD_ERR BOOL R Error durante un intercambio de parametros de %MWr.m.c.1.1
comando.

ADJ_ERR BOOL R Error durante un intercambio de parametros de %MWr.m.c.1.2
ajuste.

RECONF_ERR BOOL R Error al reconfigurar el canal. %MWr.m.c.1.15

Estado de canal estandar: CH_FLT

En la tabla siguiente se explica el significado de los bits de palabra de estado CH_FLT (%
MWr.m.c.2). La lectura se realiza mediante READ STS (IODDT_ VAR1).

Simbolo estandar Tipo Acce- | Significado Direcciéon

so
SENSOR_FLT BOOL R Error de conexion del sensor. %MWr.m.c.2.0
RANGE_FLT BOOL R Error de desborde/subdesbordamiento del rango. %MWr.m.c.2.1
CH_ERR_RPT BOOL R Informe de error de canal. %MWr.m.c.2.2
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Simbolo estandar Tipo Acce- | Significado Direccion
so
INTERNAL_FLT BOOL R Canal no operativo. %MWr.m.c.2.4
CONF_FLT BOOL L Configuraciones de hardware y software diferentes. %MWr.m.c.2.5
COM_FLT BOOL L Problema en la comunicacion con el PLC. %MWr.m.c.2.6
APPLI_FLT BOOL R Error de aplicacion (error de configuracion o ajuste). %MWr.m.c.2.7
NOT_READY BOOL R El canal no esta listo. %MWr.m.c.3.0
'C:JLQI_LD_JUNCTION_ BOOL R Fallo en la compensacién de unién en frio. %MWr.m.c.3.1
CALIB_FLT BOOL R Error de calibracion. %MWr.m.c.3.2
INT_OFFS_FLT BOOL R Fallo interno de offset de calibracion. %MWr.m.c.3.3
INT_REF_FLT BOOL R Fallo interno de referencia de calibracion. %MWr.m.c.3.4
INT_SPI_PS_FLT BOOL R Error de fuente de alimentacion o de conexion serie %MWr.m.c.3.5
interna.

RANGE_UNF BOOL R Fallo de transgresion por debajo de rango. %MWr.m.c.3.6
RANGE_OVF BOOL R Desborde de rango. %MWr.m.c.3.7

Controles de comando

En la tabla siguiente se explica el significado del bit de palabra de estado COMMAND ORDER
(%MWr.m.c.4). La lectura se realiza por medio de READ STS:

Simbolo estandar Tipo Acce- | Significado Direccién
so
FORCING___ BOOL R/W Comando de forzado/no forzado. %MWr.m.c.4.13
UNFORCING_
ORDER
Parametros

En la tabla siguiente se presenta el significado de las palabras de estado $MWr.m.c.5, %
MWr.m.c.8Yy $MWr.m.c.9. Las consultas empleadas son las asociadas con los
parametros (READ PARAM, WRITE PARAM).
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Simbolo estandar Tipo Acce- | Significado Direccion
so
CMD_FORCING_VALUE | INT R/W Valor de forzado que debe aplicarse. %MWr.m.c.5
FILTER_COEFF INT R/W Valor de coeficiente de filtro. %MWr.m.c.8
ALIGNMENT_OFFSET INT R/W Valor de offset de alineacion. %MWr.m.c.9

NOTA: Offset = valor de destino - valor de
medicion, por ejemplo, si quiere conseguir
un valor de 3.000 y el valor de medicién es
de 2.400, tendra que definir un offset de
600.

NOTA: Con el fin de forzar un canal, es necesario utilizar la instruccion WRITE CMD (%
MWr.m.c.5) y establecer el bit $MWr.m.c.4.13en1.

NOTA: Por el contrario, para anular el forzado de un canal y utilizarlo de forma normal,
es necesario establecer el bit $MWr.m.c.4.13en0.

Descripcién detallada de los objetos IODDT de tipo
T_ANA_OUT_BMX

Presentacion

En las tablas siguientes se describen los objetos IODDT de tipo T ANA OUT BMX que se
aplican a los modulos de salida analégica BME AHO 0412, BMX AMO 0210, BMX AMO
0410 y BMX AMO 0802, y a las salidas del médulo mixto BMX AMM 600.

Valor de la salida

El objeto de medicién de salida analdgica se presenta de este modo.

Simbolo estandar Tipo Acce- | Significado Direccion
so
VALUE INT R Medicién de salida analdgica. %QWr.m.c.0

Bit de error %lIr.m.c.ERR

El bit de error %Ir.m.c.ERR se presenta de la manera siguiente.
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Simbolo estandar Tipo Acce- | Significado Direccion
so
CH_ERROR BOOL R Bit de error del canal analégico. %Ir.m.c.ERR
Forzado de valor
El bit de forzado de valor es el siguiente:
Simbolo estandar Tipo Acce- | Significado Direccion
so
FORCING_VALUE INT R Forzado del valor. %IWr.m.c.0

Indicador de forzado de canal.

El significado de los bits de control de forzado del canal (%IWr.m.c.1) se presenta de la
manera siguiente:

Simbolo estandar Tipo Acce- | Significado Direccion
so
CHANNEL_FORCED | BOOL R Forzado del canal. %MWr.m.c.1.1

Indicador de ejecucion de intercambio explicito: EXCH_

STS

El significado de los bits de control de intercambio del canal EXCH STS (%MWr.m.c.0) se
presenta de la manera siguiente:

Simbolo estandar Tipo Acce- | Significado Direccion

so
STS_IN_PROGR BOOL R Lectura de palabras de estado del canal en curso. %MWr.m.c.0.0
CMD_IN_PROGR BOOL R Intercambio de parametros de comando en curso. %MWr.m.c.0.1
ADJ_IN_PROGR BOOL R Intercambio de parametros de ajuste en curso. %MWr.m.c.0.2
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Informe de intercambio explicito: EXCH_RPT

El significado de los bits de informe EXCH_RPT (%MWr.m.c.1) se presenta del modo

siguiente:
Simbolo estandar Tipo Acce- | Significado Direccion
so

STS_ERR BOOL R Error detectado de lectura de palabras de estado del | %MWr.m.c.1.0
canal.

CMD_ERR BOOL R Error detectado durante un intercambio de %MWr.m.c.1.1
parametros de comando.

ADJ_ERR BOOL R Error detectado durante un intercambio de %MWr.m.c.1.2
parametros de ajuste.

RECONF_ERR BOOL R Error detectado al reconfigurar el canal. %MWr.m.c.1.15

Estado de canal estandar: CH_FLT

En la tabla siguiente se explica el significado de los bits de palabra de estado CH_FLT (%
MWr.m.c.2). La lectura se realiza mediante READ STS (IODDT_ VARL1).

Simbolo estandar Tipo Acce- | Significado Direccion
so
ACT_WIRE_FLT BOOL R Conductor de actuador abierto o corto. %MWr.m.c.2.0
RANGE_FLT BOOL R Error detectado de desborde/transgresion por debajo | %MWr.m.c.2.1
de rango.
SHORT_CIRCUIT BOOL R Cortocircuito. %MWr.m.c.2.2
CAL_PRM_FLT BOOL R Parametros de calibracién no configurados. %MWr.m.c.2.3
INTERNAL_FLT BOOL R Canal no operativo. %MWr.m.c.2.4
CONF_FLT BOOL L Configuraciones de hardware y software diferentes. %MWr.m.c.2.5
COM_FLT BOOL R Problema detectado en la comunicacion con el PLC. %MWr.m.c.2.6
APPLI_FLT BOOL R Error de aplicacién detectado (error detectado de %MWr.m.c.2.7
ajuste o configuracion).
ALIGNED_CH BOOL R Canales alineados. %MWr.m.c.3.0
INT_CAL_FLT BOOL R Parametros de calibracion no definidos. %MWr.m.c.3.2
INT_PS_FLT BOOL R Error interno de fuente de alimentacion detectado. %MWr.m.c.3.3
INT_SPI_FLT BOOL R Error de enlace serie detectado. %MWr.m.c.3.4
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Simbolo estandar Tipo Acce- | Significado Direccion
so
RANGE_UNF BOOL R Fallo de transgresién por debajo de rango. %MWr.m.c.3.6
RANGE_OVF BOOL R Desborde de rango. %MWr.m.c.3.7

Control de comando

En la tabla siguiente se explica el significado del bit de palabra de estado COMMAND ORDER
(%MWr.m.c.4). La lectura se realiza por medio de READ STS:

Simbolo estandar Tipo Acce- | Significado Direccion

so
FORCING_ BOOL R/W Comando de forzado/no forzado. %MWr.m.c.4.13
UNFORCING_ORDER

Parametros

En la tabla siguiente se muestra el significado de las palabras entre %MWr.m.c.5 y %MWr.
m.c.8. Las peticiones empleadas son las asociadas a los parametros (READ PARAMY
WRITE PARAM).

Simbolo estandar Tipo Acce- | Significado Direccion
so

CMD_FORCING_ INT R/wW Valor de forzado que debe aplicarse. %MWr.m.c.5

VALUE

FALLBACK INT R/wW Valor de retorno. %MWr.m.c.7

ALIGNMENT INT R/W Valor de alineacion. %MWr.m.c.8

NOTA: Con el fin de forzar un canal, es necesario utilizar la instruccion WRITE CMD (%
MWr.m.c.5) y establecer el bit $MWr.m.c.4.13en 1.

NOTA: Por el contrario, para anular el forzado de un canal y utilizarlo de forma normal,
es necesario establecer el bit $MWr .m.c.4.13en0.
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Descripcién detallada de objetos IODDT de tipo T_
ANA _IN_GEN
Presentacién

En las tablas siguientes se presentan los objetos IODDT de tipo T ANA IN GEN que se
aplican a los médulos de entrada BME AHI 0812, BMX AMI 0410, BMX AMI 0800 y BMX
AMI 0810, a las entradas del médulo mixto BMX AMM 600 y al médulo de entrada
analégica BMX ART 0414/0814.

Medicion de entrada

El objeto de medicion de entrada analdgica se presenta de este modo.

Simbolo estandar Tipo Acceso | Significado Direccion

VALUE INT R Medicion de entrada analdgica. %IWr.m.c.0

Bit de error %lr.m.c.ERR

El bit de error $Ir.m. c.ERR se presenta de la manera siguiente:

Simbolo estandar Tipo Acce- Significado Direccién
so
CH_ERROR BOOL R Bit de error detectado para el canal %lr.m.c.ERR
analogico.

Descripcién detallada de objetos IODDT de tipo T_
ANA_ OUT_GEN

Presentacion

En las tablas siguientes se describen los objetos IODDT de tipo T ANA OUT GEN que se
aplican a los modulos de salidas analégicas BME AHO 0412, BMX AMO 0210, BMX AMO
0410 y BMX AMO 0802, y a la salida del médulo mixto BMX AMM 600.
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Medicion de entrada

El objeto de medicién de salida analdgica se presenta de este modo.

Simbolo estandar Tipo Acceso | Significado Direccion

VALUE INT R Medicién de salida analogica. %IWr.m.c.0

Bit de error %lr.m.c.ERR

El bit de error $Ir.m.c.ERR se presenta de la manera siguiente.

Simbolo estandar Tipo Acceso Significado Direccion
CH_ERROR BOOL R Bit de error detectado para el canal %Ir.m.c.ERR
analdgico.

Detalles de los objetos de lenguaje del IODDT de
tipo T_GEN_MOD

Introduccion

Los modulos Modicon X80 tienen un IODDT asociado de tipo T_GEN_MOD.

Observaciones

En general, el significado de los bits se indica para el estado 1 del bit. En los casos
especificos, se explica cada estado del bit.

Algunos bits no se utilizan.

Lista de objetos

La tabla siguiente muestra los objetos del IODDT.

274 35011981.19



IODDT y DDT de dispositivos para moédulos

extension Fipio)

analdgicos Médulos de entradas/salidas analogicas
Simbolo estandar Tipo Acce- Significado Direccion
so

MOD_ERROR BOOL R Bit de error del médulo detectado %Ir.m.MOD.ERR

EXCH_STS INT R Palabra de control de intercambio del médulo %MWr.m.MOD.0

STS_IN_PROGR BOOL R Lectura de palabras de estado del médulo en %MWr.m.MOD.0.0
curso

EXCH_RPT INT R Palabra de informe de intercambio %MWr.m.MOD.1

STS_ERR BOOL R Evento al leer las palabras de estado del médulo | %MWr.m.MOD.1.0

MOD_FLT INT R Palabra de errores internos detectados del %MWr.m.MOD.2
madulo

MOD_FAIL BOOL R Médulo no operativo %MWr.m.MOD.2.0

CH_FLT BOOL R Canales no operativos %MWr.m.MOD.2.1

BLK BOOL R Cableado incorrecto del bloque de terminales %MWr.m.MOD.2.2

CONF_FLT BOOL R Anomalia de configuracion de hardware o %MWr.m.MOD.2.5
software

NO_MOD BOOL R Falta el médulo o no esta operativo %MWr.m.MOD.2.6

EXT_MOD_FLT BOOL R Palabra de errores internos detectados del %MWr.m.MOD.2.7
maodulo (sélo extension Fipio)

MOD_FAIL_EXT BOOL R Error interno detectado, modulo fuera de servicio | %MWr.m.MOD.2.8
(s6lo extension Fipio)

CH_FLT_EXT BOOL R Canales no operativos (sélo extension Fipio) %MWr.m.MOD.2.9

BLK_EXT BOOL R Blogue de terminales cableado incorrectamente %MWr.m.MOD.2.10
(sélo extension Fipio)

CONF_FLT_EXT BOOL R Anomalia en la configuracién de hardware o %MWr.m.MOD.2.13
software (sélo extension Fipio)

NO_MOD_EXT BOOL R Falta el médulo o no esta operativo (sélo %MWr.m.MOD.2.14

DDT de dispositivos analégicos

Introduccion

En este tema se describe el DDT de dispositivos analégicos de Control Expert. La

denominacioén predeterminada de instancia se describe en Regla de denominacion de
instancia de DDT de dispositivos (consulte EcoStruxure™ Control Expert, Lenguajes y
estructura del programa, Manual de referencia).
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El nombre de un DDT de dispositivo contiene la siguiente informacion:

plataforma con:

o U para estructura unificada entre el médulo Modicon X80 y Quantum
tipo de dispositivo (ANA de analdgico)

funcién (STD de estandar)

o STD de estandar

o TEMP de temperatura

direccion:
o IN
o OUT

max. de canales (2, 4, 8)

Ejemplo: para un médulo Modicon X80 con 4 entradas estandar y 2 salidas, el tipo de datos
derivado del dispositivoes T_U_ANA _STD_IN_4 OUT_2.

Limitacion del parametro de ajuste

En Quantum EIO y M580 RIO, los parametros de ajuste no se pueden cambiar desde la
aplicacién del PLC durante el funcionamiento (no se admiten READ_PARAM, WRITE_
PARAM, SAVE_PARAM y RESTORE_PARAM).

Los parametros de entrada analdgica relacionados son:

FILTER COEFF
Valor de coeficiente de filtro
ALIGNMENT OFFSET

Valor de offset de alineacioén

Los parametros de salida analdgica relacionados son:

FALLBACK

Valor de retorno
ALIGNMENT

Valor de alineacién

Lista de DDT de dispositivos implicitos

En la siguiente tabla se muestra la lista de DDT de dispositivo y sus médulos X80:
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Tipo de DDT de dispositivos Dispositivos Modicon X80
T_U_ANA_STD_IN_4 BMX AMI 0410
T_U_ANA_STD_IN_8 BME AHI 0812
BMX AMI 0800
BMX AMI 0810
T_U_ANA_ STD_OUT_2 BMX AMO 0210
T U ANA STD OUT 4 BME AHO 0412
BMX AMO 0410
T_U_ANA_STD OUT_8 BMX AMO 0802
T_U_ANA STD IN 4 OUT 2 BMX AMM 0600
T U ANA TEMP IN 4 BMX ART 0414
T_U_ANA TEMP_IN_8 BMX ART 0814

Descripcion de DDT de dispositivos implicitos

En la tabla siguiente se muestran los bits de palabra de estado T U ANA STD IN xyT
U ANA STD OUT y:

Simbolo estandar Tipo Significado Acceso
MOD_HEALTH BOOL 0 = el médulo tiene un error Lectura
detectado

1 = el médulo esta
funcionando correctamente

MOD_FLT BYTE byte de errores internos Lectura
detectados del médulo

ANA_CH_IN ARRAY [0.x-1]de T_U_ANA_STD CH_IN matriz de estructuras -

ANA_CH_OUT ARRAY [0..y-1]de T U ANA STD CH OUT matriz de estructuras -

En la tabla siguiente se muestran los bits de palabra de estado T U ANA STD IN x OUT

v
Simbolo estandar Tipo Significado Acceso
MOD_HEALTH BOOL 0 = el moédulo tiene un error Lectura

detectado

1 = el médulo esta
funcionando correctamente
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Simbolo estandar Tipo Significado Acceso
MOD_FLT BYTE byte de errores internos Lectura

detectados del médulo
ANA_CH_IN ARRAY [0..x-1]de T U ANA STD CH IN matriz de estructuras -
ANA_CH_OUT ARRAY [x..x+y-1]de T_U_ANA_ STD CH_OUT matriz de estructuras -
En la tabla siguiente se muestran los bits de palabra de estado T U ANA TEMP IN x:
Simbolo estandar Tipo Significado Acceso
MOD_HEALTH BOOL 0 = el médulo tiene un error Lectura
detectado
1 = el mddulo esta funcionando
correctamente

MOD_FLT BYTE byte de errores internos Lectura
detectados del médulo

ANA_CH_IN ARRAY [0..x-1]de T U ANA TEMP CH IN matriz de estructuras -

En la tabla siguiente se muestran los bits de palabra de estado de estructura T U ANA
STD _CH_IN[0..x-1]:

Simbolo estandar Tipo Bit | Significado Acceso
FCT_TYPE WORD - 0 = el canal no se utiliza Lectura
1 = el canal se utiliza
CH_HEALTH BOOL - 0 = el canal tiene un error Lectura
detectado
1 = el canal estéa funcionando
correctamente
CH_WARNING BOOL - no se utiliza -
ANA STRUCT | - T U ANA VALUE IN Lectura
MEASURE_STS [INT] CH_ALIGNED BOOL 0 canal alineado Lectura
LOWER_LIMIT BOOL 5 medicion dentro del area de Lectura
tolerancia mas baja
UPPER_LIMIT BOOL 6 medicién dentro del area de Lectura
tolerancia mas alta
INT_OFFSET_ERROR BOOL 8 error interno de offset Lectura
detectado
IN_REF_ERROR BOOL 10 error interno de referencia Lectura
detectado
POWER_SUP_ERROR BOOL 11 no se utiliza Lectura
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Simbolo estandar Tipo Bit | Significado Acceso
SPI_COM_ERROR BOOL 12 error de comunicacién SPI Lectura

detectado

En la tabla siguiente se muestran los bits de palabra de estado T U ANA STD CH_OUTIO..

y-1l:

Simbolo estandar Tipo Significado Acceso

FCT_TYPE WORD 0 = el canal no se utiliza Lectura
1 = el canal se utiliza

CH_HEALTH BOOL 0 = el canal tiene un error Lectura
detectado
1 = el canal estéa funcionando
correctamente

ANA STRUCT T U ANA VALUE OUT Lectura

En la tabla siguiente se muestran los bits de palabra de estado de estructura T U ANA
VALUE IN[0.x-1]y T U ANA VALUE OUT[O0..y-1]:

Simbolo estandar Tipo Bit Significado Acceso
VALUE INT - si FORCE_CMD = 1 entonces VALUE = FORCED_ lectura
VALUE
si FORCE_CMD = 0 entonces VALUE = TRUE_VALUE
FORCED_VALUE INT - valor forzado del canal Lectura/
escritura
FORCE_CMD BOOL - 0 = no forzar comando Lectura/
escritura
1 = forzar comando
FORCE_STATE BOOL - 0 = el valor no se fuerza Lectura
1 = el valor se fuerza
TRUE_VALUE®) INT - valor verdadero del canal (del sensor) Lectura

1 A VALUE de la palabra de estructura T U ANA VALUE OUT se puede acceder en lectura/escritura.

2 TRUE VALUEde T U ANA VALUE OUT es el valor calculado desde la aplicacion.

En la tabla siguiente se muestran los bits de palabra de estado de estructura T U ANA
TEMP_CH_IN[0..x-1]:

Simbolo estandar

Tipo

Bit

Significado

Acceso

FCT_TYPE

WORD

0 = el canal no se utiliza

Lectura
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Simbolo estandar Tipo Bit Significado Acceso

1 = el canal se utiliza
CH_HEALTH BOOL - 0 = el canal tiene un error detectado Lectura

1 = el canal esta funcionando correctamente
CH_WARNING BOOL - no se utiliza -
ANA STRUCT - T U ANA VALUE IN Lectura
MEASURE_STS INT - estado de medicion Lectura
CJC_VALUE INT - valor de compensacion de unién en frio (1/10 °C) Lectura

Utilizaciéon y descripcion de un DDT para intercambio
explicito

En la siguiente tabla se muestra el tipo de DDT utilizado en las variables conectadas a un
parametro EFB dedicado para realizar un intercambio explicito:

DDT

Descripcion

T_M_ANA_STD_CH_STS

Estructura para leer el
estado del canal de un
maodulo analdgico.

T_M_ANA_STD_CH_IN_STS

Estructura para leer el
estado del canal de un
modulo de salidas
analogicas.

T_M_ANA_STD_CH_OUT_STS

Estructura para leer el
estado del canal de un
modulo de salidas
analdgicas.

T_M_ANA_TEMP_CH_STS

Estructura para leer el
estado del canal de un
modulo de entradas de
temperatura analégicas.

En funcién de la ubicacién del médulo de
E/S, el DDT puede conectarse al
parametro de salida STS del EFB:

* READ_STS_QX cuando el moédulo
se encuentra en Quantum EIO.

+ READ_STS_MX cuando el médulo
se encuentra en un bastidor local
M580 o en una estacién RIO M580.

T_M_ANA_STD_CH_IN_PRM

Estructura para los
parametros de ajuste de un
canal de un modulo de
entradas analdgicas en un
bastidor local M580.

T_M_ANA_STD_CH_OUT_PRM

Estructura para los
parametros de ajuste de un
canal de un médulo de
salidas analdgicas en un
bastidor local M580.

EI DDT puede conectarse al parametro de
salida PARAM del EFB:

« READ_PARAM_MX para leer
parametros del modulo.

«  WRITE_PARAM_MX para escribir
parametros del modulo.

*  SAVE_PARAM_MX para guardar
parametros del médulo.
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DDT Descripcion

« RESTORE_PARAM_MX para
restaurar los nuevos parametros del
madulo.

NOTA: La direccion de canal de destino (ADDR) se puede gestionar con el EF ADDMX (conecta el
parametro de salida OUT al parametro de entrada ADDR de las funciones de comunicacién).

NOTA: Para obtener mas detalles sobre EF y EFB, consulte EcoStruxure™ Control
Expert, Gestion de E/S, Biblioteca de bloquesy EcoStruxure™ Control Expert,
Comunicacioén, Biblioteca de bloques.

En la tabla siguiente se muestra la estructura del DDT para T_M_ANA STD _CH_STS, T_
M_ANA_STD CH_IN_STS,T_M_ANA STD CH_OUT _STSyT M_ANA_TEMP_CH_

STS:
Simbolo estandar Tipo Bit | Significado Acceso
CH_FLT[INT] SENSOR_FLT BOOL |0 errores de sensor detectados | Lectura
RANGE_FLT BOOL |1 fallo de rango detectado Lectura
CH_ERR_RPT BOOL |2 informe de error detectado de | Lectura
canal
INTERNAL_FLT BOOL | 4 error interno detectado: el Lectura
maodulo no funciona
CONF_FLT BOOL |5 fallo de configuracion Lectura
detectado: configuraciones de
hardware y software
diferentes
COM_FLT BOOL | 6 problema detectado de Lectura
comunicacion con el PLC
APPLI_FLT BOOL |7 fallo de aplicacion detectado Lectura
COM_FLT_ON_EVTM BOOL | 8 fallo de comunicacién Lectura
detectado en un evento
OVR_ON_CH_EVT® BOOL |9 fallo de desborde detectado Lectura
en un evento de la CPU
OVR_ON_CH_EVT(® BOOL | 10 | fallo de desborde detectado Lectura
en un evento del canal
CH_FLT_2[INT] NOT_READY BOOL |0 El canal no esta listo Lectura
COLD_JUNCTION_FLT® BOOL |1 Fallo en la compensacion de Lectura
union en frio
CALIB_FLT BOOL | 2 fallo de calibracién detectado | Lectura
INT_OFFS_FLT BOOL | 3 error interno de offset Lectura
detectado
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Simbolo estandar Tipo Bit | Significado Acceso

IN_REF_FLT BOOL |4 fallo interno de referencia Lectura
detectado

INT_SPI_PS_FLT BOOL |5 error detectado de fuente de Lectura
alimentacién o de conexion
serie interna

RANGE_UNF BOOL | 6 canal recalibrado o Lectura
subdesbordamiento por
debajo de rango

RANGE_OVF BOOL |7 canal alineado o desborde de | Lectura
rango

(2) Solo disponible con T_M_ANA_TEMP_CH_STS.

(1) S600 disponible con T_M_ANA_STD_CH_IN_STSyT_M_ANA_STD_CH_OUT_STS.

En la tabla siguiente se muestra la estructura del DDT T_M_ANA_STD_CH_IN_PRM:

Simbolo estandar Tipo Bit Significado Acceso
FILTERCOEFF INT - Valor de coeficiente de filtro Lectura/
escritura
ALIGNMENT_OFFSET INT - Valor de offset de alineacion Lectura/
escritura
THRESHOLDO INT - Reservado para evolucion. -
THRESHOLD1 INT - Reservado para evolucion. -

En la tabla siguiente se muestra la estructura del DDT T_M_ANA_STD_CH_OUT_PRM:
Simbolo estandar Tipo Bit Significado Acceso
FALLBACK INT - valor de retorno Lectura/

escritura
ALIGNMENT INT - valor de alineacion Lectura/
escritura

Descripcion del byte MOD_FLT

Descripcion del byte MOD_FLT en DDT de dispositivo

Estructura del byte MOD_FLT:
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Bit Simbolo Descripcion
0 MOD_FAIL . : error detectado interno o error de modulo detectado.

1
* 0: no se han detectado errores.

1 CH_FLT * 1:canales no operativos.
* 0: canales operativos.

2 BLK * 1: error detectado del bloque de terminales.
* 0: no se han detectado errores.
NOTA: No se puede gestionar este bit.

3 - * 1: mddulo en autoverificacién.
*  0: el médulo no esta en autoverificacion.
NOTA: No se puede gestionar este bit.

4 - No se utiliza.

5 CONF_FLT - 1
* 0: no se han detectado errores.

error detectado de configuracion de hardware o software.

6 NO_MOD * 1: médulo ausente o no en funcionamiento.
*  0: el médulo esta en funcionamiento.

NOTA: Este bit sélo se gestiona por modulos que se encuentran en un bastidor
remoto con un moédulo adaptador BME CRA 312 10. Los modulos que se
encuentran en el bastidor local no gestionan este bit, que permanece en 0.

7 - No se utiliza.

Modalidad de forzado de E/S remotas Ethernet de
dispositivo analoégico

Introduccion

Los valores de entrada y salida de los mddulos analdgicos Modicon X80 se pueden forzar
mediante el valor del DDT del dispositivo.

NOTA: Los valores de los médulos binarios Modicon X80 se fuerzan mediante el
mecanismo EBOOL. Consulte el capitulo Modalidad de forzado (véase EcoStruxure™
Control Expert, Modalidades de funcionamiento). Esto no se aplica a los médulos
BMEAH<0+12.

Forzar valores de entrada y salida en un controlador en ejecucién puede tener graves
consecuencias en el funcionamiento de una maquina o un proceso. Sélo deben utilizar esta
funcioén las personas que comprendan las implicaciones de la logica de control y que
entiendan las consecuencias de una E/S forzada en la maquina o el proceso.
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A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO

Debe conocer previamente el proceso, el equipo controlado y el comportamiento
modificado en Control Expert antes de intentar forzar las entradas o salidas analdgicas.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves, muerte o
dafos en el equipo.

Estructura T_U_ANA_VALUE_-* de dispositivo analégico
Modicon X80

En la tabla siguiente se muestra el contenido de tipo DDT de dispositivos analégicos
utilizado para forzar un valor:

Simbolo estandar Tipo Significado

VALUE INT Valor de canal. Representa el valor usado en la aplicacién y es el
FORCED_VALUE o el TRUE_VALUE en funcion del FORCED_
STATE.

FORCED_VALUE INT Valor aplicado a una salida o interpretado como una entrada

durante el forzado. Si FORCED_STATE = 1 entonces VALUE =
FORCED_VALUE

FORCE_CMD BOOL Parametro usado para forzar o cancelar forzado de un valor de
entrada o salida analégica

FORCED_STATE BOOL Estado forzado:
* 0:elvalor no se fuerza
* 1:elvalor se fuerza

TRUE_VALUE INT Representa el valor verdadero de la entrada o salida analdgica sea
cual sea el estado del comando de forzado

Forzado de un valor con las tablas de animacion

Para forzar un valor DDT en una tabla de animacién, haga lo siguiente:
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Paso Accién
1 Seleccione el canal analégico deseado.
2 Defina el valor del parametro FORCED_VALUE del canal seleccionado segun el valor elegido.

Para obtener mas informacion sobre como definir un valor, consulte el capitulo Modalidad de
modificacién (véase EcoStruxure™ Control Expert, Modalidades de funcionamiento).

3 Establezca el parametro FORCE_CMD en 1.

4 Resultado:
* Compruebe que se aplica el forzado: FORCED_STATE necesita ser igual a 1
*  VALUE = FORCED_VALUE

Cancelacion de forzado de un valor con las tablas de
animacion

Para cancelar el forzado de un valor DDT en una tabla de animacién, haga lo siguiente:

Paso Accion

1 Seleccione el canal analdgico deseado.

2 Establezca el parametro FORCE_CMD en 0.

3 Resultado:
»  Compruebe que se libera el forzado: FORCED_STATE necesita ser igual a 0
*  VALUE = TRUE_VALUE
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Depuracién del médulo analégico

Contenido de este capitulo

Forzado de madulos analdgiCos............oveeveiiiiieiiiiiinieeiiiiieees 286
Descripcién de la pantalla de depuracion de los médulos
ANAIOGICOS ... et 288
Seleccion de los valores de ajuste para los canales de

entrada y forzado de medicCion .............ccccoviiiiiiiiiiiiiiii 290
Modificacion de los valores de ajuste de los canales de

SAldA ... 292

Asunto de este capitulo

En este capitulo se describe la depuracion de los mdédulos analdgicos.

Forzado de médulos analégicos

Forzado

El procedimiento para forzar un valor es el siguiente:

Paso

Accion

1

Abrir la HMI.
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Range

Unit

Hacer clic en el indicador FORZAR. Resultado: Aparecera la ventana Valor de forzado.

Range

nit

Force a value

Cancel
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3 Resultado: La HMI se actualiza con el nuevo valor y estado. El indicador FORZAR parpadea.

Range Unit

Descripcion de la pantalla de depuracién de los
modulos analdégicos

Presentacion

La pantalla de depuracién muestra en tiempo real el valor y el estado de cada uno de los
canales del modulo seleccionado.
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llustracion

La siguiente ilustracién es un ejemplo de pantalla de depuracién.

—_

2 Ana 4 U/ In Isolated High Speed & ©or
] Fun  Er 1O
[ | [ Emxao0 : v
7--@ Channel 0 [F] Corfiguration T Debugw
#--@ Channel 1
7-+@ Channel2 Symbol  |Corwerted| Error ‘ Filter | Alignment
‘-~ Channel3 0 1340 P 0 0
1 16868 @ |0 0
3 2 ws | e [0 =0
3 1975 [0 0
Task:
4

5

Descripcion

En la tabla siguiente se presentan los diferentes elementos de la pantalla de depuracion y
sus funciones.
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Direccion

Elemento

Funcién

1

Fichas

La ficha en primer plano indica la modalidad actual (en este caso,
Depuracién). Cada modalidad se puede seleccionar con la ficha
correspondiente. Las modalidades disponibles son:

« Depuracion, accesible nicamente en modalidad en linea.

* Configuracion.

Area Médulo

Muestra el titulo abreviado del médulo.
Esta misma area incluye tres indicadores LED que indican el estado del
modulo en modalidad en linea:

* RUN sefala el estado de funcionamiento del médulo;

* ERR sefiala un error interno detectado en el médulo y

» E/S indica un evento externo al médulo o un error de aplicacion.

Area Canal

Permite:
*  Seleccionar un canal.

» Visualizar el Simbolo, nombre del canal definido por el usuario (con el
editor de variables).

Area
Parametros
generales

Especifica la tarea MAST o FAST configurada. No se puede modificar esta
informacion.

Area de
visualizacién
y comando

Visualiza en tiempo real el valor y el estado de cada uno de los canales del
mddulo. La columna Simbolo muestra el simbolo asociado al canal, siempre
que el usuario lo haya definido (desde el editor de variables).

Esta area proporciona acceso directo al diagnéstico canal por canal cuando
no estan operativos (sefialado por el indicador LED de la columna error, que
se vuelve de color rojo).

* Un acceso al ajuste de los valores de filtrado, de alineacién y de retorno
de las salidas.

» Para diagnésticos canal por canal cuando los canales presentan un
fallo (sefialado por el indicador LED integrado en el botén de acceso a
diagndsticos, que se vuelve de color rojo).

NOTA: Los indicadores LED y los comandos no disponibles aparecen atenuados.

Seleccidén de los valores de ajuste para los canales

de entrada y forzado de medicion

Presentacion

Esta funcion se utiliza para modificar el valor de filtrado, alineacion y forzado de uno o mas

canales de un médulo analdgico.
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Los comandos disponibles son:
+ Forzar
+ Filtrado
* Alineacién

Para alinear varios canales analégicos en los médulos BMX AMO/AMI/AMM/ART,
recomendamos hacerlo canal a canal. Compruebe cada canal después de la alineacion
antes de pasar al siguiente canal, para aplicar los parametros correctamente.

Procedimiento

En la siguiente tabla se resume el procedimiento para modificar los valores de filtrado,
forzado y alineacién.

Paso Accion para un canal
1 Acceder a la pantalla de depuracion.
2 Seleccionar el canal que va a modificar en la zonaVisualizacion y hacer doble clic en la casilla

correspondiente.

Resultado: aparece el cuadro de didlogo Ajustar canal.

Ajustar canal 0

rPantalla
Rango 410

rForzado

T

riliro
0 M| ~Waldar
rAlineacion
Walor de destino Offset
[0 [ 1323
‘alidar | Restablecer
3 Hacer clic en el campo de texto del campo Forzado. Introducir el valor de forzado. Enviar la

orden de forzado haciendo clic en el boton Forzado.
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Paso Accién para un canal

4 Hacer clic en el menu desplegable del campo Filtro y definir el nuevo valor de filtrado elegido.
Validar la seleccion haciendo clic en el botén Correcto.

5 Hacer clic en el campo de texto Alineacién y definir el valor de destino. Validar la seleccién
haciendo clic en el botén Correcto.

6 Cerrar el cuadro de dialogo Ajustar canal.

Resultado: apareceran los valores de filtrado, forzado y alineacion nuevos en el cuadro
correspondiente al canal seleccionado en la columna Filtrado, Forzado o Alineacién del
areaVisualizacion.

Modificacion de los valores de ajuste de los
canales de salida

Presentacion

Esta funcion se utiliza para modificar los valores de forzado, retorno y alineacién de uno o
mas canales de salida de un mddulo analdgico.

Los comandos disponibles son:
» forzado,
* retorno,
+ alineacion.

Procedimiento

En la siguiente tabla se resume el procedimiento para modificar los valores aplicables a los
canales de salida:

Paso Accién para un canal

1 Acceder a la pantalla de depuracion.

2 Seleccionar el canal en la zonaVisualizacion y hacer doble clic en la casilla correspondiente.
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Paso Accion para un canal

Resultado: aparece el cuadro de didlogo Ajustar canal.

Ajustar canal 0

—Visualizacion

Rango +-10V
-10.000 & 10.000

rorzado

’ﬂi Forzar
S|

Retorno
s Retorno " Manlener

Walor

’ﬂi Walidar

rAlineacion
C\lor de desino — ~Offset

]

alidar ‘ Restablecer

3 Hacer clic en el campo de texto Forzado del cuadro de didlogo Ajustar canal. Introducir el valor de
forzado. Enviar la orden de forzado haciendo clic en el botén Forzado.

4 Hacer clic en la casilla situada en el campo Valor del cuadro de didlogo Retorno e introducir el
nuevo valor de retorno.

Validar este nuevo valor haciendo clic en el boton Aceptar.

5 Hacer clic en el campo de texto Alineacion del cuadro de didlogoAjustar canal y definir el valor de
destino. Validar la seleccion haciendo clic en el boton Aceptar.

6 Cerrar el cuadro de dialogo Ajustar canal.
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Diagndsticos de modulos de entradas/salidas
analégicas

Contenido de este capitulo

Diagnésticos de un modulo analdgico..........ooevvveeiiiieiiiicenneee. 294
Diagnostico detallado por canal analdgico ...........c..cvveeeeeineeeees 296

Introduccion

En este capitulo se describen los médulos de diagnésticos de entradas/salidas analégicas.

Diagnésticos de un moédulo analégico

Presentacion

La funcion de diagnéstico de modulo muestra, si existen, los fallos en curso, clasificados
segun su categoria:

* Error interno detectado:
o funcionamiento incorrecto del médulo
o error de autoverificaciéon
+ Eventos externos:
o control de cableado (conductor interrumpido, sobrecarga o cortocircuito)
o por debajo de rango/por encima de rango
* Oftros errores:
o error de configuracion
o modulo ausente o desconectado
o canal inoperativo
Algunos indicadores LED cambian a rojo para indicar un error de un médulo, como:
+ En el editor de configuracién de nivel de bastidor:
o el indicador LED del numero del bastidor
o elindicador LED del numero de slot del médulo en el bastidor
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» En el editor de configuracién de nivel de médulo:
> los indicadores LED Err y E/S segun el tipo de fallo
o el indicador LED Canal en el campo Canal

Procedimiento

La tabla siguiente presenta el procedimiento para acceder a la pantalla Fallo del médulo.

Paso Accion
1 Acceder a la pantalla de depuracion del médulo.
2 Hacer clic en la referencia del médulo que se encuentra en el area de canal y seleccionar la ficha Fallo.

Resultado: aparece la lista de errores del moédulo.

4 entradas analégicas U/l con separacion de potencial de alta velocidad Version: 1.00 (A ;
Run  Em ES

BIMX AMI 0410
s (5 Desctipcion | Eror | (] Dessripeon

i@ Ganal 1
i-- @ Canal2 Fallos internos Fallos exlernos Olros fallos
E«u. Canal 3 Fallo de canal

Nota: No es posible acceder a la pantalla de diagnéstico del médulo en caso de error de configuracion,
error grave en la alimentacion o error por ausencia de un médulo. En la pantalla aparecera el mensaje
siguiente: " Falta el médulo o bien es distinto del que esta configurado en esta posicioén."
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Diagnéstico detallado por canal analégico

Presentacion

La funcion de diagnéstico de canal muestra, si existen, los fallos en curso, clasificados
segun su categoria:

+ Fallos internos
o canal inoperativo
o error de calibracién
+ Eventos externos
o evento de enlace del sensor
o desborde de rango/transgresion por debajo de rango
o fallo de compensacion de unién en frio
* Otros fallos
o error de configuracion
o pérdida de comunicacién
o error de aplicacion
o valores fuera de los limites (canal de salida)
o el canal no esta preparado

Se indicara un error de canal en la ficha Depuracién cuando el —# 1 indicador LED,
situado en la columna Error, se ilumine en color rojo.

Procedimiento

La tabla siguiente presenta el procedimiento para acceder a la pantalla Fallo de canal.
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Paso Accion
1 Acceder a la pantalla de depuracion del modulo.
2

Para el canal inoperativo, haga clic en el botén ——#® | sjtuado en la columna Error.

Resultado: aparece la lista de errores del canal.

Error

Fallos internos  ————— — Fallos externos  ——— —0Otros fallos

. Aceptar

Nota: A la informaciéon de diagnoéstico del canal también se puede acceder mediante el
programa (instruccion READ_STS).
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Manejo de los moédulos desde la aplicacion

Contenido de este capitulo

Acceso a las mediciones y estados ...........cccevveiiiiiiiiiiiieeeis 298
Funciones de programacion adicionales..............c...cccooeeee. 303

Asunto de este capitulo

Este capitulo explica como manejar los modulos de entradas y salidas analdgicas desde
una aplicacion.

Acceso a las mediciones y estados

Finalidad de esta seccion

Esta seccion explica como configurar un médulo analdgico para poder acceder a las
mediciones de entrada/salida y a los diferentes estados.

Direccionamiento de los objetos de los médulos
analogicos

Presentacion

El direccionamiento del bit principal y los objetos de palabra de los médulos de entradas y
salidas analdgicas depende de:

» Ladireccion del bastidor
» La posicion fisica del médulo en el bastidor
* El ndmero de canal del médulo

NOTA: Puede acceder a los médulos por medio de direcciones topoldgicas o de
memoria de sefial (véase EcoStruxure™ Control Expert, Modalidades de
funcionamiento).
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Descripcidn

El direccionamiento se define de la siguiente manera.

% ,Q,M K X,W,D, F r .| m . |lc . i .0
Icono Tipo de Formato Basti- Posicion Canal n.° Ran- Bit de
objeto dor del go pala-
maodulo bra

En la siguiente tabla se describen los distintos elementos que componen el
direccionamiento.

Familia Elemen- | Significado
to
Simbolo % -
Tipo de | Imagen de la entrada fisica del médulo.
objeto
Q Imagen de la salida fisica del médulo.

Esta informacion se intercambia automaticamente para cada ciclo de la tarea a la
que estan adjuntos.

M Variable interna.

Esta informacion de lectura o escritura se intercambia a peticion de la aplicacion.

K Constante interna.

Esta informacién de configuracién esta disponible como sélo de lectura.

Formato X Booleano.
(tamario)
Para los objetos booleanos la X puede omitirse.

w Longitud simple.
D Longitud doble.
F Coma flotante.
Direcciondel | r Direccion del bastidor.
bastidor
Posicion del m Numero de posicion del médulo en el bastidor.
modulo
Canal n.® c Canal n.°

De 0 a 127 o MOD (MOD: canal reservado para gestionar el modulo y los
parametros comunes a todos los canales).
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Familia Elemen- | Significado
to

Rango i

Rango de palabra.

De 0 a 127 o ERR (ERR: indica un error en la palabra).

Bit de j Posicion del bit en la palabra.
palabra
Ejemplos
En la tabla siguiente se muestran algunos ejemplos del direccionamiento de objetos
analdgicos.
Objeto Descripcion

%I11.3.MOD.ERR

Informacion de error para el médulo de entradas analdgicas situado en la posicion 3 en el
bastidor 1.

%I11.4.1.ERR Informacion de error del canal 1 para el médulo de entradas analdgicas situado en la
posicion 4 en el bastidor 1.

%IW1.2.2 Palabra de imagen para la entrada analdgica 2 del médulo situado en la posicién 2 en el
bastidor 1.

%QW2.4.1 Palabra de imagen para la salida analdgica 1 del modulo situado en la posicién 4 en el

bastidor 2.

Configuracién del médulo

Presentacion

La aplicacion que se utiliza aqui como ejemplo gestiona los niveles de liquidos en un
depdsito. Una bomba rellena el depdsito y una valvula lo vacia. Los niveles diferentes del
depdsito se miden con sensores situados sobre el depésito. El depédsito no debe llenarse
con mas de 100 litros de liquido.

Una vez que se ha llenado el depdsito, la bomba se para y el operario vacia el depoésito

manualmente.

Esta aplicacion requiere la utilizaciéon de un modulo de entradas analdgicas BMX AMI 0410
y un médulo de salidas analégicas BMX AMO 0210. Es posible que esta aplicacion también
requiera un médulo de entrada/salida BMX AMM 0600.
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Grafcet de gestidon del depésito

El Grafcet de la aplicacién es de la siguiente manera:

>
Initial
Initial_Clondition
Init_Pump
Start [Filling
I
>
Slari_Pump
I
With |Fault Level Reached Filling_In| Progress
—— ——— —
Draining_Tank End_Draining_Alarm Reduced_Pump_Flow
Tank_Frmpty Draining_Crder
L] I I
Reduced_Flow
% Initial ) Drammg_Tank_Z %StartfPump)
Tank_2| Ernpty

Utilizacion de las mediciones

Vamos a configurar el médulo de entradas analégicas BMX_AMI_0410 de manera que
podamos recuperar el nivel de liquido del depdsito.
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Paso Accion

1 En el Explorador de proyectosyenVariables e instancias FB, haga doble clic en
Variables elementales.

2 Cree la variable de tipo INT, Level.

3 En la columna Direccién, introduzca la direcciéon asociada a esta variable.

En nuestro ejemplo, consideramos que el sensor esta conectado al canal 0 del médulo BMX
AMI 0410. Este médulo esta a su vez conectado al slot 1 del bastidor 0. Obtenemos la siguiente
direccion: %IW0.1.0.

fooqp Level [ INT | %010 \

llustracion:

Esta variable puede utilizarse para comprobar si el nivel de liquido del depdsito ha
alcanzado el nivel maximo.

Para conseguirlo, la siguiente linea de codigo puede asociarse con la transicion del Grafcet

Level Reached.

COMPARE Level_Reached

—,7 Level>=100 | { )

Si el nivel de liquido del depdsito alcanza o sobrepasa el nivel maximo, la transicion
Level Reached se activa.

Utilizacion de los estados

Tendremos que programar la transicion With fault para poder detener la bomba en tres
casos:

+ Se ha alcanzado el nivel de liquido maximo.
* Labomba se ha detenido manualmente.
* La medicién rebasa el limite del area de tolerancia superior.

Antes de poder utilizar el bit, que indicara si la medida todavia se encuentra dentro del area
de tolerancia superior (%IWr.m.c.1.6), tenemos que definir el formato y escala de la pantalla
del canal utilizado.

Paso Accion

1 Acceder a la pantalla de configuracién del médulo deseado.

2 Seleccione el rango de 0 a 10 V para el canal 0.

4 Acceda al cuadro de dialogo Parametros del canal para introducir los siguientes parametros:
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Paso Accion

Parametros del canal 0

—Escala
isualizacion

0%-> 0
100%-> (100

— Deshorde

Inferior: |0

Verificado

Superior: | 110

Verificado

El area de tolerancia superior estara entre 100 y 110 litros.

5 Confirmar los cambios mediante el cierre del cuadro de dialogo.

6 Valide el cambio con Editar->Validar.

El codigo asociado con la transicion de control de fallos tiene esta apariencia:

High_Tank_Level With_Fault
| | £
] 7
Stop
| |
%IWr.mec.1.6
| |

Funciones de programacion adicionales

Asunto de esta seccion

Esta seccion presenta algunas funciones adicionales muy utiles para la programacioén de
aplicaciones que utilizan modulos de entradas y salidas analégicas.
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Presentacién de objetos de lenguaje asociados a
modulos analégicos

General

Los médulos analdgicos poseen diferentes IODDT asociados.

Los IODDT estan predefinidos por el fabricante. Los IODDT contienen objetos de lenguaje
de entradas/salidas que pertenecen a un canal de un médulo analdgico.

Hay distintos tipos de |IODDT para el médulo analégico:

>T ANA IN BMX especifico para modulos de entradas analdgicas, como el modulo
BME AHI 0812 y BMX AMI 0410, y especifico para las entradas del médulo mixto BMX
AMM 600.

>T ANA IN T BMX especifico para modulos de entradas analdgicas como los BMX
AMI 0414/0814

T ANA OUT_ BMX especifico para modulos de salidas analégicas, como el médulo
BME AHO 0412 y BMX AMO 0210, y especifico para las salidas del médulo mixto BMX
AMM 600

>T ANA IN GEN especifico para todos los modulos de entradas analdgicas, como el
BME AHI 0812, BMX AMI 0410, BMX ART 0414/0814 y las entradas del médulo mixto
BMX AMM 600.

NOTA: Las variables IODDT pueden crearse de dos maneras:
+ mediante la ficha Objetos de E/S,
* mediante el editor de datos.

Tipos de objetos de lenguaje

En cada IODDT existe un conjunto de objetos de lenguaje que se pueden usar para
controlar los médulos y comprobar que funcionan correctamente.

Existen dos tipos de objetos de lenguaje:

Objetos de intercambio implicito, que se intercambian automaticamente en cada
ciclo de la tarea asignada al mddulo. Este tipo de objetos afecta a las entradas/salidas
del modulo (resultados de medicién, informacion, comandos, etc.).

Objetos de intercambio explicito, que se intercambian cuando lo requiere la
aplicacién mediante las instrucciones de intercambios explicitos. Se utilizan para
establecer el médulo y realizar diagnésticos.
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Objetos de lenguaje de intercambio implicitos asociados
a médulos analégicos

Presentacion

Una interfaz integrada o la adicién de un médulo mejoran automaticamente la aplicacién de
objetos de lenguaje utilizada para programar esta interfaz 0 médulo.

Estos objetos corresponden a las imagenes de entrada/salida, y a los datos del software del
moédulo o de la interfaz integrada.

Notas

Las entradas del médulo (%1 y $IW) se actualizan en la memoria del PLC al comienzo de la
tarea; el PLC puede estar en modalidad RUN o STOP.

Las salidas (50 y $Qw) se actualizan al final de la tarea, sélo cuando el PLC se encuentra en
modalidad RUN.

NOTA: Cuando la tarea esta en modalidad STOP, en funcién de la configuracion
elegida:

» Las salidas se actualizan en posicién de retorno (modalidad de retorno).
+ Las salidas se mantienen en su ultimo valor (modalidad de conservacién).
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llustracion

El ciclo de funcionamiento de un tarea de PLC (ejecucion ciclica) tiene el aspecto siguiente:

v

‘ Procesamiento intemo ‘

l

‘ Adquisicién de las entradas ‘

RUN — STOP —
Y

‘ Ejecucién del programa ‘

l Y

‘ Actualizacion de las salidas ‘

Objetos de lenguaje de intercambio explicitos asociados
a modulos analégicos

Introduccion

Los intercambios explicitos se realizan a peticion del programa de usuario, mediante las
instrucciones siguientes:

* READ STS: para leer palabras de estado,

* WRITE_ CMD: para escribir palabras de comando,

* WRITE_ PARAM: para escribir parametros de ajuste,

* READ PARAM: para leer parametros de ajuste,

* SAVE PARAM: para guardar parametros de ajuste,

* RESTORE_PARAM: para restaurar parametros de ajuste.

Estos intercambios se aplican a un conjunto de objetos $Mw del mismo tipo (estado,
comandos o parametros) que pertenecen a un canal.

NOTA: Estos objetos proporcionan informacion sobre el médulo (por ejemplo: tipo de
error de un canal, etc.) y pueden utilizarse para activarlos (por ejemplo: comando de
conmutacién) y para definir las modalidades de funcionamiento correspondientes
(guardar y restaurar los parametros de ajustes aplicados actualmente).
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NOTA: No se pueden enviar las peticiones WRITE PARAM Yy RESTORE PARAM
simultaneamente a los canales gestionados por los mismos nodos légicos. El nodo
I6gico sélo puede procesar una peticion; la otra peticion generara un error. Para evitar
este tipo de errores, es necesario gestionar el intercambio de cada canal con %MWr.m.
c.0.xy %MWr.m.c.1.x.

Principios generales de uso de las instrucciones explicitas

El siguiente diagrama muestra los diferentes tipos de intercambios explicitos que pueden
realizarse entre el procesador y el médulo.

Procesador del PLC Médulo analégico

Objetos %MWr.m.c
o bien
%MWr.m.MOD.r (1)

Parametros de estado READ_STS Parametros de estado
Parametros de comando WRITE_CMD »| Parametros de comando
WRITE_PARAM _
Parametros de ajuste READ_PARAM o
actuales SAVE_PARAM
Parametros de ajuste
‘ actuales
Parametros de ajuste | RESTORE PARAM
iniciales — -

(1) Sélo con las instrucciones READ_STS y WRITE_CMD.

Ejemplo de uso de instrucciones

Instruccion READ_STS:

La instruccion READ_STS se utiliza para leer las palabras SENSOR_FLT ($MWr.m.c.2)y
NOT READY ($MWr.m.c. 3). Porlo tanto, es posible determinar con mayor precision los
errores que pueden producirse durante el funcionamiento.

La ejecucion de READ_STS en todos los canales puede provocar la sobrecarga del PLC. Se
recomienda utilizar un método menos pesado para comprobar el bit de error de todos los
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modulos en cada ciclo y, a continuacion, los canales de los médulos en cuestion. De este
modo, solo sera necesario utilizar la instruccion READ STS en la direccion obtenida.

El algoritmo puede presentarse de esta manera:

WHILE ($I0.m.ERR<>1) OR (m <= Numero de mdédulos) THEN
m=m+1

Bucle

END WHILE

WHILE ($I0.m.c.ERR<>1) OR (c <=Numero de canales) THEN
c=c+1
Bucle

END WHILE
READ_STS (%$I0.m.c)

Instruccion WRITE_PARAM:

La instruccion WRITE PARAM se utiliza para modificar determinados parametros de
configuracién para los médulos durante el funcionamiento.

Simplemente es necesario asignar los nuevos valores a los objetos relevantes y utilizar la
instruccion WRITE PARAM en el canal requerido.

Por ejemplo, puede utilizar esta instruccion para modificar el valor de retorno por programa
(s6lo para los médulos analdgicos de salida). Asigne el valor requerido a la palabra
Retorno ($MWr.m.c. 7)Y, a continuacion, utilice la instrucciéon WRITE PARAM.

Gestion de intercambios y del informe con objetos
explicitos

Presentacion

Al intercambiar los datos entre la memoria del autdmata y el médulo, la validacion puede
requerir varios ciclos de la tarea. Todos los IODDT disponen de dos palabras para gestionar
intercambios:
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* EXCH STS ($MWr.m.c.0): intercambio en curso
* EXCH RPT (3MWr.m.c.1): informe

NOTA: En funcién de la localizacion del moédulo, la aplicacion no detectara la gestion de
los intercambios explicitos ($MW0.0.MOD.0.0, por ejemplo) :

» Para modulos en bastidor, los intercambios explicitos se realizan de forma
inmediata en el bus del PLC local y se completan antes de la finalizacién de la tarea
de ejecucion, de forma que el intercambio READ STS, por ejemplo, siempre
se completa cuando la aplicacidén compruebael bit $MW0.0.mod.0.0.

» Para bus remotos (como Fipio), los intercambios explicitos no estan sincronizados
con la tarea de ejecucion, por lo que la aplicacion puede detectarlos.

llustracion

La siguiente ilustracion muestra los distintos bits significativos para la gestion de
intercambios.

Reconfiguracion (bit 15)
Ajuste (bit 2)
Comando (bit 1)

#v Estado (bit 0)

EXCH RPT (%MWr.m.c.1)

EXCH_STS (%MWr.m.c.0)

Pardmetros de estado READ_STS

Parametros de comando WRITE_CMD

WRITE PARAM
Pardmetros de ajuste READ PARAM
SAVE PARAM
RESTORE PARAM

Descripcidn de los bits significativos

Cada bit de las palabras EXCH_STS (%MWr.m.c.0) y EXCH RPT (%MWr.m.c.1) esta
asociado a un tipo de parametro:
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Los bits de rango 0 estan asociados a los parametros de estado:

o Elbit STS IN PROGR ($MWr.m.c.0.0)indica si hay en curso una solicitud de
lectura para las palabras de estado.

o Elbit STS ERR (¥MWr.m.c.1.0)especifica si el canal del médulo acepta o no la
solicitud de lectura para las palabras de estado.

Los bits de rango 1 estan asociados a los parametros de comando:

o ElbitCMD IN PROGR (%MWr.m.c.0.1)indica si se estan enviando los parametros
de comando al canal del médulo.

o ElbitcMD ERR (%MWr.m.c.1.1)especifica si el canal del médulo acepta los
parametros de comando.

Los bits de rango 2 estan asociados a los parametros de ajuste:

o ElbitADJ IN PROGR ($MWr.m.c.O0.2)indica silos parametros de ajuste se estan
intercambiando con el canal del médulo (mediante WRITE PARAM, READ PARAM,
SAVE PARAM, RESTORE PARAM).

o ElbitADJ ERR (¥MWr.m.c.1.2)especifica si el médulo acepta los parametros de
ajuste. Si el intercambio se ejecuta correctamente, el bit se ajusta a 0.

Los bits de rango 15 indican una nueva configuracion en el canal ¢ del médulo desde la
consola (modificacion de los parametros de configuracion y arranque en frio del canal).

Los bits r, m y ¢ indican las siguientes ranuras:

o El bit r representa el numero de bastidor.

o El bit m representa la posicion del modulo en el bastidor.
o El bit c representa el numero de canal en el mddulo.

NOTA: Las palabras de intercambio e informe también existen en el nivel de los
modulos EXCH STS ($MWr.m.MOD.0)y EXCH RPT ($MWr.m.MOD. 1) segun los IODDT
detipo T ANA IN BMX,T ANA IN T BMXYT ANA OUT BMX.

Ejemplo

Fase 1: envio de datos mediante la instruccion WRITE PARAM:

Memoria del autémata

Parametros de estado

Memoria del médulo de E/S

Parametros de comando

Parametros de estado

Parametros de ajuste

Parametros de comando

Parametros de ajuste
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Cuando el procesador del autémata escanea la instruccion, el bit Intercambio en curso
sefijaen1en $Mir.m.c.

Fase 2: andlisis de los datos por el médulo de entrada/salida e informe:

Memoria del autémata Memoria del médulo de E/S
0
I
Parametros de estado Parametros de estado
Parametros de comando Parametros de comando
Parametros de ajuste Parametros de ajuste

Cuando se intercambian datos entre la memoria del autdmata y el médulo, el
reconocimiento por parte del médulo se gestiona mediante el bit ADJ ERR ($MWr .m.
c.1.2)que, segun su valor, proporciona el siguiente informe:

e 0: intercambio correcto.
« 1: error de intercambio.
NOTA: No hay parametro de ajuste en el nivel del médulo.

Indicadores de ejecucion de un intercambio explicito: EXCH_STS

La tabla que aparece a continuacion muestra los bits de control de intercambio explicito
EXCH_STS ($MWr.m.c.0).

Simbolo estandar Tipo Acceso Significado Direccién

STS_IN_PROGR BOOL L Lectura de las palabras de %MWr.m.c.0.0
estado del canal en curso

CMD_IN_PROGR BOOL L Intercambio de parametros de %MWr.m.c.0.1
comando en curso

ADJ_IN_PROGR BOOL L Intercambio de parametros de %MWr.m.c.0.2
ajuste en curso

RECONF_IN_PROGR BOOL L Reconfiguracién del médulo en %MWr.m.c.0.15
curso

NOTA: Si el médulo no esta presente o esta desconectado, los objetos explicitos de
intercambio (READ STS, por ejemplo) no se envian al moédulo (STS_IN PROG (%MWr.
m.c.0.0) =0), pero se actualizan las palabras.
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Informe de los intercambios explicitos: EXCH_RPT

La tabla de aqui abajo presenta los bits de informe EXCH RPT ($MWr.m.c.1).

Simbolo estandar Tipo Acceso Significado Direccion

STS_ERR BOOL L Fallo de lectura de las palabras %MWr.m.c.1.0
de estado del canal

(1 = error)

CMD_ERR BOOL L Fallo durante un intercambio de | %MWr.m.c.1.1
parametros de comando

(1 = error)

ADJ_ERR BOOL L Fallo durante un intercambio de | %MWr.m.c.1.2
parametros de ajuste

(1 = error)

RECONF_ERR BOOL L Fallo durante la reconfiguracion | %MWr.m.c.1.15
del canal

(1 = error)

Objetos de lenguaje asociados con la configuracion

Presentacion

La configuracion de un médulo analdgico se guarda en las constantes de configuracion (%
KW).

Los parametros r, m y ¢ que aparecen en las siguientes tablas representan el
direccionamiento topolégico del médulo. Cada parametro tiene el significado siguiente:
* r:representa el numero de bastidor
* m: representa la posicion del modulo en el bastidor
» c: representa el niumero del canal

Objetos de configuracién de los médulos BME AHI 0812, BMX
AMI 0410, BMX AMI 0800 y BMX AMI 0810 y entradas de BMX
AMM 0600

Los objetos de lenguaje de control de procesos asociados a la configuracion de los médulos
BME AHI 0812, BMX AMI 0410, BMX AMI 0800 y BMX AMI 0810 incluyen los siguientes:
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Direcciones Descripcion Significado de los bits
%KWr.m.c.0 Configuracion del rango del | Bit de 0 a 5: rango eléctrico (valor hexadecimal)
canal.
Bit 7: 0 = rango eléctrico (siempre 0)
%KWr.m.c.1 Valor minimo de escalado -
escala/usuario.
%KWr.m.c.2 Valor maximo de escalado -
escala/usuario.
%KWr.m.c.3 Valor inferior por encima -
del rango.
%KWr.m.c.4 Valor superior por encima -
del rango.
%KWr.m.c.5 Configuracion de Bit 0: 0 = modalidad maestra, 1 = modalidad rapida
tratamiento del canal.
Bit 1: 0 = canal deshabilitado, 1 = canal habilitado
Bit 2: 0 = monitor del sensor apagado, 1 = monitor del
sensor encendido
Bit 7: 0 = escala del fabricante, 1 = escala del usuario
Bit 8: umbral inferior por encima del rango habilitado
Bit 9: umbral superior por encima del rango habilitado

Objetos de configuracién del BMX ART 0414/0814

Los objetos de lenguaje de control de procesos asociados a la configuracion de los médulos
BMX ART 0414/0814 incluyen los siguientes:

Direcciones Descripcion Significado de los bits
%KWr.m.c.0 Configuracién del rango del | Bit de 0 a 5: rango de temperatura (valor hexadecimal)
canal.
Bit 6: rango de temperatura (0 = °C, 1 = °F)
Bit 7: 1 = rango de temperatura
Bit 8: 0 = rechazo de 50 Hz, 1 = rechazo de 60 Hz
%KWr.m.c.1 Valor minimo de escalado -
escala/usuario.
%KWr.m.c.2 Valor méaximo de escalado -
escala/usuario.
%KWr.m.c.3 Valor inferior por encima -
del rango.
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Direcciones Descripcién Significado de los bits
%KWr.m.c.4 Valor superior por encima -
del rango.
%KWr.m.c.5 Configuracion de Bit 0: 0 = modalidad estandar (siempre 0)

tratamiento del canal.

Bit 1: 0 = canal deshabilitado (solo en la modalidad rapida),
1 = canal habilitado

Bit 2: 0 = monitor del sensor apagado, 1 = monitor del
sensor encendido

Bits de 3 a 6: modalidad de configuracion CJC para canales
0/3:

+ Bit3=0yBit4 =0: Int. Telefast,

+ Bit3=1yBit4 =0: RTD externo

+ Bit3=0yBit4=1:CJC enlos canales 4/7

Bits de 3 a 6: modalidad de configuracién CJC para canales
417:

+ Bit5=0yBit6 =0: Int. Telefast,
+ Bit5=1yBit6 =0: RTD externo
Bit 7: 0 = escala del fabricante, 1 = escala del usuario

Bit 8: umbral inferior por encima del rango habilitado

Bit 9: umbral superior por encima del rango habilitado

Objetos de configuracién de BME AHO 0412, BMX AMO 0210,
BMX AMO 0410 y BMX AMO 0802 y salidas de BMX AMM 0600

Los objetos de lenguaje de control de procesos asociados a la configuracion de los médulos
BME AHO 0412, BMX AMO 0210, BMX AMO 0410 y BMX AMO 0802 incluyen los

siguientes:
Direcciones Descripcién Significado de los bits
%KWr.m.c.0 Configuracion del rango del | Bit de 0 a 5: rango eléctrico (valor hexadecimal)
canal.
Bit 8: modalidad de retorno (0 = retorno, 1 = mantener)
Bit 11: control de cableado del actuador (0 = deshabilitado, 1
= habilitado)
Bit 14: rebasamiento inferior de salida por debajo del rango
valido (0 = deshabilitado, 1 = habilitado)
Bit 15: rebasamiento inferior de salida por encima del rango
valido (0 = deshabilitado, 1 = habilitado)
%KWr.m.c.1 Valor minimo de escalado -
escala/usuario.
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Direcciones Descripcion Significado de los bits
%KWr.m.c.2 Valor maximo de escalado -
escala/usuario.
%KWr.m.c.3 Desborde por debajo del -
valor.
%KWr.m.c.4 Desborde por encima del -
valor.
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Inicio rapido: Ejemplo de implementacién del

modulo de E/S analégico

Contenido de esta parte

Descripcién de la aplicacion
Instalacién de la aplicacion con Control Expert
Inicio de la aplicacion .........................
Acciones y transiciones

En este apartado

En este apartado se presenta un ejemplo de implementacién de los médulos de entradas y

salidas analdgicas.
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Descripcion de la aplicacién

Contenido de este capitulo

Descripcion de la aplicacion.............cooiveeiiiiiiiiiiiin e 317

Finalidad de este capitulo

En este capitulo se describen las especificaciones de la aplicacion, y se ilustra el resultado
final que debe obtenerse a través de un ejemplo de una pantalla de operador.

Descripcidn de la aplicacién

Presentacién
La aplicacién que se describe en este documento se utiliza para gestionar el nivel de un
liquido de un depdsito. Una bomba rellena el depdsito y una valvula lo vacia.
El nivel del depdsito se mide con un sensor ultrasonico colocado en su parte inferior.
El volumen del depdsito se visualiza en una pantalla digital.
El operador determina el nivel de liquido deseado por medio de un potenciémetro.

Los recursos de control de funcionamiento de la aplicacion se basan en una pantalla de
operador, que muestra el estado de los distintos sensores y actuadores, asi como el nivel
del deposito.

El nivel superior de depésito se indica en la pantalla de operador.
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llustracion

A continuacion se muestra la pantalla de operador final de la aplicacion:

Flujo de bomba (m3/h)

Iniciar ciclo ‘ Detener ciclo|

= ‘ ‘ -
@ \\| Nivel deseado (%) - Nivel superior de deposito

|:| Nivel inferior de depdsito

Nivel

nedido

|:| Deposito listo

Drenar depdsito

Modo de funcionamiento

La modalidad de servicio se presenta de esta manera:

Se emplea un potencidometro para definir el nivel deseado.
Se utiliza el botén Iniciar ciclo para iniciar el proceso de llenado.

Cuando se alcanza el nivel deseado del depésito, la bomba se detiene y el LED
Depésito listo se enciende.

Se utiliza el boton Drenar depésito para iniciar el proceso de drenaje del depésito.

Cuando se alcanza el nivel inferior del depésito, la valvula se cierra. El botén Iniciar
ciclo se utiliza para reiniciar el proceso de llenado.

El botén Detener ciclo sirve para interrumpir el proceso de llenado. Pulse este botén
para establecer el sistema en un nivel seguro. La bomba se detiene y la valvula se abre
hasta que se alcance el nivel inferior (depésito vacio). A continuacion, la valvula se
cerrara.

La bomba tiene una tasa de flujo variable, y es posible acceder al valor correspondiente
a través de la pantalla de operador. A medida que aumenta el nivel de liquido, el flujo
disminuye.

La tasa de flujo de la valvula es fija.
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* Es necesario aplicar una medida de seguridad. En caso de superar el nivel superior, se
activara una medida de seguridad y el sistema pasara a modalidad de seguridad contra
fallos. De este modo, la bomba se detendré y la valvula se abrird hasta que se alcance
el nivel inferior (depdsito vacio). A continuacion, la valvula se cerrara.

+ Parala modalidad de seguridad contra fallos, es necesario visualizar un mensaje de
error.

+ Asi pues, se controla el momento de apertura y cierre de la valvula, de modo que
aparecera un mensaje de error en caso de que se supere cualquier nivel.
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Instalacion de la aplicacién con Control
Expert

Contenido de este capitulo

Presentacion de la solucion utilizada............ccooeeviiiiiiiiiinnne. 320
Desarrollo de la aplicacion.............cooouuiieiiiiiiiieeci e 323

Finalidad de este capitulo

En este capitulo se describe el procedimiento para crear la aplicacién que se describe. En
general y de forma mas detallada, se detallan los pasos en los que se divide la creacion de
los distintos componentes de la aplicacion.

Presentacion de la solucion utilizada

Objeto

En esta seccidn se presenta la solucion que se emplea para desarrollar la aplicacion.
Ademas, se indican las selecciones tecnolégicas y el plazo de creacién de la aplicacion.

Elecciones tecnolégicas utilizadas

Resumen

Existen varias maneras de escribir una aplicacion. La que se propone aqui permite
estructurar la aplicacion de forma que se facilite su realizacion y su depuracion.

Elecciones tecnolégicas

En la tabla siguiente se indican las elecciones tecnoldgicas utilizadas para la aplicacion.
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Objetos Elecciones seleccionadas

Utilizacion de la bomba Creacién de un bloque de funciones de usuario (DFB) con el fin de facilitar
la gestiéon de la bomba en el sentido de escribir un programa y de la rapidez
de la depuracion. El lenguaje de programacion utilizado para elaborar este
DFB es un lenguaje grafico basado en bloques de funcién (FBD).

Utilizacién de la valvula Creacion de un bloque de funciones de usuario (DFB) con el fin de facilitar
la gestion de la valvula en el sentido de escribir un programa y la rapidez de
la depuracion. El lenguaje de programacion utilizado para desarrollar este
DFB es un lenguaje grafico basado en bloques de funciones (FBD).

Pantalla de supervision Uso de elementos de la biblioteca y objetos nuevos.

Programa de supervision Este programa se desarrolla a partir de un diagrama funcional secuencial

principal (SFC), también conocido como GRAFCET. Las distintas secciones se crean
en lenguaje de diagrama de contactos (LD) y utilizan los distintos DFB
creados.

Visualizacion de fallos Uso del DFB ALRM_DIA para controlar el estado de las variables

vinculadas a los errores detectados.

NOTA: El empleo de un bloque de funciéon DFB en una aplicacion permite:
» simplificar la concepcion y la entrada del programa,
+ aumentar la legibilidad del programa,
 facilitar la depuracion de la aplicacion;
* reducir el volumen del cédigo generado.

Proceso de la aplicacion

Resumen

El esquema légico siguiente muestra los distintos pasos que deben seguirse para crear la
aplicacién. Respete el orden cronolégico con el fin de definir correctamente todos los
elementos de la aplicacion.
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Instalacion de la aplicacion con Control Expert

Descripcidn

Descripcién de los distintos tipos:

Inicio de Control Expert

y
seleccién del procesador

v v

Configuracién del proyecto
en
Configuracion

v v

Declaracion de variables
en
Variables e instancias FB

v v

Creacién de DFB
en
Tipos de FB derivados

v v

Creacion de Grafcet
en
Programas/Tareas/MAST

v v

Creacion de seccion Creacioén de seccion

Transiciones Acciones

v

Creacioén de Ladder LD
Simulacién y
Ejecucion

v

Creacion de una tabla de animacion
en
Tablas de animacion

v v

Creacién de una pantalla de operador
en
Pantallas de operador

v v

Generacion de proyecto, conexion a API

y
paso a la modalidad de ejecucién
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Desarrollo de la aplicacion

Finalidad de esta seccion

En esta seccidn se presenta una descripcion detallada del proceso de creacion de la
aplicacién mediante Control Expert.

Creacion del proyecto

Resumen

El desarrollo de una aplicacion requiere la creacién de un proyecto asociado a un PLC.

Procedimiento para crear un proyecto

En la tabla siguiente se describe el procedimiento que debe seguirse para crear el proyecto:
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Paso Accion

1 Inicie el software.

Haga clic en Archivo —> Nuevo para seleccionar un PLC.

Nuevo proyecto @

Mostrar todas las versiones

PLC V%igg ome Descripcién
= Modicon M340 Cancelar

BMX P34 2000 0210 | CPU340:20 Modbus

BMX P34 2010 02.00 CPU 340-20 Modbus CANopen
BMX P34 20102 02.10 CPU 340-20 Modbus CANopen2
BMX P34 2020 02.10 CPU 340-20 Modbus Ethemet
BMX P34 2030 02.00 CPU 340-20 Modbus CANopen
BMX P34 20302 02.10 CPU 340-20 Modbus CANopen2
Premium
Quantum

Seguridad Quantum

Ajustes del proyecto
I_ Archivo de configuracion:

3 Para ver todas las versiones del PLC, active la casilla Mostrar todas las versiones.
4 Seleccione el procesador que desee utilizar de entre los que se proponen.
5 Para crear un proyecto con valores especificos de los ajustes del proyecto, active la casilla de

verificacion Archivo de configuracion y utilice el botén de navegacion para localizar el archivo . XSO
(archivo de configuracion del proyecto). También se puede crear uno nuevo.

Si la casilla de verificacion Archivo de configuracion no esta seleccionada, se utilizan los valores
predeterminados de los ajustes del proyecto.

6 Confirme con Aceptar.

Seleccién de médulos analégicos

Resumen

El desarrollo de una aplicacion analégica implica seleccionar el médulo adecuado y la
configuracion correcta.
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Seleccion de moédulo

En la tabla siguiente se presenta el procedimiento para seleccionar el médulo analégico.

Paso Accién

1 En Explorador de proyectos hacer doble clicen Configuracién, 0:PLC Bus, 0:BMX eee eee
(siendo 0 el numero de bastidor) y hacer doble clic en un slot.

En la ventana Cat4alogo de hardware, seleccionar el médulo de entrada BMX AMT 0410 a
continuacion arrastrar y soltar en la ventana PLC bus.

Catalogo de hardware @

E] - Analégico :J
BMX AMI 0410

BMX AMI 0800

- BMX AMI 0810

- BMX AMM 0600

BMX AMO 0210

BMX AMO 0410

BMX AMO 0802

- BMX ART 0414

- BMX ART 0814
Comunicacion

Conteo
Binario
Movimiento

Bastidor
Alimentacion |

14 ‘ <l \ CANopen /\ Bus PLC /\Catélogo DTM/

3 Realice los mismos pasos para el médulo de salida BMX AMO 0210.

BEEHEE

Declaracion de variables

Resumen

Declare todas las variables utilizadas en las diferentes secciones del programa.

No sera posible emplear variables sin declarar en el programa.

Procedimiento para declarar las variables

En la tabla siguiente se muestra el procedimiento para declarar variables de aplicacion.
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Paso Accidn
1 En Explorador de proyectos/Variables e instancias FB, haga doble clic en Variables elementales.
2 En la ventana Editor de datos, seleccione la casilla en la columna Nombre e introduzca un nombre

para la primera variable.

3 Seleccione un tipo para esta variable.

4 Después de declarar todas las variables, puede cerrar la ventana.

Variables utilizadas para la aplicacién

La siguiente tabla contiene los detalles de las variables utilizadas en la aplicacion.

Variable Tipo Definicién

Acknowledgement EBOOL Confirmacioén de un error (Estado 1).

Stop EBOOL Ciclo de parada al final del drenaje (Estado 1).
Valve_Opening_Cmd EBOOL Apertura de la valvula (Estado 1).

Motor_Run_Cmd EBOOL Solicitud de inicio para el relleno de ciclos (Estado 1).
Valve_Closing_Cmd EBOOL Cierre de la valvula (Estado 1).

Initiale_condition EBOOL Transicion que pone en marcha la bomba.
Desired_Level REAL Nivel de liquido deseado.

Tank_ready BOOL El depdsito esta lleno, listo para drenarse.

Flow BOOL Variable intermedia para la simulacion de la aplicacion.
Init_Flow REAL Tasa de flujo inicial de la bomba.

Flow_Reduction BOOL Tasa de flujo de la bomba tras la reduccién.
Pump_Flow REAL Tasa de flujo de la bomba.

Valve_Flow REAL Tasa de flujo de la valvula.

Motor_Error EBOOL Error devuelto por el motor.

Valve_Closure_Error EBOOL Error devuelto por la valvula al cerrar.
Valve_Opening_Error EBOOL Error devuelto por la valvula al abrir.
Lim_Valve_Closure EBOOL Valvula en la posicién de cierre (Estado 1).
Lim_Valve_Opening EBOOL Valvula en la posicion de apertura (Estado 1).

Run EBOOL Solicitud de inicio para el relleno de ciclos (Estado 1).
Nb_Stage REAL Numero de etapa de relleno del depdsito.
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Variable Tipo Definicion

Level REAL Nivel de liquido en el depdsito.

Tank_low_level EBOOL Volumen de depésito bajo (Estado 1).

Tank_high_level EBOOL Volumen de depésito alto (Estado 1).

Stage REAL Valor de incremento de etapa.

Contactor_Return EBOOL Error devuelto por el contactor en caso de error de motor.
Valve_closure_time TIME Tiempo de cierre de la valvula.

Valve_opening_time TIME Tiempo de apertura de la valvula.

Drain EBOOL Comando de drenaje.

NOTA: Los tipos EBOOL pueden utilizarse para médulos de E/S, a diferencia de los
tipos BOOL.
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En la pantalla siguiente se muestran las variables de aplicacion creadas mediante el editor

de datos:
B Editor de datos I (] E3
Varigbles |Tipos ce DOT|  Bodees B8 | e e D
Filtro
( | Nombre vV EOT [ ooT [ 10007 ‘
Mombre Direcc.. w Comentaro -
- rent
| i--49) Contactor_Relumn EBOOL
_E’ﬂ Desired_Level REAL
_E’"J Drain EROOL
i Fluo BOOL
iooAy Flow_Reduction BOOL
#--49) Initiale_Condtion EBOOL
i Ini_Flow REAL 1
-0 Level REAL
7= Lim_valve_Closure EBOOL
_E.Ti Lim_Valve_Opening EBOOL
7=-40 Motor_Error EBOOL
':fTi Mator_Run_Cmd EBOOL
0 Nb_Stage REAL 10
7D Pump_Flow REAL 00
B EBO0L
D e REAL 00
,. Sop ER00L
i-AD Tank_Low_Level EBOOL
540 Tank_High_Level EBOOL
T® 1o Ready BOCL
é---. Valve_Closure_Cmd EBOOL
é---. Valve_Closure_Error EBOOL
é"'. Valve_Closure_Time TIME
r--4D Valve_Flow REAL 10
_Erj Valve_Opening_Gmd EBOOL
742 Vahe_Opening_Error EBOOL
E---. Valve_Opening_Time TIME
.
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Creacion y uso de los DFB

Resumen

Los tipos DFB son bloques de funcion que el usuario puede programar en ST, IL, LD o FBD.
Este ejemplo utiliza un DFB de motor y uno de valvula.

También utilizaremos DFB existentes de la biblioteca para supervisar variables. En
concreto, variables "seguras" para niveles de depdsito, y variables de "error" devueltas por
la valvula. El estado de estas variables se podra visualizar en el Visualizador de
diagndstico.

NOTA: Los bloques de funcién permiten estructurar y optimizar la aplicacion. Pueden
emplearse cuando una secuencia de programa se repita varias veces en la aplicacion, o
para establecer un funcionamiento de programacion estandar (por ejemplo, un
algoritmo que controle un motor).

Una vez creado el tipo DFB, se puede definir una instancia del DFB con la ayuda del
editor de variables o cuando se llame a la funcién en el editor de programas.

Procedimiento para crear un DFB

En la siguiente tabla se indica el procedimiento para crear los DFB de la aplicacion.

Paso

Accién

1

En el Explorador de proyectos, haga clic con el botén derecho en Tipos FB derivadosy
seleccione Abrir.

Enla ventana Editor de datos, seleccione la casilla de la columna Nombre, introduzca un
nombre para el DFB y confirme con Intro. El nombre del DFB aparece con el signo "Funciona"
(DFB sin analizar).

Abra la estructura del DFB (vea la figura que aparece en la pagina siguiente) y afiada las entradas,
salidas y otras variables especificas del DFB.

Después de declarar las variables del DFB, analicelo (debe desaparecer el signo "Funciona").
Para analizar el DFB, seleccionelo y haga clic en el mend Generaciényluego en Analizar. De
este modo, se habran creado las variables para el DFB, y ahora es necesario crear la seccién
asociada.

En el Explorador de proyectos, haga doble clicen Tipos de FBderivados 'y, a
continuacion, en el DFB. Debajo del nombre del DFB, aparecera el campo Secciones.

Haga clic con el boton derecho en Secciones y luego seleccione Nueva seccidn

Asigne un nombre a la seccion, seleccione el tipo de lenguaje y confirme con Aceptar. Edite la
seccion utilizando las variables declaradas en el paso 3. Ahora el programa ya puede utilizar el
DFB (Instancia de DFB).
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Variables utilizadas por el DFB de motor

En la tabla siguiente se muestra una lista de las variables utilizadas por el DFB de motor.

Variable Tipo Definicion

Run Entrada Comando de ejecucion del motor.

Stop Entrada Comando de detencién del motor.

Contactor_Return Entrada Realimentacion del contactor en caso de error de funcionamiento
del motor.

Acknowledgement Entrada Confirmacion de la variable de salida Motor_error.

Motor_Run_Cmd Salida Arranque del motor.

Motor_Error Salida Visualizacion en la ventana "Visualizacion de diagnésticos" de una
alarma vinculada a un problema con el motor.

llustracion de las variables de DFB de motor declaradas en el

Editor de datos

En la pantalla siguiente se muestran las variables de DFB de motor utilizadas en esta
aplicacién para controlar el motor.

H Editor de datos

N = 5

Wariables ‘ Tipos de DOT |

Blogues de
funciones

‘ Tpos deDFE |

Filtra
( Tr Momkre

| *

Nombre

] <enlradas>

-4 Run

BOOL

-4 Slop

BOOL

;
e
;
4
.

-4 Contacter Retum

.

-~ Acknowledgement

1
2
3 BOOL
4 BOOL

o

<salidas>

1 BCOL

2 BOOL

(] <enradas/salidas>

+.] <piblico>

E

<privado>

i
4

<5eCciones>
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Principio de funcionamiento del DFB del motor

En la pantalla siguiente se muestra el programa DFB de motor desarrollado por la
aplicacién en FBD para controlar el motor.

E <DFB= motor: [Motor] I
' ' :
FBI1
I I \ RS \
! Run 1§ Q1| —Molor_Run_cmd
_________________________________ Slop*m [
| FBIZ | 1 FBIS, .
1 oN 1 np RS '
Motor_Run_Cmd —{|n| Q ! N1 OUT 3 Q1 |—Molor_Error
t#2s —PT ET[— Contactor_Retum-{ N2 Acknowledgenent— R1

Cuando Run =1y Stop = 0, el motor puede controlarse (Motor_ Run_Cmd = 1). La otra
parte supervisa la variable Contactor_return. Si Contactor_return no se establece en "1"
después de que el contador binario cuente dos segundos, la salida Motor_error pasa a "1".

Variables utilizadas por el DFB de valvula

En la tabla siguiente se muestra una lista de las variables utilizadas por el DFB de valvula.

Variable Tipo Definicion

Valve_opening Entrada Comando de apertura de valvula.

Valve_closure Entrada Comando de cierre de valvula.

Lim_valve_opening Entrada Estado de limite de valvula.

Lim_valve_closure Entrada Estado de limite de valvula.

Acknowledgement Entrada Confi_rmacién de las variables Valve_closure_error o Valve_
opening_error.

Valve_opening_cmd Salida Apertura de la valvula.

Valve_closure_cmd Salida Cierre de la valvula.
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Variable Tipo Definicion

Valve_opening_error Salida Visualizacién en la ventana "Visualizacién de diagnosticos" de
una alarma vinculada a un problema de apertura de la valvula.

Valve_closure_error Salida Visualizacion en la ventana "Visualizacion de diagnodsticos” de
una alarma vinculada a un problema de cierre de la valvula.

llustracion de las variables de DFB de valvula declaradas en el
Editor de datos

En la pantalla siguiente se muestran las variables de DFB de valvula utilizadas en esta
aplicacién para controlar la valvula.

M Editor de datos N [ B
Variables ‘T\pos de DDT | %Eﬁcﬁgﬁedse Tinos de DFB
Filtro
’7 hl ¢ Nornkre [* ‘ ‘
Mombre E|
;b
¢ -4y Valve_opening 1 BOOL
P §---. Valve_clasure 2 BOOL
i i :---f§ Lim_vale_opening 3 BOOL
P ---f Lim_vale_closure 4 BOOL
it oA Acknowkdgement 5 BOOL
T
; El@ <galidas>
i1 i) Vake_opening_cmd 1 BOOL
i1 -4 Valve_chsure_cmd 2 BOOL
i1 - Vale_opening_emor 3 BOOL
it -8 Valve_obsure_eror 4 BOOL
.
¢ B <enradasisalidas>
: ! ] <plblico>
P L <privado> o
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Principio de funcionamiento del DFB de valvula

En la pantalla siguiente se muestra el DFB de valvula desarrollado en lenguaje FBD.

BN <DFBa valvula: [Valvula] ]
‘ . BT . !
:.1 : RS 2 .
‘ OR WValve_opening—|g Q1 | Velve_opening_omd
Lim_valve_opening '—|IN1 - OUT : R1 . '
Valve_closure —|{IN2 . T .
‘ . ; FBIZ «
‘o . 3 RS 5
i 3 . OR Valve_closure— S+ Q1 —Valve_
AND ’ |
| Lim_valwe_closure—[IN1  QUT | R1: closure_
Walve_opening —INT - OUT . 1Mz | cmd
Walve_closure '— INZ ' ; '
FEI3 : 4 ' :
| oTon © - o | -
Valve_opening_cmd—py Q Nt OUT |- valve_opening_ermor
W2s —|PT ET rLim_valve_opening—| INZ \
FEI4 Z 5 ' :
A Y l anD l
\/alvefo\os:urefomdzf I Q : N1 OUT [— Valve_closure_error |
W2s,—PFT  ET [ Lim_valye_closure—| IN2 ,
:

Este DFB autoriza que el comando pueda abrir la valvula (Valve_opening_cmd) cuando las

entradas Valve_closure y Lim_valve_opening se establezcan en "0". El principio es el
mismo para el cierre, con una funcién de seguridad adicional en caso de que el usuario
solicite la apertura y el cierre de la valvula a la vez (la accién de apertura tiene prioridad).

Con el fin de supervisar los tiempos de apertura y cierre, se utiliza el temporizador TON

para retrasar la activacion de una condicién de error. Tras la activacién de la apertura de la

valvula (Valve_opening_cmd = 1), se activara el temporizador. Si Lim_valve_opening no

pasa a "1" en un intervalo de dos segundos, la variable de salida Valve_opening_error pasa
a"1". En este caso, se muestra un mensaje.

NOTA: Ajuste el tiempo de PT en funciéon del equipo.
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Creacion del programa en SFC para la gestion del
deposito

Presentacion

El programa principal esta escrito en SFC (Grafcet). Las diferentes secciones de los pasos
y transiciones Grafcet estan escritas en LD. Este programa se declara en una tarea MAST y
dependera del estado de una variable booleana.

La principal ventaja del lenguaje SFC es que su animacion grafica permite supervisar la
ejecucion de una aplicacion en tiempo real.

En la tarea MAST se declaran varias secciones:

» Laseccion Tank_management (que esta escrita en SFC y describe el modo de
funcionamiento,

» Laseccion Ejecucion (que esta escrita en LD y ejecuta el arranque de la bomba
utilizando el DFB de motor, el cierre y apertura de la valvula.

+ La seccion Simulacion (que esta escrita en LD y simula la aplicacion. Esta seccion
debe eliminarse en caso de conexion con un PLC.

NOTA: La animacion de las secciones de tipo LD, SFC y FBD utilizadas en la aplicacién
se debe realizar en modalidad online, con el PLC en RUN
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llustracion de la seccion Tank_management

En la siguiente pantalla se muestra el Grafcet de la aplicacion:

>

Intial
Inttial jcond
Init_Pump
Filling] Start
I
>
Tank_Filling
T
With_[pefaull Reachef Level Filing in progress
—— —— —
Tank_Drain End_alarm Pump_Flow_Redyction
Empty]| Tank
| I I
Drain Flow_Reduction
% Intial ~ } Tank_Drain_2 %ankfilhné

TaﬂkBoF_Leve

Para obtener informacidon sobre las acciones y transiciones utilizadas en el Grafcet,
consulte el capitulo Acciones y transiciones.

NOTA: Para obtener mas informacion sobre la creacion de la secciéon SFC, consulte el
capitulo Editor SFC (véase EcoStruxure™ Control Expert, Modalidades de
funcionamiento).

Descripcién de la seccién Tank_management

En la tabla siguiente se describen los diferentes pasos y transiciones del Grafcet Tank_
management:
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Instalacion de la aplicacion con Control Expert

Paso/Transicion

Descripcion

Initial

Este es el paso inicial.

Initial_condition

Esta es la transicion que pone en marcha la bomba. La transicién es valida cuando
las variables:

*+ Stop=0,

* Run=1,

* Tank_High_Level =0,

* Lim_valve_closure =1y
+ Desired_Level >0

Init_Pump Se trata del paso que inicia la tasa de flujo de la bomba.
Filling_Start Esta transicién se activa cuando se inicializa la tasa de flujo de la bomba.
Tank_Filling Este es el paso que pone en marcha la bomba y el llenado del depdsito hasta

alcanzar el nivel superior. Este paso activa el DFB de motor en la seccion Aplicacion,
que controla la activacién de la bomba.

Reached_Level

Esta transicion se activa cuando se alcanza el nivel deseado del depésito.

End_Alarm Este es el paso que enciende el LED Depésito listo

Drain Esta transicion se activa cuando el operador pulsa el botén Drenar depésito (Drain
=1).

Tank_Drain_2 Este paso es idéntico a Tank_Drain.

Tank_Low_Level

Esta transicion se activa cuando se alcanza el nivel bajo del depdsito (Tank_Low_
Level = 1).

With_fault Esta transicion se activa cuando High_Safety_Alarm = 1 o el botén Stop_cycle se ha
activado (Stop_cycle = 1).

Tank_Drain Este paso activa el DFB de valvula en la seccién Aplicacién, que controla la apertura
de la valvula.

Empty_Tank Esta transicion es valida cuando el deposito esta vacio (Tank_Low_Level =1y

Pump_Flow = 0,0).

Filling in progress

Esta transicion es valida cuando el llenado del depdsito esta en curso.

Pump_Flow_Reduction

Se trata del paso que reduce la tasa de flujo de la bomba.

Flow_Reduction

Este es el valor de la tasa de flujo tras la reduccion.

NOTA: Puede visualizar todos los pasos y transiciones del SFC haciendo clic en

.

delante del nombre de la secciéon SFC.
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Procedimiento de creacion de una seccion SFC

En la tabla siguiente se detalla el procedimiento que debe seguirse para la creacién de una
seccion SFC para la aplicacion.

Paso Accion
1 En Explorador de proyectos\Programa\Tareas, haga doble clic en MAST.
2 Haga clic con el boton derecho en Seccién y luego seleccione Nueva seccién Proporcione un
nombre para la seccion (Tank_management para la seccion SFC) y elija el lenguaje SFC.
3 Aparece el nombre de la seccién, que puede editarse haciendo doble clic en él.
4 Iéasfherramientas de edicion de SFC aparecen en la ventana, que pueden utilizarse para crear el
rafcet.

Por ejemplo, para crear un paso con una transicion:

|

« Para crear el paso, haga clic en y coléquelo en el editor,

. . e . .
« Para crear la transicion, haga clic en y coléquela en el editor (generalmente en el paso
que la precede).

Creacion de un programa en LD para ejecucion de la
aplicacion

Resumen

Esta seccion controla la bomba y la valvula utilizando los DFB creados previamente.
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llustracion de la seccion Ejecucion

La seccién que aparece mas abajo forma parte de la tarea MAST. No tiene ninguna
condicion temporal definida, de manera que se ejecuta de forma permanente.

FBI_1
Mator
Init_Pump.x
— EN ENC —
Tank_Filling =
| Run Motor... |— Molor_run_cmd
Tank_Drain.x
| Stop Mctor,.. — Molor_ermor
End_Alarm.x
—‘ Contactor_retum— Contactor_Return
Acknowledgement— Acknowledgement
FBI_2
Tank_Drain.x Valve
—{ EN ENO |—
Tank_Drain_2
| Walve Valve... — Yalve_opening_cmd
Imt_Purjﬂp.x
I Valye Valve. . — Valve_closure_cmd
Tank_fillingx
Lim_valve_opening— |im va_ Vale_ . — ‘ale_opening_emor
Encd_Alarm]z
Lim_valve_closure —{ Lim_va \alve_ . L Walhie_closure_ermor
Pump_Flow_Reduction
Acknowledgement— Acknowledgement

Inttial.x

Descripcidén de la seccién Aplicacion

Cuando se activa el paso Bomba, la entrada de ejecucion del DFB de motor esta definida
en 1. Lasalida Motor run cmd cambia a "1"y se activa la alimentacion de la bomba.

El mismo principio se aplica al resto de la seccién.
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Procedimiento de creacion de una seccion LD

En la siguiente tabla se describe el procedimiento para crear parte de la seccion

Aplicacion:
Paso Accion
1 En Explorador de proyectos\Programa\Tareas, haga doble clic en MAST.
2 Haga clic con el boton derecho en Seccién y luego seleccione Nueva seccidn Asigne un

nombre a la seccién Aplicacién y seleccione el LD de tipo de lenguaje.

Se abre la ventana de edicion.

Para crear el contacto Init_Pump.x, haga clic en ik y coléquelo en el editor. Haga doble clic en
el contacto e introduzca el nombre del paso con el sufijo ".x" al final (que indica que es un paso de
una seccion SFC) y confirme con OK.

4 Para utilizar el DFB de motor, es necesario instanciarlo. Haga clic con el boton derecho del ratén

en el editor y haga clic en Seleccién de datosyen J Haga clic en la ficha Tipos de
funcién y de bloques de funcién, seleccione el DFB, confirme mediante OK y coloque el
DFB. Para conectar el contacto Open_valve1.x a la entrada Stop del DFB, alinee horizontalmente

. ¥
el contacto y la entrada, haga clic en y coloque el enlace entre el contacto y la entrada.

NOTA: Para obtener mas informacion sobre la creacion de la seccién LD, consulte el
capitulo Editor LD (consulte EcoStruxure™ Control Expert, Modalidades de
funcionamiento).

Creacion de un programa en LD para la simulacion de la
aplicacion
Resumen

Esta seccion solo sirve para la simulacién de la aplicaciéon. No se debe utilizar en el caso de
una conexion a PAC.
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Instalacion de la aplicacion con Control Expert

llustracion de la seccion Simulacion

La seccién que aparece mas abajo forma parte de la tarea MAST. No tiene ninguna condicion
definida correspondiente, de manera que se ejecuta de forma permanente:

FBI_26 FBI_27
TON RS
—|EN ENO|- —|EN ENO|-
Yalve_Opening_Gmd Lim_Wahre_Opening
N Q s o ()
Valve_Opening_Time—|PT  ET|- Walve_Closure_Cmd —| R1
FBI_28 FBI_29
TON RS
—|EN ENO}|- —|EN ENOR-
Walve_Closure_Cmd Lim_Velve_Closure
IN Q S Qi
Valve_Closure Time—|PT — ET|- ‘alve_Opening_Cmd —| R1
FBI_30 FBI_31
TON RS
—|EN ENO- —-|EN ENO|-
Mator Run_Grmd Contactor_Return
N Q s o ()
—| PT ETI Slop—[R1
%S6 Flow
| {0
_‘ ‘ FBI_32 v
Init_Purmp.x TON
4‘ —EN ENO|-
Start_Pump.x Flone OPERATE
‘ IN Q <F' ) | Level =Level+Pump_Flow; L»
—-|PT  ET-

Tank_Drain_2

-~

‘ Level =Level-Valve_Flow, |

OPERATE

COMPARE
[ Level<1.0 ]

Tank_Low_Level

L =" |

COMPARE

Tank_High_Level
{0

[ Levebi20 |
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Descripcidon de la seccién Simulacién

+ La primera linea de la ilustracién se emplea para simular el valor de la variable Lim_
valve_opening. Si se proporciona el comando de apertura de la valvula (Valve
opening cmd = 1), se activa el temporizador TON. Cuando se alcanza el tiempo PT,
la salida de TON pasa a"1"y hace que la salida Lim valve opening tome el valor
"1" a no ser que se proporcione al mismo tiempo el comando de cierre de la valvula.

+ El'mismo principio se aplica a las salidas Lim valve closurey Contactor
return.

+ La ultima parte de la seccion se emplea para la simulacién del nivel de depdsito, asi
como para la activacion de los distintos niveles del depdsito. También es posible utilizar
los bloques OPERATE y COMPARE de la biblioteca para realizar esta accion.

Creacion de la tabla de animacion

Resumen

Se utiliza una tabla de animacién para supervisar los valores de variables, asi como para
modificar o forzar estos valores. Solo las variables declaradas en variables e
instancias FB pueden afadirse a la tabla de animacion.

Procedimiento para crear la tabla de animacién

En la siguiente tabla se indica el procedimiento para crear la tabla de animacién.

Paso Accién

1 En el Explorador de proyectos, haga clic con el boton derecho del ratén en Tablas de
animacioén.

Se abre la ventana de edicién.

2 Haga clic en la primera celda de la columna Nombre y luego en el boton y afiada las variables
necesarias.
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Tabla de animacién creada para la aplicacion

En la siguiente pantalla se muestra la tabla de animacién utilizada por la aplicacion:

Tabla N B
Modificar Forzar BNy v F K it
Nombre h 4 ‘ Valor | Tipo v ‘ Comentario
e 1 Nivel 0 REAL
\...qp Etapa 0,0 REAL
-~ Pump_Flow 00 REAL
%--.qp Lim_Valve_closure 0 EBOOL
-4 Valve_Closure_Cmd 0 EBOOL
‘-4 Valve_Opening_Cmd 1 EBOOL
t--A Lim_Valve_Opening 0 EBOOL
--4% Desired_Level 100,0 REAL
:--4» Nb_Stage 10,0 REAL
t---@ Run 1 EBOOL
E;"‘J Stop 0 EBOOL
[

NOTA: La tabla de animacion es dindmica s6lo en modalidad online (visualizacién de
valores de variable).

Creacidén de la pantalla de operador

Resumen

La pantalla de operador se emplea para animar objetos graficos que simbolizan la
aplicacién. Estos objetos pueden pertenecer a la biblioteca de Control Expert o pueden
crearse con el editor grafico.

NOTA: Para obtener mas informacién, consulte Pantallas de operador (consulte
EcoStruxure™ Control Expert, Modalidades de funcionamiento).
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llustracion de la pantalla de operador

La ilustracion siguiente muestra la pantalla de operador de la aplicacién:

12 11
f f
/
Flujo de bomba (m3/h) W ‘

1 —H Iniciar ciclo ‘ Detener ciclo
@ I_\ ¥ivel deseado (%) -We\m
| E-Ndxejde\
9

8

Depdsito listo

Drenar Eepésito ‘
T

ra

Niv

medido

(%)

|
J

i

4 —
:
5 6 7
En la tabla siguiente se presentan las variables asociadas:
N° Descripcion Variable asociada
1 Indicador de flujo de bomba Pump_Flow
2 Indicador de nivel medido Level
3 Representacion del nivel del depdsito Level
4 Valvula Lim_Valve_Closure
5 Indicador de escala Desired_Level
6 Indicador de nivel deseado Desired_Level
7 Botén de drenaje del deposito Drain
8 Senfializacion luminosa de "Depésito listo" Tank_Ready
9 Sefializacion luminosa de "Nivel de depésito bajo" Tank_Low_Level
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Instalacion de la aplicacion con Control Expert

Procedimiento para crear la pantalla de operador

N° Descripcion Variable asociada
10 Senfalizacion luminosa de "Nivel de deposito alto” Tank_High_Level
1" Botén de parada Stop

12 Botdn de arranque Run

NOTA: Para animar objetos en modalidad online, debe hacer clic en m . Haciendo clic
en este botén puede validar lo escrito.

En la tabla siguiente se detalla el procedimiento que debe seguirse para insertar y animar el

deposito.

Paso

Accion

1

Enel Explorador de proyectos, haga clic con el boton derecho del ratdén en Pantallas de

operador y haga clic en Nueva pantalla.

Aparece el editor de pantallas de operador.

* Enelmend Herramientas, seleccione Biblioteca de pantallas de operador. Se
abre la ventana. Haga doble clic en Fluidos y después en Depésito. Seleccione el
depdsito dinamico de la pantalla de ejecuciény Copiar (Ctrl + C) y Pegar (Ctrl + V) en el
esquema en el editor de la pantalla de operador (para volver a la pantalla, haga clic en el

menu Ventana y luego en Pantalla).

» El deposito aparecera en la pantalla de operador. Se requiere una variable para animar el
nivel. En el menl Herramientas, haga clic en Ventana de variables. La ventana
aparece a la izquierda y en la columna Nombre, se muestra la palabra %MWO. Para obtener
la parte animada del objeto grafico (en este caso, el deposito), hay que hacer doble clic en %
MWO. Se selecciona una parte del depésito. Haga clic con el botén derecho del ratén en esta
parte y, a continuacion, haga clic en Caracteristicas. Seleccione la ficha Animaciéne

introduzca la variable correspondiente haciendo clic en el botén m (en lugar de %MWO).

En esta aplicacion, sera Tank_vol.

» Es necesario definir los valores maximo y minimo del depésito. En la ficha Tipo de

animacion, hagaclicen Grafico de barras yluego en el botdon y rellene los

campos en funcién del depdsito.
» Confirme con Aplicary OK.

=
Haga clic en ﬂ para seleccionar las lineas restantes una por una y aplique el mismo

procedimiento.

En la tabla siguiente se detalla el procedimiento que debe seguirse para la creacion del
botdn Inicio.
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Paso Accion

1 En el Explorador de proyectos, haga clic con el boton derecho del ratén en Pantallas de
operador y haga clic en Nueva pantalla.

Aparece el editor de pantallas de operador.

Haga clic en 9 y coloque el nuevo botdn en la pantalla de operador. Haga doble clic en el botén y

enlaficha Control, seleccione la variable Run haciendo clic en el botén J y confirme con OK. A
continuacion, introduzca el nombre del boton en el area de texto.

NOTA: En Seleccién de instancias, marque la casilla de verificacion IODDT y
haga clic en ' para acceder a la lista de objetos de E/S.
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Inicio de la aplicacidén

Contenido de este capitulo

Ejecucion de la aplicacion en modalidad de simulacion............. 346
Ejecucion de la aplicacion en modalidad estandar.................... 347

Finalidad de este capitulo

En este capitulo se describe el procedimiento que debe seguirse para iniciar la aplicacion.
En él también se detallan los distintos tipos de ejecuciones de la aplicacion.

Ejecucidén de la aplicacion en modalidad de
simulacion
Resumen

Puede conectarse al simulador API, lo que le permite comprobar una aplicacion sin

necesidad de una conexion fisica al PLC y a otros dispositivos.

NOTA: Para obtener mas informacion, consulte EcoStruxure™ Control Expert,
Simulador de PLC

Ejecucion de la aplicacion

En la tabla siguiente se presenta el procedimiento que debe seguirse para iniciar la
aplicacién en modalidad de simulacion:

Paso Accion
1 En el menu PLC, haga clic en Modalidad de simulacién,
2 En el menl Generacion, haga clic en Regenerar todo el proyecto. El proyecto se generara

y estara listo para transferirse al simulador. Después de generar el proyecto, aparece una ventana
de resultados. En caso de error en el programa, Control Expert indica el lugar haciendo doble clic
en la frase subrayada.

3 En el menu PLC, haga clic en Conexién. Ahora esta conectado al simulador.
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Paso Accion

4 En el menl PLC, haga clicen Transferir proyecto al PLC. Se abre la ventana Transferir
proyecto al PLC. Haga clicen Transferir. La aplicacién se transfiere al simulador del PLC.

5 En el menu PLC, haga clicen Ejecutar. Se abre la ventana Ejecutar. Haga clic en Aceptar.
La aplicacion se ejecutara (en modalidad RUN) en el simulador de PLC.

Ejecucion de la aplicacion en modalidad estandar

Presentacién
Para trabajar en modalidad estandar, es necesario utilizar un PLC y moédulos de E/S
analdgicos para asignar salidas a diferentes sensores y actuadores.

Se deberan modificar las variables utilizadas en modalidad de simulacion. En modalidad
estandar, las variables deben localizarse para asociarse a E/S fisicas.

NOTA: Para obtener mas informacion sobre el direccionamiento, consulte el capitulo
Instancias de datos

Cableado de entradas

El sensor se conecta como se indica a continuacion.

BMX AMI 0410

Sensor
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A continuacién, se muestra la asignacion del bloque de terminales de 20 pins.

Blogue de terminales

@ IUo O N .
cow | @ 0L ()
G)| o oV
N @
(G) | NnC
NC )
@) | w1
COMf
@ m
NC
i) | 1u2
comz | (2
2 —
- ® =
@ NG Barra de masa
NC
COM3 @ U3 IUx: entrada de polo + para el canal x
113 COMXx: entrada de polo - para el canal x
NC @ lIx: entrada + de transistor de lectura actual
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Cableado de salidas

La pantalla se conecta como se indica a continuacion.

BMX AMO 0210 Visualizacion
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A continuacién, se muestra la asignacion del bloque de terminales de 20 pins.

Bloque de terminales

NC Visualizacién
©
NC @ u/10
®
COMO @ NC
®
NC @ @ NC
NC NC
®
NC @ NC
@
NC @ NC
®)
NC @ NC [ ——
@ —
NC @ @ U/l Barra de masa
COM1 NC
@ U/Ix: salida de polo + para el canal x.
NC COMXx: salida de polo - para el canal x.

Configuracién del hardware de la aplicacién

En la tabla siguiente se detalla el procedimiento que debe seguirse para la configuracion de

la aplicacion.
Paso Accion
1 En el menu Explorador de proyectos, haga doble clic en Configuracién y después en 0: Bus

Xyen0: BMX XBP ««« (donde 0 es el nimero de bastidor).

2 En la ventana Bus X seleccione un slot, por ejemplo 3, y haga doble clic.

3 Inserte un médulo de entrada analégica (por ejemplo, BMx AMI 0410). Haga doble clic en el
mdédulo que aparece en el bus de PLC.
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Paso Accion

4 Enlaventana 0.1: BMX 0410, se puede configurar el rango y la escala de los canales utilizados.
Para esta aplicacion, establezca el canal O enelrango 0. .10V

5 Haga clic en el Area de escala del canal 0. Se abre una ventana.

Defina los distintos valores, tal y como se muestra en la siguiente figura:

Il 0.1 : BMXAMI 0410 _JC %]

4 entradas analégicas U/l con separacién de potencial de alta velocidad

[ B am 0410 (]| Configuracin|
B Canal0 -
B Canal Utizads]  Simbol R Escal Fil
feerB) Canal? al Simbolo ango sca.a iltro
LB Candl3 1 | 010V w|Usuario |0 v
2 |V 10V v | % 0 ¥
Tarea 3 v Parametros del canal 0 0 v
[MasT 7] 4 |v 5 -
rEscala ——————
Escalado

Sl ————— 0%> [0 ]
fe Nomnal 100%->
" Répido —Deshorde————

Inferior
Verificado

Superiar;

Verficado

Asignacion de variables al médulo de entrada

En la tabla siguiente se presenta el procedimiento que debe seguirse para efectuar el
direccionamiento directo de variables.
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Paso Accion

1 Enel Explorador de proyectosyenVariables e instancias FB, haga doble clic en
Variables elementales.

2 Enlaventana Editor de datos, seleccione la casilla de la columna Nombre e introduzca un
nombre (por ejemplo, Sensor value). Elija un tipo de INT para esta variable.

3 En la columna Direccion, introduzca la direccién de valor analdgico asociada con la variable.

Para este ejemplo, asocie la variable Sensor_value con el canal de entrada analdgico configurado
introduciendo la direccién %IW0.1.0.

| é—-- D Sensor_value |\NT ‘ %IW0.1.0 ‘

llustracion:

NOTA: Repita el mismo procedimiento para declarar y configurar el médulo de salida
analégico BMX AMO 0210.

Conversion de valores de entrada/salida

En esta aplicacion, el valor de nivel y el de bomba son de tipo REAL, y los médulos
analdgicos utilizan enteros. De este modo, las conversiones de entero/real deben aplicarse
en una tarea MAST.

La siguiente pantalla muestra la seccion de conversion de E/S, escrita en DFB, utilizando el
bloque de funciones de la biblioteca.

n Value_conversion: [MAST]

| INT_TO_REAL | : '
sensar_balue | |y OUT —Nivel I I
, .2 : : '
. REAL_TQ_INT
, Pumnptflow _| |y ouT

: L : : .
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Ejecucion de la aplicacion

En la tabla siguiente se presenta el procedimiento que debe seguirse para iniciar la
aplicacién en modalidad estandar.

Paso Accion
1 En el menu PLC, haga clic en Modo estandar,
2 En el menu Generacioén, haga clic en Regenerar todo el proyecto. El proyecto se generara

y estara listo para transferirse al PLC. Después de generar el proyecto, aparece una ventana de
resultados. Si existe un error en el programa, Control Expert indica su ubicacion al hacer clic en la
secuencia resaltada.

3 En el menu PLC, haga clic en Conexién. Ahora esta conectado al PLC.

4 En el menu PLC, hagaclicen Transferir proyecto al PLC. Se abre la ventana Transferir
proyecto al PLC. Haga clicen Transferir. La aplicacion se transfiere al PLC.

5 En el menu PLC, haga clicen Ejecutar. Se abre la ventana Ejecutar. Haga clic en Aceptar.
La aplicacion se ejecutara (en modalidad RUN) en el PLC.
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Acciones y transiciones

Contenido de este capitulo

TrANSICIONES .. e eaaas 354
ACCIONES ...t 356

Objeto
Este capitulo contiene las acciones y transiciones utilizadas en el Grafcet (consulte ).

Transiciones

Presentacion

Las tareas siguientes se utilizan en distintas transiciones del Grafcet.

Transicién Filling_Start

La accidn asociada a la transicion Filling_Start se presenta del modo siguiente:

Comentario:
Verificacidn de inicio de
llenado

COMPARE Filling_Start

—,7 Nivel>0.0; | (>
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Acciones y transiciones Médulos de entradas/salidas analogicas

Transicion With_Default

La accion asociada a la transicion With_Default se presenta de la manera siguiente:

Comentario: Esta transicion se activa si
Tank_High_Level =1 o Stop = 1.

Tank_High_Level With_Default
| T
J

Transicion Reached_Level

La accion asociada a la transicion Reached_Level se presenta del modo siguiente:

Comentario: Si el liquido del
depdsito alcanza el nivel deseado,
el proceso de llenado se detiene.

COMPARE Reached_Level

%x Desired_Level ‘ { }
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Transicién Filling_In_Progress

La accion asociada a la transicion Filling_In_Progress se presenta del modo siguiente:

Comentario: Reduccion de la
tasa de flujo de la bomba.

— COMPARE — COMPARE Filling_In_Progress
— 1 Nivel>=(Desired_Level*Etapa/ | __ Etapa<Nb78tageT| { )
Nb_Stage);

Transiciéon Empty_Tank

La accion asociada a la transicién Empty_Tank se presenta de la manera siguiente:

Comentario: Drenaje: Comentario:
reinicializacion de la tasa | |Fin de drenaje
de flujo de la bomba.

Tank_Low_Level OPERATE Empty_Tank
} } ! Pump_Flow: = m { )
Acciones
Presentacion

Las tareas siguientes se utilizan en distintos pasos del Grafcet.
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Paso inicial

La accion asociada al paso Inicial es la siguiente:

Comentario: Modalidad de
simulacion: reinicializacion del nivel
de liquido. Esta accion compensa la
imprecision de calculo del nivel.

— OPERATE
| Nivel: = 0.0; I

Comenlario: Esla accion comprueba
la variable Desired_Menu antes del
comienzo del proceso de llenado.

Stop Run Lim_Valve_Closure lank_High_Level COMPARE ___Initial_Condition

A /b pesired_Leve0.0f—( —

Paso Init_Pump

La accidn asociada al paso Init_Pump es la siguiente:

Comentario: Inicig| Comentario: Inicializacién
de la bomba de la variable de etapa

OPERATE OPERATE

%pflow: = Init_Flow; ‘ Etapa := 1.0; —
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Paso End_Alarm

La accion asociada al paso End_Alarm es la siguiente:

Comentario: Drenaje:
reinicializacion del flujo de la
bomba para el drenaje.

OPERATE Tank_Ready

%mpfﬂow: =0.0; |

Paso Pump_Flow_Reduction

La accidn asociada al paso Pump_Flow_Reduction es la siguiente:

Comentario: Reduccion de la tasa de flujo. Comentario: Incremento
La tasa de flujo inicial de la bomba se del nimero de etapa
divide entre el numero de etapa.

OPERATE OPERATE Flow_Reduction

—| Pump_Row: = Pump_FIow*Etapaf(EtapaH.0);‘# Etapa: = Etapam—( —
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Apéndices

Contenido de esta parte

Caracteristicas del rango termoelemento y RTD BMX ART

04147084 ... 360
Direccionamiento topolégico/de memoria de sefial de los
MOAUIOS ... 371

Descripcion general

Estos apéndices contienen informacion que deberia resultar Gtil para programar la
aplicacién.
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Maodulos de entradas/salidas analdgicas ART 0414/0814

Caracteristicas del rango termoelemento y
RTD BMX ART 0414/0814

Contenido de este capitulo

Caracteristicas de los rangos RTD para los médulos BMX

ART 041410814 ... 360
Caracteristicas de los rangos de termopar en grados

CeNtIGrados .....uiiee e 362
Caracteristicas de los rangos de termoelementos BMXART
0414/814 en grados Fahrenheit ..............ccccooiiiiiiiiiiiiii e, 366

Asunto de esta seccion

En esta seccidn se presentan las caracteristicas del rango termoelemento y RTD para los
modulos analégicos BMX ART 0414/0814.

Caracteristicas de los rangos RTD para los
modulos BMX ART 0414/0814

Presentacion

En la tabla que se presenta a continuacion se refleja el margen maximo de error, a 25 °C,
de los rangos RTD Pt100, Pt1000 y Ni1000.

Temperatura RTD Pt100 RTD Pt1000 RTD Ni1000
Resolucion de visualizacion 0,1°C 0,1°C 0,1°C
Error maximo a 25 °C (1)

o -100 °C 0,8°C 1,6°C 0,4°C

(=

£ |occ 0.8°C 16°C 0,5°C

©

_5 100 °C 0,8°C 1,6 °C 0,7°C

2]

S | 200°c 1,0°C 2°C 06°C

(]

'g 300 °C 1,2°C 2,4°C

S

=]

[
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Caracteristicas del rango termoelemento y RTD BMX

ART 0414/0814 Médulos de entradas/salidas analdgicas
Temperatura RTD Pt100 RTD Pt1000 RTD Ni1000
Resolucién de visualizaciéon 0,1°C 0,1°C 0,1°C
Error maximo a 25 °C (1)

400 °C 1,3°C 2,8°C

500 °C 1,5°C 3,3°C

600 °C 1,7°C 36°C

700 °C 1,9°C 41°C

800 °C 2,1°C 45°C
Dinamica de entrada De-175a825°C De-175a825°C De-54a174°C
De -283 a 1517 °F De -283 a 1517 °F De -66 a 346 °F

Leyenda:

(1) Temperatura ambiente

NOTA: Los valores de precision se suministran para una conexién de 3/4 conductores e
incluyen los errores y la desviacion de la fuente de corriente de 1,13 mA (Pt100) o
0,24 mA (Pt1000 o Ni1000).

Tanto si la sonda se encuentra en el aire como bajo del agua, los efectos del
autocalentamiento no aportan ningun error significativo a la medicion.

En la tabla que se presenta a continuacion se refleja el margen maximo de error, entre O y
60 °C, de los rangos RTD Pt100, Pt1000 y Ni1000.

Temperatura RTD Pt100 RTD Pt1000 RTD Ni1000
Resolucién de visualizacion 0,1°C 0,1°C 0,1°C
Error maximo de 0 a 60 °C
g -100 °C 1°C 2°C 0,8
'g 0°C 1°C 2°C 0,9°C
_g 100 °C 1°C 2°C 1,1°C
E 200 °C 1,2°C 24°C 1,3°C
§ 300 °C 1,5°C 3°C
E 400 °C 1,8°C 36°C
500 °C 2°C 4°C
600 °C 2,3°C 4,6 °C
700 °C 25°C 5°C
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Maodulos de entradas/salidas analdgicas ART 0414/0814
Temperatura RTD Pt100 RTD Pt1000 RTD Ni1000
Resolucién de visualizaciéon 0,1°C 0,1°C 0,1°C
Error maximo de 0 a 60 °C

800 °C 2,8°C 5,6°C

Dinamica de entrada

De-175a825°C
De -283 a 1517 °F

De-175a825°C
De -283 a 1517 °F

De-54a174 °C
De -66 a 346 °F

NOTA: Los valores de precision se suministran para una conexion de 4 conductores e
incluyen los errores y la desviacion de la fuente de corriente de 1,13 mA (Pt100) o

0,24 mA (Pt1000 o Ni1000).

Tanto si la sonda se encuentra en el aire como bajo del agua, los efectos del
autocalentamiento no aportan ningun error significativo a la medicion.

Un error a una temperatura dada T puede deducirse mediante extrapolacion lineal de los
errores definidos a 25y 60 °C segun la féormula:

Er = €55+ |T— 25| x|gg —£55]/35

Normas de referencia:

+ RTD Pt100/Pt1000: Norma NF C 42-330 de junio de 1983 y norma IEC 751, segunda

edicion de 1986.

+ RTD Ni1000: Norma DIN 43760 de septiembre de 1987.

Caracteristicas de los rangos de termopar en

grados centigrados

Introduccion

En las tablas siguientes se describen los errores de los dispositivos de medicién detectados
de los diferentes termoelementos B, E, J, K, N, R, Sy T en grados centigrados.

» Las precisiones que aparecen a continuacion son validas independientemente del tipo

de compensacion de la union en frio: TELEFAST o Pt100 clase A.

+ Latemperatura de union en frio que se considera en el calculo de precision es de 25°C.

» Laresolucion se facilita con un punto de funcionamiento en mitad de la gama.
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ART 0414/0814 Médulos de entradas/salidas analdgicas

* Los valores de precision incluyen:

o Los errores eléctricos detectados en la cadena de adquisicion de los canales de
entrada y de compensacion de union en frio, los errores de software detectados o
los errores de intercambiabilidad detectados en los sensores de compensacion de
unién en frio.

o Los errores del sensor del termoelemento detectados no se tienen en cuenta.

Termoelementos B, E, Jy K

En la tabla siguiente se presentan los valores de error maximo detectado para los
termoelementos B, E, Jy Ka 25 °C.

Temperatura Termoelemento B | Termoelemento E Termoelemento J | Termoelemento K
Error maximo TFAST | Pt100 TFAST Pt100 TFAST | Pt100 TFAST | Pt100
detectado a 25 °C

O]

g -200 °C 3,7°C 25°C 3,7°C 25°C
'E -100 °C 26°C 24°C 26°C 24°C 2,6°C 24°C
_g 0°C 25°C 2,3°C 25°C 2,3°C 25°C 2,3°C
s 100 °C 26°C 24°C 26°C 24°C 2,6 °C 24°C
% 200°C 35°C 34°C 26°C 24°C 26°C 2,4°C 2,6 °C 25°C
E 300 °C 32°C 30°C 2,7°C 25°C 2,7°C 25°C 2,6 °C 24°C

400 °C 3,0°C 2,8°C 2,7°C 25°C 2,7°C 25°C 2,7°C 25°C

500 °C 30°C 28°C 2,8°C 26°C 2,8°C 26°C 2,8°C 2,6°C

600 °C 3,0°C 2,8°C 2,8°C 2,6°C 2,8°C 26°C 2,8°C 2,6°C

700 °C 3,0°C 28°C 2,8°C 26°C 2,8°C 2,6°C 2,9°C 2,7°C

800 °C 30°C 28°C 29°C 2,7°C 2,9°C 2,7°C
900 °C 3,0°C 28°C 29°C 2,7°C 3,0°C 2,8°C
1000°C | 3,0°C 28°C 30°C 2,8°C
1100°C | 3,0°C 2,8°C 3,1°C 29°C
1200°C | 3,0°C 2,8°C 3,2°C 3,0°C
1300°C | 3,0°C 28°C 33°C 3,1°C

1400°C | 3,1°C 29°C

1500°C | 3,1°C 29°C
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Caracteristicas del rango termoelemento y RTD BMX

ART 0414/0814

Temperatura Termoelemento B | Termoelemento E Termoelemento J | Termoelemento K
Error maximo TFAST | Pt100 TFAST Pt100 TFAST | Pt100 TFAST Pt100
detectado a 25 °C
()

1600°C | 3,1°C 29°C

1700°C | 3,2°C 3,0°C

1800°C | 3,3°C 3,1°C
Dinamica de 1710..17 790 °C -2400..9700 °C -7770..7370 °C -23100..13310°C
entrada
Leyenda:

(1) TFAST: compensacion interna por TELEFAST

PT100: compensacion externa por 3 conductores Pt100

Normas de referencia: IEC 584-1, primera edicién, 1977 e IEC 584-2, segunda edicion,

1989

Termoelementos L, N, R,y S

En la tabla siguiente se presentan los valores de error maximo de precision detectado para
los termoelementos L, N, Ry S a 25 °C.

Temperatura Termoelemento L Termoelemento N Termoelemento R Termoelemento S

Error maximo TFAST Pt100 TFAST Pt100 TFAST Pt100 TFAST Pt100

detectado a 25 °

c(1)

g -200 °C 3,7°C 25°C

£ -100°C 26°C | 24°C

.g 0°C 25°C 2,3°C 25°C 2,3°C 2,5°C 2,3°C 2,5°C 2,3°C

E 100°C | 2,6°C 24°C 26°C 2,4°C 2,6 °C 24°C 2,6°C 24°C

% 200°C | 2,6°C 2,4°C 26°C 2,4°C 2,6 °C 24°C 2,6°C 24°C

E 300°C | 26°C 2,4°C 26°C 24°C 2,6 °C 24°C 2,6°C 24°C
400°C | 2,7°C 2,5°C 2,7°C 25°C 2,7°C 25°C 2,7°C 25°C
500°C | 2,7°C 2,5°C 2,7°C 2,5°C 2,7°C 25°C 2,7°C 2,5°C
600°C | 2,8°C 2,6 °C 28°C 2,6°C 2,8°C 26°C 2,7°C 25°C
700°C | 2,8°C 2,6 °C 2,8°C 2,6°C 2,8°C 26°C 2,8°C 2,6 °C
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ART 0414/0814 Médulos de entradas/salidas analdgicas
Temperatura Termoelemento L Termoelemento N Termoelemento R Termoelemento S
Error maximo TFAST Pt100 TFAST Pt100 TFAST Pt100 TFAST Pt100
detectado a 25 °
c@

800°C | 29°C 2,7°C 29°C 2,7°C 2,8°C 26°C 28°C 2,6°C
900°C | 29°C 2,7°C 29°C 2,7°C 29°C 2,7°C 29°C 2,7°C
1000 ° 3,0°C 28°C 29°C 2,7°C 29°C 2,7°C
C
1100 ° 3,0°C 2,8°C 29°C 2,7°C 3,0°C 2,8°C
Cc
1200 ° 3,1°C 29°C 3,0°C 2,8°C 3,0°C 2,8°C
Cc
1300 ° 3,0°C 2,8°C 3,1°C 29°C
Cc
1400 ° 3,1°C 29°C 3,1°C 29°C
C
1500 ° 3,1°C 29°C 3,2°C 3,0°C
Cc
1600 ° 32°C 3,0°C 3,2°C 3,0°C
Cc
1700 ° 3,2°C 3,0°C 3,2°C 3,0°C
C
Dinamica de -1740..8740 °C -2320..12 620 °C -90..16 240 °C -90..16 240 °C
entrada
Leyenda:

(1) TFAST: compensacion interna por TELEFAST.

PT100: compensacion externa por 3 conductores Pt100.

Normas de referencia:
» Termoelemento L: DIN 43710, edicién de diciembre de 1985.

+ Termoelemento N: IEC 584-1, segunda edicién, 1989 e IEC 584-2, segunda edicion,
1989

» Termoelemento R: IEC 584-1, primera edicion, 1977 e IEC 584-2, segunda edicion,
1989

+ Termoelemento S: IEC 584-1, primera edicion, 1977 e IEC 584-2, segunda edicion,
1989
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Termoelementos Ty U

En la tabla siguiente se presentan los valores de error maximo de precision detectado para
los termoelementos Ly U a 25°C.

Temperatura Termoelemento T Termoelemento U

Error maximo detectado a 25 °C (1) TFAST Pt100 TFAST Pt100

g -200 °C 3,7°C 25°C

£ -100°C 3,6°C 24°C

_g 0°C 35°C 2,3°C 25°C 2,3°C

:E: 100 °C 2,6 °C 24°C 26°C 24°C

§ 200 °C 2,6 °C 24°C 26°C 24°C

E 300 °C 2,6°C 24°C 26°C 24°C
400 °C 2,7°C 25°C 2,7°C 25°C
500 °C 2,7°C 2,5°C
600 °C 2,7°C 25°C

Dinamica de entrada -2540..3840 °C -1810..5810 °C

Leyenda:

(1) TFAST: compensacion interna por TELEFAST

PT100: compensacion externa por 3 conductores Pt100

Normas de referencia:
» Termoelemento U: DIN 43710, edicion de diciembre de 1985.

« Termoelemento T: IEC 584-1, primera edicién, 1977 e IEC 584-2, segunda edicion,
1989

Caracteristicas de los rangos de termoelementos
BMXART 0414/814 en grados Fahrenheit

Introduccion

En las tablas siguientes se muestran los errores detectados del dispositivo de medicion de
los diferentes termoelementos B, E, J, K, N, R, Sy T en grados Fahrenheit.
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+ Las precisiones que aparecen a continuacion son validas para todos los tipos de
compensacion de la union en frio: TELEFAST o Pt100 clase A.

» Latemperatura de union en frio que se considera en el calculo de precision es de 77 °F.
+ Laresolucion se facilita con un punto de funcionamiento en mitad de la gama.
* Los valores de precision incluyen:

o Los errores eléctricos detectados en la cadena de adquisicion de los canales de
entrada y de compensacion de unioin en frio, los errores de software detectados y
los errores de intercambiabilidad detectados en los sensores de compensacion de
union en frio.

o Los errores del sensor del termoelemento detectados no se tienen en cuenta.

Termoelementos B, E, Jy K

En la tabla siguiente se presentan los valores de error maximo de precision detectado para
los termoelementos B, E, Jy Ka 77 °F:

Temperatura Termoelemento B | Termoelemento E | Termoelemento J | Termoelemento K
Er(l:lc;r maximo detectado a 77 ° | TFAST | Pt100 TFAST | Pt100 TFAST | Pt100 TFAST | Pt100
g -300°F 6,7 °F 4,5°F 6,7 °F 4,5°F
‘E -100°F 4,7 °F 4,3 °F 4,7 °F 4,3°F 4,7 °F 4,3°F
_g 0°F 4,5°F 41°F 4,5°F 41°F 4,5°F 4,1°F
E 200°F 4,7 °F 4,3°F 4,7 °F 4,3°F 4,7°F 4,3°F
§ 400°F 6,3 °F 6,1 °F 4,7 °F 4,3°F 4,7 °F 43°F 4,7 °F 4,3°F
E 600°F 5,8 °F 54 °F 49°F 4,5°F 49°F 4,5°F 49°F 4,5°F
700°F 5,4 °F 5,0 °F 4,9 °F 4,5°F 4,9°F 4,5°F 4,9°F 4,5°F
900°F 54 °F 5,0 °F 5,0 °F 4,7 °F 5,0 °F 4,7 °F 5,0 °F 4,7°F
1100°F 5,4 °F 5,0 °F 5,0 °F 4,7 °F 5,0 °F 4,7 °F 5,0 °F 4,7 °F
1300°F 54 °F 5,0 °F 5,0 °F 4,7 °F 5,0 °F 4,7 °F 52°F 4,9°F
1500°F 5,4 °F 5,0 °F 5,2 °F 4,9 °F 5,2 °F 4,9 °F
1700°F 54 °F 5,0 °F 52°F 4,9 °F 54 °F 5,0 °F
1800°F 54 °F 5,0 °F 54 °F 5,0 °F
2000°F 54 °F 5,0 °F 54°F 5,0 °F
2200°F 54 °F 5,0 °F 54 °F 5,0 °F
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Temperatura Termoelemento B | Termoelemento E | Termoelemento J | Termoelemento K
Er(r;;r maximo detectado a 77 ° | TFAST | Pt100 TFAST | Pt100 TFAST | Pt100 TFAST | Pt100

2400°F 5,4 °F 5,0 °F 54 °F 5,0 °F
2600°F 5,6 °F 52°C
2700°F 5,6 °F 52°C
2900°F 5,6 °F 52°C
3100°F 5,8 °F 54 °F
3200°F 6,0 °F 5,6 °F
Dinamica de entrada De 3390232000 ° | De-3990 a De -2870 a De -3830 a
F 17 770 °F 13 950 °F 24 270 °F

Leyenda:
(1) TFAST: compensacion interna por TELEFAST.

PT100: compensacién externa por 3 conductores Pt100.

Termoelementos L, N, R,y S

En la tabla siguiente se muestran los valores de error maximo de precision detectado para
los termopares L, N, Ry Sa 77 °F:

Temperatura Termoelemento L | Termoelemento N | Termoelemento R | Termoelemento S

Er(r;;r maximo detectado a 77 ° | TFAST | Pt100 TFAST | Pt100 TFAST | Pt100 TFAST | Pt100

g -300°F 6,7 °F 4,5°F

£ -100°F 4T°F | 43°F

.g 0°F 45°F 4,1°F 4,5°F 4,1°F 4,5°F 4,1°F 4,5°F 4,1°F

E 200°F 4,7 °F 43 °F 4,7 °F 4,3°F 4,7 °F 43 °F 4,7 °F 43°F

% 400°F 4,7 °F 4,3°F 4,7 °F 4,3°F 4,7 °F 4,3 °F 4,7 °F 4,3 °F

E 600°F 4,7 °F 4,3 °F 4,7 °F 4,3 °F 4,7 °F 4,3°F 4,7 °F 4,3°F
700°F 49°F 45°F 49°F 4,5°F 49 °F 4,5°F 49°F 4,5°F
900°F 4,9°F 4,5°F 4,9 °F 4,5°F 4,9 °F 4,5°F 4,9°F 4,5°F
1100°F 5,0 °F 4,7 °F 5,0 °F 4,7 °F 5,0 °F 4,7 °F 4,9 °F 4,5°F
1300°F 5,0 °F 4,7 °F 5,0 °F 4,7 °F 5,0 °F 4,7 °F 5,0°F 4,7 °F
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Temperatura Termoelemento L | Termoelemento N | Termoelemento R | Termoelemento S
Er(r;;r maximo detectado a 77 ° | TFAST | Pt100 TFAST | Pt100 TFAST | Pt100 TFAST | Pt100

1500°F 5,2 °F 4,9 °F 5,2 °F 4,9 °F 5,2 °F 4,9 °F 5,2 °F 4,9 °F
1700°F 52°F 4,9 °F 52°F 49°F 52°F 49°F 52°F 49°F
1800°F 5,2 °F 4,9°F 52°F 4,9°F
2000°F 5,2 °F 4,9 °F 54 °F 5,0 °F
2200°F 5,4 °F 5,0 °F 54 °F 5,0 °F
2400°F 5,4 °F 5,0 °F 5,6 °F 5,2 °F
2600°F 5,6 °F 52°F 5,6 °F 52°F
2700°F 5,6 °F 5,2 °F 5,8 °F 54 °F
2900°F 5,8 °F 54 °F 5,8 °F 5.4 °F
3000°F 5,8 °F 54 °F 5,8 °F 54 °F
Dinamica de entrada (2) De -2800 a De -3860 a De -160a29950° | De-160a 29 950 °
16 040 °F 23 040 °F F F

Leyenda:

(1) TFAST: compensacion interna por TELEFAST.
PT100: compensacion externa por 3 conductores Pt100.
(2) Compensacion interna: temperatura ambiente = 68 °F.

Compensacion externa: temperatura ambiente = 86 °F.

Termoelementos Ty U

En la tabla siguiente se muestran los valores de error maximo de precision detectado para
los termopares Ty U a 77 °F:

Temperatura Termoelemento T Termoelemento U
Error maximo detectado a 77 °F (1) TFAST Pt100 TFAST Pt100
o -300°F 6,7 °F 4,5°F
c
£ | -100°F 6.5°F 43°F
S g
oS 0°F 6,3 °F 41°F 4,5°F 41°F
€'C
& § 200°F 4,7 °F 4,3 °F 47 °F 43°F
400°F 4,7 °F 4,3 °F 4,7 °F 43°F
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Maodulos de entradas/salidas analdgicas

Caracteristicas del rango termoelemento y RTD BMX
ART 0414/0814

Temperatura Termoelemento T Termoelemento U

Error maximo detectado a 77 °F (1) TFAST Pt100 TFAST Pt100
600°F 4,7°F 4,3°F 4,7 °F 4,3°F
700°F 4,9°F 4,5°F 4,9°F 4,5°F
900°F 49 °F 4,5°F
1100°F 4,9°F 4,5°F

Dinamica de entrada (2)

De -4250 a 7230 °F

De -2930a 10770

°F

Leyenda:

(1) TFAST: compensacion interna por TELEFAST.

PT100: compensacién externa por 3 conductores Pt100.
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Direccionamiento topolégico/de memoria de sefial de

los moédulos

Médulos de entradas/salidas analdgicas

Direccionamiento topolégico/de memoria de
senal de los médulos

Contenido de este capitulo

Direccionamiento topolégico/de memoria de sefal de los

modulos analdgicos Modicon X80

Direccionamiento topolégico/de memoria de senal
de los médulos analégicos Modicon X80

Médulos analégicos

En la tabla siguiente se muestran los objetos de médulos analégicos Modicon X80 que se
pueden asignar a las direcciones topoldgicas o de memoria de sefal.

NOTA: La memoria de sefial no se aplica a los médulos BMEAH-0-12.

Referencia del

Direccion topolégica

Direccion de memoria de seiial

médulo
BME AHI 0812 %IW rack.slot.channel, channel [0,7] -%|WStart address ... %IWStart address + 7
BME AHO 0412 %QW rack.slot.channel, channel [0,3] -%MWStart address ... %6MWStart address + 3
BMX AMI 0410 %IW rack.slot.channel, channel [0,3] -%|WStart address ... %IWStart address + 3
BMX AMI 0800 %IW rack.slot.channel, channel [0,7] -%|WStart address ... %IWStart address + 7
BMX AMI 0810 %IW rack.slot.channel, channel [0,7] -%IWStart address ... %IWStart address + 7
BMX AMM 0600 %IW rack.slot.channel, channel [0,3] -%|WStart address ... %IWStart address + 3
%QW rack.slot.channel, channel [4,5] y

-%MWStart address ... %MWStart address + 1
BMX AMO 0210 %QW rack.slot.channel, channel [0,1] -%MWStart address ... %6MWStart address +1
BMX AMO 0410 %QW rack.slot.channel, channel [0,3] -%MWStart address ... %MWStart address + 3
BMX AMO 0802 %QW rack.slot.channel, channel [0,7] -%MWStart address ... %MWStart address + 7
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Direccionamiento topoldgico/de memoria de sefial de

Maodulos de entradas/salidas analdgicas los médulos
Referencia del Direccion topolégica Direcciéon de memoria de senal
moédulo
BMX ART 0414 %IW rack.slot.channel, channel [0,3] -Value: -%IWStart address ... %IWStart address + 3

-Cold junction: -%IWStart address + 4

BMX ART 0814 %IW rack.slot.channel, channel [0,7] -%|WStart address ... %IWStart address + 7
-Cold junction, ch 0-3: %IWStart address + 8
-Cold junction, ch 4-7: %IWStart address + 9
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Moédulos de entradas/salidas analégicas

Glosario
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Médulos de entradas/salidas analdgicas

1 H BMXARTO814... ..o, 134
Indlce BMXARTOX14 ..o, 144
BMXFCA150 ..covieiiiiiiiieiean 81,176, 193
BMXFCAT52 oo 159
A BMXFCA300 .......oevveeveeiieeen. 81, 176, 193
ABE-TCPAAI0 ..ooooooooooooooeoeoeeeeeeeeeeee 80  BMXFOAS02 oo 159
BMXFCAS500 ..o, 81,176, 193
ABE7CPAO2......cccvvveieieeeenn 100, 126, 210
BMXFCASB02 ... 159
ABET7CPAOD3 ... .o, 100
BMXFCW301S ... 37
ABET7CPA21 ..o 176, 193
BMXFCW501S ..o 37
ABE7CPA3T .o 100, 126
BMXFTA150 ... 101, 127
ABE7CPA31E....c..oiieiieiieiea 100, 126
BMXFTATS52 ..o, 211
ABETCPA412 ..., 158
. - ; BMXFTA300 ......ccocoviiiiiiiieeeeeeinee 101, 127
accesorios de conexion a tierra................... 52
BMXFTA302 ... 211
BMXXSPO400 ......ccvieiieeiiiiieieieeeeaes 52
BMXFTAB02 ... 211
BMXXSPOB0O0 .......cvnieieiiiicieieeeeeeaes 52
BMXFTB2000.........cccccveiieiieeeeeieeeeeeeen, 21
BMXXSPO80O0 .......ccvveveiieieeeeeeeeee, 52
BMXFTB2010 .. ... 21
BMXXSPA1200 ....ceieieiiieeiieieieeeeeeas 52
BMXFTB2800 ......ceeieeieieii e 25
STBXSP3010...cuiieiiiiieeeeeeeeee 52
BMXFTB2820 ......ieeieeiiiiiieieieeeeeeeen 25
STBXSP3020.....cccuiieiiiiieieieeeeeeeeeis 52
. o BMXFTW301S. ... 29
alineacion de actuadores BMXFTW308S 33
BMXAMMOBOO ......ccvnviviiiiiieieeeeeenn, 230 DAV e T
BMXFTW501S..... i 29
BMXAMOO210 ...cvniieeieeieeeeeeeeeeee 171
BMXFTWS508S......ccoiiiiieeeieeeeeeeeeee, 33
BMXAMOO410 ...cenieieiieeeeeceeeeeeee 188
BMXXSPO400.........coeiiiiiiieieeeeeeen 52
BMXAMOOB802 ......covnevvieieiiiieeieeenn 205 BMXXSP0600 52
Alineacion de sensores T BMXXSPOB00.
BMXXSPO0800..........oceviieeeiieieeeeeeeeeeen, 52
BMXAMIOAT10 . cenieieieiieeeeeeeeeeeeeeea 74 BMXXSP1200 52
BMXAMIO800 ........civeiieiieieeeeeeeeeee, 94  TUOYRTT TEE s
BMXAMIO8BT0 ....iveiieeieeieeeeeeeeeeea 120
BMXAMMOBOO ........eevneeneeniieieeeeeeene 226 C
BMXRTO814 ...oeoiviieiieeeeeeeieeeeee 148
alineacién de sensores, BMXARTOx14 ...... 144 canal, estructura de datos para todos los
modulos
T GEN _MOD.....cooiieiiiieeieiee e, 274
B certificaciones..........cooeeviiiiiiiiiie, 59
blOqUES e {erminales ...................... 25 compensacion de union en frio .
codificacion ........ooeiiiiii e 48 SO
; : Conector de tipo FCN
Bloques de terminales de 20 pins instalacion 51
instalacion...... ST e 41 (070 013 4o o H 18
Bloques de terminales de 28 pins fi d l6ai 241
instalacion........c.c.oooiviii, 4 ~ COMIgurar ent_ra as analogicas ................
BMWFTB2020 ..o 91  configurar salidas anal6gicas ................... 241
BMXAMIOBOO0 .......evieiieieiieeeeeeeeeeeea 84
BMXAMIO8B10 ..o 110 D
BMXAMMOBOO ......ccvneiveiieiecieeeeeieeen, 214
BMXAMOO410......coevviieiiiiiieeeeii e 180  depurar entradas analogicas..................... 286
BMXAMOOBO02.........oeveieiiiiiiiiiiiiiiieieee 197  depurar salidas analdgicas ....................... 286
BMXARTO414 ..., 134
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diagnéstico de entradas/salidas

mediciones de rango eléctrico,

ANalOgICaSs .....uevveviieeeee e 294 BMXARTOX14 ..o 144
diagnésticos de mdédulos de entradas/ mediciones del rango de temperatura,
salidas analdgicas ..........ccoeeveviieeeiininnnnn. 294 BMXARTOX14 ..coveiiiiiiiiiee e 144
direccionamiento topoldégico/de memoria MOD_FLT. .o 282
de senal modalidad de retorno para salidas
E/S analdgicas de X80 .............ccevnenn. 371 analégicas ............ccceeeeen. 169, 187, 204, 228
Modulo de entradas analdgicas
BMXAMIO4A10. ... eviiiieeeiiee e 64
E Moédulo de salidas analégicas
en frio, compensacion de unién................. 258 m%“gﬁﬁ\gﬂ;%ﬂglcosxw """""""""""""" 1%
E/S analogicas de X80 7777 mOdulos Analdgicos X8O
direccionamiento topoldgico/de memoria de
SEAAI.....i i 371 N
estructura de datos de canal para las
entradas analdgicas (a10] 1 40 F= F O 59
T_ANA_IN_GEN........oooiiiiii, 273
estructura de datos de canal para médulos
analégicos (@)
T_ANA_IN_T BMX...oooviiiieeiiiinn, 261, 265 bietos de | . 261
T_ANA_OUT_BMX ............................... 269 opjetos ae lenguaje .............ooeviiiiiii
T _ANA_OUT _GEN......cooiiiiriieeeee, 273
exploracion, ciclos P
entradas analdgicas...........c.cccevveeennnnnn. 251
precauciones de cableado
[ d blead
BMXAMIOZA10.....oeiiiiieeeeeie e 75
F BMXAMIOB00 ... 95
filtrado de entradas analogicas BMXAMIO810 ... eieeiiiieeeiiieeeeeiieee 121
BMXAMMOBO0 .......cccvvveeeiiiiieeeeiiiiieees 231
BMXAMIOZ10 ..., 73
BMXAMOO210 ...ueeeieiiieeeeeiiieeeeeiie e 172
BMXAMIO800........cccevvieeeeiiiiieeeeiiieeeeees 93
BMXAMOO410 ...ueeeeiiiiieeeeiii e 189
BMXAMIOB10 ... 119
BMXAMOO802 ......cccevviieeeiiiiieeeeeiiieeees 206
BMXAMMOB00 .......ccccvviieiiiiieeeeeiiinne, 225 BMXARTO814 149
BMXARTO814 ... 147 o T 303
flltrado de medICI(’)n, BMXARTOX14 ........... 144 programaclon ..........................................
forzado
E/S analégicas X80.........cccoceeiiiiinniennnnn. 283 R
rangos de termoelementos
I BMXARTO814 ... 362
L Rangos RTD
[TaT{ed o TN -1 o] (o [o TN 316
To 15101 SRS 261 BMXARTOB4 oo 360
rapido, inicio
acciones y transiciones ...............ccceuee.. 354
rechazo de frecuencia, BMXARTOx14 ....... 144
M
rueda de asignacion de llaves ..................... 48
medicién, valores..........ccoooiiiiiiiiie. 303 rueda guia ......oooeeieeiee e 48
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S Conexion a BMXAMOO0802.................... 210
. L Conexion a BMXART0414..................... 158
software, instalacion Conexion a BMXARTO814.................... 158
manejar [0s moédulos........c.ccevveveeiennnnn. 298 Temporizacién
STBXMP7800.........ccunieeeiieeeeeeieeeeeeen 48 BMXAMI0410 70
STBXSP3010 ..uuiiiiiieeeeeee e 52 BMXAMI080090
SJgi):ﬁgggzcj%ﬁééBS'réér'r'{i'e"riié ------------------- 52 gmﬁm:\ag; 86 ...................................... ;; g
BMXAMIOZA10 ...couniiiieeeee e, 71 T T e
BMXAMIO800.........cccvveeeeiiiiieeeeiiieeeeea, 91
BMXAMIOB10 ... 117
BMXAMMO600 ..........covneeeieiines 223, 227
BMXAMOO210 ..o 168
BMXAMOO410 ... 186
BMXAMOO802 .......ccoevvneeeeiiieeeeeeinn. 203
supervision de subdesbordamiento
BMXAMIOZA10 ...couniiiieeeeeee e, 71
BMXAMIO800.........ccevveieeeeiiiieeeeeieeee, 91
BMXAMIO8B10 . ...ivieeiieeeeeeeeeeeee, 117
BMXAMMOGO0 .......cceevveeeeiiieeeeeeiinne. 223
T
T ANA IN GEN......oooooiiieee 273
T ANA_IN T BMX.oovooveoreeeeeeeeenns 261, 265
T_ANA_OUT BMX ..oveveeeeeeeeeeeeeeen, 269
T_ANA OUT GEN ....oooviioiieieeeee, 273
T GEN_MOD ..o, 274
T _M_ANA STD CH_IN_PRM.................. 280
T M_ANA_STD CH_IN _STS...cccoveenn... 280
T M_ANA STD CH OUT PRM.............. 280
T M_ANA STD CH OUT STS............... 280
T M_ANA_STD CH STS..coieieereenn, 280
T M_ANA TEMP _CH_STS cocoeeveeeeen. 280
T U ANA_STD IN 4 oo, 275
T _U_ANA_STD IN 4 OUT 2...cccvurnn. 275
T U ANA STD IN 8 cveoveeeeeeeeeeeeen, 275
T U_ANA_STD OUT 2.ioveieeeeeeen, 275
T U_ANA_STD OUT 4..ooovieeieree, 275
T U _ANA STD OUT 8..oeoveeeeeeeeeene, 275
T U ANA TEMP_IN Qoo 275
T U ANA TEMP_IN 8...c.ccoovvoiinnn. 275
TELEFAST
Conexion a BMXAMIO410 ...........c.ccce. 80
Conexion a BMXAMIO0800 ..................... 100
Conexion a BMXAMIO810 ..................... 126
Conexion a BMXAMO0210.................... 176
Conexion a BMXAMOO0410.................... 193
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