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Informacion legal

La informacion proporcionada en este documento contiene descripciones generales,
caracteristicas técnicas o recomendaciones relacionadas con productos o soluciones.

Este documento no pretende sustituir a un estudio detallado o un plan de desarrollo o
esquematico especifico de operaciones o sitios. No debe usarse para determinar la
adecuacion o la fiabilidad de los productos o las soluciones para aplicaciones de usuario
especificas. Es responsabilidad del usuario realizar o solicitar a un experto profesional
(integrador, especificador, etc.) que realice analisis de riesgos, evaluacion y pruebas
adecuados y completos de los productos o las soluciones con respecto a la aplicacion o el
uso especificos de dichos productos o dichas soluciones.

La marca Schneider Electric y cualquier otra marca comercial de Schneider Electric SE y
sus filiales mencionadas en este documento son propiedad de Schneider Electric SE o sus
filiales. Todas las otras marcas pueden ser marcas comerciales de sus respectivos
propietarios.

Este documento y su contenido estan protegidos por las leyes de copyright aplicables, y se
proporcionan exclusivamente a titulo informativo. Ninguna parte de este documento puede
ser reproducida o transmitida de cualquier forma o por cualquier medio (electrénico,
mecanico, fotocopia, grabacion u otro), para ningun propdsito, sin el permiso previo por
escrito de Schneider Electric.

Schneider Electric no otorga ninguin derecho o licencia para el uso comercial del documento
0 su contenido, excepto por una licencia no exclusiva y personal para consultarla "tal cual".

Schneider Electric se reserva el derecho de realizar cambios o actualizaciones con
respecto a o en el contenido de este documento o con respecto a o en el formato de dicho
documento en cualquier momento sin previo aviso.

En la medida permitida por la ley aplicable, Schneider Electric y sus filiales no
asumen ninguna responsabilidad u obligacién por cualquier error u omisién en el
contenido informativo de este documento o por el uso no previsto o el mal uso del
contenido de dicho documento.
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Informacién de seguridad Médulo SSI BMXEAE0300

Informacion de seguridad

Informacién importante

Lea atentamente estas instrucciones y observe el equipo para familiarizarse con el
dispositivo antes de instalarlo, utilizarlo, revisarlo o realizar su mantenimiento. Los
mensajes especiales que se ofrecen a continuacion pueden aparecer a lo largo de la
documentacion o en el equipo para advertir de peligros potenciales, o para ofrecer
informacion que aclara o simplifica los distintos procedimientos.

un riesgo de descarga eléctrica, que puede provocar lesiones si no se siguen las

2 La inclusién de este icono en una etiqueta “Peligro” o “Advertencia” indica que existe
instrucciones.

de lesiones. Observe todos los mensajes que siguen a este icono para evitar
posibles lesiones o incluso la muerte.

A PELIGRO

PELIGRO indica una situacion de peligro que, si no se evita, provocara lesiones graves o
incluso la muerte.

/: Este es el icono de alerta de seguridad. Se utiliza para advertir de posibles riesgos

A ADVERTENCIA

ADVERTENCIA indica una situacion de peligro que, si no se evita, podria provocar lesiones
graves o incluso la muerte.

A ATENCION

ATENCION indica una situacién peligrosa que, si no se evita, podria provocar lesiones leves
0 moderadas.

AVISO

AVISO indica una situacion potencialmente peligrosa que, si no se evita, puede provocar
dafos en el equipo.

EI00000000943.12 7



Maodulo SSI BMXEAE0300 Informacién de seguridad

Tenga en cuenta

La instalacién, manejo, puesta en servicio y mantenimiento de equipos eléctricos deberan
ser realizados solo por personal cualificado. Schneider Electric no se hace responsable de
ninguna de las consecuencias del uso de este material.

Una persona cualificada es aquella que cuenta con capacidad y conocimientos relativos a la
construccion, el funcionamiento y la instalacién de equipos eléctricos, y que ha sido
formada en materia de seguridad para reconocer y evitar los riesgos que conllevan tales
equipos.

Informacién de seguridad

Informacion importante

Lea atentamente estas instrucciones y observe el equipo para familiarizarse con el
dispositivo antes de instalarlo, utilizarlo, revisarlo o realizar su mantenimiento. Los
mensajes especiales que se ofrecen a continuacion pueden aparecer a lo largo de la
documentacioén o en el equipo para advertir de peligros potenciales, o para ofrecer
informacion que aclara o simplifica los distintos procedimientos.
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Informacién de seguridad Médulo SSI BMXEAE0300

un riesgo de descarga eléctrica, que puede provocar lesiones si no se siguen las

: La inclusién de este icono en una etiqueta “Peligro” o “Advertencia” indica que existe
instrucciones.

de lesiones. Observe todos los mensajes que siguen a este icono para evitar
posibles lesiones o incluso la muerte.

A PELIGRO

PELIGRO indica una situacion de peligro que, si no se evita, provocara lesiones graves o
incluso la muerte.

2 Este es el icono de alerta de seguridad. Se utiliza para advertir de posibles riesgos

A ADVERTENCIA

ADVERTENCIA indica una situacion de peligro que, si no se evita, podria provocar lesiones
graves o incluso la muerte.

A ATENCION

ATENCION indica una situacién peligrosa que, si no se evita, podria provocar lesiones leves
0 moderadas.

AVISO

AVISO indica una situacion potencialmente peligrosa que, si no se evita, puede provocar
dafos en el equipo.

Tenga en cuenta

La instalacion, manejo, puesta en servicio y mantenimiento de equipos eléctricos deberan
ser realizados sélo por personal cualificado. Schneider Electric no se hace responsable de
ninguna de las consecuencias del uso de este material.

Una persona cualificada es aquella que cuenta con capacidad y conocimientos relativos a la
construccion, el funcionamiento y la instalacion de equipos eléctricos, y que ha sido
formada en materia de seguridad para reconocer y evitar los riesgos que conllevan tales
equipos.
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Maodulo SSI BMXEAE0300 Informacién de seguridad

Informacién de seguridad

Informacion importante

Lea atentamente estas instrucciones y observe el equipo para familiarizarse con el
dispositivo antes de instalarlo, utilizarlo, revisarlo o realizar su mantenimiento. Los
mensajes especiales que se ofrecen a continuaciéon pueden aparecer a lo largo de la
documentacion o en el equipo para advertir de peligros potenciales, o para ofrecer
informacion que aclara o simplifica los distintos procedimientos.

un riesgo de descarga eléctrica, que puede provocar lesiones si no se siguen las

2 La inclusién de este icono en una etiqueta “Peligro” o “Advertencia” indica que existe
instrucciones.

de lesiones. Observe todos los mensajes que siguen a este icono para evitar
posibles lesiones o incluso la muerte.

A PELIGRO

PELIGRO indica una situacién de peligro que, si no se evita, provocara lesiones graves o
incluso la muerte.

2 Este es el icono de alerta de seguridad. Se utiliza para advertir de posibles riesgos

A ADVERTENCIA

ADVERTENCIA indica una situacion de peligro que, si no se evita, podria provocar lesiones
graves o incluso la muerte.

A ATENCION

ATENCION indica una situacién peligrosa que, si no se evita, podria provocar lesiones leves
0 moderadas.

AVISO

AVISO indica una situacion potencialmente peligrosa que, si no se evita, puede provocar
dafos en el equipo.
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Informacién de seguridad Médulo SSI BMXEAE0300

Tenga en cuenta

La instalacién, manejo, puesta en servicio y mantenimiento de equipos eléctricos deberan
ser realizados solo por personal cualificado. Schneider Electric no se hace responsable de
ninguna de las consecuencias del uso de este material.

Una persona cualificada es aquella que cuenta con capacidad y conocimientos relativos a la
construccion, el funcionamiento y la instalacion de equipos eléctricos, y que ha sido
formada en materia de seguridad para reconocer y evitar los riesgos que conllevan tales
equipos.
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Modulo SSI BMXEAE0300

Acerca de este libro

Acerca de este libro

Objeto

En este manual se describe la instalacidon del hardware y del software del médulo SSI

(interfaz de serie sincrona) BMXEAE0300.

Campo de aplicacion

Esta documentacion es valida para EcoStruxure™ Control Expert 15.0 o posterior.

Las caracteristicas de los productos descritos en este documento tienen como objetivo
coincidir con las caracteristicas disponibles en www.se.com. Como parte de nuestra
estrategia corporativa de mejora constante, podemos revisar el contenido con el tiempo con
el fin de elaborar documentos mas claros y precisos. Si ve una diferencia entre las
caracteristicas de este documento y las caracteristicas que aparecen en www.se.com,
tenga en cuenta que www.se.com contiene la informacién mas reciente.

Documentos relacionados

Titulo de la documentacion

Numero de referencia

Plataformas Modicon M580, M340 y X80 I/O, Normas
y certificaciones

EI00000002726 (inglés), EIO0000002727 (francés),
EIO0000002728 (aleman), EIO0000002730 (italiano),
EI00000002729 (espariol), EIO0000002731 (chino)

EcoStruxure™ Control Expert, Modalidades de
funcionamiento

33003101 (inglés), 33003102 (francés), 33003103
(aleman), 33003104 (espariol), 33003696 (italiano),
33003697 (chino)

EcoStruxure™ Control Expert, Comunicacion,
Biblioteca de bloques

33002527 (inglés), 33002528 (francés), 33002529
(aleman), 33003682 (italiano), 33002530 (espafiol),
33003683 (chino)

EcoStruxure™ Control Expert, Gestion de E/S,
Biblioteca de bloques

33002531 (inglés), 33002532 (francés), 33002533
(aleman), 33003684 (italiano), 33002534 (espafiol),
33003685 (chino)

Para consultar documentos en linea, visite el centro de descargas de Schneider Electric

(www.se.com/ww/en/download/).

12
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Acerca de este libro Modulo SSI BMXEAE0300

Informacién relativa al producto

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO

La aplicacién de este producto requiere experiencia en el disefio y la programacién de
sistemas de control. Sélo debe permitirse a las personas con dicha experiencia
programar, instalar, modificar y aplicar este producto.

REQUIRES CLEANUP
Siga todas las normativas de seguridad nacionales y locales.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves, muerte o
daios en el equipo.

EI00000000943.12
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Mdédulo SSI BMXEAE0300

Descripcion general del BMX EAE 0300

Contenido de esta parte

Introduccion al MOAUIO .......ccevviiiiiiii e 16
Instalacion del médulo SSI ... 23
Especificaciones de entradas/salidas ................c.ccooeiiiiiinnnnnns 38

Descripcion general

Este apartado proporciona una descripcion general del médulo SSI BMX EAE 0300 y sus
especificaciones técnicas.

EI00000000943.12 15



Moédulo SSI BMXEAE0300 Introduccion al médulo

Introduccion al modulo

Contenido de este capitulo

Informacion general sobre las funciones de SSI ..............c......... 16
Informacion general acerca del médulo SSI BMX EAE

0300 ..ot a e e 17
Descripcion del modulo BMXEAEO300(H) ...vvvveveviiiieeiiiiiiieeees 19
Dimensiones del médulo SSI X80 BMXEAEQ300(H)................... 20
Caracteristicas del moédulo BMXEAEO300(H).....oeevuvieeiieiineeennn. 21
Normas y certificaciones ............ccoveiieiiiiiiiiiiii e 22

Descripcion general

Este capitulo ofrece una descripcion general del moédulo SSI.

Informacion general sobre las funciones de SSI

Descripcién general

El médulo BMX EAE 0300 es una interfaz serie sincrona disefiada para ser utilizada con un
codificador absoluto, y las aplicaciones del usuario la controlan a través de una interfaz SSI
abierta.

El médulo lee automaticamente los valores de posicion del canal SSI cada cierto periodo de
tiempo fijo, a menos que el canal esté desactivado.

Funciones disponibles

En la tabla siguiente se muestran las funciones principales del médulo BMX EAE 0300:

Funcion Descripcion

Modulo La funcién modulo limita la dinamica del valor de la posicion a la potencia de 2. Un
evento (si se activa) detecta el paso del médulo. */*La salida refleja también se puede
confirmar en el paso de modulo (si se configura).

Reduccion Esta funcién reduce la resolucién intrinseca del codificador en un valor definido por el
parametro de "reduccion”. Esta reduccion se realiza mediante un cambio en el campo de
bits proporcionado por el codificador.

16 EI00000000943.12



Introduccion al médulo Modulo SSI BMXEAE0300

Funcion Descripcion

Offset La funcién de correccion del offset del codificador corrige sistematicamente el offset

producido por el codificador en la posicion mecanica "0". El usuario introduce el
parametro de offset del codificador absoluto.

Captura Los dos registros de entrada de captura (por canal) permiten que el programa del PLC

realice una funcion de medicién dinamica entre dos puntos. La accién de captura se
puede activar mediante dos entradas de captura. El evento se activara en cada
ocurrencia de Captura.

Comparacién Dos comparadores independientes (por canal), con umbrales que se pueden modificar

mediante ajuste (intercambio explicito), pueden generar un evento o salida refleja
cuando se cruce el umbral.

Informacion general acerca del médulo SSI BMX
EAE 0300

Definicion

El médulo SSI BMX EAE 0300 es una interfaz de serie sincrona de 3 canales, interfaz de
codificador absoluto.

Admite:

3 canales de entradas SSI

1 salida refleja para cada canal SSI

2 entradas de captura para los 3 canales SSI

Anchura de datos de 8 a 31 bits

4 rangos de velocidades de transmision (100 kHz, 200 kHz, 500 kHz, 1 MHz)
Funciones de captura y comparacién

EI00000000943.12
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Moédulo SSI BMXEAE0300 Introduccion al médulo

llustracion

La ilustracion siguiente muestra los componentes basicos de un sistema codificador
absoluto:

1 Codificador absoluto
2 Sensores de proximidad

3 Mdédulo SSI BMX EAE 0300

18 EI00000000943.12



Introduccion al médulo Modulo SSI BMXEAE0300

Descripcion del médulo BMXEAE0300(H)

llustracion

°
B

1 BMXEAEO0300(H)

2 Terminales extraibles de 28 pins
NOTA: Los terminales se suministran por separado.

Accesorios

El médulo BMXEAEO300(H) utiliza los siguientes accesorios:
» Terminales extraibles de 28 pins BMX FTB 2800/2820, pagina 25
* Un kit de conexiones blindadas BMXXSPee+¢, pagina 31

EI00000000943.12 19



Moédulo SSI BMXEAE0300 Introduccion al médulo

Dimensiones del médulo SSI X80 BMXEAEO0300(H)

Presentacion general del médulo SSI X80 BMXEAE0300
(H)

B A S Th
1 \ o AN
o N | H = A
Qe (128 A
oS | @ D
XIS IRIERS
sdll 132 il
2t N
S6ll |83 \ Q
Sl 11215 D
o) b 2 N
o b -
: (o] N d
—° —\_
32mm (1.26in.) 19 mm 86 mm (3.39in.) 33.5mm
(0.751in.) (1.3in.)

a Profundidad del segmento DIN: el valor dependera del tipo de segmento DIN que se
utilice en la plataforma.

Dimensiones del médulo SSI X80 BMXEAE0300(H)

Referencia del médulo | Dimensiones del médulo Profundidad de
instalacion()
Ancho Alto Profundo
BMXEAEO300(H) 32mm (1,26 in.) 103,7 mm (4,08 in.) 86 mm (3,39 in.) 119,5 mm (4,69 in.)(")

(1) No se incluye la profundidad del segmento DIN (a).

NOTA: Los conectores que se entregan con los médulos BMXEAEQ300(H) (bloques de
terminales extraibles de 28 pins) y los correspondientes juegos de cables preinstalados
(BMXFTW*08S) presentan las mismas dimensiones.

NOTA: Procure un espacio prudencial para la instalacion de los cables y alrededor de
los bastidores.
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Introduccién al médulo

Médulo SSI BMXEAE0300

Caracteristicas del médulo BMXEAE0300(H)

Version reforzada

El modulo BMXEAEO300H (endurecido) es la version reforzada del médulo BMXEAEOQ300
(estédndar) y puede utilizarse a un mayor rango de temperatura y en entornos quimicos

Severos.

Si desea mas informacién, consulte el capitulo Instalacién en entornos mas adversos en la
guia del usuario Plataformas, estandares y certificaciones de Modicon M580, M340 y X80

E/S.

Caracteristicas generales

La tabla siguiente se aplica a los médulos BMXEAE0300 y BMXEAEO300H para su uso en
altitudes de hasta 2000 m (6560 ft). Cuando utilice los médulos por encima de los 2000 m

(6560 ft), aplique un reajuste adicional.

Canales SSI Velocidad maxima de SSI 100 k, 200 k, 500 k, 1 M
en baudios
Numero de canales SSI 3
Longitud de bits De 8 a 31 bits
Intervalo de actualizacién =1ms

Canales de E/S estandar Numero de entradas
digitales

Dos entradas de tipo 3 de 24 V CC por médulo

Numero de salidas
digitales

Una salida de 24 V CC por canal

Se admite intercambio en tension

Si

Conformidad del codificador

Codificador absoluto modelo de 24 V con interfaz
SSl estandar (tolerancia: de 19,2 a 30 V CC)

Fuente de alimentacion al codificador

Tension: 24 V CC (suministrada por la
alimentacion de campo)

Corriente: <200 mA por canal (para 24 V CC)

Distribucion de alimentacion al codificador

Si, cortocircuito limitado (700 mA en total)

Consumo de potencia de +3,3VCC
la placa de conexiones

Tipica: 150 mA
Maximo: 250 mA

+24V CC

No se utiliza

Rigidez dieléctrica Campo a bus

1400 VCC por 1 minimo

EI00000000943.12
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Modulo SSI BMXEAE0300

Introduccion al médulo

Alimentacion de campo Tension De 19,2230V CC (24 V CC tipica)
Ayuda a proteger contra sobretension de hasta 45
V CC.
Corriente Depende del codificador (o codificadores) y la
carga de consumo de salida refleja.
Para el funcionamiento del moédulo: 30 mA.
Temperatura de BMXEAEO0300 De 0a 60 °C (de 32 a 140 °F)
funcionamiento
BMXEAEO0300H De-25a70°C (de-13a 158 °F)

NOTA: Confirme que el codificador tenga al menos 5 mA de corriente de salida para
activar la entrada DATA del modulo BMXEAEQ0300.

A ADVERTENCIA

DANOS MATERIALES

No permita que la tensién suministrada supere la tensién maxima permitida del
codificador cuando el médulo BMXEAE0300 o BMXEAEO300H se utilice para suministrar
alimentacion al codificador.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves, muerte o
dafos en el equipo.

Normas y certificaciones

Descargar

Haga clic en el enlace correspondiente al idioma que prefiera para descargar las normas y
las certificaciones (formato PDF) aplicables a los médulos de esta linea de productos:

Titulo

Idiomas

Normas y certificaciones

Plataformas Modicon M580, M340 y X80 1/O,

* Inglés: EIO0000002726

* Francés: EIO0000002727
* Aleman: EIO0000002728
» ltaliano: EIO0000002730

+ Espafiol: EIO0000002729
+  Chino: EIO0000002731
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Instalacion del médulo SSI Modulo SSI BMXEAE0300

Instalacion del modulo SSI

Contenido de este capitulo

Montaje de modulo BMXEAEO300 .........ccoevvviiiiiiiiiinieieiii e 23
Montaje de terminales BMXFTB2800/2820.........c...coveviivinieeennn. 25
Cdémo evitar la interferencia electromagnética.................c.......... 29
Kit de conexiones blindadas ..............ccoovveiiiiiiiiiin e, 31
INdicadoresS LED ......c.ouuiiiiiii e 34

Descripcion general

Este capitulo proporciona informacion para instalar el médulo.

Montaje de médulo BMXEAE0300

Introduccion

Puede montar el médulo mientras la fuente de alimentacién del bastidor esta activada; esta
accioén no perturba al PAC.

Preinstalacion

A APELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA

+ Desconecte la tensidn que alimenta a los sensores y los preactuadores antes de
enchufar o desenchufar los terminales del moédulo.

* Retire los terminales antes de enchufar o desenchufar el médulo del bastidor.
Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la muerte.

Puede instalar un médulo BMXEAEQ300 en cualquier posicion del bastidor, excepto en:

» Posiciones reservadas para los modulos de alimentacion del bastidor (marcadas como
PS, PS1y PS2).

» Posiciones reservadas para los modulos de extension (marcadas como XBE).
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Moédulo SSI BMXEAE0300 Instalacion del médulo SSI

» Posiciones reservadas para la CPU en el bastidor local principal (marcadas como 00 o
como 00y 01, en funcidon de la CPU).

» Posiciones reservadas para el médulo adaptador (€)X80 en la estacion remota
principal (marcadas como 00).

El bus situado en la parte inferior del bastidor (3,3 V y 24 V) suministra la alimentacion.

Antes de instalar un modulo, confirme que ha extraido el tapén de proteccién del conector
del moédulo ubicado en el bastidor.

Instalacion

En el diagrama siguiente se muestra un médulo BMXEAEO0300 montado en el bastidor:

En la tabla siguiente se describen los elementos que componen el diagrama del conjunto:

Numero Descripcion
1 Modulo BMXEAEQ300
2 Bastidor estandar

En la tabla siguiente se muestra el procedimiento de montaje del médulo en el bastidor:
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Instalacion del médulo SSI Modulo SSI BMXEAE0300

Pa- | Accion llustracion
so

1 Coloque los pins de posicion situados en la parte posterior del médulo (en
la parte inferior) en los slots correspondientes del bastidor. Pasos 1y 2

NOTA: Antes de colocar los pins, confirme que ha retirado la cubierta
protectora del slot del bastidor.

2 Incline el médulo hacia la parte superior del bastidor, de modo que coincida
también con la parte posterior del bastidor. Ahora esta debidamente
colocado.

3 Apriete el tornillo de montaje para ayudar a garantizar el correcto anclaje
del moédulo al bastidor. Paso 3

Par de sujecion: de 0,4 a 1,5 Nem (de 0,30 a 1,10 Ib-ft)

Montaje de terminales BMXFTB2800/2820

Introduccion

El médulo BMXEAEOQ300(H) utiliza terminales de 28 pins BMX FTB 2800/2820. A
continuacion se describen el montaje y el desmontaje.

Extremos y contactos de los cables

Cada bloque de terminales admite:
+ cables sin revestimiento
« cables con:
o Extremos de cable de tipo DZ5-CE (casquillo): () =

o Extremos de cable de tipo AZ5-DE (casquillo doble): E>:

NOTA: Si se usa un cable flexible, Schneider Electric recomienda encarecidamente
utilizar casquillos de conductor que vengan equipados con una crimpadora adecuada.
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Moédulo SSI BMXEAE0300 Instalacion del médulo SSI

Descripcion de los terminales de 28 pins

A APELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA

Apague toda la alimentacion al sensor y a los dispositivos del preactuador antes de
conectar o desconectar los terminales.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la muerte.

En la tabla siguiente se describen los cables que se pueden colocar en cada bloque de
terminales y el calibre, las limitaciones de cableado y el par de apriete correspondiente:

BMX FTB 2800 BMX FTB 2820
Terminales con compartimento Terminales de resorte
llustracion
f
[l
I
[
I |
I [
I
I L
i i
[
I
[l
” —
‘of h
ondi .
D
el
<Dl
ol I
<> < -
I L
| i
1 ((§:|
1 conductor rigido * AWG:de22a18 * AWG:de22a18
O * mm2de0,34a1 * mm2de0,34a1
2 conductores rigidos | Solo es posible con un casquillo doble: Solo es posible con un casquillo doble:
+ AWG:2de24a20 + AWG:2de24a20
QO mm?2: 2 de 0,24 a 0,75 « mm2 2de0,24a0,75
1 cable flexible + AWG:de22a18 + AWG:de22a18
@ + mm2de0,34a1 + mm2de0,34a1
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Instalacion del médulo SSI

Médulo SSI BMXEAE0300

BMX FTB 2800

Terminales con compartimento

BMX FTB 2820

Terminales de resorte

2 cables flexibles

A

Solo es posible con un casquillo doble:
« AWG:2de24a20
* mm22de0,24a0,75

Solo es posible con un casquillo doble:
+ AWG:2de24a20
* mm2:2de0,24a0,75

1 cable flexible con
casquillo

() =

« AWG:de22a18
¢ mm2de0,34a1

« AWG:de22a18
e mm2de0,34a1

2 cables flexibles con
casquillo doble

e

« AWG:2de24a20
¢« mm22de0,24a0,75

« AWG:2de24a20
¢« mm22de0,24a0,75

Tamafio minimo del
conductor individual
en cables flexibles
cuando no se usa el
casquillo.

&

< AWG: 30
«  mm2: 0,0507

«  AWG: 30
« mma2:0,0507

Limitaciones de
cableado

Los bloques de terminales con
compartimento disponen de slots que
aceptan:

« Destornilladores de punta plana con un
diametro de 3 mm.

Los bloques de terminales con
compartimento tienen tornillos de retencion.
Los bloques se entregan con los tornillos
aflojados.

Los cables se conectan pulsando el botén de
color naranja situado junto a cada pin.

Para pulsar el botén, debe utilizar un
destornillador de punta plana con un diametro
maximo de 3 mm.

Par de apriete del
tornillo

0,4 Nem (0.30 Ib-ft)

No aplicable

EI00000000943.12
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Moédulo SSI BMXEAE0300 Instalacion del médulo SSI

Instalacion de los terminales de 28 pins

AATENCION

TERMINALES FIJADOS DE FORMA INCORRECTA AL MODULO
+ Siga las instrucciones para fijar los terminales al médulo.

» Verifique que los tornillos estan apretados.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o daios en el
equipo.

En la tabla siguiente se muestra el procedimiento para montar los terminales de 28 pins en
el médulo BMXEAEOQ300:

4

e —
: T

HEREP R

Procedimiento de montaje:

Paso Accién

1 Con el médulo colocado en el bastidor, instale los terminales insertando su codificador (parte
trasera inferior del terminal) en el codificador del médulo (parte inferior frontal del médulo), tal
como se muestra en la ilustracion.

2 Fije el bloque de terminales al médulo apretando los dos tornillos de montaje situados en las
partes superior e inferior del bloque de terminales.

Par de sujecion: 0,4 Nem (0,29 Ib-ft).
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Instalacion del médulo SSI

Médulo SSI BMXEAE0300

Configuracién de los terminales de 28 pins

La disposicion de los terminales es la siguiente:

CLKO+

CLKO-
0vDCO

DATA1+
DATA1-

ovDCO
Q1

CLK2+
CLK2-

0VDCO
CAP_INO

CAP_IN1

+24VDCI

+24VDCI

DATAO+
DATAO-
+24VDCO
Qo

CLK1+
CLK1-
+24VDCO
DATA2+
DATAZ2-
+24VDCO
Q2
CAP_COM
0VvDCI
0vDCI

Cémo evitar la interferencia electromagnética

Precauciones

AATENCION

equipo.

POSIBLES DANOS EN EL MODULO: SELECCION DE FUSIBLES INCORRECTOS

« Utilice fusibles de actuacion rapida para proteger los componentes electronicos del
modulo de sobretensiones y polaridad inversa de las fuentes de entrada/salida.

» Laseleccién incorrecta de fusibles podria provocar danos en el moédulo.
Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o daios en el

EI00000000943.12

29



Moédulo SSI BMXEAE0300 Instalacion del médulo SSI

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO INESPERADO DEL EQUIPO

La interferencia electromagnética puede causar un comportamiento inesperado de la
aplicacién. En un entorno con muchas interrupciones electromagnéticas:

« Utilice el kit de conexiones blindadas BMXXSPe«+, pagina 31 para conectar el
blindaje.

« Utilice una fuente estabilizada de 24 VVCC para las entradas y un cable blindado para
conectar la fuente al médulo.

« Utilice un cable blindado para las entradas de captura y las salidas reflejas si
cualquiera de ellas esta cableada.

+ Utilice un cable blindado para cada canal SSI respectivamente y tenga en cuenta que
24V CC y masa deben estar incluidos en el cable blindado. (Cada cable blindado
incluye el par CLK, el par DATA, 24 Vdco y 0 Vdco. Si la salida refleja esta conectada
al codificador, también debera estar incluida).

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves, muerte o
daios en el equipo.
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Instalacion del médulo SSI

Médulo SSI BMXEAE0300

Uso del kit de conexiones blindadas

En la figura siguiente se muestra el circuito recomendado para un entorno con mucho ruido con el

kit de conexiones blindadas:

Médulos SSI

NG

N

Kit BMX XSP eeee —>|

-

Fuente de alimentacion
de campo de 24 V CC
Sensor

77777777

Kit de conexiones blindadas

Introduccion

El el kit de conexiones blindadas BMXXSP-++++ permite conectar el blindaje del cable
directamente a tierra y no al blindaje del médulo para ayudar a proteger el sistema de

perturbaciones electromagnéticas.

Codificador

—
—
Fusible rapido |
[
O

Conecte el blindaje de los juegos de cables para los siguientes dispositivos:

* modulo analdgico

*  modulo contador

* modulo de interfaz del codificador
* modulo de control de movimiento

EI00000000943.12
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Modulo SSI BMXEAE0300

Instalacion del médulo SSI

» consola XBT al procesador (mediante el cable blindado USB)

Referencias de los kits

Cada kit de conexiones blindadas incluye los componentes siguientes:

* una barra metalica
* dos subbases

La referencia al kit de conexiones blindadas dependera del tamario del bastidor de Modicon

X80:

Bastidores X Bus/bastidores Ethernet
y X Bus duales

Numero de slots

Kit de conexiones blindadas

BMXXBP0400(H)

4 BMXXSP0400
BMEXBP0400(H)
BMXXBP0600(H) 6 BMXXSP0600
BMXXBP0800(H)

8 BMXXSP0800
BMEXBP0800(H)
BMXXBP1200(H)

12 BMXXSP1200
BMEXBP1200(H)
BMXXBP1600(H)

16 BMXXSP1600
BMEXBP1600(H)

Bastidores de fuente de alimentacion
redundante

Numero de slots

Kit de conexiones blindadas

BMEXBP0602(H) 6 BMXXSP0800
BMEXBP1002(H) 10 BMXXSP1200
BMEXBP1402(H) 14 BMXXSP1600

Anillos de sujecion

Utilice los anillos de sujecion para conectar el blindaje de los juegos de cables a la barra

metalica del kit.

NOTA: Los anillos de sujecién no se incluyen en el kit de conexiones blindadas.
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Instalacion del médulo SSI Modulo SSI BMXEAE0300

En funcion del diametro del cable, los anillos de sujecion estan disponibles en las siguientes

referencias:
+ STBXSP3010: anillos pequefios para cables con seccion transversal de 1.5...6 mm?2
(AWG16...10).
+  STBXSP3020: anillos grandes para cables con seccion transversal de 5...11 mm?2
(AWG10...7).

Instalacion del kit
Puede instalar el kit de conexiones blindadas en el bastidor con el médulo ya instalado en el
bastidor, excepto para el mddulo de extension del bastidor BMXXBEO0100.

Ajuste las subbases del kit a ambos extremos del bastidor para proporcionar la conexién
entre el cable y el tornillo de conexiodn a tierra del bastidor:

/A

N —
—

R

\
\ W
\
@P\
\
Y—n \
= .
- ‘_.
o S \
c \
) \ W
\

1 Bastidor

2 Subbase

3 Barra metélica

4 Anillo de sujecion

Siga estos pares de apriete para instalar el kit de conexiones blindadas:
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Moédulo SSI BMXEAE0300 Instalacion del médulo SSI

+ Para los tornillos que sujetan la subbase al bastidor Modicon X80: max. 0,5 Nem
(0,37 Ib-ft)

» Paralos tornillos que sujetan la barra metalica a las subbases: max. 0,75 Nem (0,55 Ib-
ft)
NOTA: Un kit de conexiones blindadas no modifica el volumen requerido cuando se

instalan y desinstalan médulos.

Dimensiones del kit

En la figura siguiente se muestran las dimensiones (altura y profundidad) de un bastidor
Modicon X80 con su kit de conexiones blindadas:

mm
in. 113
| 4.45
I
v
I
© (ool [ ]
N~ N
RN
/

NOTA: La anchura global equivale a la anchura del bastidor Modicon X80.

Indicadores LED

Presentacion

El médulo SSI BMX EAE 0300 esta equipado con indicadores LED que muestran el estado
de los canales del médulo y los errores detectados.
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Instalacion del médulo SSI Modulo SSI BMXEAE0300

Paneles de visualizacion

Pantalla de LED:

® RUN ERR 17O
SO 81 82 Q0 Q1 Q2

La primera fila de los indicadores LED proporciona informacién sobre el médulo:
* Indicador LED RUN: Indica el estado operativo del médulo

* Indicador LED ERR: Sefiala un fallo interno detectado en el médulo o un fallo
detectado entre el modulo y el resto de la configuracion

* Indicador LED 1/O: Indica un fallo externo detectado
+ Indicador LED DL: Indica el estado de descarga del firmware
La segunda fila de LED corresponde a los canales SSI

Los indicadores LED se representan de la siguiente manera: (y = 0, 1 o 2 dependiendo del
canal SSI)

* Indicador LED Sy: Entrada y del canal
* Indicador LED Qy: Salida refleja del canal y
* Indicador LED 10/1: Entrada de captura para 3 canales SSI

Cuando existe tension en una entrada o salida, el indicador LED correspondiente se
ilumina.

Diagnésticos

La siguiente tabla le permite realizar diagnésticos del estado del médulo segun los
indicadores LED: RUN, ERR, I/O, DL y canales (indicadores LED S0 a 11):

Estados de médulos Indicadores LED

RUN|ERR‘I/0 |DL ‘so ‘31 ‘sz ‘QO |Q1 ‘Qz ‘IO ||1

El médulo no recibe O
alimentacioén o no esta
operativo

El médulo no esta operativo O ' Q - - - - - - - - _
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Modulo SSI BMXEAE0300

Instalacion del médulo SSI

Estados de médulos

Indicadores LED

RUN

ERR

/10

o
-

SO

S1

S2

Qo

Q1

Q2 |10 1

El médulo no se ha configurado
o esta configurando sus
canales

El médulo ha perdido la
comunicacioén con la CPU

Fuente de alimentacion de
campo no operativa

Descarga de firmware

SO0 tiene un error de linea
detectado

S1 tiene un error de linea
detectado

S2 tiene un error de linea
detectado

Qx tiene un cortocircuito

Los canales estan operativos

La modalidad "Codificador SSI
absoluto" esta seleccionada y
no se ha detectado ningun error

Hay tension en Q0

Hay tension en Q1

Hay tensién en Q2

Hay tensién en 10

L A 2K AR 2K AK K AR AR AN JN BN AR SR NG

OlO10101010|10|1CIO10|O01010 0| ®
OIRCAECARGAROAROAROARONE AN 2N BE ARONN

OlO1O0101010|1C1CI010|O010IRI OO O

36

EI00000000943.12



Instalacion del médulo SSI Modulo SSI BMXEAE0300

Estados de médulos Indicadores LED

RUN | ERR | /O DL | SO S1 S2 Qo Q1 Q2 10 k|
Hay tensiéon en 11 . Q Q Q - - - — — - — .

. Indicador LED encendido

Q Indicador LED apagado

@ LED con intermitencia lenta

@ LED con intermitencia rapida

— Una celda vacia indica que el estado del indicador LED no se tiene en cuenta
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Modulo SSI BMXEAE0300

Especificaciones de entradas/salidas

Especificaciones de entradas/salidas

Contenido de este capitulo

Descripcién general

Caracteristicas de la entrada digital de captura .......................... 38
Caracteristicas de salida digital refleja
Filtrado de entradas programable

Este capitulo contiene informacion sobre las entradas y salidas del médulo SSI.

NOTA: Los rendimientos de SSI descritos en este capitulo s6lo son validos si son
cableados, segun se indica en esta documentacion.

Caracteristicas de la entrada digital de captura

Caracteristicas de la entrada digital de captura

En la tabla siguiente se describen las caracteristicas de la entrada digital de captura del

modulo SSI BMX EAE 0300:

Numero de canales de entrada

Dos entradas de 24 V CC por
médulo

Tipo IEC IEC tipo 3
Entradas digitales: Tension de entrada maxima 30vcCe
CAP_INO Tension de entrada ON +11...+30V CC
CAP_IN1 Tension de entrada OFF <5VCC
Corriente de entrada OFF <1,5mA
Corriente nominal de entrada (a<30VCC)5mA
Corrientea 11V CC >2mA

Proteccion de sobretension

Maximo: 52V CC

Proteccion contra polaridad inversa

Maximo: 28 V CC

38
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Especificaciones de entradas/salidas Médulo SSI BMXEAEQ300

Tiempo de respuesta de entrada Consulte las tablas de filtro de
entrada y filtro de rebote, pagina
40

Tiempo de respuesta de captura <=1ms

Caracteristicas de salida digital refleja

Caracteristicas de salida digital refleja

A ADVERTENCIA

CORTOCIRCUITO O SOBRECARGA DE SALIDA

No aplicar una tensién elevada (24 VCC) a un puerto de salida cuando esté en 0 porque
no hay proteccioén interna contra cortocircuitos.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves, muerte o
dafos en el equipo.

En la tabla siguiente se describen las caracteristicas de salida digital refleja del médulo:

Numero de canales de salida Unode 24V CC a 0,5 A por canal SSI, tres
canales por médulo

Tension de salida 19,2...30 V CC (depende de la alimentacién de
campo)
Tipo de salida Contrafase
Corriente de carga maxima Por punto 0,5A
Por médulo 1,5A
Punto/corriente de fuga Maximo de -0,3 mA (OFF)
Caida de tension de salida en estado activo 1,35V CC como maximo (0,5 A)
Capacidad de carga maxima 50 pf

Inductancia de carga maxima
L = inductancia de carga (henrios) 0,5 henrios a 4 Hz de frecuencia de conmutacién
| = corriente de carga (A) L=0,5/(?xF)

F = frecuencia de conmutacién (Hz)

Tiempo de respuesta fisica maximo <20 ys (carga resistiva)
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Médulo SSI BMXEAE0300 Especificaciones de entradas/salidas

Tiempo de respuesta para comparacion <=1ms

Cortocircuito El disefio del equipo ayuda a proteger todos los
canales contra cortocircuito y sobretemperatura.

Estados de recuperacion Por defecto Valores de recuperacion predefinidos en todos
los canales
(canales de salida)
Parametro Mantener ultimo valor
configurable por » —
el usuario Valores de recuperacion predefinidos en uno o
en todos los canales
Valores predefinidos Predeterminado Canales establecidos a 0
(recuperacion de salidas) Parametro Cada canal configurable para1 00
configurable por
el usuario
Polaridad en canales de salida individuales | Predeterminado Normal légica en todos los canales
Parametro Inversa l6gica en un canal o en todos los
configurable por canales
el usuario

Normal légica en un canal o en todos los canales

NOTA: Si se produce el cortocircuito en cualquier canal, la fuente de alimentacion pasa
a la modalidad siguiente:

» En primer lugar, la fuente de alimentacion entra en un ciclo de modalidad hiccup; la
corriente de cresta es menor que 10 A con una duracion aproximada de 2 ps.

* A continuacién, todos los canales se apagan después de aproximadamente 100
ms.

Filtrado de entradas programable

Descripcién general

Cada una de las entradas del médulo SSI BMX EAE 0300 permite el filtrado de entradas.
Hay cuatro niveles de filtrado disponibles (bajo, medio, alto y sin filirado), que se pueden
configurar en la pantalla de configuracion, de la manera siguiente:
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Especificaciones de entradas/salidas Médulo SSI BMXEAEQ300

23 02:BMX  EAE 0300

Madulo SS| de 3 canales

ﬁ [m} Configuracion Tﬁ} Ajustar ]
21 8810 - Codificador SSI abs
[Vssi1
[yssi2 Etiqueta Simbolo Valor Unidad
0 | Filtro de entrada AUX 0 Sin v
1 | Filtro de entrada AUX 1 Sin hd
9 | Polaridad de salida Polaridad + -
3 | Modalidad refleja : Sin v
4 | Modalidad de captura 0 Flanco ascendente >
5 | Modalidad de captura 1 Flanco ascendente v
6 | Formato de datos Binario %
7 | Direccion de entrada de SSI Positiva v
8 | Linea S8l activa Habilitar &
9 |Fallode alimentacién de campo: Fallo de E/S general v
10 | Paridad de SSI Sin A
11 | Velocidad de transmision de SSI ¢ 100 KHz v
12 | Anchura de datos de SSI 25 ~
3 2 13 | Modalidad de retorno Predefinida M
. 14 | Valor de retorno 0 M
Funcion: 15 |Recuperacion | Retencion desactivada M
Codificador SSI absoluto v 16 | Reduccion 0 =
Tarea: 17 | Modulo 25 M
18 Evento Deshabilit v
MAST = 19 | Nimero de evento
u e
Descripcion

El filtrado utilizado es un filtro de rebote programable, que funciona de la manera siguiente:

Diagrama de rechazo de rebote

Entrada

Pulso min. Pulso min.
-t - ]

Sefial fittrada

En la modalidad de rechazo de rebote, el sistema retrasa todas las transiciones hasta que
la sefal permanece estable por la duracion definida para el nivel de filtrado.
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Especificaciones de entradas/salidas

Niveles de rechazo de rebote:

Entrada Nivel de filtro Pulso minimo Frecuencia max.
Sin 20 ps 200 Hz
Bajo (Para rebotes > 2 kHz) 500 ps 200 Hz
CAP_INO,1
Medio (Para rebotes > 1 kHz) 1,25 ms 200 Hz
Alto (Para rebotes > 250 Hz) 4.2ms 100 Hz

42
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Mdédulo SSI BMXEAE0300

Funciones del médulo SSI BMX EAE 0300

Contenido de esta parte

Parametros de configuracion ............ccccooovviiiiiiiiiin e 44
Funciones del médulo SSI BMX EAE 0300 ........cccuuevviiiiiinineennn. 47
AJUSEE - 64
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Finalidad de esta seccidn

En este apartado se presentan las funciones del médulo SSI BMX EAE 0300.
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Parametros de configuracién

Contenido de este capitulo

Pantalla de configuraciéon del médulo SSI BMX EAE
0300 ettt e 44

Descripcion general

En este capitulo se describen los parametros necesarios para configurar el médulo SSI
BMX EAE 0300.

Pantalla de configuracion del médulo SSI BMX
EAE 0300

Introduccion

En esta seccidn se presenta la pantalla de configuracion del médulo SSI BMX EAE 0300.
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Figura

En la ilustracion siguiente se presenta la pantalla de configuracion del modulo SSI BMX EAE
0300:

1 2 3 4
Modulo SSI de 3 canales @O0 e
Ejecutar ERR E/S
m BMX EAE 0300 i Configuracion m Ajustar I‘EDepurar | Fallo
@ SSI0 - Codificador SSI absoluto 2
@ SSI 1 - Codificador SSI absoluto Referencia Etiqueta Simbolo Valor
@ 5512 - Codificador $S1 absoluto 0 | %D0202 Valor 881 CHO_j_Value_0 L]
1 | %IW0.2003 Evento CAPT1 CHO_i_cap1_event No
2 | %IW0201.0 S5l bajo CHO_i_ssi_low No
3 | %IW0.2.0.1.1 SSlen ventana CHO_i_ssi_win No
4 | %IW0.2.0.1.2 SSlalto CHO_i_ssi_high No
5
6
7 | %ID02.04 Valor de captura CHO_i_Capture0 0
8 | %W0.2013 Captura baja CHO_i_cmp0_low No
9 %IW0.2.0.1.4 Captura en ventana CHO_i_cmp0_win No
10 | %IW0.2.0.1.5 Captura alta CHO_i_cmp0_high No
11 | %QW0.2.0.0.3 Habilitacion de captura | CHO_valid_cap0 0 v
12 1%10.2.04 Entrada AUX 0 CHO_i_aux_input_0 0
Cancelar forzado 13 | %l10.2.0.5 Entrada AUX 1 CHO_i_aux_input_1 0
14 |%I10.2.0.6 CHO_i_parrity_err 0
Funcion: 15 | %QW0.2.0.0.0 CHO_clear_modulo_event 0 v
Codificador SSI absoluto v 16 | %Q0.2.0.4 0
17 | %IW0.2.0.02 CHO_i_cap0_event No
Tarea: 18 | %Q0.2.0.8 0
- 19 | %0207 0
20 | %QW0.2.0.0.2 CHO_clear_capture1_event 0 - g
. e
Descripcion de la pantalla
En la tabla siguiente se muestran las diferentes areas de la pantalla anterior:
Nuamero Columna Activacion de
1 Tabulador La ficha en primer plano indica la modalidad actual. La modalidad actual es la de
configuracién en este ejemplo.
2 Etiqueta Estos campos contienen el nombre de cada variable que se puede configurar. No
se pueden modificar.
3 Simbolo Estos campos contienen la direccién de la variable en la aplicacién. No se pueden
modificar.
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Nidmero Columna Activacion de

4 Valor Si los campos tienen una flecha hacia abajo, puede seleccionar el valor de cada
variable de los valores diferentes en estos campos. Se puede acceder a los
diferentes valores haciendo clic en la fecha. Aparecera un menu desplegable con
todos los valores posibles y el usuario podra seleccionar el valor necesario de la
variable.

5 Unidad Estos campos contienen la unidad de cada variable que se puede configurar. No se
pueden modificar.

NOTA: Consultar la funcion, pagina 47 deseada para configurar correctamente el
mddulo SSI BMX EAE 0300.
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Funciones del médulo SSI BMX EAE 0300

Contenido de este capitulo

INterfaz SSI ...
Funciones Modulo y ReduccCion .............ocovvviiiiiiiiiiiiiiiii e,
FUNCion Offset ... oo
Funcion de direcciéon de SSlinvertida..........coooooveiiiiiiiiie,
Aplicacion multiple del cambio de formato...................cooooi.
Funcidnde captura .........cccoeiiiiiii i
FUNCION COMPATAr........coiiiiiieeiiiiie et
Registro de estado de SSI ..o
Evento enviado a aplicacion ............ccccceveiiiiiiiiici e
Funciones del bloque de salida...........c...occeiiiiiiiiiniiin,

Descripcion general

En este capitulo se describen las funciones del médulo SSI BMX EAE 0300.

Interfaz SSI

Descripcion de la interfaz SSI

La imagen siguiente representa una trama SSI:

SSICLK I I ; £ 1 I I I I 1 I

soata [ [ [ [ [ [ [ [ [ [ | [
| MsB LSB | ctiato | panss (4

;4 DAT >~: Tiempo de
recarga

NOTA: El mdédulo no controla el valor de retorno. Para codificadores de multiconexion,

los valores de angulo y retorno constituyen un valor independiente y unico para el
modulo.

En la siguiente tabla se describen las caracteristicas de la trama y la interfaz:
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Parametros Valores u observaciones

Codigo Binario o Gray

Velocidad de transmision SSl en 100 kHz, 200 kHz, 500 kHz o0 1 MHz
baudios

Bits de datos De 8 a 31 bits (MSB transferido primero)
Bits de estado De 0 a 1 bits

(El firmware puede gestionar un bit de error detectado).

Paridad Par, impar o sin paridad

Tiempo de recarga De 10 a 40 ys dependiendo del codificador

Detalles de los parametros

Hay cuatro opciones para el parametro de velocidad de transmision en baudios que influyen
en la longitud maxima del cable:

Velocidad en baudios 100 kHz 200 kHz 500 kHz 1 MHz
Longitud maxima del 350 m 180 m 70m 20 m
cable

El parametro Bit de datos permite la declaracion del numero de bits de datos suministrados
por el codificador (de MSB a LSB). El limite superior es 31.

El parametro Bit de estado es el indicador de estado, que se actualiza al recibir el bit en la
secuencia. Para algunos codificadores, este bit puede indicar un fallo detectado en la trama
de datos.

El parametro Paridad permite que se declare un bit de paridad en la trama. Si se
selecciona el bit de paridad, los mdédulos realizan la comprobacion de paridad segun el tipo
de paridad elegido, par o impar.

Después del ultimo flanco ascendente de la senal de reloj, el tiempo de recarga define el
tiempo que pasa hasta que se puede seleccionar el codificador rotativo para la siguiente
transmision. El tiempo de recarga viene determinado por el periodo del tren de pulsos de
SSI. El ciclo de lectura del mddulo SSI es fijo, de 1 ms.
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Funciones Médulo y Reduccién

Descripcion

Las dos funciones son:

* Médulo: la funcién modulo limita la dinamica del valor de posicion a un determinado
numero de puntos definido por el valor del parametro. Un evento (si se activa) detecta
el paso de modulo (positivo o negativo).

* Reduccion: esta funcion reduce la resolucion intrinseca del codificador en un valor
definido por el parametro de "reduccién". Esta reduccién se realiza mediante un cambio
en el campo de bits proporcionado por el codificador.

Los dos parametros son de tipo "configuracion constante" (%K).
Detalles de Modulo y Reducciéon

+ El valor de médulo y reduccion se expresa como un exponente de 2.

* El nimero de bits de médulo esta limitado de 8 a 31, mientras que el nUmero de bits de
reduccion esta limitado de 0 a 7 bits.

+ Cuando la salida refleja se impone ("1") por la presencia del paso del valor de médulo,
mantendra el valor "1" hasta que se produzca un flanco ascendente de un bit de
borrado adicional de %Q.

La deteccion del paso de modulo sélo esta disponible cuando médulo < anchura de datos.

Ejemplo: sila anchura de datos es de 13 bits, entonces el paso de médulo no se detectara
cuando el médulo sea de 13 a 31. (El valor predeterminado de médulo es 31.)

Funcion Offset

Descripcion

NOTA: Los parametros de Offset del codificador se establecen en la ficha Ajustar.

Offset del codificador: el usuario introduce el parametro de offset del codificador absoluto.
La funcién de correccion del offset del codificador corrige sistematicamente el offset
producido por el codificador en la posicién mecanica "0". Este valor se define en una
palabra de ajuste (%MW).
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Funcion de direccion de SSl invertida

Descripcion

Si la configuracion invierte la direccion de los datos SSI de entrada, los datos de salida se
transfieren mediante la ecuacion siguiente:

Inverted_value = 2N - Original_value

N: anchura de datos del codificador.
NOTA: Inverted_0 = 0.

Aplicacién multiple del cambio de formato

Descripcion

En el caso de que el usuario aplique todas las funciones de cambio de formato al mismo
tiempo, es necesario definir la prioridad de cada una: Invertir > Reduccién > Offset >
Modulo.

Ejemplo

Con las condiciones siguientes:

Data_width = 11 bits

Modulo = 256 (8 bits)

Reduccién = 1 bit

Introducir el valor de offset después de la reduccion.

En este ejemplo, como la resolucion de rango completo pasa a ser 211-1 después de la
reduccion, para tener un offset fisico de rango medio, el valor de offset debe definirse como:

Offset = 512

Después de afiadirse el valor de offset, si el valor con el formato nuevo es superior a 211-1,
entonces el valor estara enmascarado por 2111,

Si el dato original es 00001001001 en binario (73 en decimal), mientras se invierte la
direccion de SSI:

50
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Invert [73] = 211 - 73 = 1975
Reduct [1975] = 1975/ 21 = 987
Offset [987] = 987 + 512 - 211-1 = 475
Mod [475/256] = 219

El resultado final en $Tw es 219. Al igual que sucede con el codigo Gray, se convertira a
XCEL automaticamente. Los datos originales del registro de SSI siempre estan en binario.

Funcion de captura

Descripcién

Captura permite copiar el valor actual del registro de SSI en un registro de captura. Fija el
valor instantaneo en el momento preciso de la activacion de la operacion.

El médulo SSI tiene dos entradas de captura: CAP_INO y CAP_IN1, respectivamente

La informacién de captura realizada puede ser objeto de una operacién de procesamiento
de eventos.

« El hardware activa la operacién cuando se cambia el estado de una entrada fisica
CAP_IN cuando se habilita el comando de habilitacion de captura. Las modalidades de
captura del modulo SSI son:

o Captura en el flanco ascendente de una entrada CAP_IN.

El valor de captura se registra en el Registro de captura 0 para CAP_INO, y en el
Registro de captura 1 para CAP_IN1.

o Captura en el flanco descendente de una entrada CAP_IN.

El valor de captura se registra en el Registro de captura 0 para CAP_INO, y en el
Registro de captura 1 para CAP_IN1.

+ Sise aplican las funciones Modulo, pagina 49, Reduccion, pagina 49, Offset, pagina 49
y Direccion de SSI, pagina 50, el valor capturado también se ve afectado.

« Confirme que el valor actual del registro SSI sea valido antes del evento. Si el bit de
validez es falso (bajo), la captura no se realiza.

* Los tres canales SSI comparten las entradas de captura comunes de CAP_INO y CAP_
IN1. La accidon de captura de los canales no deseados se puede deshabilitar mediante
el bit de validez.
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Estructura

En la siguiente figura se presenta la estructura de hardware de la funcién de captura:

Tratamiento
de suceso
de captura

Informacion
transmitida™ |

configuracion
de interface
de entradas

Validacién de

captura

Medida
actual

_

-

Registro
de captura

Suceso de
captura

Valor
capturado
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Operacién
En el siguiente grafico de tendencias se presenta la modalidad de captura en el flanco

ascendente de CAP_IN:

Entrada
o
i [ [1 [

Validacién : .
de captura .

Medida [T N T
actual ' N\ .
Valores ] f '
capturados {

Sin captura

La otra modalidad (captura en el flanco descendente) es similar.

Ejemplo

Captura en el flanco ascendente o descendente

La modalidad de captura en el flanco ascendente o descendente de una entrada fisica se
puede utilizar para monitorizar el progreso de fabricacién de una pieza. Esto significa que la
posicion del codificador puede capturarse cuando entra la pieza.
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Funcién comparar

Descripcion

La funcion de comparacién permite el disparo de tareas de eventos o una salida refleja
segun el valor actual en comparacién con un umbral. El médulo SSI tiene dos
comparadores. La comparacion se realiza en ambas direcciones (umbral superior y umbral
inferior).

Ejemplo con comparar

Estos comparadores se pueden utilizar para notificar que se ha excedido una posicion. En
cuanto el valor actual alcanza el umbral, se llama a la tarea de evento asociada con el
modulo y puede activar una alarma para que le informe del final de una maniobra.

Umbrales de comparacién

AADVERTENCIA

COMPORTAMIENTO DE SALIDA REFLEJA INESPERADO

Defina el valor correcto en upper th valuey lower th value antes de activar el bit
Habilitacion de comparacion.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves, muerte o

dafos en el equipo.

El bloque de comparacién tiene dos umbrales:
* Umbral superior: upper th value palabra doble ($0Dr.m.c.6)
* Umbral inferior: lower th value palabra doble ($QDr.m.c. 4)
Confirme que el valor del umbral superior sea mayor o igual que el valor del umbral inferior.

Si el umbral superior es menor que el umbral inferior, el bit de error de umbral detectado (%
IWr.m.c.1 x9)se confirmay todas las funciones comparar de este canal se desactivan.

El valor predeterminado de upper th valuey lower th valueesO.

54
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Registro de estado de comparacion

Los resultados de la comparacién se almacenan en la palabra de salida con el nombre de
registro compare status.

Los dos umbrales se pueden comparar con el:
+ valor actual del registro de SSI
+ valor del registro de captura O
+ valor del registro de captura 1

NOTA: Los resultados de la comparacion de las tres modalidades solo se pueden
gestionar mediante una interrupcion de firmware. El retraso de la reaccion depende de
la prioridad de la interrupcién y del tiempo de respuesta del sistema (por ejemplo, 1 ms).

Los resultados posibles son:
« Bajo: el valor es menor que el valor del umbral inferior.

* Ventana: el valor se encuentra entre los umbrales superior e inferior o es igual a uno de
los dos umbrales.

« Alto: el valor es mayor que el umbral superior.
El registro compare status ($IWr.m.c.1)incluye:

Bit del 15114 |13 |12 | 11 |10 | 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
registro de

estado

Elemento Captura 1 Captura 0 Registro de SSI
comparado

Resultado de Alto | Ven- | Bajo | Alto | Ven- | Bajo | Alto | Ven- | Bajo
comparacion tana tana tana

Actualizaciones del registro

Cuando el bit de validacién es false (bajo), se borra el registro de estado de comparacion.

Tiempo de actualizacion:

+ La comparacion con los valores de registro de captura 0 y captura 1 se realiza cada vez
que se cargan los registros.

» La comparacion con el registro de SSI se produce para cada valor actualizado (cada
1 ms).
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Modificaciones del umbral

Si la aplicacién necesita modificar los umbrales durante la ejecucion de la entrada SSI, el
bit Suspension de comparacién contiene el registro de estado de comparacion durante
la modificacion del umbral.

El registro de estado de comparacion necesita que el bit Habilitacion de comparacion
esté activado (1) y el bit Supensidon de comparacion esté desactivado (0) para
actualizarse. Tanto el bit Habilitacion de comparacién como el bit Suspensién de
comparacion se establecen mediante la palabra de salida.

En la siguiente figura se muestran las acciones del bit compare enable ($3QWr.m.c.0.5)yel
bit compare suspend (%QWr.m.c.0.6):

compare_enable bit
compare_suspend bit

upper_th_wvalue =X0 ‘ =X1 ‘ =X2 ‘

lower_th walue =Y0 ‘ =Y1 ‘ =Y2 ‘

compare_status
registro

SeginX0,YO | 0 | SeginX0,Y0 | Mantener | Segin X2, Y2 |

Cuando el bit Habilitacion de comparacién es False, se borra el registro de estado de
comparacion.

Cuando el bit Suspension de comparacion es True, el registro de estado de
comparacioén guarda el resultado previo de la comparacién hasta que est bit vuelve a ser 0.

El umbral se actualiza si el canal obtiene el flanco descendente del bit Suspensién de
comparacion. Por ejemplo, en el momento en que el bit Suspensiéon de comparacion
cambia de 1 a 0, el médulo SSI actualiza el umbral con el valor mas reciente de %Qw.

NOTA: Confirme que ha introducido los umbrales que se vuelven a formatear (médulo,
reduccion, offset y direccidn invertida) si se aplica cualquier funcion de reformateo.
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Modalidad de funcionamiento

Tras un corte de corriente del bastidor de , confirme que el bit Suspension de
comparacion se establece en 1 y luego en 0 para que el médulo pueda realizar la
comparacion.

Registro de estado de SSI

Bit de médulo

Este bit se utiliza para detectar el paso de médulo. Se establece (1 activo) cuando el valor
del codificador SSI pasa el médulo, y no vuelve a 0 a menos que la aplicacion borre
(resetee) el indicador mediante el bit de comando de salida reset_modulo_flag.

Bit de evento de captura

Este bit se utiliza para informar de la ocurrencia de una accion de captura. 1 indica que se
ha producido una accién de captura; 0 significa que no se ha producido ninguna captura.
Una vez establecido, este bit permanece en 1 hasta que la aplicacion lo borra mediante el
bit de comando de salida reset_capture_flag.

Bit de error de tramas

Al habilitar la opcion Linea SSI activa en la configuracion, este bit informa de cualquier error
detectado durante la secuencia. El bit line_err también se notifica mediante este bit. El fallo
de linea detectado, como la caida de linea, cambia el estado del bit de error de tramas a 1.

NOTA: El médulo BMXEAEQ300 detecta un error de trama (caida de linea) mediante
una trama con todo 1 (conexion interna). Esto significa que en el caso de que la
posicion de entrada real sea una trama de todo 1, el bit de error de tramas detectado
también se establecera y el valor actual (todo 1) no se actualizara en el registro de SSI.
El valor de la posicion se actualizara una vez que el codificador deje la posicién de todo
1.

El usuario puede superar la posicion de todo "1" mediante el codificador de
multiconexion o definiendo el parametro de médulo/reduccion apropiado.

NOTA: 1. Deshabilite la opcién Linea SSI activa si no es compatible con el codificador o
la posicion de todo "1" NO podra evitarse.
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NOTA: 2. Cuando en Linea SSI activa se selecciona Deshabilitar, se inhibe el bit de
estado SSI_FRAME ERR FLAG.

Bit de estado

Este bit lo proporciona el codificador, sigue al LSB en la secuencia y se suele utilizar para
indicar un fallo detectado desde el codificador.

NOTA: Si el codificador admite el bit de estado, confirme que lo utiliza para detectar si
se ha emitido una trama errénea.

Bit de paridad

Este bit indica un error de paridad detectado. 1 indica la ocurrencia del fallo detectado.

NOTA: Si el codificador admite el bit de paridad, confirme que lo utiliza para detectar si
la trama se ha danado durante la transferencia.

Evento enviado a aplicacién

Introduccion

Confirme que se ha declarado el nUmero de tarea de evento en la pantalla de configuracion
del médulo.

El médulo SSlincluye seis origenes de eventos:

Nombre de origen Comentario

Moédulo El valor de SSI pasa el moédulo

SSl bajo El valor de SSI es menor que el umbral inferior

Ventana SSI El valor de SSI esta dentro de [umbral inferior, umbral superior]
S8l alto El valor de SSI es mayor que el umbral superior

Captura 0 Se actualiza el registro de captura 0

Captura 1 Se actualiza el registro de captura 1

Todos los eventos enviados por el médulo, con independencia del origen, activan la misma
tarea de evento simple en el PAC.
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Por lo general, solo hay un tipo de eventos sefialado por llamada. El origen que produce la
llamada se determina en la tarea de evento mediante la variable origen de eventos, que se
actualiza al principio del procesamiento de la tarea de evento.

NOTA: Si dos 0 mas origenes de eventos se producen en el mismo ciclo de 1 ms, se
enviaran varios eventos (un evento por cada origen).

Habilitar funcion de evento

EVT_SOURCES_ENABLING Confirme que esta funcion esta habilitada si desea utilizar la
funcion de evento para el origen. La funcion de evento solo es posible con el modelo de
datos topoldgico IODDT.
NOTA: Para el moédulo y la captura, los bits de estado modulo_flag, capt_0_flagy
capt_1_flag solo funcionan cuando el origen de evento correspondiente esta habilitado
(EVT_MODULO_ENABLE, EVT_CAPT_0_ENABLE y EVT_CAPT_0_ENABLE).

Descripcion de validacion de evento

Cuando una accion proviene de un evento externo, confirme que esta accion se valide
antes de que afecte a la aplicacion. Hay un bit (function)_validation por funcién en el que
puede influir un evento externo.

Ejemplo mediante Capturar CAP_IN

Esta funcién guarda el valor de SSI actual en el registro Captura 0.

+ Valid_Capture0: cuando es 1, permite la carga del valor de SSI actual en el registro
Captura 0 correspondiente a CAP_INO. Cuando es 0, el valor del registro de captura 0
no cambia.

» Valid_Capture1: cuando es 1, permite la carga del valor de SSI actual en el registro
Captura 1 correspondiente a CAP_IN1. Cuando es 0, el valor del registro de captura 1
no cambia.

NOTA: Para que se produzca una captura, confirme que, ademas del bit de validacioén,
se ha establecido la configuracion correspondiente ($K).

EI00000000943.12 59



Modulo SSI BMXEAE0300 Funciones del médulo SSI BMX EAE 0300

Funciones del bloque de salida

Descripcién general

Cada uno de los canales del médulo SSI tiene un bloque de salida programable que
funciona con el registro de estado de comparacién y que afecta al comportamiento de las
salidas fisicas Qx de cada canal.

Existen dos formas de monitorizacion de la salida:

+ Desde la aplicacion: la salida corresponde al estado del bit de salida del bit de
comandos de salida.

* Desde el blogue de funcién de la salida: confirme que ha habilitado la funcion de
bloque de salida. La salida corresponde al estado del bit de salida del bit del bloque de
funcion.

La siguiente ilustracion muestra el bloque de funcion de salida QO:

Force_Q
} : Q légica

Modalidades
configurables por el
usuario

Comparar bits de estado /

Restablecer

Bloque

Bloque valido T /

Funciones configurables

Confirme que la modalidad de retencién operativa se elija entre 11 funciones en la ficha
de configuracion.

Como ya se ha dicho, la salida proviene:
« Directamente, del software de aplicacion (salida normal): 1 funcion.
» Del bloque de funcion de salida (salida refleja): 10 funciones.

La salida iguala el estado del bit de salida en el resultado del bloque de funcién de
salida.

En la tabla siguiente se describen las funciones configurables:
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Cédigo de funcién | Programacion

0 Sin accion refleja (predeterminado)

1 Valor de SSI bajo

La salida es alta si el valor de SSI es inferior al umbral mas bajo.

2 Valor de SSI en una ventana

La salida es alta si el valor de SSI esta entre los umbrales alto y bajo o es igual a uno de
los dos umbrales.

3 Valor de SSI alto

La salida es alta si el valor de SSI es superior al umbral alto.

4 Captura 0 baja

La salida es alta si el valor de captura 0 es inferior al umbral mas bajo.

5 Captura 0 en una ventana

La salida es alta si el valor de captura 0 esta entre los umbrales alto y bajo o es igual a
uno de los dos umbrales.

6 Captura 0 alta

La salida es alta si el valor de captura 0 es superior al umbral mas alto.

7 Captura 1 baja

La salida es alta si el valor de captura 1 es inferior al umbral mas bajo.

8 Captura 1 en una ventana

La salida es alta si el valor de captura 1 esta entre los umbrales alto y bajo o es igual a
uno de los dos umbrales.

9 Captura 1 alta

La salida es alta si el valor de captura 1 es superior al umbral mas alto.

10 Paso de médulo

La salida es alta si el valor del codificador SSI cambia de mas bajo a mas alto que el
modulo o de la direccidn baja a alta.

Propiedades de salida

El médulo BMXEAEQ300 permite que las sefiales de salida se adapten con tres actuadores
de campo de 24 VCC.

En Puede configurar los parametros siguientes en cada salida:
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+ Lalégica normal o la Iégica inversa de la polaridad de salida en cada canal del
modulo

+ La modalidad de retorno y el estado de cada canal del médulo

Recuperacion de error detectado

Las salidas Q0, Q1 y Q2 tienen la corriente limitada (0,5 A maximo).
Una desconexion térmica ayuda a proteger cada salida.

Cuando se detecta un cortocircuito en uno de los canales de salida, el médulo SSI
desactiva el canal de salida.

Si un canal de salida se ha desactivado debido a la deteccidn de cortocircuito, el médulo
SSI se recupera del cortocircuito después de procesarse la siguiente secuencia:

« El cortocircuito ha sido corregido.

» Pararestablecer el error detectado, confirme que la aplicacion realiza las acciones
siguientes:

> Restablecer el bit output block enable siesta activado.
o Accionar la salida a 0 VCC (depende de la polaridad).
NOTA: Se produce un retardo minimo de 10 s antes de borrar el fallo detectado.

Programacién de la polaridad de salida

De forma predeterminada, la polaridad en todos los canales de salida es normal légica,
en la que:

+ 0Oindica que el actuador fisico esta desactivado (la sefal de salida es baja).
* 1indica que el actuador fisico esta activado (la sefal de salida es alta).

Puede configurar el parametro Polaridad para cada salida durante la configuracion del
canala100.

Modalidades de retorno de salida

Las modalidades de retorno son estados predeterminados a los que los canales de salida
vuelven cuando el canal no esta controlado por el procesador (por ejemplo, si se pierden las
comunicaciones o si el procesador se detiene).
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La modalidad de recuperacion de cada canal de salida puede configurarse como una de las

siguientes modalidades:
Estado predefinido: puede configurar el valor de retorno como 0 o 1.

Mantener tltimo valor: el bloque de funciones de salida continta funcionando

segun los ultimos comandos recibidos.
NOTA: De forma predeterminada, la modalidad de retorno de los tres canales de salida
es Estado predefinido; el parametro Valor de retorno es 0.
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Ajuste

Contenido de este capitulo

Pantalla del médulo SSIBMX EAE 0300 ............cccoeeeeiiiiiinnnnnnn. 64

Descripcién general

En este capitulo se facilita la informacién necesaria para ajustar el médulo SSI BMX EAE
0300.

Pantalla del médulo SSI BMX EAE 0300

Introduccion

En este capitulo se presenta la pantalla de ajuste del médulo SSI BMX EAE 0300.

64 EI00000000943.12



Ajuste Médulo SSI BMXEAE0300

Figura

En la figura siguiente se muestra la pantalla de ajuste del médulo SSI BMX EAE 0300 en la
modalidad de codificador SSI absoluto:

1 2 3 4 5 6
2 channel generic counter  Version| 1.00 [
Fun Er 10
5 BMX ERC 0200 [H] Cenfig. | ] Adjust ] Il Debug | @ Faut |
B Counter 0 - Modulo L v L v B
o Counter 1 - Modulo L
ouner oeuio [ Tabel ] Syrmbal [ Tt value | Value [ Unit |
U | Modulo [m3 0200_U Modulo_VALUT T5 | 15 [ |

Kl O
Function:

Modula Loop-Courf®)
Task:

MAST .

¥ moduled_E ER0.3 BMXE

Descripcion de la pantalla

En la tabla siguiente se muestran las diferentes areas de la pantalla anterior:
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Nidmero Columna Activacion de

1 Etiqueta Estos campos contienen el nombre de cada variable que se puede ajustar. No se
pueden modificar y se puede acceder a ellos en modalidad local y online.

2 Tabulador La ficha en primer plano indica la modalidad actual. La modalidad actual es la de
ajuste en este ejemplo.

3 Simbolo Estos campos contienen el nombre mnemotécnico de la variable. No se pueden
modificar y se puede acceder a ellos en modalidad offline y online.

4 Valor inicial Estos campos muestran el valor de la variable que el usuario ha ajustado en
modalidad offline. Sélo se puede acceder a ellos en modalidad online.

5 Valor La funcién de estos campos depende de la modalidad en que trabaje el usuario:
* En modalidad offline: estos campos se utilizan para ajustar la variable.

+« En modalidad online: estos campos se utilizan para visualizar el valor actual
de la variable.

6 Unidad Estos campos contienen la unidad de cada variable que se puede configurar. No se
pueden modificar y se puede acceder a ellos en modalidad offline y online.
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Depuracion del médulo SSI BMX EAE 0300

Contenido de este capitulo

Pantalla de depuracion del modulo SSI BMX EAE 0300.............. 67

Descripcion general

En este capitulo se facilita la informacién necesaria para depurar el médulo SSI BMX EAE
0300.

Pantalla de depuracién del médulo SSI BMX EAE
0300

Presentacion

En este capitulo se presenta la pantalla de depuracién del médulo SSI BMX EAE 0300. A la
pantalla de depuracion solo se puede acceder en la modalidad online.
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llustracion

La pantalla presenta la pantalla de depuracion del médulo SSI BMX EAE 0300:

1 2 3 4 5
Médulo SS| de 3 canales (OON )
Ejecutar ERR 10
m BMX EAE 0300 | Tt Configuracipn ‘ m Ajustar| | [ Depurar | @ Fallo ‘
@ 5510 - Codificador SS| absoluto =
@ SS!I 1 - Codificador SSI absoluto REfETenea EERTE Simbolo Valor
@ 5512 Codificador S absoluto 0 | %ID0202 Valor S8 CHO_i_Value_0
1 %W0.2.0.03 Evento CAPT1 CHO_i_cap1_event No
2 | %IW0.2.0.1.0 SS| bajo CHO_i_ssi_low No
3 | %IW0.2.0.1.1 SSlen ventana CHO_i_ssi_win No
4 | %IW0.2.0.1.2 SSlalto CHO_i_ssi_high No
5
6
7 | %ID0.2.0.4 Valor de captura CHO_i_Capture0 0
8 | %IW0.2.0.1.3 Captura baja CHO_i_cmp0_low No
9 | %IW0.2.0.1.4 Captura en ventana CHO_i_cmp0_win No
10| %IW0.2.0.1.5 Captura alta CHO_i_cmp0_high No
11%QW0.2.0.0.3 Habilitacion de captura ; CHO_valid_cap0 0
121%10.2.0.4 Entrada AUX 0 CHO_i_aux_input_0 0
Cancelar forzado 13]%10.2.0.5 Entrada AUX 1 CHO_i_aux_input_1 0
14%10.2.0.6 CHO_i_parrity_err 0
Funcion: 15| %QW0.2.0.0.0 CHO_clear_modulo_event 0 v
Codificador SSI absoluto - 16 |%Q0.2.0.4 0
17 | %IW0.2.0.0.2 CHO_i_cap0_event No
Tarea: 181%Q0.2.0.8 0
MAST = 19 %10.2.0.7 0
o 20 | %QW0.2.0.0.2 CHO_clear_capture1_event 0 8

Descripcion de la pantalla

La tabla siguiente muestra las diferentes areas de la pantalla de depuracion:

Nuamero Columna Funcion

1 Referencia Estos campos contienen la direccién de la variable en la aplicacion. No se pueden
modificar.

2 Etiqueta Estos campos contienen el nombre de cada variable que se puede configurar. No

se pueden modificar.

3 Ficha La ficha en primer plano indica la modalidad actual. La modalidad actual es la de
depuracién en este ejemplo.
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Médulo SSI BMXEAE0300

Nuamero Columna Funcion

4 Simbolo Estos campos contienen el nombre mnemotécnico de la variable. No se pueden
modificar.

5 Valor Si los campos tienen una flecha hacia abajo, puede seleccionar el valor de cada

variable de los valores diferentes en estos campos. Se puede acceder a los
diferentes valores haciendo clic en la fecha. Aparecera un menu desplegable con
todos los valores posibles y el usuario podra seleccionar el valor necesario de la
variable.

Si no hay una flecha apuntando hacia abajo, estos campos s6lo muestran el valor
actual de la variable.
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Diagndstico del médulo SSI BMX EAE 0300

Contenido de este capitulo

Pantalla de diagndstico del médulo SSI BMX EAE 0300 ............. 70

Descripcion general

En este capitulo se facilita la informacién necesaria para diagnosticar el médulo SSI BMX
EAE 0300.

Pantalla de diagnéstico del médulo SSI BMX EAE
0300

Introduccion

En este capitulo se presenta la pantalla de visualizacion de fallos del médulo SSI BMX EAE
0300. Sélo se puede acceder a la pantalla de visualizacién de fallos del médulo en
modalidad online.
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Figura

En la figura siguiente se muestra la pantalla de diagndstico del médulo SSI BMX EAE 0300 en la
modalidad de control de posicion.

1 2 3 4
Modulo SSI de 3 canales ©coe
Ejecutar ERR 10
E3  BwxEAE 0300 {0 Configurecion | (%} Ajustar | T} Depurar | @) Fallo | |
@ SSI 0 - Codificador SSI absoluto
@ SSI 1 - Codificador SSI absoluto Fallo interno Fallo externo Otros fallos
@ SSI2 - Codificador SSI absoluto - Fallo externo en entradas
_ Baja tension de alimentacion de
campo
Funcion:
Codificador SS| absoluto <

Tarea:
MAST 4

Descripcion de la pantalla

La tabla siguiente muestra las diferentes areas de la pantalla de diagnéstico:

Namero Columna Activacion de
1 Fallos internos Estos campos muestran los fallos internos detectados activos del médulo
2 Tabulador Esta ficha en primer plano indica la modalidad actual. La modalidad actual es

la de visualizacion de fallos en este ejemplo.

3 Fallos externos Estos campos muestran los fallos externos detectados activos del médulo

4 Otros fallos Estos campos muestran los fallos detectados activos del médulo que no son
los fallos externos detectados e internos.

Descripcion del tipo de fallo

En la tabla siguiente se presenta la lista de tipos de fallos detectados:
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Diagndstico del médulo SSI BMX EAE 0300

Nuamero Tipo de fallo Nombre Visualizacion

0 Externos EXTO_FLT Fallo externo en entradas

1 Externos EXT1_FLT Fallo externo en salidas

2 Interno INTERNAL_FLT Fallo de canal

3 Interno CONF_FLT Fallo detectado en la configuracién de
hardware o de software

4 Interno COM_FLT Médulo ausente o apagado (interrupcion de la
comunicacion con PLC)

5 Interno APPLI_FLT Error de aplicacion (de configuracion o ajuste)

6 Externos Alimentacion de Baja tensién de alimentacion de campo

campo
7 Externos S_Circuit OUT Salida refleja (24 V CC) inoperativa después

de cortocircuito

72
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Objetos de lenguaje de la funcion SSI

Contenido de este capitulo

Objetos de lenguaje e IODDT de la funciéon SSI ..........c.cccevne. 73
Objetos de lenguaje e IODDT asociados con la funcion
3 ] 81
Objetos de lenguaje y DDT de dispositivo asociado a la
fUNCION SSI... .o 89

Descripcion general

Este capitulo describe los objetos de lenguaje asociados a las tareas del médulo SSI BMX
EAE 0300, asi como las diferentes formas de utilizarlos.

Objetos de lenguaje e IODDT de la funcion SSI

Presentacion

En esta seccidn se presenta una descripcién general de los objetos y lenguajes del IODDT
de control de posicion.

Presentacién de los objetos de lenguaje del SSI
especifico de aplicacion

Tipos de objetos de lenguaje

Existen dos tipos de objetos de lenguaje:

+ Objetos de intercambio implicito: estos objetos se intercambian automaticamente en
cada revolucion ciclica de la tarea asociada al modulo.

Los intercambios implicitos afectan a las entradas/salidas del médulo (resultados de
medicién, informaciones y comandos). Estos intercambios facilitan la depuracion de los
modulos de conteo.
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» Objetos de intercambio explicito: estos objetos se intercambian a peticion de la
aplicacion, mediante las instrucciones de intercambio explicito.

Los intercambios explicitos permiten establecer parametros, asi como diagndsticos del
modulo.

Intercambio implicito de objetos de lenguaje asociados a
la funcion especifica de la aplicacion

Presentacion

Una interfaz especifica integrada o la adicién de un médulo enriquecen automaticamente la
aplicacién de objetos de lenguaje utilizada para programar esta interfaz o este médulo.

Estos objetos corresponden a las imagenes de las entradas/salidas y a informacién de
software del mddulo o de la interfaz especifica integrada.

Entradas del moédulo

Las entradas (%1 y $1W) del mddulo se actualizan en la memoria del PLC al comienzo de la
tarea; el PLC puede estar en modalidad RUN o STOP.

Las salidas (30 y $QW) se actualizan al final de la tarea, so6lo cuando el PLC se encuentra en
modalidad RUN.

NOTA: Cuando la tarea esta en modalidad STOP, en funciéon de la configuracion
elegida, puede darse una de las situaciones siguientes:

+ Las salidas se actualizan en posicion de retorno (modalidad de retorno).
» Las salidas se mantienen en su ultimo valor (modalidad de mantenimiento).
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Ciclo operativo de una tarea de PLC

En la ilustracion siguiente se muestra la ejecucion ciclica relacionada con una tarea del
PLC.

v

‘ Procesamiento intemo ‘

l

‘ Adquisicién de las entradas ‘

RUN — 8TOFP —
\i

‘ Ejecucién del programa ‘

i "

‘ Actualizacidn de las salidas ‘

Objetos de lenguaje de intercambio explicito asociados a
las funciones especificas de la aplicacién

Introduccion

Los intercambios explicitos se realizan a peticion del programa de usuario mediante estas
instrucciones:

* READ_STS (leer palabras de estado)

+ WRITE_PARAM (escribir parametros de ajuste)

+ READ_PARAM (leer parametros de ajuste)

+ SAVE_PARAM (guardar parametros de ajuste)

+ RESTORE_PARAM (restaurar parametros de ajuste)

Para obtener mas informacion sobre las instrucciones, consulte EcoStruxure™ Control
Expert, Gestién de E/S, Biblioteca de bloques.

Estos intercambios se aplican a un conjunto de objetos %MW del mismo tipo (estado,
comandos o parametros) que pertenecen a un canal.
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NOTA: Los objetos pueden:

» proporcionar informacién acerca del médulo (por ejemplo, el tipo de fallo detectado
del canal);

+ definir las modalidades de funcionamiento del médulo (guardar y restaurar
parametros de ajuste durante el proceso de aplicacion).

NOTA: Para evitar diversos intercambios explicitos simultaneos para el mismo canal, es
necesario probar el valor de la palabra EXCH_STS ($MWr.m.c.0) del IODDT asociado
al canal antes de llamar a cualquier EF que se direccione a este canal.

Principios generales de uso de las instrucciones explicitas

En el siguiente diagrama se muestran los diferentes tipos de intercambios explicitos que
pueden realizarse entre la aplicacion y el médulo:

aplicacién BMX EAE 0300

Objetos %MWr.m.c u objetos
%MWr.m.MOD.r (1)

READ_STS
Parametros de estado B Parametros de estado
WRITE_PARAM
READ_PARAM
Parametros de ajuste g
actuales SAVE_PARAM
- = Parametros de ajuste
<—H actuales
Parametros de ajuste il | RESTORE PARAM
iniciales = >

(1) Sélo con la instrucciéon READ_STS.

Gestion de intercambios

Durante un intercambio explicito, es necesario comprobar su comportamiento para
garantizar que los datos sélo se tengan en cuenta si el intercambio se ha ejecutado
correctamente.

Para ello se cuenta con dos tipos de informacion:
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* informacién concerniente al intercambio en curso,, pagina 79
+ el informe de intercambio., pagina 80
En el siguiente diagrama se describen los principios de gestidn de intercambios:

Ejecucidn de Intercambio Intercambio
intercambio en curso informe

NOTA: Para evitar diversos intercambios explicitos simultaneos para el mismo canal, es
necesario probar el valor de la palabra EXCH_STS ($MWr .m.c.0) del IODDT asociado
al canal antes de llamar a cualquier EF que se direccione a este canal.

Gestion de intercambios e informes con objetos
explicitos

Presentacion

Al intercambiar datos entre la memoria del PLC y el médulo, el médulo puede requerir
varios ciclos de tarea para reconocer dicha informacién. Todos los IODDT disponen de dos
palabras para gestionar intercambios:

* EXCH STS (3MWr.m.c.0): intercambio en curso
* EXCH RPT ($MWr.m.c.1): informe

NOTA: En funcién de la localizacion del moédulo, la aplicacion no detectara la gestion de
los intercambios explicitos ($MW0 .0 .MOD. 0. 0, por ejemplo):

+ Paralos médulos en bastidor, los intercambios explicitos se realizan
inmediatamente en el bus del PLC local y se acaban antes del final de la tarea de
ejecucion. Por ejemplo, el READ STS se acaba siempre cuando la aplicacion marca
el bit $MwW0 .0 .mod.0.0.

» Para bus remotos (como Fipio), los intercambios explicitos no estan sincronizados
con la tarea de ejecucion, por lo que la aplicacion puede detectarlos.
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Bits para la gestidon de intercambios

La siguiente ilustracién muestra los distintos bits significativos para la gestién de
intercambios:

Reconfiguracion (bit 15)
Ajuste (bit 2)

+7 Estado (bit 0)

EXCH_RPT (%MWr.m.c.1)

EXCH_STS (%MWr.m.c.0)

Parametros de estado READ_STS
WRITE_PARAM

Parametros de ajuste READ_PARAM
SAVE_PARAM

RESTORE_PARAM

Descripcion de los bits significativos

Cada bit de las palabras EXCH STS ($MWr.m.c.0)y EXCH RPT (¥MWr.m.c.1)estd
asociado a un tipo de parametro:

* Los bits de rango 0 estan asociados a los parametros de estado:

o Elbit STS IN PROGR (3MWr.m.c.0.0)indica si hay en curso una peticién de
lectura para las palabras de estado.

o Elbit STS ERR (¥MWr.m.c.1.0)especifica si el canal del médulo acepta o no la
peticion de lectura para las palabras de estado.

* Los bits de rango 2 estan asociados a los pardmetros de ajuste:

o ElbitADJ IN PROGR ($MWr.m.c.0.2)indica silos parametros de ajuste se estan
intercambiando con el canal del médulo (mediante WRITE PARAM, READ PARAM,
SAVE_PARAM O RESTORE PARAM).

o ElbitADJ ERR (3MWr.m.c.1.2)especifica si el mddulo acepta los parametros de
ajuste. Si el intercambio se ejecuta correctamente, el bit se ajusta a 0.

» Los bits de rango 15 indican una reconfiguracion en el canal ¢ del médulo desde la
consola (modificacion de los parametros de configuracion + arranque en frio del canal).
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NOTA: r representa el niUmero de bastidor, m la posicion del médulo en el bastidor,

mientras que crepresenta el nimero de canal en el médulo.

NOTA: Las palabras de intercambio e informe también existen en el nivel del médulo
EXCH_ STS ($MWr.m.MOD)Y EXCH RPT ($MWr.m.MOD.1)segun el tipo IODDT T GEN

MOD.

Ejemplo de intercambio de datos

Fase 1: emision de datos mediante la instruccion WRITE PARAM.

Memoria del PLC

Parametros de estado

Memoria del médulo de E/S o
memoria de la funcién integrada
de la aplicacion especifica

Parametros de ajuste

Parametros de estado

—

Parametros de ajuste

Cuando el procesador del PLC escanea la instruccion, el bit Intercambio en curso se
estableceen 1 en $MWr.m.c.

Fase 2: analisis de los datos por el médulo de E/S.

Memoria del PLC

Parametros de estado

Memoria del médulo de E/S o
memoria de la funcién integrada
de la aplicacion especifica

Parametros de ajuste

Parametros de estado

T

Parametros de ajuste

Cuando se intercambian datos entre la memoria del PLC y el médulo, el reconocimiento por
parte del modulo se gestiona mediante el bit ADJ ERR ($MWr.m.c.1.2).

Los valores de este bit son:

« 0: intercambio correcto

* 1: error detectado en el intercambio

NOTA: No hay pardmetro de ajuste en el nivel del médulo.

Indicadores de ejecucion de un intercambio explicito: EXCH_STS

La tabla muestra los bits de control de los intercambios explicitos: EXCH_STS ($MWr .m.

c.0)
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Objetos de lenguaje de la funcién SSI

Simbolo estandar Tipo Acceso | Significado Direccion

STS IN PROGR BIT R Lectura de las palabras de estado del | $MWr.m.c.0.0
canal en curso

No utilizado BIT No utilizado SMWr.m.c.0.1

ADJUST_ IN PROGR BIT Intercambio de parametros de ajuste SMWr.m.c.0.2
en curso

RECONF_IN PROGR BIT R Reconfiguracion del médulo en curso $MWr.m.c.0.15

NOTA: Si el médulo no esta presente o esta desconectado, los objetos de intercambio
explicito (READ_STS, por ejemplo) no se emiten al médulo (STS_IN PROG ($MWr.m.
c.0.0) = 0), pero se actualizan las palabras.

Informe de intercambios explicitos: EXCH_RPT

La tabla siguiente muestra los bits del informe: EXCH RPT ($MWr.m.c.1)
Simbolo estandar Tipo Acceso | Significado Direccion
STS_ERR BIT R Error detectado de lectura de las $MWr.m.c.1.0
palabras de estado del canal
(1 = lectura sin realizar)
No utilizado BIT No utilizado $MWr.m.c.1l.1
ADJUST ERR BIT Error detectado durante un SMWr.m.c.1.2
intercambio de parametros de ajuste
(1 = intercambio sin realizar)
RECONF_ERR BIT R Error durante la reconfiguracion del $MWr.m.c.1.15
canal
(1 = reconfiguracion sin realizar)

Uso del moédulo SSI

En la tabla siguiente se describe lo que sucede entre un moédulo SSI y el sistema después

de un encendido:

80
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Paso Accion

1 Encender.

2 El sistema emite los parametros de configuracion.

3 El sistema emite los parametros de ajuste mediante el método WRITE PARAM.
Nota: Cuando finaliza la operacién, el bit $Miir.m.c.0.2 pasaa 0.

Si al comienzo de la aplicacion utiliza un comando WRITE PARAM, deberd esperar a que el
bit $MWr.m.c.0.2 pase a 0.

Objetos de lenguaje e IODDT asociados con la
funcion SSI

Presentacion

Una interfaz especifica integrada o la adicidon de un moédulo enriquecen automaticamente la
aplicacién de objetos de lenguaje utilizada para programar esta interfaz o este médulo.

Estos objetos corresponden a las imagenes de las entradas/salidas y a informacion de
software del moédulo o de la interfaz especifica integrada.

Informacion general

General

Los médulos SSI tienen dos IODDT asociados. Estos IODDT estan predefinidos por el
fabricante y contienen objetos de lenguaje de entradas/salidas que pertenecen al canal de
un moédulo especifico de la aplicacion.

Los IODDT asociados a los mddulos SSI son:
+ objetos de lenguaje en el nivel de médulo del médulo SSI (T_GEN_MOD)
+ objetos de lenguaje asociados con el canal SSI1 0,102 (T_SSI BMX)
Las variables IODDT se pueden crear de dos formas diferentes utilizando:
» Laficha Objetos de E/S, pagina 102
« Editor de datos, pagina 106
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Cada I0DDT contiene un conjunto de objetos de lenguaje que permiten controlar y
comprobar su funcionamiento.

Detalles de los objetos de lenguaje del IODDT de tipo T_
GEN_MOD

Introduccion

Los médulos Modicon X80 tienen un IODDT asociado de tipo T_GEN_MOD.

Observaciones

En general, el significado de los bits se indica para el estado 1 del bit. En los casos
especificos, se explica cada estado del bit.

Algunos bits no se utilizan.

Lista de objetos

La tabla siguiente muestra los objetos del IODDT.

Simbolo estandar Tipo Acce- Significado Direccion
so
MOD_ERROR BOOL R Bit de error del médulo detectado %Ir.m.MOD.ERR
EXCH_STS INT R Palabra de control de intercambio del médulo %MWr.m.MOD.0
STS_IN_PROGR BOOL R Lectura de palabras de estado del médulo en %MWr.m.MOD.0.0
curso
EXCH_RPT INT R Palabra de informe de intercambio %MWr.m.MOD.1
STS_ERR BOOL R Evento al leer las palabras de estado del médulo | %MWr.m.MOD.1.0
MOD_FLT INT R Palabra de errores internos detectados del %MWr.m.MOD.2
maodulo
MOD_FAIL BOOL R Médulo no operativo %MWr.m.MOD.2.0
CH_FLT BOOL R Canales no operativos %MWr.m.MOD.2.1
BLK BOOL R Cableado incorrecto del bloque de terminales %MWr.m.MOD.2.2
CONF_FLT BOOL R Anomalia de configuracién de hardware o %MWr.m.MOD.2.5
software
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Simbolo estandar Tipo Acce- Significado Direccion
so

NO_MOD BOOL R Falta el médulo o no esta operativo %MWr.m.MOD.2.6

EXT_MOD_FLT BOOL R Palabra de errores internos detectados del %MWr.m.MOD.2.7
maodulo (sélo extension Fipio)

MOD_FAIL_EXT BOOL R Error interno detectado, modulo fuera de servicio | %MWr.m.MOD.2.8
(s6lo extension Fipio)

CH_FLT_EXT BOOL R Canales no operativos (sélo extension Fipio) %MWr.m.MOD.2.9

BLK_EXT BOOL R Bloque de terminales cableado incorrectamente %MWr.m.MOD.2.10
(sélo extension Fipio)

CONF_FLT_EXT BOOL R Anomalia en la configuracion de hardware o %MWr.m.MOD.2.13
software (sélo extension Fipio)

NO_MOD_EXT BOOL R Falta el médulo o no esta operativo (sélo %MWr.m.MOD.2.14

extension Fipio)

Objetos de intercambio del IODDT T_SSI_BMX

Presentacion

En las tablas siguientes se muestran los objetos de intercambio de IODDT de tipo T SSI
BMX aplicables al médulo SSI BMX EAE 0300.

De forma general, el significado de los bits viene dado por el estado 1 del bit.

No se utilizan todos los bits.

Objetos de canal

En la tabla siguiente se muestra el significado de los objetos del canal:

Simbolo estandar Tipo Acceso | Significado Objeto de
lenguaje

- - L Elemento de lenguaje del nivel del $CHr.m.c
canal utilizado para los intercambios
explicitos READ STS, READ PARAM,
WRITE PARAM, SAVE PARAMY
RESTORE_PARAM

CH_ERROR BOOL R Bit de error detectado del canal $Ir.m.c.ERR
cuando este bit esta en 1.
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Valor de contador y valores de sensores

En la tabla siguiente se muestran el valor de conteo actual y los valores capturados:

Simbolo estandar Tipo Acceso | Significado Objeto de
lenguaje
SSI_CURRENT_VALUE UDINT | R Valor actual del registro de SSI $IDr.m.c.2
CAPT_0_VALUE UDINT R Valor retenido en el registro de captura | $IDr.m.c.4
0
CAPT_1_VALUE UDINT R Valor retenido en el registro de captura | $IDr.m.c.6
1

Bits %lr.m.c

En la tabla siguiente se presentan los significados de los bits $Ir.m.c:

Simbolo estandar Tipo Acceso | Significado Objeto de
lenguaje
ST_REFLEX_OUTPUT EBOOL | R Nivel de tension aplicado a la salida $Ir.m.c.0
de canalde 24V CC
o:o0vcece
1:24V CC
ST_OUTPUT_LATCH EBOOL | R Estado légico de la retencién del canal | $Ir.m.c.1
interno
ST_CAPT_INPUT_O EBOOL | R $Ir.m.c.2
ST_CAPT_INPUT _1 EBOOL | R $Ir.m.c.3

SS|_Status, palabra %IWr.m.c.0

En la tabla siguiente se presenta el significado de los bits de la palabra de estado $TWr.m.
c.0, llamada SS/_STATUS:

Simbolo estandar Tipo Acceso | Significado Objeto de
lenguaje
Reservado - - Reservado $IWr.m.c.0.0
MODULO_FLAG BOOL R 0: sin transmision del médulo $IWr.m.c.0.1
1: transmisién del moédulo
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Simbolo estandar

Tipo

Acceso

Significado

Objeto de
lenguaje

NOTA: Para habilitar este bit del
indicador, EVT_MODULO _
ENABLE debe establecerse en
1.

CAPT_0_FLAG

BOOL

0: el registro de captura 0 no esta
actualizado

1: el registro de captura O esta
actualizado

NOTA: Para habilitar este bit del
indicador, EVT_CAPT_0_
ENABLE debe establecerse en
1.

$IWr.m.c.

CAPT_1_FLAG

BOOL

0: el registro de captura 1 no esta
actualizado

1: el registro de captura 1 esta
actualizado

NOTA: Para habilitar este bit del
indicador, EVT_CAPT_1_
ENABLE debe establecerse en
1.

$IWr.m.c.

SS|_FRAME_ERR_FLAG

BOOL

0: la trama SSI es correcta

1: existe el error de linea como caida
de linea

$IWr.m.c.

SSI_STATUS_ERR FLAG

BOOL

Indica un error de datos de lectura
detectado

$IWr.m.c.

0.

SSI_PARITY_ERR_FLAG

BOOL

0: paridad correcta

1: error de paridad

$IWr.m.c.

0.

COMPARE_STATUS, palabra %IWr.m.c.1

En la tabla siguiente se presenta el significado de los bits de la palabra de estado $TWr.m.
c.1, llamada COMPARE_STATUS:

Simbolo estandar Tipo Acceso | Significado Objeto de
lenguaje
SSI_LOW BOOL R El valor de SSl actual es menorque el | $IWr.m.c.1.0
umbral inferior (3QDr.m.c. 4)
SSI_WIN BOOL R El valor de SSI actual esta entre el $IWr.m.c.1.1

umbral inferior (30Dr.m.c.4)yel
umbral superior (3QDr.m.c. 6)
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Simbolo estandar Tipo Acceso | Significado Objeto de
lenguaje

SSI_HIGH BOOL R El valor de SSI actual es mayorque el | $IWr.m.c.1.2
umbral superior (3QDr.m. c. 6)

CAPT_0_LOW BOOL R El valor capturado en el registro 0 es $IWr.m.c.1.3
menor que el umbral inferior (3QDr .
m.c.4)

CAPT_0_WIN BOOL R El valor capturado en el registro O esta | $IWr.m.c.1.4

entre el umbral inferior (3QDr.m.c. 4)
y el umbral superior (30Dr.m.c. 6)

CAPT_0_HIGH BOOL R El valor capturado en el registro 0 es $IWr.m.c.1.5
mayor que el umbral superior ($QDr .
m.c.6)

CAPT_1_LOW BOOL R El valor capturado en el registro 1 es $IWr.m.c.1l.6
menor que el umbral inferior ($QDr .
m.c.4)

CAPT_1_WIN BOOL R El valor capturado en el registro 1 esta | $IWr.m.c.1.7
entre el umbral inferior (3QDr.m.c. 4)
y el umbral superior ($QDr .m.c. 6)

CAPT_1_HIGH BOOL R El valor capturado en el registro 1 es $IWr.m.c.1.8
mayor que el umbral superior ($QDr .
m.c.6)

LT_HIGH BOOL R El umbral inferior (3QDr.m.c.4)es $IWr.m.c.1.9
mayor que el umbral superior ($QDr .
m.c.6)

EVT_SOURCES, palabra %IWr.m.c.10

En la tabla siguiente se presenta el significado de los bits de la palabra de estado $IWr.m.
c.10, llamada EVT_SOURCES:

Simbolo estandar Tipo Acceso | Significado Objeto de
lenguaje

Reservado - - Reservado $IWr.m.c.10.0

EVT_MODULO BOOL R Evento debido al cambio del médulo %IWr.m.c.10.1

Reservado BOOL R Reservado $IWr.m.c.10.2

EVT_SSI_LOW BOOL R Evento debido a que el valor de SSI $IWr.m.c.10.3
es menor que el umbral inferior

EVT_SSI_WINDOW BOOL R Evento debido a que el valor de SSI $IWr.m.c.10.4
esta entre los dos umbrales

EVT_SSI_HIGH BOOL R Evento debido a que el valor de SSI $IWr.m.c.10.5

es mayor que el umbral superior
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Simbolo estandar Tipo Acceso | Significado Objeto de
lenguaje
EVT_CAPT_O BOOL R Evento debido a la funcion de captura $IWr.m.c.10.6
0
EVT_CAPT_1 BOOL R Evento debido a la funciéon de captura $IWr.m.c.10.7
1
EVT_OVERRUN BOOL R Se han perdido los eventos $IWr.m.c.10.9

Umbrales de salida

En la tabla siguiente se muestran los umbrales de salida:

Simbolo estandar Tipo Acceso | Significado Objeto de
lenguaje

LOWER_TH_VALUE UDINT R/W Valor del umbral inferior $QDr.m.c.4

UPPER_TH_VALUE UDINT R/W Valor del umbral superior %QDr.m.c.6

Palabras %Qr.m.c.d

En la tabla siguiente se presenta el significado de las palabras de salida:

Simbolo estandar Tipo Acceso | Significado Objeto de
lenguaje
OUTPUT_FORCE EBOOL | R/IW 1: salida refleja forzada a "1". %Q0r.m.c.0

0y el blogue reflejo esta
deshabilitado: la salida refleja vuelve

REFLEX_BLOCK_ENABLE EBOOL | R/IW 1: bloque de funciones de salida %Qr.m.c.1
habilitado

FUNCTIONS_ENABLING, palabra %QWr.m.c.0

En la tabla siguiente se presenta el significado de los bits de la palabra de estado $TWr.m.
c.0, llamada FUNCTIONS ENABLING:
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valor

Simbolo estandar Tipo Acceso | Significado Objeto de
lenguaje

Reservado - - Reservado $QWr.m.c.0.0

Reservado - - Reservado $QWr.m.c.0.1

Reservado - - Reservado $QWr.m.c.0.2

VALID_CAPT_O BOOL R/W Autorizacion de captura en el registro $QWr.m.c.0.3
captura 0

VALID_CAPT_1 BOOL R/W Autorizacion de captura en el registro | $QWr.m.c.0.4
captura 1

COMPARE_ENABLE BOOL R/W Autorizacién de operacion de $QWr.m.c.0.5
comparadores

COMPARE_SUSPEND BOOL R/W Comparador congelado en su ultimo $QWr.m.c.0.6

EVT_SOURCES_ENABLING, palabra %QWr.m.c.1

En la tabla siguiente se presenta el significado de los bits de la palabra de estado $TWr.m.
c.1, llamada EVT_SOURCES_ENABLING:

la captura en el registro 1

Simbolo estandar Tipo Acceso | Significado Objeto de
lenguaje
Reservado - - Reservado $QWr.m.c.1.0
EVT_MODULO_ENABLE BOOL R/W Tarea EVENT llamada cuando hayun | $QWr.m.c.1.1
paso de moédulo SSI
Reservado - - Reservado $QWr.m.c.1.2
EVT_SSI_LOW_ENABLE BOOL R/W Llamada de tarea de EVENT cuando $QWr.m.c.1.3
el valor de SSI es menor que el
umbral inferior
EVT_SSI_WINDOW_ENABLE BOOL R/W Llamada de tarea de EVENT cuando SQWr.m.c.1.4
el valor de SSI esta entre el umbral
inferior y superior
EVT_SSI_HIGH_ENABLE BOOL R/W Llamada de tarea de EVENT cuando $QWr.m.c.1.5
el valor de SSI es mayor que el umbral
superior
EVT_CAPT_0_ENABLE BOOL R/W Llamada de tarea de EVENT durante $QWr.m.c.1.6
la captura en el registro 0
EVT_CAPT_1_ENABLE BOOL R/W Llamada de tarea de EVENT durante $QWr.m.c.1.7
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Objetos de lenguaje y DDT de dispositivo asociado
a la funciéon SSI

Presentacion

En esta seccidn se presentan los DDT de dispositivo del médulo BMX EAE 0300 y los DDT
utilizados para las variables en intercambios explicitos.

DDT de dispositivo para el médulo BMX EAE 0300

Introduccion

EI DDT de dispositivo es un DDT predefinido que describe los elementos del lenguaje de E/
S del médulo de E/S. Este tipo de datos se representa en una estructura que proporciona
vistas de bits y de registro.

En este tema se describe la estructura del DDT de dispositivo implicito de Control Expert
para el médulo de interfaz serie sincronica (SSI) BMX EAE 0300.

Descripcién del DDT de dispositivo T_M_SSI_3

En la tabla siguiente se proporciona la estructura del DDT de dispositivo T_M_SSI_3:

Nombre Tipo Descripcion

MOD_HEALTH BOOL 0 = el moédulo tiene un error detectado

1 = el médulo esta funcionando correctamente

MOD_FLT BYTE Errores internos detectados, pagina 93 del
maodulo.
SSI_CH ARRAY [0..2] of T_M_SSI_STD_ Canales SSI
CH, pagina 89

T M_SSI_STD_CH

En la siguiente tabla se proporciona la estructurade T_M_SSI_STD_CH:
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Nombre Tipo Bit Descripcion Acceso
FCT_TYPE WORD No utilizado lectura
CH_HEALTH BOOL 0 = el canal tiene un error detectado lectura
1 = el canal esta funcionando correctamente
ST_REFLEX_OUTPUT EBOOL Nivel de tension aplicado a la salida de canal de 24 V lectura
CC:
+ 0=0VCC
« 1=24VCC
ST_OUTPUT_LATCH EBOOL Estado légico de la retencion del canal interno lectura
ST_CAPT_INPUT_O EBOOL Estado de entrada fisica 0. lectura
ST_CAPT_INPUT_1 EBOOL Estado de entrada fisica 1. lectura
SSI_STATUS INT Registro de estado principal. lectura
MODULO_FLAG BOOL 1 Indicador establecido por un evento de transgresion
de médulo:
* 0 =sin transmisioén del mddulo
¢ 1 =transmision del moédulo
CAPT_0_FLAG BOOL 2 Indicador establecido por la actualizacion de registro
de captura 0:
* 0= elregistro de captura 0 no esta actualizado
» 1 =elregistro de captura 0 esta actualizado
NOTA: Para habilitar este bit del indicador, EVT_
CAPT_0_ENABLE debe establecerse en 1.
CAPT_1_FLAG BOOL 3 Indicador establecido por la actualizacion de registro
de captura 1:
* 0= elregistro de captura 1 no esta actualizado
* 1 =elregistro de captura 1 esta actualizado
NOTA: Para habilitar este bit del indicador, EVT_
CAPT_1_ENABLE debe establecerse en 1.
SSI_FRAME_ERR_FLAG BOOL 4 Indicador establecido por un error de trama SSI
detectado:
* 0 =latrama SSI es correcta
* 1= existe el error de linea como caida de linea
SSI_STATUS_ERR_FLAG | BOOL 5 Indicador establecido por un error de datos de lectura
detectado.
SSI_PARITY_ERR_FLAG BOOL 6 Indicador establecido por un error de paridad de SSI
detectado:
* 0 =laparidad es correcta
* 1 =error de paridad detectado
COMPARE_STATUS INT Bits de resultado del campo de comparacion. lectura
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Nombre Tipo Bit Descripcion Acceso
SSI_LOW BOOL 0 El valor numérico actual es menor que el umbral
inferior LOWER_TH_VALUE).
SSI_WIN BOOL 1 El valor numérico actual esta entre el umbral inferior
(LOWER_TH_VALUE) y el umbral superior (UPPER_
TH_VALUE).
SSI_HIGH BOOL 2 El valor numérico actual es mayor que el umbral
superior (UPPER_TH_VALUE).
CAPT_0_LOW BOOL 3 El valor capturado en el registro 0 es menor que el
umbral inferior.
CAPT_0_WIN BOOL 4 El valor capturado en el registro 0 esta entre el umbral
inferior y el umbral superior.
CAPT_0_HIGH BOOL 5 El valor capturado en el registro 0 es mayor que el
umbral superior.
CAPT_1_LOW BOOL 6 El valor capturado en el registro 1 es menor que el
umbral inferior.
CAPT_1_WIN BOOL 7 El valor capturado en el registro 1 esta entre el umbral
inferior y el umbral superior.
CAPT_1_HIGH BOOL 8 El valor capturado en el registro 1 es mayor que el
umbral superior.
LT _HIGH BOOL 9 El umbral inferior es mayor que el umbral superior.
SSI_CURRENT_VALUE UDINT Valor numérico actual principal del registro de SSI. lectura
CAPT_0_VALUE UDINT Valor numérico actual retenido en el registro de lectura
captura 0.
CAPT_1_VALUE UDINT Valor numérico actual retenido en el registro de lectura
captura 1.
OUTPUT_FORCE EBOOL Forzar SALIDA a estado légico superior activado: lectura/
* 1 =salida refleja forzada a 1. escritura
* 0y el blogue reflejo esta deshabilitado = la
salida refleja vuelve.
REFLEX_BLOCK_ EBOOL Habilitar la funcién del bloque de acciones reflejas: lectura/
ENABLE « 1 =funcion del blogue de salida habilitada. escritura
» 0 =funcién del bloque de salida deshabilitada.
FUNCTIONS_ENABLING INT Bits del campo de habilitar funcién. lectura/
escritura
VALID_CAPT_0O BOOL 3 Autoriza capturas en el registro de captura 0.
VALID_CAPT_1 BOOL 4 Autoriza capturas en el registro de captura 1.
COMPARE_ENABLE BOOL 5 Autoriza la operacién de comparadores.
COMPARE_SUSPEND BOOL 6 Detiene el comparador en el ultimo resultado.
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Nombre Tipo Bit Descripcion Acceso
EVT_SOURCES_ INT Campo de habilitar bits de evento. lectura/
ENABLING escritura
EVT_MODULO_ENABLE BOOL 1 Llamar tarea de evento cuando hay desplazamiento
de contador.
EVT_SSI_LOW_ENABLE BOOL 3 Llamar tarea de evento cuando el valor principal sea
menor que el umbral inferior.
EVT_SSI_WINDOW_ BOOL 4 Llamar tarea de evento cuando el valor principal esté
ENABLING situado dentro de los umbrales.
EVT_SSI_HIGH_ENABLE | BOOL 5 Llamar tarea de evento cuando el valor principal sea
mayor que los umbrales.
EVT_CAPT_0_ENABLE BOOL 6 Llamar tarea de evento cuando se produzca una
captura en el registro 0.
NOTA: Aunque no se admita el procesamiento
de eventos con DDT de dispositivo, este bit
permite que CAPT_0_FLAG se establezca en 1
cuando ST_CAPT_INPUT_0O estaen 1.
EVT_CAPT_1_ENABLE BOOL 7 Llamar tarea de evento cuando se produzca una
captura en el registro 1.
NOTA: Aunque no se admita el procesamiento
de eventos con DDT de dispositivo, este bit
permite que CAPT_1_FLAG se establezca en 1
cuando ST_CAPT_INPUT_1 estaen 1.
SSI_STATUS_CLEAR INT Bits del indicador de campo de borrar. lectura/
escritura
MODULO_CLEAR BOOL 1 Borrar el indicador de moédulo de SSI.
CAPT_0_CLEAR BOOL 2 Borrar el indicador de captura 0 del estado de SSI.
CAPT_1_CLEAR BOOL 3 Borrar el indicador de captura 1 del estado de SSI.
SSI_FRAM_ERR_CLEAR | BOOL 4 Borrar el indicador de error detectado de trama SSI.
SSI_STATUS_ERR_ BOOL 5 Borrar el indicador de error detectado del estado de
CLEAR SSI.
SSI_PARITY_ERR_ BOOL 6 Borrar el indicador de error detectado de paridad de
CLEAR SSI.
LOWER_TH_VALUE DINT Valor del umbral inferior. lectura/
escritura
UPPER_TH_VALUE DINT Valor del umbral superior. lectura/
escritura
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Descripcion del byte MOD_FLT

Descripcion del byte MOD_FLT en DDT de dispositivo

Estructura del byte MOD_FLT:

Bit Simbolo Descripcion

0 MOD_FAIL .

1: error detectado interno o error de médulo detectado.
* 0: no se han detectado errores.

1 CH_FLT .

1: canales no operativos.
* 0: canales operativos.

2 BLK * 1: error detectado del bloque de terminales.
* 0: no se han detectado errores.
NOTA: No se puede gestionar este bit.

3 - * 1: mddulo en autoverificacién.
*  0: el médulo no esta en autoverificacion.
NOTA: No se puede gestionar este bit.

4 - No se utiliza.

5 CONF_FLT » 1: error detectado de configuracion de hardware o software.
» 0: no se han detectado errores.

6 NO_MOD * 1: médulo ausente o no en funcionamiento.
* 0: el médulo esta en funcionamiento.

NOTA: Este bit sélo se gestiona por médulos que se encuentran en un bastidor
remoto con un moédulo adaptador BME CRA 312 10. Los médulos que se
encuentran en el bastidor local no gestionan este bit, que permanece en 0.

7 - No se utiliza.

Descripcion de DDT para intercambio explicito

Introduccion

En esta seccidn se describe el tipo de DDT utilizado para las variables conectadas a
parametros EFB dedicados en un intercambio explicito:
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Tipo de DDT Funcién de intercambio EFB Parametro
explicito
T_M_SSI_CH_STS Leer estado del médulo/canal READ_STS_MX STS
T_M_SSI_CH_PRM Leer parametro() READ_PARAM_MX PARAM
Escribir parametro(") WRITE_PARAM_MX
Restaurar Parametro(1) RESTORE_PARAM_MX
Guardar Parametro(1) SAVE_PARAM_MX

(1) La gestion de parametros solo es posible para intercambio explicito con médulos E/S en un bastidor local
M580.

NOTA: La direccién de canal de destino (ADDR) se puede gestionar con la EF ADDMX (véase
EcoStruxure™ Control Expert, Comunicacion, Biblioteca de bloques) (conecta el parametro de salida OUT
al parametro de entrada ADDR de las funciones de comunicacion).

Descripciéon de DDTT_M_SSI CH_STS

Nombre Tipo Bit Significado Acceso
CH_FLT INT Fallos de canal lectura
EXTERNAL_FLT_INPUTS BOOL 0 Error detectado en las entradas.
EXTERNAL_FLT_OUTPUTS BOOL 1 Error detectado en las salidas.
INTERNAL_FLT BOOL 4 error interno detectado, el canal no
esta operativo
CONF_FLT BOOL 5 error detectado en la configuracion
de hardware o de software
COM_FLT BOOL 6 error de comunicacion de bus
detectado
APPLI_FLT BOOL 7 error detectado en la aplicacion
(ajuste o configuracion)
COM_EVT_FLT BOOL 8 Error de comunicacion detectado en
un evento.
OVR_EVT_CPU BOOL 9 Error de desborde detectado en un
evento de la CPU.
OVR_CPT_CH BOOL 10 Error de desborde detectado en un
evento del canal.
CH_FLT_2 INT indicadores de control de la lectura
ejecucion
SUPPLY_FLT BOOL 2 alimentaciéon de campo de baja

tension detectada
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Objetos de lenguaje de la funcién SSI

Médulo SSI BMXEAE0300

Nombre

Tipo

Bit

Significado

Acceso

SHORT_CIRCUIT_OUT

BOOL

Cortocircuito en la salida refleja (24
V CC).

Descripciéon de DDTT_M_SSI CH_PRM

En la tabla siguiente se muestran los bits de palabra de estado de estructura T_M_SSI_

CH_PRM:
Nombre Tipo Bit | Significado Acceso
SSI_OFFSET | UDINT - Establece el offset del valor de SSI lectura/
escritura
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Modulo SSI BMXEAEQ300

Inicio rapido: Ejemplo de implementacién del
modulo SSI BMX EAE 0300

Contenido de esta parte

Descripcién general del €jemplo ...........oooeeiiiiiiiiiiiiieeen 97
Instalacion del hardware.............ccoooiiiiiiiiiiii e 100
Configuracion del médulo SSI BMX EAE 0300 en Control

(0= o 102
Programacion del €jemplo ............cooooviiiiiiiiiiiiiii e 106
Diagnostico y depuracion .............coceeeuiieieeiiiiieeeei e 111

Descripcion general

En este apartado se presenta un ejemplo del médulo SSI BMX EAE 0300.

96
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Descripcién general del ejemplo Médulo SSI BMXEAE0300

Descripcion general del ejemplo

Contenido de este capitulo

Presentacion de €Jemplo ............ooviiiiiiiiiiiiiiii e 97
Planteamiento de la aplicacion...............oooiiiiiiiiiiiiiee 98

Presentacion

Este capitulo ofrece una descripcion general del ejemplo mediante el médulo SSI.

Presentacion de ejemplo

Presentacion

El objetivo del ejemplo es ofrecer una revision completa de la implementacion del médulo
SSI creando un programa operativo.

En este ejemplo se describen los pasos siguientes:
* Descripcion del proceso
+ Instalacion del hardware
» Configuracion del software
* Programacion
+ Diagnostico y depuracién

NOTA: En este ejemplo no se tratara la instalacion del controlador M340, los demas
modulos de ampliacion ni la calibracion del codificador SSI.

Requisitos

El hardware necesario para este ejemplo es:
* Modulo SSI para Modicon X80 (BMX EAE 0300)
+ Un codificador SSl y sus cables correspondientes
» Un controlador M340 con una ampliacion de E/S digital
+ Un variador
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Maodulo SSI BMXEAE0300 Descripcion general del ejemplo

* Un ordenador con Control Expert instalado

NOTA: Para este ejemplo se requieren conocimientos basicos de programacion de
Control Expert y de instalacion del controlador M340.

Planteamiento de la aplicacion

Descripcién general

La aplicacion de ejemplo es un control de posicién para la compuerta de admisién de una
presa que utiliza un codificador absoluto SSI y un médulo de interfaz SSI para Modicon
X80.

Este sistema tiene un eje equipado con un variador para colocar la compuerta dentro de los
limites de apertura y cierre, con el objetivo de abrir, abrir parcialmente o cerrar la compuerta
para gestionar la admisién del agua.

Interfaz SSI
Vastagode [ Codificador SSI Modicon X80
sujecion Freno motor o
pat

Limite de peligro [ @ """"

Limite de apertura C3 Motor y caja
de engranajes

Posicion actual
(escalada al valor
del codificador)

Limite de
cierre [ Puerta
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Descripcién general del ejemplo

Médulo SSI BMXEAE0300

Descripcion del proceso

La posicion de la compuerta se gestiona mediante un variador, que se controla con 3

botones:
Abrir Este botén ordena al variador que abra la compuerta (Motor+)
Cerrar Este botén ordena al variador que cierre la compuerta (Motor-)
Detener Este botén ordena al variador que se detenga y activa el freno del variador (Freno)

La posicién de la compuerta se mide con un codificador absoluto SSI.

El rango de datos de codificador del codificador absoluto SSI se calibra y escala a la
distancia entre los limites de apertura y de cierre.

Cuando la compuerta se mueve hacia arriba o hacia abajo, el codificador SSl instalado en
el eje de la caja de engranajes traduce la posicion a datos de su codificador antes de
enviarla al médulo de interfaz SSI para supervisar y controlar la posicion.

0O | Brake
I
|1 Open and Encoder 1 Close and Encoder
Value > Open Limit Value < Close Limit
1  Motor+ 2 - Motor-
Stop or Encoder Value Stop or Encoder Value
T < Open Limit T > Close Limit

EI00000000943.12

99



Moédulo SSI BMXEAE0300 Instalacion del hardware

Instalacion del hardware

Contenido de este capitulo

Montaje del médulo y del bloque de terminales ........................ 100
Diagrama de cableado del proceso ...............coooviiiiinniiiiiniann, 100

Descripcion general

Este capitulo se refiere a la instalacion del hardware, el montaje y el cableado del médulo
SSI BMX EAE 0300.

Montaje del médulo y del bloque de terminales
Presentacion

Este apartado se describe por completo en la instalacion del médulo, pagina 23.
Diagrama de cableado del proceso

Diagramas de cableado

El diagrama de cableado siguiente muestra el cableado de un codificador SSI en el médulo

SSl:
DATA+ A DATAO+ L
DAA- H—{oAto- M moduo
PULSE+ ] ssi
CLKO+ o H
PULSE- SLKo. .g [
L +24VDCO &
GND ovDCO &
3
Qo 5
s PE — %
FUSIBLE - 7] Monitor
24 V.CC - == +24VDCI de proteccién
Fuente de alimentacion ovDCI p
de campo CEM
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Instalacion del hardware

Médulo SSI BMXEAE0300

El diagrama de cableado siguiente muestra el cableado de las entradas y salidas
necesarias de este ejemplo a un médulo de E/S digitales:

— %10.2.0
32:2 :Z— %021 [y ®
Sop |—6 o %022 ®
®
® ®
+ - @
4|I —
I | E— @
Motor+ 1 @
Motor- 1 @
Brake 1
g
@
=

Digital I/O
Module
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Configuracién del médulo SSI BMX EAE 0300 en
Modulo SSI BMXEAE0300 Control Expert

Configuracion del médulo SSI BMX EAE 0300
en Control Expert

Contenido de este capitulo

Configuracién del médulo SSI BMX EAE 0300.........cceeeeenneeee. 102

Descripcion general

Este capitulo describe los distintos pasos para configurar el médulo SSI BMX EAE 0300 en
Control Expert.

Configuracion del médulo SSI BMX EAE 0300

Seleccion del médulo

Para afadir un médulo BMX EAE 0300, se tiene que crear un proyecto con un controlador
M340. Una vez creado, siga este procedimiento para afnadir el modulo SSI:

Paso Accion

1 En Navegador de proyectos, hacer doble clic en Configuracion, 0:Bus Xy en 0:BMX XBP s«

2 En la ventana Bus X, seleccionar slot 1 y hacer doble clic
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Configuracién del médulo SSI BMX EAE 0300 en

Control Expert Médulo SSI BMXEAE0300

Paso Accién
3
Elegir el médulo SSI BMX EAE 0300
rchivo Editar Ver Servicios Herramientas Compilar PLC Depurar Ventana Ayuda
azd- Bl oo 4 &E8F 0% ||l aaAdB %% DT
vgidor de y;,c Nuevo dispositivo
g Vista estructur:
&, Proyecto Direccion topolégica: o1 ‘
=+ &, Configur
: . Cancelar
E&R’O ]1!:, Lé:. Numero de referencia Descripcion | —l
%3:C AN' & -Estamon Iorcelxl Modicon M340 Ayuda
&, Datos der [)--- Analogica
&, Blogue de Comunicacion
3, Variabl :
bboj E; m:rs1t : :---BMXEHC 0200 Contador de alta velocidad de 2 canales
&, Derivad © --BMXEAE 0300 Interfaz de codificador SSI de 3 canales
B, E/S deri Binaria
-~ &, Element -~ Movimiento
-+ {&, Derivad
4 Confirme con Aceptar.

NOTA: Para el objetivo del ejemplo, afiada también un médulo de E/S digital a la
configuracion.

Configuracién del médulo

Una vez afadido el médulo a la configuracién del controlador, es necesario definir qué
canal SSI se va a utilizar:
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Configuracion del médulo SSI BMX EAE 0300 en

Modulo SSI BMXEAE0300 Control Expert
Paso Accién
1 Seleccionar el primer canal SSI 0
2 En el menu desplegable Funcién, seleccionar Codificador SSI absoluto
3

Configurar el canal con los valores indicados en esta pantalla:

£ 02:BMX EAE0300

Madulo SSI de 3 canales

ﬁ [fm Configuracion ]m} Ajustar ‘
) 8810 - Codificador Sl abs
[Issi1
IRESY Etiqueta Simbolo Valor Unidad
0 | Filtro de entrada AUX 0 Sin v
1 | Filtro de entrada AUX 1 Sin v
2 | Poleridad de salida Polaridad + v
3 | Modalidad refleja Sin v
4 | Modalidad de captura 0 Flanco ascendente M
5 | Modalidad de captura 1 Flanco ascendente v
6 | Formato de datos Binario M
7 | Direccion de entradade SSI | Positiva %
8 |Linea SS|activa Habilitar 4
9 | Fallo de alimentacion de campo: Fallo de E/S general %
10 | Paridad de SSI Sin M
11 | Velocidad de transmision de SSI  : 100 KHz 4
12 | Anchura de datos de SSI 25 <
d 2 13 | Modalidad de retorno Predefinida v
y 14 | Valor de retorno 0 h
[RLTERE 15 | Recuperacion Retencion desactivada Y
Codificador SSI absoluto M 16 | Reduccion 0 -
. 17 | Médulo 2% v
e 18 | Evento Deshabilitar v
MAST M 19 | Nimero de evento

Crear los objetos de E/S

Para acceder a la E/S del médulo, es necesario declarar el objeto $CH.

La tabla siguiente muestra el procedimiento para declarar la variable de E/S derivada:

Paso Accion
1 En la ventana de configuracién de BMX EAE 0300 (hacer doble clic si la ventana no se abre)
seleccionar la ficha Objetos de E/S
2 Hacer clic en la direccion del prefijo de Objetos de E/S $CH y, a continuacion, en el botén

Actualizar cuadricula, la direccion del canal aparece en la cuadricula Objetos de E/S

104
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Configuracion del médulo SSI BMX EAE 0300 en

Control Expert

Mdodulo SSI BMXEAE0300

Paso Accién
3 Hacer clic en lalinea $CHO. 1.0y, a continuacion, introducir un nombre de canal en el area Prefijo
para nombre
Nombre: Gate_Position
4

Hacer clic en Crear

23 02:BMX  EAE 0300

Médulo SSI de 3 canales
m BMX EAE 0300 I Descripcion general ]| Objetos de E/S

§810 - Codificador S ireccion
Creacion de variables de E/S Direccion

Dssit Prefijo para nombre:

[yssi2 B :
Tipo:
Comentario:
Objetos de E/S
Canal %CH
Configuracion: %KW %KD %KF  Seleccionar todo
Sistema: %MW
Estado: %MW Anular seleccion
Parametro: %MW %MD %MF
Comando: %MW %MD %MF
Implicitos: %1 %IW %ID %IF %I ERR

%Q %QW %QD %QF
Actualizar
< » -
) »)
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Maodulo SSI BMXEAE0300 Programacion del ejemplo

Programacion del ejemplo

Contenido de este capitulo

Declaracion de variables ............cooooiiiiiiiiiiiii e 106
Creacion del programa..........c..eieieeiiiieieeis e 107
Transferencia del proyecto entre el terminal y el PLC................ 108

Descripcién general

Este capitulo proporciona un programa para simular el proceso.

Declaracion de variables

Presentacion

Es necesario declarar todas las variables utilizadas en las diferentes secciones del
programa.

No sera posible emplear variables sin declarar en el programa.

NOTA: Para obtener mas informacion, consulte el capitulo Editor de datos (véase
EcoStruxure™ Control Expert, Modalidades de funcionamiento).

Variables utilizadas para la aplicacion

La siguiente tabla contiene los detalles de las variables utilizadas en la aplicacion.

Variable | Tipo Definicién

Variables EDT

Open BOOL Comando de apertura de la compuerta de admision
Close BOOL Comando de cierre de la compuerta de admision
Stop BOOL Comando de parada de la compuerta de admision
Motor Forward BOOL Abre la compuerta de admisién (Motor+)

Motor Backward BOOL Cierra la compuerta de admisién (Motor-)
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Programacion del ejemplo

Médulo SSI BMXEAE0300

Variable Tipo Definicién

Brake BOOL Bloguea la compuerta de admision

Open Limit UDINT Limite de apertura

Close Limit UDINT Limite de cierre

Variable IODDT

Gate Position T SSI BMX ICOHDOD1'I'(§1e tipo T_SSI_BMX para la direccion %

En la pantalla siguiente se muestran las variables de aplicacion y sus direcciones creadas
mediante el editor de datos:

it v % | Nombre = v EDT DDT |v lODDT
Nombre Tipo ~ | Direccion Valor Comentario ~
[ SsI_Current_Value T_SSI_BMX %CHO.1.0

O Abrir BOOL %10.2.0

& Cerrar BOOL %10.2.1

@ Detener BOOL %10.2.2

& Move_forward BOOL %Q0.2.16

& Move_backward BOOL %Q0.2.17

& Freno BOOL %Q0.2.18

& Open_Limit UDINT %MW1

& Open_Limit UDINT BMW2

>

NOTA: Haga clic en ' delante de la variable derivada Gate Position para expandir
la lista de objetos de E/S.

Creacion del programa

llustracién de la seccion del programa

La seccidn siguiente forma parte de la tarea MAST.

No tiene ninguna condicion definida, de manera que se ejecuta de forma permanente:

EI00000000943.12
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Modulo SSI BMXEAE0300

Programacion del ejemplo

RS O

1

GE_UDINT

. Open_Limit—{IN1 ouT
Gate_Position.SSI_CURRENT_VALUE—IN2

2

3

LE_UDINT

. Close_Limit—{IN1  OUT
Gate_Position.SSI_CURRENT_VALUE—{IN2

RS b e
Open—S Q1 p—Motor_Fomnward
R1
RS 1 i
6
RS
- Elose—S Q1 }p—Motor_Badavard - - -
R1
8
OR
INt  OUTf——— - = = =« =« = - -
IN2 . .
" RS 2
10
RS
S Q1 [—Brake
R1 .

Transferencia del proyecto entre el terminal y el

PLC

Presentacion

La transferencia de un proyecto permite copiar el proyecto actual del terminal a la memoria
del PLC actual (PLC cuya direccion esta seleccionada).

Analisis y generacién de un proyecto

Para realizar el analisis y la generacion de un proyecto al mismo tiempo, lleve a cabo las

acciones siguientes:

108
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Programacion del ejemplo Médulo SSI BMXEAE0300

Paso Accion

1 Active el comando Regenerar todos los proyectos en el menu Generar.

Resultado: el software analizara y generara el proyecto.

2 Cualquier fallo detectado aparece en la ventana de informacion en la parte inferior de la
pantalla.

Backup del proyecto

Para realizar una copia de seguridad del proyecto, lleve a cabo las acciones siguientes:

Paso Accion
1 Activar el comando Guardar como en el menu Archivo.
2 Si es necesario, seleccionar el directorio en el que se guardara el proyecto (disco y ruta).
3 Introducir el nombre de archivo: EXAMPLE_SSI.
4 Confirme con Guardar.
Resultado: el proyecto se guardara como EXAMPLE_SSI.STU.

Transferencia del proyecto al PLC

Lleve a cabo las acciones siguientes para transferir el proyecto en curso a un PLC:

Paso | Accién

1 Utilizar el comando PLC > Definir la direccion. Introducir SYS si utiliza un elemento USB que esta
directamente conectado entre el ordenador (terminal) y el PLC.

2 Cambiar a la modalidad online utilizando el comando PLC > Conexion.

3 Activar el comando PLC > Transferir proyecto al PLC.
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Modulo SSI BMXEAE0300

Paso | Accion
Resultado: aparecera la pantalla utilizada para transferir el proyecto entre el terminal y el PLC:
Transferir proyectos al PLC
Prayecto PC Prayecto PLC sobrescrito
Normbre | [provecto no vélido] Normbre | Estacion
Wersion | Wersion | 000
Utima generacian; | Utima generacian; | 050402 154007
Competbilidad |
[~ Ejecucion de PLC después de la transferencia
Transfenr Cancelar
4 Activar el comando Transferir.
5
Si el proyecto no se ha generado con antelacion, aparecera la pantalla que figura a continuacion, lo que le
permitira generarlo antes de realizar la transferencia (Regenerar todo, después transferir) o interrumpir la
transferencia (Cancelar transferencia).
Transferir proyectos al PLC
El proyecto no esta generado
Generar el proyecto v transferiria | Regenerar todo, después trans:ferir|
6 Se visualiza la progresién de la transferencia en la pantalla. En cualquier momento, se puede interrumpir la

transferencia mediante la tecla Esc. En este caso, el proyecto contenido en el PLC no sera valido.

Nota: En el caso de que el proyecto se transfiera a una tarjeta de memoria Flash Eprom, la transferencia
puede tardar varios minutos.
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Diagnéstico y depuracioén Médulo SSI BMXEAE0300

Diagndstico y depuracion

Contenido de este capitulo

Supervision de la aplicacion............ccoovveveiiiiiiiiii e 111

Descripcion general

Este capitulo describe las herramientas disponibles para el diagnéstico y depuracién de la
aplicacion.

Supervision de la aplicacion

Presentacion

Crear una pantalla de operador para la aplicacion:
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Médulo SSI BMXEAEO0300 Diagnéstico y depuracion

GATE CONTROL

GATE ACTUAL
-3 M
POSITION

OPEN LIMIT
CLOSE LIMIT

©o

o

(open ) ciose]

NOTA: Para obtener mas informacioén, consulte el capitulo Pantallas de operador
(véase EcoStruxure™ Control Expert, Modalidades de funcionamiento).
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Mdédulo SSI BMXEAE0300

indice D
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