EI00000002031.02

Modicon M171 Performance
Logic Controller

Hardwarehandbuch

09/2015

Schneider

www.schneider-electric.com g E I e C t r | C



Die Informationen in der vorliegenden Dokumentation enthalten allgemeine Beschreibungen und/oder
technische Leistungsmerkmale der hier erwahnten Produkte. Diese Dokumentation dient keinesfalls als
Ersatz fur die Ermittlung der Eignung oder Verlasslichkeit dieser Produkte fir spezifische Anwendungen
des Benutzers und darf nicht zu diesem Zweck verwendet werden. Es liegt in der Verantwortung jedes
Benutzers bzw. Integrators, angemessene und vollstandige Risikoanalysen, Bewertungen und Tests der
Produkte im Hinblick auf deren jeweils spezifischen Verwendungszweck vorzunehmen. Weder Schneider
Electric noch deren Tochtergesellschaften oder verbundene Unternehmen sind fur einen Missbrauch
der Informationen in der vorliegenden Dokumentation verantwortlich oder kénnen diesbeziiglich haftbar
gemacht werden.

Wenn Sie Verbesserungs- oder Erganzungsvorschlage vorbringen méchten oder Fehler in dieser
Veroffentlichung gefunden haben, benachrichtigen Sie uns bitte.

Dieses Dokument darf ohne entsprechende vorhergehende, ausdriickliche und schriftliche Genehmigung
durch Schneider Electric weder in Teilen noch als Ganzes in keiner Form und auf keine Weise, weder
anhand elektronischer noch mechanischer Hilfsmittel, reproduziert oder fotokopiert werden.

Bei der Montage und Verwendung dieses Produkts sind alle zutreffenden staatlichen, landesspezifischen,
regionalen und lokalen Sicherheitsbestimmungen zu beachten. Aus Sicherheitsgrinden und um die
Ubereinstimmung mit den dokumentierten Systemdaten zu gewéhrleisten, sollten Reparaturen an
Komponenten nur vom Hersteller vorgenommen werden.

Beim Einsatz von Geraten in Anwendungen mit technischen Sicherheitsanforderungen sind die
relevanten Anweisungen zu beachten.

Die Verwendung anderer Software als der Schneider Electric-eigenen bzw. einer von Schneider
Electric genehmigten Software in Verbindung mit den Hardwareprodukten von Schneider Electric kann
Korperverletzung, Schaden oder einen fehlerhaften Betrieb zur Folge haben.

Die Nichtbeachtung dieser Informationen kann Verletzungen oder Materialschaden zur Folge haben!

© 2015 Schneider Electric. Alle Rechte vorbehalten.

EI00000002031 09/2015






INHALT

Kapitel 1. Einleitung e 12
1.1. Allgemeine Beschreibung der der Steuerungsbaureihe Modicon
M171 PerfOrManCe .......cooviiiiiiiiiiiiie ettt 12

1.1.1. Komponenten der Baureihe Modicon M171 Performance .............ccccccceee.... 12

Kapitel 2. Mechanischer Einbau.........ccooveriiicrcrecrre e, 15
2.1. Vorbereitende Schritte............ccccooviiiiiiii 15
2.2. Trennen der SpannuNgSVersOrguUNg........cccceeveeeeermmrrurniiieaeeeeaeaeaanns 15
2.3. Wichtige Hinweise zur Programmierung ..........cccccccveieeeeeieiiiieeeenens 16
2.4. Betriebsumgebung ... 16
2.5. Wichtige Hinweise zur Installation.............cccccoooviiiiiiiiiis 16
2.6. Installation TM171PDM27e / TM171PBM27R / TM171EPeeR ..... 18
2.7. Montage Kommunikationsmodule TM171Aeeee........................... 20
2.8. Einbau M171 Performance Flush oder TM171DGRP.................... 21

2.8.1. Schalttafeleinbau...........coooiiiiiiii e 21
2.8.2. Zubehdr fir Wandeinbau............ocueiiiiiiiiii e 22

Kapitel 3. Elektrische Anschlusse.........coceiiiiiciiiiecicreccr e 23

3.1. Verdrahtung - Best Practices .............oiiiiiiiii, 23
3.1.1. Verdrahtungsrichtlinien ... 23
3.1.2. Regeln fir abnehmbare Schraubklemmenleisten ..............ccccocoiiiiiiiinnens 24
3.1.3. Schutz der Ausgange vor Schaden durch induktive Lasten.......................... 25
3.1.4. Besondere VorsichtsmalRnahmen bei der Arbeit............ccceviiiiiiiiiiiiennnen. 27
3.1.5. Analogeingange-FUNIET ...........ouuiiiiiieiee e 27
3.1.6. Serielle ANSCHIUSSE .......cccooiiiiii e 27

3.2. SChaltPIANE ... 30
3.2.1. Schaltplan Modicon MA7T TP ........uiiiiiiieie et 30
3.2.2. Schaltplan Modicon M17T1EPT4R........ccoi i 32
3.2.3. Anschlussbeispiele Analogeingang (nur M171 Performance)....................... 33
3.2.4. Anschluss M171 Performance / M171 Display GraphiC ...........ccccccvviiiieeenns 37
3.2.5. Anschluss M171 Performance Flush TM171PFE03 und TM171PFEO3HR ..38

3.3. Konnektivitat M171 Performance.............ccccooiiiiiiiiiiiiieeeeeeeee 40
3.3.1. Anschlussbeispiel CAN-Netzwerk (Field) .........coouiiiiiiiiiii e 40

4 EI00000002031 09/2015



Kapitel 4.

3.3.2. Anschlussbeispiel CAN (NEtWOIK) ........ccoviiiiiiiiiiiiiie e 41

3.3.3. Anschlussbeispiel RS485 (Field).......ccuuiiiiiiiiiiieiiiiee e 42
3.3.4. Anschlussbeispiel RS485-Schnittstelle mit Modicon M1710-Netzwerk ........ 43
3.4. Konnektivitat M171 Performance Flush ............cccoiii 44
3.4.1. Anschlussbeispiel RS485 (Field).......ccueiiiiiiiiiiieiiiie e 44
3.4.2. Anschlussbeispiel CAN ... 44
3.4.3. Anschlussbeispiel RS485-Schnittstelle mit Modicon M1710-Netzwerk ........ 45
3.4.4. Anschlussbeispiel CAN-Netzwerk ............oooiiiii e 46
3.5. Kommunikationsmodule TM171Aeeee...............ccorriiiiiiiiiiinnnn. 47
3.5.1. Mit M171 und M172 kompatible Kommunikationsmodule............................. 47
3.5.2. Nur mit M171 kompatible Kommunikationsmodule................cccccccciiiiiii. 48
3.5.3. TMATTARSZ232...cc ettt ettt st e sae e s ee e saeeeneeenneeas 51
3.5.4. TMA71AETH / TMAT1AETHRSA85 ... 53
3.5.5. Beispiel BACNEL /1P ..o 54
3.5.8. TMATAAMB. ...ttt sttt ettt e s ree e saeeeneeenneeas 57
3.5.7. TM171ARS485 / TM171AETHRSA8S .....ooiiiiiitieeeeee e 58
3.5.8. TMATTACAN L.ttt sttt et e st e sae e neeenneeas 59
3.5.9. TMATAAPBUS ...ttt sttt et e nneennee s 60
3.5.10. TIMAT7AALON. ...ttt ettt et e e ennee s 61
3.6. Ethernet-Anschluss (fir M171 Performance Flush)....................... 62
Eigenschaften ... 64
4.1. Allgemeine technische Daten...........ccccocoiiiiiiiii 64
4.2. E/A-Eigenschaften ... 66
4.2.1. E/A-Eigenschaften M171 Performance.............cccoooiiiiiiiiiiiniiice e 66
4.2.2. E/A-Eigenschaften M171EP14R Performance............cccccccoiiiiiiiiiiiiene e, 68
4.2.3. E/A-Eigenschaften M171 Performance FIush ...........cccccciiiiiiiiiii 69
4.3, DISPIAY .o 70
4.3.1. M171 Performance Display Graphic / M171 Performance Flush display...... 70
4.4. Serielle Schnittstellen.............ccueiiiii e 70
4.4.1. Kommunikationsmodul TM171Aeeee ..................ccoooeieeiiiiieieiieeeeeeeee e 71
4.5, SPaNNUNQGSVEISOTGUNGD .....uuuuuueeeeeeeeeeeeeeeeeerssssssnaaaaaeeeaaeeeeeeenessnnnnn 72
4.6. Mechanische AbmessunNgen ............ccoooiiiiiiiiiii e, 72

EI00000002031 09/2015



Kapitel 5. Benutzeroberflache M171 Performance.........cc..ccoecuuunnee 74

5.1, Tasten UNd LEDS........ooiiiiiiiii e 74
5.2. Ersteinschaltung..........ooeiiiiii 75
5.3 MENU . 75
5.3.1. SYSIEM MENU .cooiiiiii e 75
5.3.2. BIOS ConfiQuration ............eoiiiiiiiiiiei e 76
5.3.3. BIOS I/O VAIUES .....evieeeeiiee sttt ettt sttt snee et e e nnee s 76
5.3.4. BIOS RTC ValUES.....oeiueiiiieeiie ettt ettt snee e nneeeneeenneens 77
5.3.5. USB-HOSt HaNAliNG .....cooiiiiiiiiiiiiie e 77

Kapitel 6. Benutzeroberflache M171 Performance Display

GraphiC .. 82
6.1. Tasten UNd LEDS........oouiiiiiiii e 82
6.2. Ersteinschaltung............ooiiiiiii 83
6.3. MeNU DIA ..o 84

6.3.1. BIOS Parameter.........cueiiiiiiiiiiii et 84

6.3.2. HMI ManagemeNnt..........uuuueeiiiee it e e e e e e 84
6.4. Remote Interface..........ccooomiiiiiiiiii 84

(G2 3 I =Yg o 5 = T = S RSPRPR 84

8.4, 2, L e 84

6.4.3. HMI ManagemENt........cociiiiieiieiiiiiiieeee ettt a e e e e e eeaaaae s 85

Kapitel 7. Benutzeroberflache M171 Performance Flush ............. 86
7.1, Tasten UNd LEDS ... 86
7.2, ErsteinSChaltung.........ueeeiiiiiiiie e 87
7.3. MenU DIA(GNOSE).....cuuiiiiiiiiiieeeeeeeee e 88

7.3.1. BIOS Parameter........cooiiiiiiiiiiiii et 88

7.3.2. HMI Management........cooi ittt e e e e e e e e e 88

7.3.3. FUNIEBIWEITE ..o 88

7.3.4. Datum und URIZEIt .......cooouiiiiiiiiicc e 89
7.4. Remote Interface.........cooiiiiiiiiiiii e 90

T4, SPraChe ... a e 90

3 S PR P PP UP RO 90

7430 HMISEI ..o 90

T7.4.4, COM-EINSTEIUNG ...cooiiiiiiiiiicceee ettt e e e e e e e e 91

7.4.5. HMI ManagemeNnt........cccoiiiiiiiiiiiiiiiiee ettt e e e e r e e e e e e e e e e e 91

6 EI00000002031 09/2015



Kapitel 8. Physikalische E/A- und Schnittstellenkonfiguration.... 92

8.1. ANAlOgEINGANGE ....uuiiiiiie et 93
8.1.1. Konfiguration Analogeingange fir M171 Performance............cccccccveeeeeiiiennns 93
8.1.2. Konfiguration von Analogeingangen fur M171EP14R ..........cccocvvvivieeeiiiiens 94
8.1.3. Konfiguration Analogeingange fur M171 Performance Flush....................... 96
8.2. Konfiguration Analogausgange fur M171 Performance ................. 97
8.3. Konfiguration Digitaleingange fir M171 Performance ................... 97
8.4. Konfiguration Digitalausgange fur M171 Performance .................. 97
8.5. Konfiguration der Schnittstellen mittels Dip-Schaltern fur
M171 PerfOrmMancCe .......ooooiiiiiiiiiii ittt 98
8.5.1. Dip-Schalter TM17APDM27® .........ccoiiiiiiieiiiiie et 99
8.5.2. Dip-Schalter TM17APBM2T7R ......ooiiiiiiiie ettt 100
8.5.3. Dip-Schalter Erweiterungsmodul TM171EP27R ........coooiiiiiiiiiiiieiieeeeeee 104
8.5.4. Dip-Schalter Erweiterungsmodul TM171EP14R .......oooiiiiiiiiiieie 106
Kapitel 9. Parameter ..., 107
9.1. Parametertabelle M171 Performance ..............ccoovvviiiiiiiiiccceennn. 107
9.1.1. Parameter TM171PDM27e / TM171PBM27R / TMA71EP27R .....c.coceeee. 108
9.1.2. Parameter MT171EPT4AR .. ... e 119
9.1.3. Parameter M171 Performance FIUSh ...........ccccccoiiiiiiiiiii e 123
Kapitel 10. Programmierung TM171EP14R ..., 132

EI00000002031 09/2015



SICHERHEITSHINWEISE

Wichtige Informationen

Lesen Sie sich diese Anweisungen sorgfaltig durch und machen Sie sich vor Installation, Betrieb, Bedienung und Wartung mit
dem Gerat vertraut. Die nachstehend aufgefiihrten Hinweise sind in der gesamten Dokumentation sowie auf dem Geréat selbst
zu finden und weisen auf potenzielle Risiken und Gefahren oder bestimmte Informationen hin, die eine Vorgehensweise
verdeutlichen oder vereinfachen.

Dieses Symbol in Verbindung mit einem Gefahrenhinweis bedeutet, dass die Gefahr eines elektrischen Schlags
besteht. Die Nichtbeachtung der Anweisungen hat Kérperverletzung zur Folge.

Beachten Sie alle unter diesem Symbol aufgefiihrten Sicherheitshinweise, um Verletzungen oder sogar Tod zu
vermeiden.

A GEFAHR

GEFAHR verweist auf eine mogliche Gefahr, die — wenn sie nicht vermieden wird — Tod oder schwere Korperverletzung
zur Folge hat.

T Dieses allgemeine Warnsymbol macht Sie auf mogliche Verletzungsgefahren aufmerksam.

A WARNUNG

WARNUNG verweist auf eine mogliche Gefahr, die — wenn sie nicht vermieden wird — Tod oder schwere Kdrperverletzung
zur Folge haben kann.

A VORSICHT

VORSICHT verweist auf eine mdgliche Gefahr, die — wenn sie nicht vermieden wird — leichte oder mittelschwere
Kodrperverletzung zur Folge haben kann.

HINWEIS

HINWEIS kennzeichnet Verfahren, bei denen keine Verletzungsgefahr besteht.

WICHTIGER HINWEIS

Elektrische Gerate durfen nur von qualifiziertem Fachpersonal installiert, betrieben, bedient und gewartet werden.
Schneider Electric haftet nicht fiir Schaden, die durch die Verwendung dieses Materials entstehen.

Als qualifiziertes Fachpersonal gelten Mitarbeiter, die Uber Fahigkeiten und Kenntnisse hinsichtlich der Konstruktion und des
Betriebs elektrischer Gerate und deren Installation verfligen und eine Schulung zur Erkennung und Vermeidung mdglicher
Gefahren absolviert haben.
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Zulassiger Gebrauch
Dieses Produkt wurde flr die Regelung von HVAC- und Pumpenanwendungen optimiert.

Aus Sicherheitsgriinden muss das Gerat in Ubereinstimmung mit den gegebenen Anweisungen installiert und benutzt
werden, insbesondere durfen unter geféhrlicher Spannung stehende Teile unter Normalbedingungen nicht zuganglich sein.

Das Gerat muss in Abhangigkeit von der Anwendung in geeigneter Weise vor Wasser und Staub geschiitzt werden und darf
ausschlieRlich unter Verwendung von Werkzeug zuganglich sein (auf3er der Frontblende).

Der Controller eignet sich auch fir den Einbau in Haushaltsanlagen und/oder vergleichbaren Geraten im Bereich der
kommerziellen Kihlung und wurde hinsichtlich aller sicherheitsrelevanten Aspekte auf der Grundlage der anwendbaren
europaischen Normen gepriift.

Unzulassiger Gebrauch

Jeder Gebrauch, anders als der unter ,Zuldssiger Gebrauch“ genannte, ist strengstens verboten.

Die inbegriffenen Relaiskontakte sind elektromechanischer Art und dem Verschleild unterworfen. Es missen daher funktionelle
Schutzeinrichtungen It. internationalen bzw. lokalen Normen auf3erhalb des Gerats installiert werden.

Haftung und Restrisiken

Die Haftung von Schneider Electric beschrankt sich auf die korrekte und fachgerechte Verwendung dieses Produkts gemafn
den im vorliegenden Dokument sowie anderen begleitentenden Dokumenten enthaltenen Richtlinien und umfasst keinerlei
Schéaden, die durch Folgendes verursacht wurden (ist jedoch nicht auf Folgendes begrenzt):

» eine unsachgemalfe Installation/Verwendung, insbesondere wenn sie von den geltenden und/oder diesem Dokument
beiliegenden Sicherheitsvorschriften abweichen.

» einen Einsatz mit Geraten, die unter den gegebenen Installationsbedingungen keinen ausreichenden Schutz gegen
Stromschlag und Eindringen von Wasser und Staub gewahrleisten.

+ eine Verwendung mit Geraten, die geféhrliche Komponenten enthalten, die ohne Einsatz von Spezialwerkzeug
zuganglich sind.

» die Installation/Verwendung mit Geraten, die nicht den geltenden gesetzlichen Vorschriften und Normen entsprechen.
Entsorgung

E Das Gerat (bzw. Produkt) muss gemaR den vor Ort geltenden Bestimmungen zur Abfallentsorgung entsorgt werden.

EI00000002031 09/2015 9



Produktinformationen

A A GEFAHR

GEFAHR EINES ELEKTRISCHEN SCHLAGS, EINER EXPLOSION ODER EINES
LICHTBOGENS

» Trennen Sie die gesamte Spannungsversorgung der Anlage, einschlieRlich aller verbundenen Gerate, bevor Sie
Abdeckungen oder Tiren abnehmen oder Zubehorteile, Hardware, Kabel oder Leiter installieren bzw. entfernen.

* Verwenden Sie fiur die Prifung vorhandener Spannung stets einen Spannungsfiihler mit geeigneter
Bemessungsspannung.

» Bringen Sie alle Abdeckungen, Zubehorteile, Hardware, Kabel und Leiter sicher an und vergewissern Sie sich, dass
ein angemessener Erdanschluss vorhanden ist, bevor Sie Spannung an das Geréat anlegen.

» Betreiben Sie dies Gerat und jegliche zugehdrigen Produkte nur mit der angegebenen Spannung.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat schweren Verletzungen oder sogar Tod zur Folge.

Dieses Gerat wurde fir einen Betrieb in gefahrenfreien Bereichen entwickelt.
Installieren Sie das Gerat nur in Umgebungen, die keine gefahrliche Atmosphéare aufweisen.

A GEFAHR

EXPLOSIONSGEFAHR

Dieses Gerat darf ausschlieRlich an nicht explosionsgefahrdeten Standorten installiert und betrieben werden.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat schweren Verletzungen oder sogar Tod zur Folge.

A WARNUNG

STEUERUNGSAUSFALL

» Bei der Konzeption von Steuerungsstrategien missen mdégliche Stérungen auf den Steuerungspfaden bertcksichtigt
werden, und bei bestimmten kritischen Steuerungsfunktionen ist dafiir zu sorgen, dass wahrend und nach einem
Pfadfehler ein sicherer Zustand erreicht wird. Beispiele fur kritische Steuerungsfunktionen sind Notabschaltung
(Not-Aus) und Nachlauf-Stopp, Stromausfall und Neustart.

» Fur kritische Steuerungsfunktionen miissen separate oder redundante Steuerungspfade bereitgestellt werden.

» Systemsteuerungspfade kdnnen Kommunikationsverbindungen umfassen. Dabei missen die Auswirkungen
unerwarteter Sendeverzégerungen und Verbindungsstérungen beriicksichtigt werden.

» Samtliche Unfallverhitungsvorschriften und lokalen Sicherheitsrichtlinien sind zu beachten.(
» Jede Implementierung des Gerats muss separat und sorgfaltig auf einen einwandfreien Betrieb geprift werden, bevor
das Gerat in Betrieb gesetzt wird.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur
Folge haben.

(1) Weitere Informationen finden Sie in der aktuellen Version der Norm NEMA ICS 1.1 ,Safety Guidelines for the Application,
Installation, and Maintenance of Solid State Control* sowie der Norm NEMA ICS 7.1 ,Safety Standards for Construction
and Guide for Selection, Installation, and Operation of Adjustable-Speed Drive Systems" bzw. den entsprechenden, vor
Ort geltenden Vorschriften.

A WARNUNG
UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB

» Verwenden Sie mit diesem Gerat nur von Schneider Electric genehmigte Software.

» Aktualisieren Sie Ihr Anwendungsprogramm jedes Mal, wenn Sie die physische Hardwarekonfiguration andern.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschéaden zur Folge
haben.
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UBER DIESES BUCH

Anwendungsbereich des Dokuments

In diesem Dokument werden die Baureihe der Modicon M171 Performance Logic Controller und das
entsprechende Zubehdr beschrieben.

Darlber hinaus werden Informationen zu Einbau und Verdrahtung bereitgestellt.

Dieses Dokument unterstitzt Sie bei folgenden Aufgaben:

* Installation und Betrieb des Modicon M171 Performance Logic Controllers.

* Anschluss des Modicon M171 Performance Logic Controllers an ein Programmiergerat mit der Software
SoMachine HVAC.

*  Verbindung des Modicon M171 Performance Logic Controllers mit E/A-Erweiterungsmodulen, HMI- und
anderen Geraten.

* Umfassende Kenntnis der Funktionen des Modicon M171 Performance Logic Controllers.

HINWEIS: Machen Sie sich mit diesem Dokument und allen verwandten/weiterflihrenden Dokumenten vertraut,
bevor Sie die Steuerung installieren, betreiben oder warten.

Giiltigkeit
Dieses Dokument gilt fir SoMachine HVAC (ab V 2.0).

Die technischen Merkmale der hier beschriebenen Gerate sind auch online abrufbar.

Die in diesem Handbuch vorgestellten Merkmale sollten denen entsprechen, die online angezeigt werden.
Im Rahmen unserer Bemiihungen um eine standige Verbesserung werden Inhalte im Laufe der Zeit
moglicherweise Uberarbeitet, um deren Verstandlichkeit und Genauigkeit zu verbessern. Sollten Sie
einen Unterschied zwischen den Informationen im Handbuch und denen online feststellen, nutzen Sie die
Online-Informationen als Referenz.

Weiterfuhrende Dokumentation

Titel der Dokumentation Referenzdokumentcode

Modicon M172 Performance Logic Controller, Hardwarehandbuch 5:88888883813 Eggg;
Modicon M171 Optimized Logic Controller, Hardwarehandbuch 5:88888885825 E(E;E(ri;
Modicon M171 Antriebe fur elektronische Expansionsventile, EI00000002034 (ENG)
Benutzerhandbuch EIO0000002037 (GER)
Software SoMachine HVAC, Programmierhandbuch EIO0000002036 (ENG)
SoMachine HVAC HVAC&R-Funktionsbibliothek, Benutzerhandbuch EI00000002057 (ENG)
TM172 Performance 28/42 10, Anweisungsblatt NH87740
TM171 Performance 27 10, Anweisungsblatt EAV96004
TM171 Performance Flush 3 10, Anweisungsblatt EAV96006
TM171 Performance Kommunikation, Anweisungsblatt EAV960007
TM171 Performance Display, Anweisungsblatt EAV96014

Sie kdnnen diese technischen Veréffentlichungen sowie andere technische Informationen von unserer Website
herunterladen:
www.schneider-electric.com
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Kapitel 1
Einleitung

1.1. Allgemeine Beschreibung der der Steuerungsbaureihe Modicon M171
Performance

Modicon M171P von Schneider Electricisteine Baureihe speicherprogrammierbarer Steuerungen, die den unterschiedlichsten

Anforderungen zur Steuerung einfacher bis hoch komplexer Anwendungen insbesondere im HVAC/R-Sektor gerecht wird.

Die in diesem Handbuch enthaltenen Fotos dienen lediglich der Veranschaulichung der speicherprogrammierbaren
Steuerungen Modicon M171 Performance (und anderer Modicon-Gerate) und sind ausschlieRlich als Anhaltspunkt gedacht.
Die Abmessungen und Verhaltnisse sind nicht unbedingt maRRstabgerecht und entsprechen u. U. nicht den tatsachlichen
Abmessungen. Dartiber hinaus sind die Anschluss- und Schaltplane als vereinfachte Darstellungen und keinesfalls als
realitatsgetreue Wiedergabe anzusehen.

1.1.1. Komponenten der Baureihe Modicon M171 Performance

Die Modicon M171P-Baureihe umfasst folgende Komponenten:
e M171 Performance

¢ M171 Performance Display Graphic
¢ M171 Performance Flush

Modell Beschreibung
TM171PDM27R M171 Performance Display mit 27 E/A, Modbus
TM171PDM27S M171 Performance Display mit 27 E/A, Modbus, 2 SSR
TM171PBM27R M171 Performance Blind mit 27 E/A, Modbus
TM171EP27R M171 Performance Erweiterungsmodul mit 27 E/A
TM171EP14R M171 Performance Erweiterungsmodul mit 14 E/A
TM171DGRP M171 Performance Display Graphic
TM171PFEO03 M171 Performance Flush mit 3 E/A, MB & BACnet
TM171PFEO03 M171 Performance Flush mit 3 E/A, MB & BACnet
TM171PFEO3HR M171 Performance Flush mit 3 E/A, RH, MB & BACnet
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M171 Performance

=000 27

M171 Display Graphic

M171 Performance Flush

Abb. 1.  Modicon M171P

M171 Performance zeichnet sich durch SpeichergrofRe, Konnektivitatsumfang und leistungsstarke Benutzeroberflache sowie
durch eine einfache Programmierung, Wartung und Bedienung aus.

Die Modelle sind fiur eine 8DIN-Schienenmontage verfligbar, durch die sich der Verdrahtungsaufwand um einiges reduzieren
lasst. Das 8DIN-Format bietet besondere Flexibilitat und Installationsfreundlichkeit.

Ein breit gefachertes Angebot schienenmontierter Kommunikationsmodule (2DIN-Schienenmontage) ermdoglicht die
Einbindung in Industrie- und Gebaudeleitsysteme sowie in Ethernet-Netzwerke.
Dartliber hinaus besteht die Moglichkeit, ratiometrische Druckfiihler und Displays ohne zusatzliche serielle Schnittstellen anzuschlie3en.

M171 Performance Flushkann als Systemsteuerung mit Gateway-Funktionen verwendet werden. In Verbindung mit M171
Performance und Modicon M1710 oder Steuerungen von Drittanbietern bringt der Controller ein umfassendes Leistungsplus in
Form von Speichergréfie, Konnektivitdt und Benutzeroberflache und garantiert einfache Programmierung, Wartung und Bedienung.

M171 Performance Flush ist fir die Schalttafelmontage vorgesehen, kann jedoch unter Verwendung einer speziellen, als
Zubehdr erhaltlichen Ruckplatte auch zur Wandmontage verwendet werden.

M171 Performance Flush kann wie folgt eingesetzt werden:
» Verwaltung eines lokalen, tber die TM171SW-Benutzeroberflaiche (SoMachineHVAC) erstellten Menls

* Verwaltung von bis zu 10 dezentralen Menis, erstellt Uber die TM171SW-Benutzeroberflaiche (SoMachineHVAC) und
hochgeladen von den jeweils an das Netzwerk angeschlossenen M171 Performance-Geraten

* Gemeinsame Nutzung von Netzwerkvariablen (Binding)

EI00000002031 09/2015 13



Auf die Modicon M171P-Hardware abgestimmt ist das Entwicklertool TM171SW (SoMachineHVAC), das eine schnelle und
zuverlassige Programmierung und Personalisierung neuer Programme fiir zahlreiche HVAC- und Pumpenanwendungen
ermoglicht.

Dank der Verwendung verschiedener Programmiersprachen nach der Norm IEC61131-3 (Programmierstandard fir
industrielle Steuerungen) lassen sich neue Algorithmen und Programme in Eigenregie entwickeln, die dann (ber einen PC
oder einen Standard-USB-Stick (nur fur DIN-schienenmontierte Performance Controller) in die Modicon M171P-Module
hochgeladen werden kdnnen.

Web-Funktionen

Modicon M171 Performance ist mit Web-Funktionen ausgestattet, die Gerateherstellen und Systemintegratoren
einen komplett dezentralen Zugriff ermdglichen. Durch Maschinen mit integriertem webbasiertem Internetzugang wird
die Beanspruchung von AuRendienstleistungen minimiert und dadurch der Service- und Wartungsaufwand drastisch
gesenkt. Dies bringt ebenfalls Vorteile fir die Endanwender mit sich, die ihre eigenen Systeme Uber die intuitive grafische
Benutzeroberflache eines gangigen Browsers per Smartphone, Tablet und PC lokal sowie ferniiberwachen kdénnen.

Die wichtigsten Web-Funktionen
* Webbasierter Zugriff

» Fernablesung und Teleservice

» Lokale und Fernsteuerung der Anlagen inkl. Alarmmanagement
» Vorbeugende und vorausschauende Wartung

» Alarmbenachrichtigung per E-Mail

BeimEinsatzdieses Geratsals Steuereinheitistbesondere Vorsichtgeboten. Siemissenangemessene Sicherheitsvorkehrungen
treffen, um unbeabsichtigte Folgen des gesteuerten Maschinenbetriebs und der SPS-Zustandsénderungen bzw. Anderungen
des Datenspeichers oder der Maschinenbetriebsparameter zu vermeiden.

A WARNUNG
UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB

» Konfigurieren und installieren Sie einen Mechanismus, durch den die dezentrale HMI fir die Maschine lokal verwaltet
werden kann. Dadurch kann die lokale Steuerung der Maschine ungeachtet der dezentral an die Anwendung
gesendeten Befehle gewahrleistet werden.

» Sie missen mit Anwendung und Maschine im Detail vertraut sein, bevor Sie eine dezentrale Steuerung lhrer
Anwendung in Betracht ziehen.

» Treffen Sie die erforderlichen VorsichtsmalRnahmen, um sicherzustellen, dass Sie die richtige Maschine dezentral
bedienen, indem Sie eine klare, eindeutige Dokumentation innerhalb der Steuerungsanwendung und der
Fernverbindung bereitstellen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschéaden zur Folge
haben.
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Kapitel 2

Mechanischer Einbau

2.1. Vorbereitende Schritte

Machen Sie sich mit diesem Kapitel vertraut, bevor Sie mit der Installation Ihres Systems beginnen. Die Nutzung und
Anwendung der enthaltenen Informationen setzt Fachkenntnisse in Bezug auf die Konzeption und Programmierung
automatisierter Steuerungssysteme voraus. Nur Sie als Benutzer, Maschinenbauer oder -integrator sind mit allen
Bedingungen und Faktoren vertraut, die bei der Installation, der Einrichtung, dem Betrieb und der Wartung der Maschine
bzw. des Prozesses zum Tragen kommen. Demzufolge sind allein Sie in der Lage, die Automatisierungskomponenten
und zugehdrigen Betriebsmittel sowie die angemessenen Sicherheitsvorkehrungen und Verriegelungen zu identifizieren,
die einen effektiven und stérungsfreien Betrieb gewahrleisten. Beachten Sie bei der Auswahl der Automatisierungs-

und Steuerungskomponenten sowie aller zugehdrigen Betriebsmittel oder Software die geltenden 6&rtlichen, regionalen
oder landesspezifischen Normen und/oder Vorschriften. Achten Sie dabei insbesondere auf die Konformitat mit allen
Sicherheitsvorgaben, elektrischen Anforderungen und normativen Standards, die bei der Verwendung dieser Komponenten
auf Ihre Maschine oder lhren Prozess zutreffen.

A WARNUNG
INKOMPATIBILITAT MIT REGULATORISCHEN VORSCHRIFTEN

Stellen Sie sicher, dass alle eingesetzten Betriebsmittel und entworfenen Systeme die geltenden lokalen, regionalen und
nationalen Vorschriften und Normen erflllen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschéaden zur Folge
haben.

2.2. Trennen der Spannungsversorgung

Alle Optionen und Module sollten vor der Installation des Steuerungssystems auf einer Montageschiene, an einer
Schalttafeltir oder auf einer Montageplatte montiert und installiert werden. Entfernen Sie das Steuerungssystem vor der
Demontage des Gerats von seiner Montageschiene, -platte oder -tafel.

A A GEFAHR

GEFAHR EINES ELEKTRISCHEN SCHLAGS, EINER EXPLOSION ODER EINES
LICHTBOGENS

« Trennen Sie die Spannungsversorgung der gesamten Anlage, einschlieRlich der verbundenen Gerate, bevor Sie
Abdeckungen oder Tiren abnehmen oder Zubehdrteile, Hardware, Kabel oder Leiter installieren bzw. entfernen.

» Verwenden Sie fir die Prifung vorhandener Spannung stets einen Spannungsfiihler mit zutreffender
Bemessungsspannung.

» Ersetzen und sichern Sie alle Abdeckungen, Zubehorteile, Hardware, Kabel und Leiter und stellen Sie sicher, dass
ein angemessener Erdanschluss vorhanden ist, bevor Sie Spannung an das Geréat anlegen.

» Betreiben Sie dieses Gerat und jegliche zugehdrigen Produkte nur mit der angegebenen Spannung.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat schweren Verletzungen oder sogar Tod zur Folge.
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2.3. Wichtige Hinweise zur Programmierung

Die in diesem Handbuch beschriebenen Produkte wurden mit Programmier-, Konfigurations- und Wartungssoftware von
Schneider Electric entwickelt und getestet.

A WARNUNG
UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB

» Verwenden Sie mit diesem Gerat nur von Schneider Electric genehmigte Software.
» Aktualisieren Sie Ihr Anwendungsprogramm jedes Mal, wenn Sie die physische Hardwarekonfiguration andern.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschéaden zur Folge
haben.

2.4. Betriebsumgebung

Dieses Gerat wurde fir einen Betrieb in gefahrenfreien Bereichen entwickelt. Installieren Sie die Gerate nur in Umgebungen,
die keine gefahrliche Atmosphéare aufweisen.

A GEFAHR

EXPLOSIONSGEFAHR
Dieses Gerat darf ausschliellich an nicht explosionsgefahrdeten Standorten installiert und betrieben werden.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat schweren Verletzungen oder sogar Tod zur Folge.

A WARNUNG
UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB

Installieren und betreiben Sie dieses Gerat gemaf den Bedingungen, die in den allgemeinen technischen Daten
angegeben sind.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur Folge
haben.

2.5. Wichtige Hinweise zur Installation

A WARNUNG
UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB

» Bei Gefahr fiir Personal und/oder Gerate sind geeignete Sicherheitssperren zu verwenden.
« Installieren und betreiben Sie dieses Gerat in einem Schaltschrank mit einer fiir den Einsatzort geeigneten Schutzart.

* Netzleitung und Ausgangsschaltungen missen gemaf lokalen und nationalen Vorschriften fir den Nennstrom und
die Nennspannung des jeweiligen Gerats verdrahtet und mit einer Sicherung abgesichert sein.

» Dieses Gerat ist nicht fur sicherheitskritische Maschinenfunktionen zu verwenden.
» Dieses Gerat darf weder zerlegt noch repariert oder verandert werden.

» Verbinden Sie keine Drahte mit reservierten, ungenutzten Anschlliissen oder mit Anschllssen, die als ,Not
Connected” (N.C./Nicht angeschlossen) gekennzeichnet sind.

» Montieren Sie Gerate nicht in Bereichen, die sich durch einen hohen Feuchtigkeits- und/oder Verschmutzungsgrad
auszeichnen.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschéaden zur Folge
haben.

HINWEIS: Sicherungen des Typs JDYX2 oder JDYX8 sind UL-zertifiziert und CSA-zugelassen.
Fir die mechanischen Abmessungen siehe 4.6. Mechanische Abmessungen auf Seite 72.

Die Logic Controller der Baureihe Modicon M171P sind flr eine DIN-Schienen-, Schalttafel- oder Wandmontage vorgesehen.
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Es mussen Vorsichtsmalinahmen ergriffen werden, um Schaden durch elektrostatische Quellen bei der Arbeit mit diesem
Gerat sind zu vermeiden. Insbesondere freiliegende Anschlliisse sowie exponierte Platinen reagieren bei elektrostatischer
Entladung extrem empfindlich.

A WARNUNG

UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB AUFGRUND VON SCHADEN DURCH
ELEKTROSTATISCHE ENTLADUNG
« Entfernen Sie die schiitzende Gerateverpackung erst, wenn Sie zur Installation des Gerats bereit sind.

 Installieren Sie das Gerat ausschlief3lich in einem zugelassenen Gehause und/oder an einem Standort, der jeden
zufélligen Zugang zum Geréat verhindert und einen Schutz gegen elektrostatische Entladungen nach IEC 1000-4-2
bereitstellt.

» Verwenden Sie ein leitfahiges Handgelenkband oder ein vergleichbares geerdetes Feldstarken-Schutzgerat, wenn
Sie an empfindlichen Geraten arbeiten.

» Entladen Sie sich grundsatzlich gegen eine geerdete Flache oder eine zugelassene antistatische Unterlage, bevor
Sie am Gerat arbeiten.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschéden zur Folge
haben.
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2.6. Installation TM171PDM27e /| TM171PBM27R / TM171EPeeR

Dieses Gerat ist fiir eine Installation auf einer 8DIN-Schiene vorgesehen (siehe Abb. 2 auf Seite 18 und Abb. 3 auf Seite 19).
Zur Montage auf der DIN-Schiene verfahren Sie wie folgt:

1. Bringen Sie die zwei Bugelverschlisse in die Ruhestellung (setzen Sie dazu einen Schraubenzieher an den vorgesehenen
Punkten an).

2. Installieren Sie das Gerat auf der DIN-Schiene.
3. Dricken Sie die Bugelklammern in die Schlief3stellung.

4. Mit auf DIN-Schiene montiertem Gerat missen die Blgelverschlisse nach unten gerichtet sein.

AM1DE200 AM1DP200 AM1ED200
IEC/EN60715 5
N 0.59
Ll 15 . 7
S 0.59 0.28
y A
© 15 © 1,5 © ©
B2 Toos B2 JoossE 82
0.06 j_ |
1 I 8 |
nm 0.04 0.04 0.30

n.

Abb. 2. Montage

18 EI00000002031 09/2015



=

Abb. 3. Detail der Biigelverschlisse

Der M171 Performance Logic Controller wurde als Produkt gemaf IP20 entwickelt und muss in einem Gehause installiert

werden. Bei der Installation des Produkts miissen die erforderlichen Abstande eingehalten werden.

Man unterscheidet 3 Arten von Abstanden:

»  Zwischen dem M171P und allen Seitenwanden des Schranks (einschlieRlich der Schalttafeltir).

*  Zwischen den M171P Abschlussklemmen und den Kabelkanalen. Dieser Abstand verringert die elektromagnetischen
Stoérungen zwischen dem Controller und den Kabelkanalen.

»  Zwischen dem M171P und anderen Warme erzeugenden Gerate, die im selben Schrank untergebracht sind.

A WARNUNG

UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB

» Platzieren Sie die Gerate, die am meisten Warme abgeben, oben im Schrank, und sorgen Sie fiir ausreichende
Beluftung.

+ Montieren Sie dieses Gerat nicht neben oder (iber anderen Geraten, die Uberhitzungen verursachen kénnten.

* Installieren Sie das Gerat an einer Stelle, die den erforderlichen Mindestabstand zu sdmtlichen umliegenden
Aufbauten und Geraten gemaf den Angaben in diesem Dokument gewahrleistet.

+ Installieren Sie alle Gerate in Ubereinstimmung mit den Kenndaten in der zugehérigen Dokumentation.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschéaden zur Folge
haben.
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Abb. 4.  Abstande
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2.7. Montage Kommunikationsmodule TM171Aeeee

Bei den Kommunikationsmodulen handelt es sich um 2DIN-Module fiir den Anschluss an einen Controller M171 Performance
TM171PDM27e / TM171PBM27R (siehe Abb. 5 auf Seite 20 und Abb. 6 auf Seite 20).
Gehen Sie zur Montage von TM171Aeeee an TM171PDM27e / TM171PBM27R folgendermafen vor:

1. Ziehen Sie die Klappe (sofern vorhanden) an der linken Seite des Controllers TM171PDM27e / TM171PBM27R mit den
Fingern oder einem Schraubendreher ab.

2. Verankern Sie TM171Aeeee am Controller TM171PDM27¢ / TM171PBM27R mittels:
» des Plug-In-Steckers hinter der abnehmbaren Klappe.

« der Fixierklammern, mit denen das Kommunikationsmodul fest verbunden ist.

HOW TO ASSEMBLE HOW TO REMOVE

TM171PeM27¢ / TM171PBM27¢

TM171Aeeee

@

ELLN

- e o

|

|

]

Abb. 5. Montage Kommunikationsmodule TM171Aeeee

Zur Installation auf einer DIN-Schiene verfahren Sie wie folgt:

1. Bringen Sie die Bugelklemmen (zwei fir TM171PDM27e / TM171PBM27R, eine fir TM171Aeeee) in die Ruhestellung
(setzen Sie hierzu einen Schraubendreher an den vorgesehenen Punkten an).

2. Installieren Sie TM171PDM27e / TM171PBM27R + TM171Aeeee auf der DIN-Schiene.
3. Drucken Sie die Bugelklemmen in die Schlief3stellung.

4. Mit auf DIN-Schiene montiertem Gerat missen die Bligelverschlisse nach unten gerichtet sein.

TM171PDeeee /| TM171PBecee TM171Aeeee

W

<

Abb. 6. Detail der Bugelverschlisse
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2.8. Einbau M171 Performance Flush oder TM171DGRP

2.8.1. Schalttafeleinbau

Das Gerat ist fir den Einbau in eine Schalttafel vorgesehen (siehe Abb. 7 auf Seite 21).

Die folgende Abbildung zeigt den Einbau von M171 Performance Flush. Einige der Arbeitsschritte beziehen sich auf die
Montage von M171 Performance Display Graphic (TM171DGRP).

Zum Einbau in eine Schalttafel verfahren Sie wie folgt:
1. Schneiden Sie eine rechteckige Einbau6ffnung 138 x 68 mm aus der Schalttafel aus.

2. Fuhren Sie auf der Schalttafel, auf der der Controller anzubringen ist, 4 bzw. 2 Bohrungen mit Durchmesser von 2,7 mm
im vorgesehenen Abstand aus.

3. Setzen Sie das Geriat in die Offnung ein und befestigen Sie es mit den Schrauben.

4. Lassen Sie die Frontblende von M171 Performance Flush schlieRlich einfach per Fingerdruck einrasten.

6x02.7

Panel cut out

mm /in.

90/3.54 ‘
138/5.43 ‘
150/5.91

O 4x@2.7 o @ 2x02.7
! 4x20.11 r 2x0.11

Abb. 7.  Einbau M171 Display Graphic (TM171DGRP) oder M171 Performance Flush Display
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2.8.2. Zubehor fiir Wandeinbau

Das Gerat ist ebenfalls fiir einen Wandeinbau vorgesehen (siehe Abb. 8 auf Seite 22).
Wenden Sie sich fiir das Montagezubehor an das Vertriebsbiro von Schneider Electric.

1. Bohren Sie zur Befestigung der Ruckplatte 4 Lécher mit einem Durchmesser von 4,2 mm im vorgesehenen Abstand in
die Wand.

2. Sie kénnen auch die zwei seitlichen Schlitze (einer oben und einer unten) unter den vorformatierten abnehmbaren
Klappen verwenden, um Bohrungen in der Wand zu vermeiden.

3. Setzen Sie die Ruckplatte ein und befestigen Sie sie mit den Schrauben.
4. Setzen Sie das Gerat ein und sichern Sie es mit den Schrauben.

5. Lassen Sie die Frontblende von M171 Performance Flush schlieRlich einfach per Fingerdruck einrasten.
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Abb. 8. Zubehor fir Wandeinbau

Referenz Beschreibung
TM171ABKPB Weile Rickplatte mit Zubehorteilen zur
Wandmontage

Schwarze Riickplatte mit Zubehdrteilen zur

TM171ABKPG Wandmontage

4 Riickplatten pro Bausatz
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Kapitel 3

Elektrische Anschlusse

3.1. Verdrahtung - Best Practices

Im Folgenden werden die Verdrahtungsrichtlinien und entsprechenden Best Practices beschrieben, die bei Verwendung des
M171 Performance Logic Controllers eingehalten werden sollten.

A A GEFAHR

GEFAHR EINES ELEKTRISCHEN SCHLAGS, EINER EXPLOSION ODER EINES LICHTBOGENS

« Trennen Sie die Spannungsversorgung der gesamten Anlage, einschlieRlich der verbundenen Gerate, bevor Sie
Abdeckungen oder Tiren abnehmen oder Zubehdrteile, Hardware, Kabel oder Leiter installieren bzw. entfernen.

» Verwenden Sie fiur die Prifung vorhandener Spannung stets einen Spannungsfiihler mit zutreffender
Bemessungsspannung.

» Ersetzen und sichern Sie alle Abdeckungen, Zubehorteile, Hardware, Kabel und Leiter und stellen Sie sicher, dass
eine angemessene Erdanschluss vorhanden ist, bevor Sie Spannung an das Gerat anlegen.

» Betreiben Sie diese Gerate und jegliche zugehdrigen Produkte nur mit der angegebenen Spannung.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat schweren Verletzungen oder sogar Tod zur Folge.

A WARNUNG

STEUERUNGSAUSFALL

» Bei der Konzeption von Steuerungsstrategien miissen maogliche Stérungen auf den Steuerungspfaden bertcksichtigt
werden, und bei bestimmten kritischen Steuerungsfunktionen ist dafiir zu sorgen, dass wahrend und nach einem
Pfadfehler ein sicherer Zustand erreicht wird. Beispiele fur kritische Steuerungsfunktionen sind Notabschaltung
(Not-Aus) und Nachlauf-Stopp, Stromausfall und Neustart.

+ Fur kritische Steuerungsfunktionen miissen separate oder redundante Steuerungspfade bereitgestellt werden.

» Systemsteuerungspfade kdnnen Kommunikationsverbindungen umfassen. Dabei missen die Auswirkungen
unerwarteter Sendeverzégerungen und Verbindungsstérungen beriicksichtigt werden.

« Samtliche Unfallverhiitungsvorschriften und lokalen Sicherheitsrichtlinien sind zu beachten.®
» Jede Implementierung des Gerats muss separat und sorgfaltig auf einen einwandfreien Betrieb geprift werden, bevor
das Gerét in Betrieb gesetzt wird
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschéaden zur Folge
haben.

() Weitere Informationen finden Sie in den aktuellen Versionen der Norm NEMA ICS 1.1 ,Safety Guidelines for the
Application, Installation, and Maintenance of Solid State Control“ sowie der Norm NEMA ICS 7.1, ,Safety Standards
for Construction and Guide for Selection, Installation, and Operation of Adjustable-Speed Drive Systems” bzw. den
entsprechenden, vor Ort geltenden Vorschriften.

3.1.1. Verdrahtungsrichtlinien

Die folgenden Richtlinen missen bei der Verdrahtung von M171 Performance Logic Controllern eingehalten werden:

*  E/A-und Kommunikationskabel missen getrennt von den Stromversorgungskabeln verlegt werden. Verlegen Sie diese
Leitungstypen in separaten Kabelkanalen.

»  Achten Sie darauf, dass die Betriebs- und Umgebungsbedingungen den Vorgaben entsprechen.

*  Verwenden Sie die richtige Kabelstarke fir die jeweilige Spannung bzw. Stromstarke.

*  Verwenden Sie Kupferleiter (zwingend).

»  Verwenden Sie verdrillte, abgeschirmte Kabel fir Analog- und/oder schnelle (FAST) Ein-/Ausgange.
*  Verwenden Sie verdrillte, abgeschirmte Kabel fir Netzwerke und Feldbus.
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Verwenden Sie fir alle Analog- und Hochgeschwindigkeitsein-/-ausgange und Kommunikationsverbindungen abgeschirmte
und ordnungsgemafy geerdete Kabel. Wenn Sie fir diese Verbindungen keine geschirmten Kabel verwenden, kann es
zu elektromagnetischen Stérungen und dadurch zu einer Beeintrachtigung der Signalqualitdt kommen. Gestorte Signale
wiederum kénnen ein unbeabsichtigtes Verhalten der Steuerung bzw. der verbundenen Module und Gerate zur Folge haben.

A WARNUNG
UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB

* Verwenden Sie geschirmte Kabel fur schnelle E/A-, analoge E/A- und Kommunikationssignale.

+ Erden Sie die geschirmten Kabel fiir die Ubertragung von analogen E/A-, schnellen E/A- und
Kommunikationssignalen an einem Punkt.(™".

» Verlegen Sie die Kommunikations- und E/A-Kabel separat von den Stromkabeln.
» Die Verbindungen missen moglichst kurz ausgefiihrt und sollten nicht spiralférmig um andere spannungsfiihrende
Teile gewickelt werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschéaden zur Folge
haben.

() Eine Erdung an mehreren Punkten ist zuldssig, wenn Verbindungen zu einer aquipotenzialen Erdungsplatte hergestellt
werden, deren Abmessungen eine Beschadigung der Kabelschirme bei Kurzschlussstromen im Leistungssystem verhindern.

HINWEIS: Die Oberflachentemperatur kann 60 °C Ubersteigen. Die primare Verdrahtung (mit Starkstromleitungen verbundene
Drahte) ist separat und getrennt von der sekundaren Verdrahtung (Kleinspannungsverdrahtung aus zwischengeschalteten
Spannungsquellen) vorzunehmen. Sollte dies nicht méglich sein, ist eine doppelte Isolierung erforderlich, beispielsweise
durch Kabelkanal- oder Kabelverstarkungen.

3.1.2. Regeln fur abnehmbare Schraubklemmenleisten

Die folgende Tabelle zeigt die Kabeltypen und Drahtstérken fir abnehmbare Schraubklemmleisten mit einem Raster von 5,08
oder 5,00:

7
T 0.28 | | s = | B B | B | '
mm2 Jo.2...2.5[0.2...2.50.25...2.5/0.25...2.5 | 2x 0.2...1 [2x 0.2...1.5 | 2x 0.25...1 [2X 05...1.5
AWG |24..14 [24..14 [22..14 [22..14 |2x24..18]2x24...16 |2x22...18 [2x20..16
CCe—— (\ Nem |0.5...0.6
. C%iii)
@3,5mm (0.14in.) |\ Ib-in |4.42..5.31

Abb. 9. Raster 5,08 mm (0.20 in.) oder 5,00 mm (0.197 in.)

Die folgende Tabelle zeigt die Kabeltypen und Drahtstérken fir abnehmbare Schraubklemmleisten mit einem Raster von 3,81
oder 3,50:

7
T 0.28 o | e e | B B |2 | ' -
mm2 Jo.2...2.5[0.2...2.50.25...2.5/0.25...2.5 | 2x 0.2...1 [2x 0.2...1.5 | 2x 0.25...1 [2 X 05...1.5
AWG [24..14 [24...14 [22..14 [22..14 |2x24..18]2x24...16 |2x22...18 |2x20..16
——=— ) Nem [0.5...0.6
C%HED
@ 3,5 mm (0.14 in.) C Ib-in |4.42..5.31

Abb. 10. Raster 3,81 mm (0.15 in.) oder 3,50 mm (0.14 in.)
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A A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG AUFGRUND LOCKERER VERDRAHTUNG
Ziehen Sie die Anschliisse in Ubereinstimmung mit den angegebenen Anzugsmomenten fest.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat schweren Verletzungen oder sogar Tod zur Folge.

A GEFAHR

BRANDGEFAHR
* Verwenden Sie fur die Stromleistung der E/A-Kanéle und Spannungsversorgungen ausschlieflich angemessene
Drahtstarken.

*  Verwenden Sie fiir die Verdrahtung von 2-A-Relaisausgangen Leiter mit einem Durchmesser von mindestens 0,5 mm?
(AWG 20) und einer Grenztemperatur von mindestens 80 °C (176 °F).

*  Verwenden Sie fiir die Verdrahtung von 3-A-Relaisausgangen Leiter mit einem Durchmesser von mindestens 1,5 mm?
(AWG 16) und einer Grenztemperatur von mindestens 80 °C (176 °F).

«  Fur die gemeinsamen Leiter bei der 8-A-Relaisausgangsverdrahtung bzw. fir die Verdrahtung von Relaisausgéngen
mit Gber 3 A sind Leiter mit einer Drahtstérke von mindestens 2,0 mm? (AWG 12) und einer Grenztemperatur von
mindestens 80 °C (176 °F) zu verwenden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat schweren Verletzungen oder sogar Tod zur Folge.

3.1.3. Schutz der Ausgédnge vor Schaden durch induktive Lasten

Wenn |hr Controller oder Modul Relaisausgange umfasst, kdnnen diese Ausgange bis zu 250 VAC (240 VAC bei SSR)
unterstlitzen. Eine Beschadigung dieser Art Ausgange durch induktive Lasten kann zu Schweif3kontakten und Steuerungsverlust
fuhren. Induktive Lasten missen mit einer Schutzeinrichtung ausgestattet sein, wie z. B. einem RC-Spitzenwertbegrenzer,
einem RC-Stromkreis oder einer Schutzdiode. Kapazitive Lasten werden von diesen Relais nicht unterstitzt.

A WARNUNG
VERSCHWEISSUNG DER RELAISAUSGANGE

» Schitzen Sie Relaisausgénge stets vor einer Beschadigung durch induktive Wechselstromlasten mithilfe einer
geeigneten externen Schutzschaltung oder -vorrichtung.

» SchlieRen Sie Relaisausgange niemals an kapazitive Lasten an.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur Folge
haben.

Abhangig von der Last ist fur die Ausgange an den Steuerungen und bestimmten Modulen eventuell eine Schutzschaltung
erforderlich. Induktive Lasten mit Gleichspannung kénnen Spannungsreflexionen verursachen, die zu Uberschwingungen
fihren, die die Ausgangsgerate beschadigen oder deren Lebensdauer verkirzen.

A VORSICHT
BESCHADIGUNG VON AUSGANGSSCHALTKREISEN DURCH INDUKTIVE LASTEN

Verwenden Sie einen geeigneten externen Schutzkreis bzw. eine sachgemafle Schutzvorrichtung, um die Gefahr einer
Beschadigung aufgrund induktiver Direktstromlasten zu begrenzen

Eine Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann schwere Korperverletzung oder Gerateschaden zur Folge
haben.

Wahlen Sie abhangig von der verwendeten Stromversorgung eine Schutzschaltung aus den folgenden Abbildungen aus.
Schlielen Sie die Schutzschaltung an die AuRenseite der Steuerung oder des Relaisausgangsmoduls an.
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Schutzschaltung A: Dieser Schutzkreis kann sowohl fur AC- als auch fur DC-Lastleistungsschaltungen verwendet werden.

Output Q Inductive load |

—e
R C

—

Abb. 11. Schutzkreis A

C Wert von 0,1 bis 1 pF
R Widerstand mit annahernd gleichem Widerstandswert wie Last

Schutzschaltung B: Dieser Schutzkreis kann fir DC-Lastleistungsschaltungen verwendet werden.

Output Q Inductive load

COM<|> | |

Abb. 12. Schutzkreis B

Verwenden Sie eine Diode mit den folgenden Bemessungsdaten:
* Reverse Stehspannung: Leistungsspannung des Lastschaltkreises x 10
*  Durchlassstrom: héher als der Laststrom

Schutzschaltung C: Dieser Schutzkreis kann sowohl fiir AC- als auch fiir DC-Lastleistungsschaltungen verwendet werden.

Output Q (I>—<~{ Inductive load |

Varistor

u

+ ., -
COMO | ¢
S

Abb. 13. Schutzkreis C

Bei Anwendungen, in denen die induktive Last haufig bzw. schnell ein- und ausgeschaltet wird, ist sicherzustellen, dass die
Nennenergie bei Dauerbetrieb (J) des Varistors die Spitzenlastenergie um 20 % oder mehr tGbersteigt.

HINWEIS: Schutzeinrichtungen mdoglichst nah an die Last platzieren.
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3.1.4. Besondere VorsichtsmaBRnahmen bei der Arbeit

Es missen VorsichtsmalRnahmen ergriffen werden, um Schaden durch elektrostatische Quellen bei der Arbeit mit diesem
Gerat sind zu vermeiden. Insbesondere freiliegende Anschliisse sowie exponierte Platinen reagieren bei elektrostatischer
Entladung extrem empfindlich.

A WARNUNG

UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB AUFGRUND VON SCHADEN DURCH
ELEKTROSTATISCHE ENTLADUNG

» Entfernen Sie die schitzende Gerateverpackung erst, wenn Sie zur Installation des Gerats bereit sind.
 Installieren Sie das Gerat ausschlieBlich in zugelassenen Gehausen und/oder an Orten, die einen zufalligen Zugriff
verhindern und Schutz vor elektrostatischer Entladung gemaf IEC 1000-4-2 bieten.

» Verwenden Sie ein leitfahiges Handgelenkband oder ein vergleichbares geerdetes Feldstarken-Schutzgerat, wenn
Sie an empfindlichen Geraten arbeiten.
» Entladen Sie sich grundsatzlich gegen eine geerdete Flache oder eine zugelassene antistatische Unterlage, bevor
Sie am Gerat arbeiten.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschéden zur Folge
haben.

3.1.5. Analogeingange-Fuhler

Temperaturfiihler weisen keine spezielle Anschlusspolaritat auf und kénnen mit normalen 2-adrigen Kabeln verlangert werden.

A WARNUNG
UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB AUFGRUND DER ANSCHLUSSE

» Schalten Sie die Spannungsversorgung aller extern gespeisten Gerate erst ein, nachdem Sie die
Spannungsversorgung der M171 Performance Logic Controller eingeschaltet haben.
+ Signalleiter (Fuhler, Digitaleingdnge, Kommunikation und elektronische Versorgung) missen separat von den
Stromkabeln verlegt werden.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur
Folge haben.

HINWEIS

BETRIEBSUNFAHIGES SYSTEM
Prufen Sie alle Verdrahtungen, bevor Sie die Spannungszufuhr zum Gerat einschalten.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Geréteschdden zur Folge haben.

HINWEIS: Eine Verlangerung der Fihler wirkt sich auf die elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) des Gerats aus.

HINWEIS: Bei Flhlern, die eine bestimmte Polaritat erfordern, ist auf die Anschlusspolaritat zu achten.

3.1.6. Serielle Anschliisse

Das Modell ist mit folgenden seriellen On-Board-Schnittstellen
ausgeristet
M171 Performance CAN, RS485, USB
M171 Performance Flush CAN, RS485, ETHERNET

Achten Sie besonders auf die Verkabelung der seriellen Schnittstellen. Eine falsche Verkabelung kann Betriebsunfahigkeit

zur Folge haben.

BETRIEBSUNFAHIGES SYSTEM
»  Gerate, die Uber die serielle Schnittstelle RS485 kommunizieren, dirfen nicht an CAN-Schnittstellen angeschlossen werden.
»  Gerate, die Uber die CAN-Schnittstelle kommunizieren, diirfen nicht an serielle Schnittstellen RS485 angeschlossen werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Gerateschaden zur Folge haben.

Mit den Kommunikationsmodulen TM171Aeeee sind zusatzliche serielle Schnittstellen flr die Einbindung in Industrie-,
Gebaudeleit- und Ethernet-Systeme verfligbar.

Die seriellen Schnittstellen der Controller werden als ,On-Board“ (OB) bezeichnet, die seriellen Schnittstellen der
Kommunikationsmodule TM171Aeeee hingegen als PI (,Plug-In®).
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CAN-Erweiterungsbus

« Verwenden Sie ein abgeschirmtes und ,gedrilltes 2-Leiter-Kabel“ mit einem Querschnitt von 0,5 mm? (AWG 22) plus
Geflecht, z. B. das Belden-Kabel Modell 3105A (charakteristische Impedanz 120 Q) mit PVC-Hille, Nennleistung zwischen
den Leitern 36 pF/m, Nennleistung zwischen Leiter und Abschirmung 68 pF/m.

» Beachten Sie die geltenden Vorschriften beim Verlegen und AnschlieRen der Kabel. Achten Sie besonders auf die
Trennung von Daten- und Leistungskreisen.

* Im Fall von Verbindungen grofRer Reichweite sollten Sie die Leitung an beiden Enden mit Abschlusswiderstdnden
abschlielen, indem Sie die zwei Jumper R TERM einsetzen (als Standardkonfiguration an der Klemmenleiste neben dem
CAN-Erweiterungsbus verfugbar).

» Die maximale Reichweite ist von der eingestellten Baudrate abhangig (siehe nachstehende Tabelle).

CAN On-Board (m) -

KBS KUt M171 Performance

CAN Plug-In (m)

50 1000 1000
125 500 500
250 200 250
500 30 60

» Der CAN-Erweiterungsbus ermdglicht die Kommunikation mit dem Endgerat M171 Performance Display Graphic
(TM171DGRP) und dem Erweiterungsmodul M171 Performance Expansion .

RS 485

+ Verwenden Sie ein abgeschirmtes und ,verdrilltes Kabel mit 2 Leitern mit einem Querschnitt von 0,5 mm? (AWG 22) plus
Geflecht, z. B. das Belden-Kabel Modell 3105 A (charakteristische Impedanz 120 Q) mit PVC-Hiulle, Nennleistung zwischen
den Leitern 36 pF/m, Nennleistung zwischen Leiter und Schirmung 68 pF/m. Eine andere Mdglichkeit ist die Verwendung
eines abgeschirmten und ,gedrillten Kabelpaars” mit einem Querschnitt von 0,5 mm?2 (AWG 20) plus Geflecht, z. B. ein
Belden-Kabel Modell 8762 mit PVC-Hiille, Nennleistung zwischen den Leitern 89 pF/m, Nennleistung zwischen Leiter und
Schirmung 161 pF/m. Befolgen Sie beim Verlegen der Kabel die Normvorschriften fir IT-Verkabelung gemafl EN 50174.

« Beachten Sie die geltenden Vorschriften beim Verlegen und AnschlieBen der Kabel. Achten Sie besonders auf die
Trennung von Daten- und Leistungskreisen.

» Die direkte Verbindungslange zwischen einem RS-485-Netzwerk und dem Controller betragt 1.200 m mit maximal 32
Geraten®,

() Beispiel: M171 Performance-Modbus-Slave mit einem Master-Supervisor.
Anhand spezieller Verstarkermodule kénnen Sie die Netzwerklange und die Gerateanzahl pro Kanal vergrofiern.

» Klemmenleiste mit 3 Leitern: Es sind alle 3 Leiter zu verwenden (,+*, - fUr das Signal und ,GND* fir das Geflecht).

* Legen Sie die Abschlusswiderstande mit 120 Q, 1/4 W, zwischen den Klemmen ,+“ und ,-“ der Schnittstelle und dem letzten
Controller in jedem Netzwerkzweig an.

» Einstellbare Hochstgeschwindigkeit: 115.200 Baud.

» Die physikalische RS-485-Schicht kann fur die Kommunikation per Modbus SL sowie per BACnet MS/TP verwendet werden.
Die gleichzeitige Kommunikation mit verschiedenen Protokollen lber dieselbe serielle Schnittstelle ist NICHT zulassig.

Achten Sie besonders auf die Verkabelung der seriellen Schnittstellen. Eine falsche Verkabelung kann Betriebsunfahigkeit
zur Folge haben.

HINWEIS

BETRIEBSUNFAHIGES SYSTEM

Fir die Kommunikation dirfen Modbus SL und BACnet MS/TP nicht gleichzeitig auf derselben Verbindung zum Einsatz
kommen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Gerateschaden zur Folge haben.
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Ethernet

Der Ethernet-Anschluss des Kommunikationsmoduls TM171AETH / TM171AETHRS485 ermdglicht dem M171 Performance
Logic Controller die Kommunikation tber ein Ethernet-Netzwerk unter Verwendung des TCP/IP-Protokolls. M171 Performance
Flush hingegen verfugt Uber eine integrierte Ethernet-Funktion und benétigt KEIN Ethernet-Kommunikationsmodul.

Der Anschluss gestattet:

» die Netzverbindung zwischen verschiedenen Controllern / Anwendungen fiir den Austausch von Variablen bzw. Parametern
(Network)

+ die Verbindung eines Uberwachungssystems per Modbus-Protokoll TCP/IP
» die Verbindung eines Entwicklungssystems IEC 61131-3 TM171SW (SoMachineHVAC)
» die Verbindung eines Gerats in einem BACnet/TCP-Netzwerk mit B-AAC-Profil

Die gleichzeitige Kommunikation unter Verwendung verschiedener Protokolle iber dieselben Ethernet-Schnittstelle ist zulassig.

Die Abschirmung des Ethernet-Steckers ist intern an die Geratemasse und daher an das Bezugspotenzial der Ein- und
Ausgangskanale angeschlossen.

usB

Der M171 Performance Controller ist oben links mit 2 USB-Anschliissen ausgestattet (in der Frontansicht) (siehe Abb. 14
auf Seite 29).
*  USB Typ A ermdglicht den Anschluss eines USB-Speichersticks.
*  USB Typ mini-B dient Programmierungszwecken.
Fir M171 Performance USB mini-B werden folgende Komponenten bendétigt: TCSXCNAMUMS3P oder
BMXXCAUSBHO018.

USB ZWECK HINWEIS

Anschluss eines herkdmmlichen USB-Sticks zum Download | Unter ,USB-Host Handling®, 5.3.3. BIOS /O
Typ A | derAnwendung. Dies sollte Gber die Tastatur des Controllers | Values auf Seite 76, finden Sie Informationen
(HOST) | (Modelle TM171PDM27e) oder den M171 Display Graphic | zum Dateiverwaltung auf USB-Sticks."
(TM171DGRP) (Modell TM171PBM27R) erfolgen.

Verbindung des M171 Performance mit einem PC Uber [ Kompatibel mit folgenden Betriebssystemen:
ein mini-B-USB-Kabel fir Debugging, Inbetriebnahme, [+ Windows Vista Business x86 + x64 (Service

Download und Upload mit TM171SW (SoMachineHVAC Pack 2)
ab v2.0). *  Windows 7 x86 + x64 (Service Pack 1)
Typ Die Aktionen erfolgen vom PC oder einem anderen Gerat |+ Windows 8 /8.1 x86 + x64
mini-B | aus. *  Windows Server 2008, SP2 und R2
(DEVICE) *  Windows Server 2012 und R2

Der Treiber wird gemeinsam mit der Software
TM171SW (SoMachineHVAC ab V2.0)
bereitgestellt.

Type A

Type mini-B

Abb. 14. M171 Performance: USB Typ A und mini-B
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3.2. Schaltplane

Eine falsche Verkabelung fihrt zu irreversiblen Schaden am Modicon M171P.

HINWEIS

BETRIEBSUNFAHIGES SYSTEM

Uberpriifen Sie die ordnungsgemaRe Verdrahtung aller Anschliisse, bevor Sie das System einschalten.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Gerateschaden zur Folge haben.

3.2.1. Schaltplan Modicon M171P

DIGITAL INPUTS

ANALOG
OUTPUTS

24V~/= ~© POWER
48V- * 24 Ve [Ext. Keyboard TM171DGRP]
‘ . 48V=
1113011011 RS485 CAN
rreel e T [ ]
[2]e]e]o]e][o]2]2]2]2] [e]ele] [][|[e]e]e[e]e
DI 1DI2 DI3 DI4 C14|DI5 DI6 DI7 DI8 C5-8 GS - + : : GS H L |POWER
DIGITAL INPUT RS485 o CAN ouT
< <
ANALOG INPUTS
+5V +12V
________ _ 1 J- S [ O O Ny U5 B I
: TMI7TPDM270 : [o0|0]@[o|e]o|2]2]2]o] mann
H G Al Al2 AI3 Al4 AI5 Al6 G svout 12vout
m e 4 DIP SWITCH
i USB TM171PBM27R/TM171EPeeR
B": 10987654321 6543 21 ;
TM171Aeeee | ) (S]] ¢ lalzlalls §
sl 10 DIP SWITCH 6 DIP SWITCH
(@2 P
- E mini |
I UsB
L S R
i N N [ S A S ) B IS -

AO1 G AO2 G AO3 G AO4 G AO5 G
AO1T AO2 AO03 AO04 AO5

‘rﬁ‘rﬁ b ;‘r;‘r o

[e|e[2]|2[2]|2[2[2]|2|2[2[2] 2| 2]o
a WDOI‘Q Ezooz‘oozwm‘ooswoomw 28 Vefe
48 V=

DIGITAL OUTPUTS POWER IN

Abb. 15. Schaltplan Modicon M171P
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Anschlussbezeichnungen fiur M171 Performance

BEZEICHNUNG BESCHREIBUNG HINWEISE
. . Dip-Schalter
4 DIP SWITCH Dip-Schalter mit 4 Schaltstellungen Standardeinstellung OFF
; ; Dip-Schalter
6 DIP SWITCH Dip-Schalter mit 6 Schaltstellungen
DIP-SCHALTER P d Standardeinstellung OFF
Modell TM171PBM27R /
10 DIP SWITCH Dip-Schalter mit 10 Schaltstellungen TM171EP27R
Dip-Schalter hinter der Blende
Spannungsversorgung +24 VAC/DC oder
POWER IN +48 VDC -
SPANNUNGS-
VERSORGUNG POWER [Ext. Tastatur
Spannungsversorgung +24 VAC/DC oder M171 Display Graphic
POWER OUT +48 VDC (TM171DGRP)]
Ausgang fur Display
AO1...AO5 Analogausgange 1 bis 5 Weitere Informationen siehe
ANALOG- . )
AUSGANGE G Sianalerde 0 V Kapitel 4 Eigenschaften auf
Ignalerde Seite 64
DO1 ist der Schliel3er
C1 DO1 DO1 SPDT-Relais 1 (NO-Kontakt), DO1 der Offner
(NC-Kontakt)
DO2 ist der Schliel3er
C2 DO2 DO2 SPDT-Relais 2 (NO-Kontakt), DO2 der Offner
DIGITAL- (NC-Kontakt)
AUSGANGE DO3 DO4 Relaisausgang 3-4
auch als SSR-Ausgange verfugbar
C34 Bezugspotential fur Digitalausgange 3-4 )
DO5 DO6 DO7 Relaisausgang 5-6-7
C567 Bezugspotential fur Digitalausgange 6-7 Max. 12 A
Isolierte serielle CAN-Schnittstelle .
CAN GSHL GS Masse der seriellen Schnittstelle, R TERM Abf,chlusswderstand
L fir CAN
isoliert gegen G
Isolierte serielle Schnittstelle RS485 . N
RS485 GS -+ GS Masse der seriellen Schnittstelle, 120-Q-AbsghIussmderstande
S einsetzen
isoliert gegenG
DI1...DI4 Digitale Eingange 1 bis 4
Bezugspotential fur Digitaleingédnge 1
C1-4 -
DIGITAL- bis 4 )
EINGANGE DI5...DI8 Digitaleingénge 5 bis 8
Bezugspotential fur Digitaleingédnge 5
C5-8 :
bis 8
FDI Digitaleingang FAST - 5 i
FAST DI g i gang Impuls-/Frequenzzahler bis zu
G Signalerde 0 V 1 kHz
" Al1...Al6 Analogeingange
ANALOGEINGANGE
G Signalerde 0 V
12Vout 12-V-Ausgang fir Analogeingange -
SENSORVERSORGUNG 5-V-Ausgang fiir ratiometrische
5Vout L
Analogeingange
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3.2.2. Schaltplan Modicon M171EP14R

EIN
E E E E GS | H . 7 6 5 4 3 2 1
I 4 3 2 1 I |
| - N R
4 DIP-SCHALTER CAN ©
>
<
] L
N DO4 DO3 DO2 DO1
Versorgungsausgang
Spannungsversorgung =5V:20mA
24V = 24V:50 mA
_ = | = DI
+ G | AT | AI2 | AI3 | Al4 L5V 24V G |AO1|AO2| DI1 | DI2 | DI3 | DI4 |y
Abb. 16. Schaltplan Modicon M171EP14R
Anschlussbezeichnungen fir M171EP14R
BEZEICHNUNG BESCHREIBUNG HINWEISE
DIP-SCHALTER | 4 DIP SWITCH Dip-Schalter mit 4 Schaltstellungen Dip-Schalter Sg;garde'”sm”ung
SPANNUNGS-
VERSORGUNG +/- Spannungsversorgung +24 VAC/DC -
AO1, AO2 Analogausgange 1 und 2
ANALOG- G Signalerde 0 V Weitere Informationen siehe Kapitel 4
AUSGANGE +24 V +24-VDC-Spannungsausgang Eigenschaften auf Seite 64
+5V +5-VDC-Spannungsausgang
1-2-3 SPDT-Relaisausgang 1 ist der SchlieRer (NO-Kontakt)
DO1 3 ist der Offner (NC-Kontakt)
DIGITAL- 4-5-6 SPST-Relaisausgang 2-3-4 i
AUSGANGE DO2 DO3 DO4
7 Bezugspotential fiir Relaisausgange 2-3-4 Max. 10 A
Isolierte serielle CAN-Schnittstelle .
CAN GSHL GS Masse der seriellen Schnittstelle, Dip-Schater 3-4.
S Abschlusswiderstande fir CAN
isoliert gegenG
DIGITAL- DI1...DI4 - Dtlgl?lflfqga[;gi 'II F)lsfl — ]
EINGANGE DI_Common ezugspotentia ur4 igitaleingange 1 bis
" Al1...Al4 Analogeingange
ANALOGEINGANGE G Signalerde 0 V
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3.2.3. Anschlussbeispiele Analogeingang (nur M171 Performance)

Anschlussbeispiel Flihler NTC/PT1000

* Die Analogeingange Al1...Al6 sind fur NTC verfugbar.
»  Die Analogeingange Al3...Al6 sind fir NTC/PT1000 verflgbar.

G All A2 AI3 Al4 AI5 Al6 G . PT1 000

ANALOG INPUT

Abb. 17. Anschluss Fiihler NTC/PT1000

Anschlussbeispiel Druckfiihler 0-10 V
Die Analogeingange Al3...Al6 sind fir den Anschluss von Druckfihlern 0-10 V verfugbar.

@ 0-10V Transducer

-—@ SUPPLY

[e|e[e[o[o|e|o]|2]2]o|
G A3 Al4 AI5 Al6 G 12vout
ANALOG INPUT

Abb. 18. Anschluss Druckfihler 0-10 V

Anschlussbeispiel Digitaleingang (liber analoge Eingangsklemme)

Q|o|o|2|2|2o|@o|2|2|2

G AIl AI2 AI3 Al4 AI5 Al6 G
ANALOG INPUT
configured as Digital Inputs

Abb. 19. Als Digitaleingdnge konfigurierte Analogeingange
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Anschlussbeispiel Druckfiihler 4...20 mA

Die Analogeingange Al3...Al6 sind fir den Anschluss von Druckfiihlern 4...20 mA verfugbar.

Im Fall eines allgemeinen 3-Draht-Fuhlers ist der 0-V-Referenzleiter (Masse, sofern vom Hersteller des Druckfihlers
als solche ausgewiesen) mit der GND-Klemme und die Spannungsversorgung des Druckfiihlers an die 12-VDC-

Schraubklemme anzuschliel3en

HINWEIS

BETRIEBSUNFAHIGES

SYSTEM

Uberpriifen Sie die ordnungsgemaRe Verdrahtung aller Anschliisse, bevor Sie das System einschalten.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Gerateschaden zur Folge haben.

@ Three-wire 4...20mA Transducer

Transducer Power Supply

SIG SIG
Supply
SIG SIG
Supply

G

A3 Al4 AI5 Al6 G 12vout
ANALOG INPUT

@ Two-wire 4...20mA Transducer

oo

M171 Performance

3-Draht-Druckfiihler 4...20 mA

2-Draht-Druckfiihler 4...20 mA

G G -
AI3 Al4 Al5 Al6 SIG SIG
12Vout Druckfiihlerversorgung Versorgung

Abb. 20. Anschluss Druckflihler 4...20 mA
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Anschlussbeispiel ratiometrische Druckfiihler

Die Analogeingange Al3...Al6 sind fur den Anschluss ratiometrischer Druckfihler verflgbar.

- @ R 0/5V Transducer
F;;I— @---— GND GND
Eﬂ- =i~ SIG SIG
1 #_j_
+5Vdc
’;;;I' *é'm[— GND GND
Eﬂi__ 5;",%}_' SIG SIG
GND
____________ I O
[e|e]|o]|e|o]|2|2]|2][2]|2|
G AlI3 Al4 AI5 A6 G svout
ANALOG INPUT
M171 Performance Druckfiihler R 0/5V
G GND
Al3 Al4 Al5 Al6 SIG
+5 Vout +5VDC

Abb. 21. Anschluss ratiometrische Druckfthler

Anschlussbeispiel Geblasemodule

»  Es sind 5 Analogausgange verfiigbar: AO1...AO5
*  Anschlussbeispiel mit Geblasemodul 4...20 mA oder 0-10 V

ANALOG OUTPUTS

S

[e|e[e[e|e|2][2]|2|2]2]
AOTG AO2G AO3 G AO4 G AO5G
AO1 AO2 AO3 AO4 AO5

Abb. 22. Anschluss Geblasemodule
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Anschlussbeispiel Open Collector

* 2 Open-Collector-Ausgange sind fur Open-Collector-Anschlusse verfligbar: AO4/AO5
*  Anschlussbeispiel mit externem Relais

+12V

[e[e[e|e]|e[o|e]|2|2]o

12Vout

ANALOG OUTPUTS
Open Collector

AO4 G AO5 G
AO4  AO5

Abb. 23. Anschluss Open Collector
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3.2.4. Anschluss M171 Performance / M171 Display Graphic

CAN: max. Abstand je nach Baudrate

e
c
8
é’

TV =

POWER g o

- F
rRs485 [ AN [ I o
[elele] [l [I[e[e[[e[e s
S -+ = ® G5 H L |[POWER o

RS485 oo CAN out

- TuT I

M171 Performance
TM171PDM27e / TM171PBM27R 24\

48 V=

FCANT I I

) 2
7 —ErEE

GS H L [POWER|
CAN

RTERM

TM171DGRP

2 7

Abb. 24. Anschluss M171 Performance / M171 Performance Display Graphic (TM171DGRP)

Hinweis: Wenn die Speisung tber die M171 Performance Logic Controller erfolgt, muss das Versorgungskabel so kurz
wie mdglich gehalten werden.

HINWEIS

BETRIEBSUNFAHIGES SYSTEM
Die max. Lange des Versorgungskabels betragt 10 m.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Gerateschaden zur Folge haben.

BEZEICHNUNG BESCHREIBUNG HINWEISE

s +24 VAC/DC Max. Kabellange 10 m
annungsversorgun .
VERSORGUNG | POWER IN a8 VDG Uber TM171PDM27+ oder unabhéngige

Spannungsversorgung
R TERM Abschlusswiderstand fiir CAN

Max. Kabellange
Siehe 3.1.6. Serielle Anschliisse auf
Seite 27

Isolierte serielle CAN-Schnittstelle
CAN GSHL GS Masse der seriellen Schnittstelle,
isoliert gegen G
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3.2.5. Anschluss M171 Performance Flush TM171PFE03 und TM171PFEO3HR

CAN: max. Abstand je nach Baudrate

=}
c
3
é
W W W < £
T O
POWER E -
14
’—RS485—| rCAN—‘ g
[e[e[e] [][|[e]e]e]e[o Q
[ E;GSHL‘POWER
RS485 oz CAN out
S
~ @@ [T
M171 Performance Dezentrale FUhler
TM171PDM27e / TM171PBM27R P
femoe (RS485  [CAN- 1 1 Az G s S 12V External
Probes | 1 T 1 — @ '_@ @ Pli/\grESLpply
[e[e[e][e[e[e]=[e[e[e[e[e] Digital
A2 A3 G |+ - GS| A GS H L IPOWER igital-

Ethernet RS485 T CAN eingang ]’l
RTERM

Al2 G

TM171PFEO3

Beispiel fiir
Transducer

Al
NTC Sensor Buill

£ NTC

Integrierter Fiihler Al2 Al3

Abb. 25. Anschluss TM171PFE03

CAN: max. Abstand je nach Baudrate

T
s
8
AL < E
POWER g o
i
[RS485] [CAN { [ e
[elelel [l [I[e]eleele 5
GS - + X B GS H L POWER o
RS485 ﬁ @ CAN out
~N,/]Z
M171 Performance ' 3
TM171PDM27¢ / TM171PBM27R AT Dezentraler Fiihler

Remote (RS485, CAN- T T A2 G
Probes
[ 1 2 4
[e[e]e][e[e][e]=[e][2]2][e]2] . |
A2AB G [+ - GS GSH LISTROM Dlgltal- |
Ethernet RS485 T CAN eingang
RTERM

TM171PFEO3HR

Al4
RH Sensor Built-in

Al
NTC Sensor Buil

Integrierte Fiihler

Abb. 26. Anschluss TM171PFEO3HR
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HINWEIS: Wenn die Speisung Uber die M171 Performance Logic Controller erfolgt, muss das Versorgungskabel so kurz

wie moglich gehalten werden.

HINWEIS

BETRIEBSUNFAHIGES SYSTEM

Die max. Lange des Versorgungskabels betragt 10 m.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Gerateschaden zur Folge haben.

POWER

Spannungsversorgung +24 VAC/DC
oder +48 VDC

Bezeichnung Beschreibung Hinweise
Stift POWER Vout bei TM171PDM27 e /
TM171PBM27R

Max. Abstand 10 m M171 Performance Flush /
TM171PDM27e¢ / TM171PBM27R

CAN
GSHL

Isolierte serielle CAN-Schnittstelle
GS Masse der seriellen Schnittstelle,
isoliert gegen G

R TERM Abschlusswiderstand fir CAN

RS485
GS -+

Isolierte serielle Schnittstelle RS485
GS Masse der seriellen Schnittstelle,
isoliert gegen G

120-Q-Abschlusswiderstande einsetzen

Ethernet

Serielle ETHERNET-Schnittstelle

Built-in Al1 NTC Sensor

Eingebauter NTC-Fuhler

Al2 Remote Probes
G

NTC, DE (ber Fernsignal
Masse (Ground GND)

Fahler nicht inbegriffen

Al3 Remote Probes
G

4.20mA/0-10V/0-5V
Masse (Ground GND)

TM171PFE03
Flhler nicht inbegriffen
Externe 12-V-Versorgung

Built-in Al4 RH Sensor

Integrierter RH%-Fuhler

TM171PFEO3HR
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3.3. Konnektivitat M171 Performance

3.3.1. Anschlussbeispiel CAN-Netzwerk (Field)

Die Verbindung mit einem CAN-Netzwerk (Field) kann Folgendes umfassen:

. Max. 1 M171 Performance TM171PDM27e als MASTER
*  Max. 12 M171 Performance TM171EPeeR als SLAVES

HINWEIS: Es kdnnen max. 2 M171 Performance Display Graphics (TM171DGRP) in das Netzwerk aufgenommen
werden, das mit dem M171 Performance TM171PDM27e verbunden ist.

Der M171 Performance Display Graphic (TM171DGRP) wird voom TM171PDM27e Uber den Ausgang POWER OUT

gespeist.

CAN GS

CAN H

CAN L

Power IN

TM171DGRP
Power
<10m
CAN GS
CANH
CANL
MASTER TM171EP27R
|
|
| P
Eas i
@ Slave : 1 : : !
[ il I
[ i |
[ i |
[ il |
1! 1l :
TM171PDM276e h o
CAN GS 1! |l :
CAN H [ : [
~24V CAN L : | : : \
— 48V T TM171DGRP : i " i
P P
Power 1| P!
<10m | : 1 :
P Dl
@ slave i P!
[ i |
[ il |
1! !
1! 1l [
1! P!
1! P!
| o
CANGS jiGanNGs !
[o7-Y N 5 JITCGANES T
cANL________ _«Y-o - - g oo oo I T CANL
________________ i :‘
______________________________ |
TM171EP27R  ||ipgmer -~~~ ——————~————————————————— !
Max 12
@ Slaves
Abb. 27. Anschluss CAN-Netzwerk (Field) mit M171 Performance
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3.3.2. Anschlussbeispiel CAN (Network)

Ein Anschluss mit CAN (Network) kann Folgendes umfassen:

1 M171 Performance TM171PDM27¢

1 M171 Performance Display Graphic (TM171DGRP) mit CAN-Anschluss an M171 Performance TM171PDM27e
oder TM171PBM27R.

HINWEIS: Max. 10 M171 Performance TM171PBM27R mit CAN-Anbindung (Binding).

Der M171 Performance Display Graphic (TM171DGRP) wird vom TM171PDM27e (iber den Ausgang POWER OUT
gespeist.

CAN GS
CAN H
CAN L
Power IN

Power
TM171DGRP <10m

CAN GS CAN GS
CANH
CAN L

Power OUT

Max 10

TM171PBM27¢

TM171PDM27e TM171PBM27e¢

~24V
= 48V

Abb. 28. CAN-Anschluss (Network) mit M171 Performance
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3.3.3. Anschlussbeispiel RS485 (Field)

Ein RS485-Anschluss (Field) kann Folgendes umfassen:

Beschreibung

Hinweise

1 M171 Performance TM171PDM27 ¢

TM171PDM27e ist im Modus Modbus RTU Master.

TM171EP27R
mit RS485-Anschluss

Max. 127 Erweiterungsmodule M171 Performance

TM171EP27R sind im Modus Modbus RTU Slave.

1 M171 Performance Display Graphic (TM171DGRP)
mit CAN-Anschluss an M171 Performance TM171PDM27 ¢

Der M171 Performance Display Graphic (TM171DGRP) wird vom TM171PDM27e Uber den Ausgang POWER OUT

gespeist.
CAN GS
CAN H
CAN L
Power IN
3 [
0
o
Power
TM171DGRP <10m
485GS 485GS
485 — 485 —
485 + 485+ 1,
CAN GS
s Power OUT
Max 127
20
TM171PDM27e TM171EP27R TM171EP27R i:
I
~ 24V |
= 48V :
Abb. 29. RS485-Anschluss (Field) mit M171 Performance
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3.3.4. Anschlussbeispiel RS485-Schnittstelle mit Modicon M1710-Netzwerk

Ein RS485-Anschluss mit dem Modicon M1710-Netzwerk kann Folgendes umfassen:

Beschreibung

Hinweise
M171 Performance TM171PDM27 ¢

TM171PDM27 e ist im Modus Modbus RTU Master.

Alle Gerate mit RS485-Schnittstelle sind im Modus
Modbus RTU Slave
(einschlief3lich die M171 Performance Logic
Controller).
Im Handbuch Modicon M1710 finden Sie weitere
Informationen.

Als CAN-Anschluss gilt
* Field wie im Beispiel

Max. 127 M171 Performance TM171PDM27e¢ / TM171PBM27R
oder Modicon M1710 (TM1710eMeeR / TM1710DM22S)
(Modbus Slave) oder Gerate von Schneider Electric und/oder
Drittanbietern mit serieller RS485-Schnittstelle

CAN-Netzwerk — siehe 3.3.1. Anschlussbeispiel CAN-
Netzwerk (Field) auf Seite 40. * Network bei Anschluss an einen oder mehrere
M171 Performance TM171PDM27e /

TM171PBM27R

1 M171 Performance Display Graphic (TM171DGRP) mit CAN- )
Anschluss an M171 Performance TM171PDM27 ¢

Der M171 Performance Display Graphic (TM171DGRP) wird vom TM171PDM27e Uber den Ausgang POWER OUT
gespeist.

TM171DGRP

RS 485 |CAN
485GS 485GS | CANGS
485 — 485 | I['CANH i
485 + 485 + || 1|[CAN L

TM171EP27R TM171EP27R

485GS 485GS
485 — 1

485 +

TM171PDM27@

TM171PBM27@

TM1710De22e@ TM1710De22e

Abb. 30. RS485-Anschluss mit Modicon M1710-Netzwerk und M171 Performance
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3.4. Konnektivitat M171 Performance Flush

3.4.1. Anschlussbeispiel RS485 (Field)

Ein RS485-Anschluss (Field) kann Folgendes umfassen:

Beschreibung Hinweise
1 M171 Performance Flush M171 Performance Flul\jgslts;rlm Modus Modbus RTU

Max. 127 Erweiterungsmodule M171 Performance

TMA71EP27R mit RS485-Anschluss TM171EP27R sind im Modus Modbus RTU Slave.

/ @ 485GS

485 —
Switch/Router 85+
Ethernet Power IN
____ oo (&
—
e G bowt
S o}
ced N
®
@8@
e “mee D, ® @27
Master Slaves Max 127 II
TM171PFE03 / TM171PFEO3HR TM171EP27R » TM171EP27R |I
SoMachine HVAC software ~ 24V ll
Supervisor — 48V |

Abb. 31. RS485-Anschluss (Field) mit M171 Performance Flush

3.4.2. Anschlussbeispiel CAN

Ein CAN-Anschluss kann 1 M171 Performance Flush umfassen.

HINWEIS: Max. 12 Erweiterungsmodule M171 Performance TM171EPeeR mit CAN-Anschluss.

CAN GS
CANH 1,
CANL

Power IN

o o 1D
7 s N
N 4O
| [ece]
\ o)

Scpeider A

0

Max 12

TM171PFEO3/PFEO3HR TM171EP27R TM171EP27R

<24V
= 48V

Abb. 32. CAN-Anschluss mit M171 Performance Flush
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3.4.3. Anschlussbeispiel RS485-Schnittstelle mit Modicon M1710-Netzwerk

Ein RS485-Anschluss mit dem Modicon M1710-Netzwerk kann Folgendes umfassen:

Beschreibung Hinweise
1 M171 Performance Flush M171 Performance Flulagsltsetrlm Modus Modbus RTU

Alle Gerate mit RS485-Schnittstelle sind im Modus
Max. 127 M171 Performance TM171PDM27e¢ /TM171PBM27R | Modbus RTU Slave (einschlie8lich der M171
oder Modicon M1710 oder Gerate von Schneider Electric und/ | Performance Logic Controller)

oder Drittanbietern mit serieller RS485-Schnittstelle Im Handbuch Modicon M1710 finden Sie weitere
Informationen.
CAN-Netzwerk siehe 3.4.2. Anschlussbeispiel CAN auf Seite 44
RS 4851 CAN

485GS CAN GS
CANH i
CAN L

Power IN

Master H Slaves Max 12 TM171EP27R i
TM171PFE03/TM171PFEO3HR TM171EP27R $» TM171EP27R il
|

~24V i
= 48V J

Slaves

TM1710FM22R

TM1710De22e

TM171PDM27e TM171PBM27e

Abb. 33. RS485-Anschluss mit Modicon M1710-Netzwerk und M171 Performance Flush
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3.4.4. Anschlussbeispiel CAN-Netzwerk

Ein CAN-Netzwerkanschluss kann 1 M171 Performance Flush umfassen.
HINWEIS: Max. 10 M171 Performance TM171PDM27e¢ /| TM171PBM27R
HINWEIS: CAN-Netzwerk: Siehe 3.4.2. Anschlussbeispiel CAN auf Seite 44

HMI-Menu

M171 Performance Flush kann mit eigenem MenuU ausgestattet sein (als Netzwerkmenu (Network) bezeichnet).

In diesem Fall wird der M171 Performance Flush Logic Controller Gber das Netzwerkmeni programmiert, das die im
Netzwerk der M171 Performance Logic Controller vorhandenen Variablen lesen kann.

M171 Performance Flush Logic Controller kann uber die einzelnen Controller ausgefiihrt werden und bis zu 10 Fernmenus
von den entsprechenden M171 Performance Logic Controllern herunterladen.

In diesem Fall ermoglicht das Fernmend die ,lokale Navigation der einzelnen M171 Performance Logic Controller.

Controller-Anwendung

Die Variablen in den verschiedenen Controllern werden gemeinsam verwendet (miteinander verknupft).

Eine Anwendung auf einem M171 Performance Flush Logic Controller kann die im Netzwerk vorhandenen Variablen
nutzen und die eigenen Variablen fir die anderen Anwendungen auf den jeweiligen M171 Performance Logic Controllern
freigeben.

CAN GS

CANH
CANL
Power IN
o
ol
“en N
°
\ 0/ cl0) Power
\ ©] <10m
e ||
\ . .
TM171PFE03/PFEO3HR Binding
cands CcANGS
[CANH "\ ] ] CANH
[[eantN —\ /] CANL

TM171PBM27e TM171PBM27e

TM171PDM27e

~24V
= 48V

TM171EP:

Max 127

TM171EP27R

Abb. 34. Anschluss mit CAN-Netzwerk und M171 Performance Flush
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3.5. Kommunikationsmodule TM171Aeeee

Kommunikationsmodule sind 2DIN-Module, die tber den Kommunikationsmodul-Anschluss an der linken Gerateseite unter
der abnehmbaren Klappe an einen M171 Performance oder M172 Performance Controller angeschlossen werden kénnen
(mit Einschrankungne, siehe das Handbuch zum M172 Performance Controller). Das Kommunikationsmodul wird mithilfe von
zwei Befestigungsspanner am Controller befestigt.

Die DIN-Schienenmontage ist mit dem Conroller-Einbau identisch.

3.5.1. Mit M171 und M172 kompatible Kommunikationsmodule

Schnittstelle fiir Kommunikationsmodul
RS232 TM171ARS232 SPDT-Relais 5 A verfugbar
TM171AMB . . .
RS485 TM171ARS485 RS-458 in Daisy Chain (1)
_CAN- TM171ACAN CAN-Erweiterungsbus in Daisy Chain (1)
Erweiterungsbus
LON TM171ALON LonWorks-Kommunikationsmodul

(1) Geschirmtes Kabel verwenden. Siehe 3.1.6. Serielle Anschliisse auf Seite 27.

HINWEIS: Das LonWorks-Kommunikationsmodul bietet Unterstiitzung fir bis zu 63 Knoten. Eine
Uberschreitung dieser Spezifikation kann einen elektrischen Uberlastzustand im M171ALON-
Kommunikationsmodul und folglich im Controller auslésen.

A WARNUNG

UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB
Die Obergrenze von 63 Knoten im TM171ALON-Kommunikationsmodul darf nicht (iberschritten werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschéaden zur Folge
haben.

Weitere Informationen zum LonWorks-Netzwerk finden Sie auf folgender Website:
www.echelon.com/technology/lonwork/
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3.5.2. Nur mit M171 kompatible Kommunikationsmodule

Schnittstelle fiir

Kommunikationsmodul

ETHERNET

TM171AETH
TM171AETHRS485

In der Packung ist die MACADDRESS
als Balkencode und 12-stelliger alphanumerischer Code enthalten.
Die Abschirmung des Ethernet-Steckers ist intern an die Geratemasse
und damit an das Bezugspotenzial der Ein- und Ausgangskanale
angeschlossen.

WebVisu: WEB-Funktionen von M171 Performance TM171PDM27 ¢
oder TM171PBM27R + Kommunikationsmodul TM171AETH/
TM171AETHRS485

PROFIBUS

TM171APBUS Profibus
DP Slave-V0

Wenden Sie sich an lhren lokalen Schneider Electric-Vertreter, um
detaillierte Informationen zur Profibus-Konfigurationsdatei .GSD zu
erhalten.

Siehe offizielle Profibus-Dokumentation flr detaillierte Informationen

Die Kommunikationsmodule TM171Aeeee werden nachgestehend abgebildet:

TM171ACAN
2 x CAN

3
I

TM171AETH TM171APBUS
[ilili} [iili
L]

TM171AETHRS485
TM171AMB TM171ARS232 TM171ARS485 TM171ALON

2 x RS485 RS232

i
|
-4 3 3

relay 2 x RS485

Abb. 35. Kommunikationsmodule TM171Aeeee
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TM171ACAN

A

13 13 AT [l i S 97
B 2] 1]
OI II JI O I| J‘
z| | z| z| %
o o o o o o
| 1 | 2 | 3 | DD | 1 | 2 | 3 | (1) CAN-Abschlusswiderstand
: — |
[
|_CAN | [RAbschlw] | CAN |
1
am A L B
TM171ALON
Service-Taste
Rote Service-LED
LON-Status-LED
g
3
Abschlusswiderstiande RT1 UND RT2

RT1 RT2 Wert Abschluss-
montiert | montiert widerstand
(1) PE (Schutzleiter) JA JA 52,5 Ohm
A Extern mit JA NEIN 105 Ohm
der Schutzerde NEIN NEIN _|Kein Leitungsabschluss
B zu verbinden
A B
TM171ARS485 TM171AMB
:E! Ei [ RS485 | [ RS485 | - ——
—_——1
+
I | 8
3
]
I |||-||+| |||-|+| -
“ ]
| + | + I
Yo} ['o} Yo} ['o}
g g 2 <
1) (] 1) [} ) (2]
B o] _=| o o|_e| o
+ o+ el e Bt ST ';;‘ FP RS485 RS485
A A B L A B
TM171ARS232
B RS232
g N° [RS232 54321
L - 5A-250 (IAC 1 GND =[=|=|=]
2 DTR O (uﬁoﬁuﬁoﬁu) O
3 [TxD (|
T
4 |RXD LR
1 5 |DCD
= 6 |RI Sub-DB9
58
888 = 7 |CTS
A SPDT 9 DSR
13 A B

Abb. 36. Mit M171/M172 kompatible Kommunikationsmodule
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TM171AETHRS485 / TM171ARS485

- E$: TM171AETHRS485 RS 485 RS 485

|
+
|
dh

RJ45

RS 485 —

RS 485 —

m
I IRs 485 +

Abb. 37. ETHERNET-, ETHERNET+RS485-Kommunikationsmodule

TM171APBUS

Profibus

iili Profibus 54321

Shield

(VIS BV V)
Output ground 24 V 6/\( A @ ))/\9
RXD-TXD +

Repeater Control Signal TRS 9876
Ground 0 V

5V

24V

RXD-TXD-

Control Signal direction

4
o

Sub-DB9

QIO N[O |[H]|W|IN (=

Stift Stifte 3-5-6-8 - obligatorische Signale
1 Abschirmung '
Zum externen Anschluss an die Schutzerde
2 Ausgangsmasse 24 V
3 RXD-TXD +
4 RTS-Repeater Steuersignal Richtung
5 Digitalmasse
6 5V
7 24V
8 RXD-TXD -
9 Masse Steuersignal Richtung

Abb. 38. PROFIBUS-Kommunikationsmodul

HINWEIS: In einem Netzwerk mit Profibus-Kommunikationsmodulen ist das erste und letzte Netzwerkelement mit
Profibus-Widerstanden abzuschlief3en.
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3.5.3. TM171ARS232

Das RS232-Kommunikationsmodul ermdoglicht DIN-schienenmontierten M171/M172 Performance Controllern die
Kommunikation Uber eine serielle RS232-Schnittstelle.

Modbus RTU-Kommunikationsprotokoll

Der Anschluss gestattet:

+ Die Verbindung mit einem Uberwachungssystem iiber das Modbus RTU-Protokoll

» Die Verbindung mit einem Entwicklungssystem IEC 61131-3 TM171SW (SoMachineHVAC)

]

CAN GS
CANH
B CAN L

RS232

= Power OUT

0222000007 e

2

|

SoMachine HVAC software

Supervisor ann
TM171ARS232 TM171PDM27e¢
TM171EP27R
<24V
= 48V

Abb. 39. Modbus RTU-Kommunikationsprotokoll mit TM171ARS232
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Modbus ASCIllI-Kommunikationsprotokoll und Senden/Empfangen von AT-Befehlen fiir Modem

Dieses Protokoll wird bei Anschluss eines Modems an das Kommunikationsmoduls aktiviert.
Der Anschluss gestattet:

+ Die Verbindung mit einem Uberwachungssystem mit Modbus ASCII-Protokoll
» Die Verbindung mit einem Entwicklungssystem IEC 61131-3 TM171SW (SoMachineHVAC)

» Senden/Empfangen von Textnachrichten Uber ein Modem mit Anschluss an die RS232-Schnittstelle®

HINWEIS: Das Kommunikationsmodul beinhaltet ein tber die Controller-Anwendung steuerbares Relais fiir die Aktivierung /
Riicksetzung des angeschlossenen Modems bzw. als zusatzlicher Digitalausgang.

(™ Vgl. Softwarebibliothek Modem_IEC.pll unter

C:\<Programs>\Schneider Electric\SoMachineHVAC\Catalog\FreeEvolution\PLC

@Vgl. Softwarebibliothek SMS_IEC.pll unter

C:\<Programs>\Schneider Electric\SoMachineHVAC\Catalog\FreeEvolution\PLC

Siehe Anleitung von TM171SW (SoMachineHVAC) fir Details.

HINWEIS:
Vgl. Kapitel Uber Parameter / Ordner RS232 PLUG-IN PASSIVE (siehe Kapitel 9 Parameter auf Seite 107).
Vgl. Kapitel Parameter / Ordner MODEM (siehe Kapitel 9 Parameter auf Seite 107).

RESET

RS232

Switch/Router

SoMachine HVAC software
Supervisor

TM171ARS232 TM171PDM27e

TM171EP27R

~24V
= 48V

Abb. 40. Modbus ASCIlI-Kommunikationsprotokoll mit TM171ARS232

52 EI00000002031 09/2015



3.5.4. TM171AETH / TM171AETHRS485

Das Ethernet-Kommunikationsmodul ermoglicht die Kommunikation fur den M171 Performance TM171PDM27e /
TM171PBM27R in einem Ethernet-Netzwerk tber das Modbus TCP/IP-Protokoll.
Der Anschluss gestattet:

» Die Netzverbindung zwischen verschiedenen Controllern und/oder Anwendungen fir den Austausch von Variablen und/
oder Parametern (Network)

+ Die Verbindung mit einem Uberwachungssystem (iber das Modbus TCP/IP-Protokoll
» Die Verbindung mit einem Entwicklungssystem IEC 61131-3 TM171SW (SoMachineHVAC)

HINWEIS:
In der Packung des Ethernet-Kommunikationsmoduls istdie MAC ADDRESS (als Balkencode und 12-stelliger alphanumerischer
Code) enthalten.

Vgl. Kapitel Parameter / Ordner ETHERNET PLUGIN PASSIVE (siehe Kapitel 9 Parameter auf Seite 107).

HINWEIS: Die Abschirmung des Ethernet-Steckers ist intern an die Funktionserde und daher an das Bezugspotenzial
der Ein- und Ausgangskanéle. Es ist zu berlicksichtigen, dass ein Ethernet-Kommunikationssystem weitere Massepunkte
aufweisen kann. Die Verbindung mehrerer Schutzerdepunkte in der gleichen Installation kann Stromschleifen und
Spannungsverschiebungen an leitenden Gerateteilen verursachen.

A WARNUNG
UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB

Die Anschlussschirme nicht an die Schutzerde (PE) oder Funktionserde (FE) der Installation anschlieR3en.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur Folge
haben.

CAN GS

CAN H
AN L
Power IN
SoMachine HVAC SoMachine HVAC =) | f
software software
Supervisor Supervisor
A 0
G ven |
Switch/Router  [— o~ [ o
{?— @ 1 Switch/Router
__________________ ]l
SN
TM171DGRP
Power
Ethernet . Ethernet <10m
Switch/Router
CAN GS CAN GS
[CANH
CAN L
Power OUT Power OUT
= =3
I— = P I— L 2
859
Fw m Ea:

TM171EP27R TM171AETH TM171

TM171EP27R

TM171AETHRS485 TM171PDM27e

<24V ¢ <24V
= 48V = 48V

Abb. 41. Modbus TCP/IP-Protokoll mit TM171AETH
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VPN nlcht erforderlich bei Anschluss iber DynDNS.

Protokoll Field Netzwerk
Max. 10 M171 Performance + 2 M171 Performance Display Graphics
) (TM171DGRP)
Modbus TCP Max. Modbus-Nachrichten = 128 / Anzahl angeschlossener M171
Performance

TM171DGRP

Switch/Router

Ethernet Ethernet

s Power OUT B 2 = g Power OUT

TM171AETH TM171AETH TM171AETH ™1

~24V ~24Vv ~24V
= 48V = 48V = 48V

Max 10

® @ » (10

Abb. 42. Modbus TCP/IP-Protokoll mit TM171AETH - Beschrankungen

3.5.5. Beispiel BACnet/IP

Protokoll Field Netzwerk

BACnet IP - Max. 4 M171 Performance

TM171DGRP

Switch/Router

Ethernet

CAN GS
CANH
CANL

g = Power OUT

pilh Power OUT

TMATAAETH TM171PDM27e TM171EP27R TMATAAETH  TM171PBM27e TMATAEP27R

BAcnet Supervisor

~24V ~24V
= 48V = 48V

Max 4

® ® O]

Abb. 43. BACnet IP-Protokoll tGiber Ethernet-Schnittstelle des M171 Performance
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WebVisu (WEB SERVER HTTP)

WebVisu ist ein M171 Performance TM171PDM27e¢, TM171PBM27R mit dem TM171AETH-Kommunikationsmodul.
Das Ethernet-Kommunikationsmodul verwendet ebenfalls das HTTP-Protokoll, d. h. ermdglicht den Zugriff auf einen im M171
Performance enthaltenen Webserver.

TM171SW (SoMachineHVAC ab V2.0) ermdglicht die Erstellung und Verwaltung von internen Webseiten in WebVisu (WEB
SERVER HTTP), d. h. einer regelrechten Miniatur-Website.

Die WEB-Funktionen bieten sowohl einen lokalen als auch dezentralen Zugriff Giber einen einfachen Browser. Durch die
Webverbindung stehen somit Dienste wie Fernablesung, Teleservice und Ferndiagnose sowie Alarmbenachrichtigungen per
E-Mail bereit.

Die wichtigsten WEB-Funktionen:

* Webbasierter Zugriff

» Fernablesung und Teleservice

» Lokale und Fernsteuerung der Anlagen inkl. Alarmmanagement

» Vorbeugende und vorausschauende Wartung

* Alarmbenachrichtigung per E-Mail

BeimEinsatzdieses Geréatsals Steuereinheitistbesondere Vorsichtgeboten. Sie missenangemessene Sicherheitsvorkehrungen

treffen, um unbeabsichtigte Folgen des gesteuerten Maschinenbetriebs und der SPS-Zustandsanderungen bzw. Anderungen
des Datenspeichers oder der Maschinenbetriebsparameter zu vermeiden.

A WARNUNG
UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB

» Konfigurieren und installieren Sie einen Mechanismus, durch den die dezentrale HMI lokal auf dem Gerat verwaltet
werden kann. Dadurch wird die lokale Steuerung des Gerats ungeachtet der dezentral an die Anwendung
gesendeten Befehle gewahrleistet.

» Sie mussen mit Anwendung und Gerat im Detail vertraut sein, bevor Sie eine dezentrale Steuerung Ihrer Anwendung
in Betracht ziehen.

» Treffen Sie die erforderlichen VorsichtsmaRnahmen, um sicherzustellen, dass Sie die richtige Maschine dezentral
bedienen, indem Sie eine klare, eindeutige Dokumentation innerhalb der Steuerungsanwendung und der
Fernverbindung bereitstellen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschéaden zur Folge
haben.

Vgl. Kapitel Parameter / Ordner ETHERNET PLUGIN PASSIVE (siehe Kapitel 9 Parameter auf Seite 107).

Web
Browser

Switch/Router

SoMachine HVAC
software
Supervisor

Web
Browser

TM171AETH TM171PDM27e

<24V
= 48V

SoMachine HVAC
software
Supervisor

Abb. 44. WebVisu (WEB SERVER HTTP) mit M171 Performance und TM171AETH
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BRIDGE

TM171SW (SoMachineHVAC) ermdglicht die Uberwachung der Controller Modicon M1710 oder bzw. von Drittanbieter-
Geraten, in der Regel Modbus/RTU-Slaves, wobei WebVisu (oder M171 Performance mit dem Kommunikationsmodul
TM171AETH) als Master-Modbus/RTU fungiert.

Insbesondere in einem TM171SW-Projekt (SoMachineHVAC) wird WebVisu als Element fur die Konvertierung des Modbus/
TCP- in das Modbus/RTU-Protokoll fir die Modbus-Befehle 0x03 und 0x10 verwendet.

Beispiel: Setzen Sie in TM171SW (SoMachineHVAC) die Verbindung mit Modicon M1710 als Modbus/TCP und geben Sie
dabei die IP-Adresse von WebVisu sowie die Modbus/RTU-Adresse des Modicon M1710-Slaves ein.

Web R
Switch/Router Browser | S—
Ethernet So=

\;
SoMachine HVAC software SoMachine HVAC software
Supervisor Supervisor

RS 485
485GS

485 —

485 +

Ethernet

TM171AETH TM171DBM27e

24V
= 48V

Slaves

Max 127

TM1710FM22R

EEeeeT

TM1710De22e

TM171PDM27e TM171PBM27e

Abb. 45. BRIDGE mit TM171AETH

TFTP (Trivial File Transfer Protocol)

Fir die Dateitbertragung in einem Ethernet-Netzwerk zwischen PC und Controller kann auch das TFTP-Protokoll aktiviert
werden.
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3.5.6. TM171AMB

DasRS485-KommunikationsmodulerméglichtDIN-schienenmontiertenM171/M172 Performance Controllerndie Kommunikation
Uber eine serielle RS485-Schnittstelle unter Verwendung des Modbus RTU Master/Slave-Kommunikationsprotokolls
zusatzlich zum seriellen RS485.

Der Anschluss gestattet:

+ Die Verbindung mit einem Uberwachungssystem (iber das Modbus RTU-Protokoll
» Die Verbindung mit einem Entwicklungssystem IEC 61131-3 TM171SW (SoMachineHVAC)
« Die Verbindung mit Modbus-Peripheriegeraten (z. B. TM171EPeeR)

Die zwei seriellen CAN-Schnittstellen (integriert und Kommunikationsmodul) stellen dasselbe Diensteniveau bereit.
M171 Performance verwaltet nur eine der beiden als Modbus-Master. Beide kénnen Modbus-Slaves sein.

CAN GS
CAN H
CAN L
Power IN

TM171DGRP l e

Modbus —
Master I' . 00
| I
S oo
RS485 Power
<10m
=2 i
485 +
CAN GS
SoMachine HVAC software
Supervisor
TM171AETHRS485
TM171ARS485

«» Power OUT
=, /e, ,.

Modbus /
Slave / -

/[

‘Ha // .W_L:E%

! TM171AMB

SRS O

TM171EP27R

TM171PDM27e

<24V
= 48V

Abb. 46. Modbus RTU-Protokoll mit TM171AMB
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3.5.7. TM171ARS485/ TM171AETHRS485

Der Anschluss ermdglicht M171 Performance Controllern die Verbindung mit einem BACnet-Uberwachungssystem unter
Verwendung des BACnet MS/TP-Kommunikationsprotokolls.

BACnet Node

TM171DGRP

Modbus
Master

n
o
3
p————————1,

T

SoMachine HVAC software
Supervisor

TM171AETHRS485
TM171ARS485

BACnet
MSTP

TM171EP27R BACnet Node BACnet Node

Abb. 47. BACnet MS/TP in RS-485-Netzwerk mit TM171ARS485 / TM171AETHRS485
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3.5.8. TM171ACAN

Das CAN-Kommunikationsmodul ermdglicht DIN-schienenmontierten M171/M172 Performance Controllern die Kommunikation
Uber eine serielle CAN-Schnittstelle unter Verwendung eines CAN-Protokolls zusatzlich zum bereits vorhandenen seriellen

CAN-Anschluss.

Das Modul erméglicht Folgendes:
+ Die Verbindung mit einem Uberwachungssystem iiber das CAN-Protokoll

» Die Verbindung mit einem Entwicklungssystem IEC 61131-3 SW (SoMachineHVAC)

« Die Verbindung mit Erweiterungen TMEPeeR

» Die Verbindung mit Geraten des Typs M171 Performance Display Graphic (TM171DGRP)

Die zwei seriellen CAN-Schnittstellen (integriert und Kommunikationsmodul) stellen dasselbe Diensteniveau bereit.

M171 Performance verwaltet nur eine der zwei Schnittstellen zur Steuerung von Erweiterungsmodulen.

Vgl. Kapitel Parameter / Ordner CAN PLUGIN PASSIVE (siehe Kapitel 9 Parameter auf Seite 107).

Supervisor

TM171ACAN TM171PDM27e

<24V

TM171EP27R

TM171EP27R

= 48V

Abb. 48. CAN-Protokoll mit TM171ACAN
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3.5.9. TM171APBUS

Das PROFIBUS-Kommunikationsmodul ermdglicht dem M171 Performance TM171PDM27e¢ / TM171PBM27R die
Kommunikation Uber eine serielle Profibus-Schnittstelle unter Verwendung des Kommunikationsprofils Profibus DP Slave V-0.
Der Anschluss ermdglicht die Verbindung mit einem Uberwachungssystem oder Master-Controller per Profibus-Protokoll.

CAN GS
CAN H
CAN L

Power IN
(O o bl

TM171DGRP

Master Profibus

Power
<10m

Profibus DP Slave V-0 Profibus DP Slave V-0

CAN GS

CAN GS

TM171APBUS TM171PDM27e TM171EP27R TM171APBUS  TM171PBM27e

TM171EP27R

24V
=48V

24V
= 48V

Abb. 49. Profibus-Protokoll mit TM171APBUS
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3.5.10. TM171ALON

Das LON-Kommunikationsmodul ermdglicht den DIN-schienenmontierten M171/M172 Performance Controllern die
Kommunikation Uber eine serielle LON-Schnittstelle unter Verwendung des Kommunikationsprotokolls LonWorkS (FFT-10).
Der Anschluss erméglicht die Verbindung mit einem Uberwachungssystem oder Master-Controller per LON-Protokoll.

I

TM171ALON

3

=

-

LON Interface

=

RT1
RT2
]

TM171PDM27e

<24V
= 48V

TM171ALON

Abb. 50. LON-Protokoll mit TM171ALON

HINWEIS: Das LonWorks-Kommunikationsmodul bietet Unterstiitzung fir bis zu 63 Knoten. Eine

Uberschreitung dieser Spezifikation kann einen elektrischen Uberlastzustand im M171ALON-
Kommunikationsmodul und folglich im Controller auslésen.

A WARNUNG
UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB

Die Obergrenze von 63 Knoten im TM171ALON-Kommunikationsmodul darf nicht Uberschritten werden.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschéaden zur Folge
haben.

Weitere Informationen zum LonWorks-Netzwerk finden Sie auf folgender Website:
www.echelon.com/technology/lonwork/
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3.6. Ethernet-Anschluss (fur M171 Performance Flush)

Der M171 Performance Flush ist auch nutzbar mit WebVisu.
Der Ethernet-Anschluss ermdglicht ebenfalls die Kommunikation per HTTP-Protokoll, d. h. den Zugriff auf einen im M171
Performance enthaltenen Webserver.

TM171SW (SoMachineHVAC ab V2.0) ermdglicht die Erstellung und Verwaltung von internen Webseiten in WebVisu (WEB
SERVER HTTP), d. h. einer regelrechten Miniatur-Website.

Die WEB-Funktionen bieten sowohl einen lokalen als auch dezentralen Zugriff Gber einen einfachen Browser. Durch die
Webverbindung stehen somit Dienste wie Fernablesung, Teleservice und Ferndiagnose sowie Alarmbenachrichtigungen per
E-Mail bereit.

Die wichtigsten WEB-Funktionen:
» Webbasierter Zugriff

» Fernablesung und Teleservice

» Lokale und Ferniiberwachung der Anlage inkl. Alarmmanagement

» Vorbeugende und vorausschauende Wartung

» Alarmbenachrichtigung mittels E-Mail

BeimEinsatzdieses Geréatsals Steuereinheitistbesondere Vorsichtgeboten. Sie mlissenangemessene Sicherheitsvorkehrungen

treffen, um unbeabsichtigte Folgen des gesteuerten Maschinenbetriebs und der SPS-Zustandsanderungen bzw. Anderungen
des Datenspeichers oder der Maschinenbetriebsparameter zu vermeiden.

A WARNUNG
UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB

» Konfigurieren und installieren Sie einen Mechanismus, durch den die dezentrale HMI lokal auf dem Gerat verwaltet
werden kann. Dadurch wird die lokale Steuerung des Gerats ungeachtet der dezentral an die Anwendung
gesendeten Befehle gewahrleistet.

» Sie missen mit Anwendung und Gerat im Detail vertraut sein, bevor Sie eine dezentrale Steuerung Ihrer Anwendung
in Betracht ziehen.

» Treffen Sie die erforderlichen VorsichtsmalRnahmen, um sicherzustellen, dass Sie die richtige Maschine dezentral
bedienen, indem Sie eine klare, eindeutige Dokumentation innerhalb der Steuerungsanwendung und der
Fernverbindung bereitstellen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschéaden zur Folge
haben.

Vgl. Kapitel Parameter / Ordner ETHERNET PLUGIN PASSIVE (siehe Kapitel 9 Parameter auf Seite 107).
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Abb. 51. WebVisu mit M171 Performance Flush
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BRIDGE

TM171SW (SoMachineHVAC) erméglicht die Uberwachung von Modicon M1710 oder M171P Controllern bzw.
Drittanbietergeraten, in der Regel Modbus/RTU-Slaves, wobei WebVisu (oder der M171 Performance Flush Logic Controller

mit dem Kommunikationsmodul TM171AETH) als Master-Modbus/RTU fungiert.

Insbesondere in einem TM171SW-Projekt (SoMachineHVAC) wird WebVisu als Element fur die Konvertierung des Modbus/
TCP- in das Modbus/RTU-Protokoll fir die Modbus-Befehle 0x03 und 0x10 verwendet.
Beispiel: Setzen Sie in TM171SW (SoMachineHVAC) die Verbindung mit Modicon M1710 auf Modbus/TCP und geben Sie
dabei die IP-Adresse von WebVisu sowie die Modbus/RTU-Adresse des Modicon M1710-Slaves ein.
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TM171PDM27e

SoMachine HVAC software

RS 485
485GS

Switch/Router

Ethernet

Web
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485 —

485 +

Power IN
O}
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24V

= 48V

S
SoMachine HVAC software
Supervisor

Max 127

al
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5
<

P oo oo - - - - - - - - e - - e - e s s e e e g

BRIDGE

Slaves

Abb. 52. WebVisu mit M171 Performance Flush

TFTP (Trivial File Transfer Protocol)
Fir die Dateilibertragung in einem Ethernet-Netzwerk zwischen PC und Controller kann auch das TFTP-Protokoll (Trivial File
Transfer Protocol) aktiviert werden.
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Kapitel 4

Eigenschaften

Alle Systemkomponenten der M171 Performance Logic Controller entsprechen den Anforderungen der Europaischen
Gemeinschaft (EG) fur offene Gerate. Sie missen in einem Gehause bzw. an einem Ort untergebracht werden, das bzw.
der den spezifischen Umgebungsbedingungen gerecht wird und die Gefahr eines unbeabsichtigten Kontakts mit gefahrlichen
Spannungen auf ein Minimum begrenzt. Es sind Gehause aus Metall zu verwenden, um die elektromagnetische Storfestigkeit
des Steuerungssystems der M171 Performance Cogic Controller zu gewahrleisten. Die Gerate entsprechen den in der
nachstehenden Tabelle angegebenen EG-Anforderungen.

A WARNUNG

haben.

UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB
Die in diesem Kapitel angegebenen Nennwerte dirfen keinesfalls Uberschritten werden.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschéaden zur Folge

Das Anlegen unsachgemafer Strom- oder Spannungstarken an die Analogeingénge und -ausgange kann eine Beschadigung
der elektronischen Schaltkreise zur Folge haben. Uberdies fiihrt der Anschluss einer Stromversorgungseinrichtung an einen
fur Spannung konfigurierten Analogeingang und umgekehrt ebenfalls zu Schaden an den elektronischen Schaltkreisen.

HINWEIS

BETRIEBSUNFAHIGES SYSTEM

* Legen Sie keine Spannung tber 11 VDC an die Analogeingadnge des Controllers bzw. des E/A-Erweiterungsmoduls
an, wenn diese fiir 0 bis 10 V konfiguriert wurden.

* Legen Sie keinen Strom ber 30 mA an die Analogeingange des Controllers bzw. des E/A-Erweiterungsmoduls an,
wenn diese fur 0 bis 20 mA oder fur 4 bis 20 mA konfiguriert wurden.

» Das angelegten Signal muss stets der Konfiguration des Analogeingangs entsprechen.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Gerateschaden zur Folge haben.

4.1. Allgemeine technische Daten

Standard Min. Max.
)
Versorgungsspannung' +24 VAC/DC i+2200/g/oder +48 VDC 21V 60 V
X 0

Versorgungsspannung TM171EP14R +24 VAC/DC +10 % NICHT ISOLIERT 20V 38V
Versorgungsfrequenz 50 Hz / 60 Hz -—-

22 VA /18 W (M171 Performance)
Verbrauch 16 VA/ 7 W max. (M171EP14R) N

5 W (M171 Performance Flush und

M171 Display Graphic)

Schutzklasse 2 - ---
Umgebungstemperatur bei Betrieb 25°C /77 °F -10°C /14 °F | +55 °C / +131 °F
Umgebungstemperatur bei Betrieb
des M171 Performance Display Graphic 25°C /77 °F -5°C /23 °F | +55°C/ +131 °F
(TM171DGRP)
Feuchtigkeit bei Betrieb (nicht kondensierend) 30 % 10 % 90 %
Lagertemperatur 25°C /77 °F -20°C/-4°F | +85°C/+185 °F
FeuchtigkeitbeilLagerung (nichtkondensierend) 30 % 10 % 90 %

" Far M171 Performance Flush / M171 Display Graphic (TM171DGRP):

TM171PDM27e / TM171PBM27R

Versorgung uber M171 Performance

64
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HINWEIS: Das von den M171 Performance Logic Controllern ausgehende Versorgungskabel muss so kurz wie moglich

sein.

HINWEIS

BETRIEBSUNFAHIGES SYSTEM

Die max. Lange des Versorgungskabels betragt 10 m.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Gerateschaden zur Folge haben.

Klassifizierung

Das Produkt entspricht folgenden harmonisierten
Vorschriften:

EN 60730-2-6 / EN 60730-2-9 / EN 60730-1

Konstruktionstechnisch als temperaturempfindliche

Verwendung elektronische Automatiksteuerung mit unabhangigem Einbau
Einbau Schalttafel, Wand oder auf DIN-Hutschiene
Aktion 1.B-1Y
Verschmutzungsgrad 2 (normal)
Uberspannungskategorie Il

NennstolRspannung 2500 V

Digitalausgange Siehe Gerateetikett
Feuerbestandigkeitsklasse D

Softwareklasse und -struktur A

Art der Abschaltung oder Trennung pro Kreis Mikro-Abschaltung

PTI des Isoliermaterials PTI 250 V

Elektrische Beanspruchungsperiode der Isolierteile

Lange Periode
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4.2. E/A-Eigenschaften

4.2.1. E/A-Eigenschaften M171 Performance

M171 Performance - Eigenschaften fir Ein- und Ausgange

Tvb und TM171PDM27R
Bez)é?chnun Nr. Beschreibung TM171PBM27R | TM171PDM27S
9 TM171EP27R
8 Optokoppler-Digitaleingange
Betriebsspannung +24 VAC/DC +20 % oder +48 VDC 20 %
Max. Stromaufnahme 5 mA
Digitaleingdnge 8 Die Digitaleingdnge konnen als Impulszéhler verwendet J v
DI1...DI8 werden. Die Dauer des (positiven wie negativen) Impulses
muss Uber 12 ms betragen.
Siehe Kapitel 8 Physikalische E/A- und
Schnittstellenkonfiguration auf Seite 92.
1 potenzialfreier Digitaleingang
S (Impulszahler + Frequenzerfassung)
Dlgll_tﬁlse_lrngD?ng 1 | Hinweis: Misst ein Signal mit maximaler Frequenz von 1 kHz. v v
Siehe Kapitel 8 Physikalische E/A- und
Schnittstellenkonfiguration auf Seite 92.
Digitale
Relaisausgange
mit gefahrlicher 2 Relais mit je 8 A/ 250 VAC v -
Spannung
DO1, DO2 7
Digitale
Relaisausgange
mit gefahrlicher 5 Relais mit je 5 A/ 250 VAC v -
Spannung
DO3...DO7
Digitale
Relaisausgange
mit gefahrlicher 2 Relais mit je 8 A/ 250 VAC - v
Spannung
DO1, DO2 5
Digitale
Relaisausgange
mit gefahrlicher 3 Relais mit je 5 A/ 250 VAC - v
Spannung
DO5, DO6, DO7
Digitale SSR-
Ausgénge
mit gefahrlicher 2 2 SSR mit je 1 A/ 250 VAC - v
Spannung
DO3, DO4
5 konfigurierbare Ausgéange 0-10 V / 4..20 mA / ON-OFF:
e 0.10V
2 % Skalenende - Min. Last 500 Q; 1 % Skalenende mit Last
Uber 5 kQ
e 4..20 mA
Analogausgange | g |2 9 Skalenende - Max. Last 400 Q v v
AO1...AO5
* ON-OFF
Max. Last 400 Q
Hinweis: AO4 und AOS5 sind als Open Collector
konfigurierbar. Siehe Kapitel 8 Physikalische E/A- und
Schnittstellenkonfiguration auf Seite 92.
Analogeingange
Al1 Al2 .
Al3 Al4 6 Siehe folgende Tabelle v v
Al5 Al6
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NTC (NK10) AT D)
10 kQ bei 25 °C (s )
(77 °F) DI (1) 10 kQ bei 25 °C 4-20 mA 0-10 V
(77 °F)
=L BETA Wert 3435
Al1 v v v -
Al2 v v v - -
Al3 V4 Vv V4 v V4
Al4 V4 v V4 v J
Al5 V4 v v V4 v
Al6 J v v v V4
. -40...+150 °C -50...+110 °C
Bereich (-40...+302 °F) (-58...+230 °F) 0...1000 0...1000
1% 1 % Skalenende
Genauigkeit 0,5 % Skalenende ) 0,5 % Skalenende Skalenende ° +
9 + 1 Stelle + 1 Stelle +
1 Stelle
1 Stelle
Auflésung 0,1°C - 0,1°C 1 Stelle 1 Stelle
Eingang 10 kQ 20 kQ 10 kQ 100 Q 21kQ
Impedanz
(1) DI Digitaleingang: Potentialfreier Digitaleingang
0-5V daQ
Ratlor(n1e)tr|sch PT1000 hQ (NTC) (PT1000)
Al1 -
Al2 - - - -
Al3 V4 V4 v v
Al4 V4 V4 J v
Al5 V4 V4 v v
Al6 J v J v
. -200...+800 °C
Bereich 0...1000 (-328...+1472 °F) 0...150 kQ 0...30 kQ
1 % Skalenende 0,5 % Skalenende 1 % Skalenende 1 % Skalenende
Genauigkeit + + + +
1 Stelle 1 Stelle 1 Stelle 1 Stelle
Aufldsung 1 Stelle 0,1°C 1hQ 1 daQ
Eingang 21 KQ 2kQ 10 kQ 2kQ
Impedanz

(1) 0-5 V Ratiometrisch. Strom max. 50 mA bei 5 V

Unter 8.1.1. Konfiguration Analogeingéange fiir M171 Performance auf Seite 93 finden Sie Anweisungen zu Offsets
und Kalibrierungen.
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4.2.2. E/A-Eigenschaften M171EP14R Performance
M171EP14R Performance - Eigenschaften fiir Ein- und Ausgange

L) [ N Beschreibung TMA71EP14R
Bezeichnung
Digitaleinasnge 4 NICHT ISOLIERTE Digitaleingange
9 gang 4 Betriebsspannung 24 VAC/DC +10 % (VAC: max. 38 VAC) v
DI1...DI4
Stromaufnahme max. 5 mA
Digitale
Relaisausgange 1 x5 A/ 250 VAC SPDT-Relais
mit gefahrlicher 4 3 x 3 A/ 250 VAC SPDT-Relais v
Spannung (gemeinsam max. 10 A)
DO1...D0O4
Analogausgange 2 Ausgénge 2 x 0-10 V: v
AO1...A02 4 % Skalenende - Min. Last 5 kQ; 2 % Skalenende mit Last tber 5 kQ
Analogeingange
Al1 Al2 4 Siehe folgende Tabelle v
Al3 Al4
NTC (NK10) NTC (103AT-2)
10 kQ bei 25 °C (77 °F) DI (1) 10 kQ bei 25 °C (77 °F) 4-20 mA 0-10V
BETA Wert 3435 BETA Wert 3435
Al1 v v v - -
Al2 N v v - -
Al3 v v v v v
Al4 J v v J v
. -40...+137 °C -50°...+110 °C
Bereich (-40..+278.6 °F) - (-58..230 °F) 0...1000 0...1000
0, 0,
o 0,5 % Skalenende 0,5 % Skalenende 1% Skalenende | 1% Skalenende
Genauigkeit +1 Stelle - +1 Stelle y y
1 Stelle 1 Stelle
Auflésung 0,1°C - 0,1°C 1 Stelle 1 Stelle
Eingang 10 kQ 10 kQ 10 kQ <200 Q >10 kQ
Impedanz
(1) DI Digitaleingang: Potentialfreier Digitaleingang
0-5V daQ PTC
1) AR (N, (PT1000) (KTY81)
Al1 - - - - v
Al2 - - - - v
Al3 J v Vv v Vv
Al4 v v J v v
. -200..+295 °C -50 °C ..+150 °C
Bereich 0...1000 (-328..+563 °F) 0..150 kQ 0...30 kQ (-58...+302 °F)
1 % Skalenende 0,5 % Skalenende 1 % Skalenende 1 % Skalenende 0,5 % Skalenende
Genauigkeit + + + + +
1 Stelle 1 Stelle 1 Stelle 1 Stelle 1 Stelle
Auflésung 1 Stelle 0,1°C 1hQ 1daQ 0,1°C
Eingang >20 kQ 2 kQ 10 kQ 2 kQ 2 kQ
Impedanz

(1) Ratiometrisch. Strom max. 50 mA bei 5V

Unter 8.1.1. Konfiguration Analogeingédnge fiir M171 Performance auf Seite 93 finden Sie Anweisungen zu Offsets
und Kalibrierungen.
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4.2.3. E/A-Eigenschaften M171 Performance Flush

M171 Performance Flush - Eigenschaften fiir Eingange

-
Typ und E %
Bezeichnung .. . .. . . ol
Fihler Beschreibung | Auflésung Genauigkeit Messbereich Impedanz Tl
Analogeingange s|E
| =
[
oo 0,5 % Skalenende
Al1 On-Board NTC 0,1 °C/°F +1 Stelle - 10 kQ N V4
om0 0,5 % Skalenende | -50...+110 °C
Fernbedienung NTC 103AT 0,1 °C/°F + 1 Stelle (-58...230 °F) 10 kQ
Al2
Y om0 0,5 % Skalenende | -40...+150 °C J| Vv
konfigurierbar ingl;g;if'fl(;n NTC NK103 0,1 °C/°F + 1 Stelle (-40...302°F) 10 kQ
D.I1.(1) - - - 20 kQ
1 % Skalenende
Fernbedienung | 420 MA | 1 Stelle '+ 1 Stolle 0...1000 1000 | v | -
Al3 1 % Skalenende
konfigurierbar NIGHT 0-5V (2) 1 Stelle +1 Stelle 0...1000 21 kQ -l -
. . 0,
inbegriffen 0.10V 1stelle | ! % Skalenende 1 455 21kQ | - | -
+ 1 Stelle
0,
On-Board- ((()),(‘:’)/1 =/00R|—’: £3 % [20...80 %]
Al4 OnBoard | it 00 | o0 9 | *5 % -.andere | 0-100 %RH - -l v
gang % 1000 (;)t) Stellen

(1) D.1. Digitaleingang, potenzialfrei.

(2) Strom max. 50 mA bei 5 V.

Unter 8.1.2. Konfiguration von Analogeingadngen fiir M171EP14R auf Seite 94 finden Sie Anweisungen zu Offsets und

Kalibrierungen.
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4.3. Display

M171 Performance TM171PDM27e, dezentrales Display und M171 Performance Flush:
» Mit LED-Hintergrundbeleuchtung

* 3 LEDs
LEDs und Hintergrundbeleuchtung tiber Anwendung steuerbar

4.3.1. M171 Performance Display Graphic / M171 Performance Flush display

Display Einfarbiges LCD-Grafikdisplay 128x64px mit LED-Hintergrundbeleuchtung
Gehause Boden + Rahmen aus Harz PC+ABS UL94 V-0, durchsichtige Frontseite, PE-Folientastatur

4.4. Serielle Schnittstellen

Seriell Beschreibung Hinweise Modelle
Max 50 m bei 500 kpbs; 200 m bei
il
. [ X ]
CAN CAN-Erweiterungsbus | Sofern erforderlich, setzen Sie einen

: M171 Performance Display Graphic
120-Q-Abschlusswiderstand an (TM171DGRP)

beiden Enden ein.

Wenn der Controller am Ende der
RS-485-Kommunikationsleitung
angeschlossen  wird, ist ein
120-Q-Abschlusswiderstand zwischen
RS485 2 x RS 485 seriell Leiter + und Leiter - der RS-485-| IM171Peeee
Schnittstelle einzusetzen. TM171EP27R

Nur eine serielle RS-485-Schnittstelle
kann jeweils als Modbus-Master
konfiguriert werden.

1 USB-Anschlussbuchse | Profil ,Mass Storage*

Typ A Externe Speichereinheit,
USB (Host) Formatierung FAT32 TM171Peecee
1 USB-Anschlussbuchse | Verbindung von PC und Gerat Uber
mini-B (Device) USB-Standardprofil CD
. In der Packung ist die MACADDRESS
ETHERNET ETHE“RA';'EJJSCT@;B@"G als Balkencode und 12-stelliger | M171 Performance Flush

alphanumerischer Code enthalten.

Achten Sie besonders auf die Verdrahtung der seriellen Schnittstellen. Eine falsche Verkabelung kann Betriebsunfahigkeit
zur Folge haben.

HINWEIS

BETRIEBSUNFAHIGES SYSTEM

* Gerate, die Uber die serielle Schnittstelle RS 485 kommunizieren, dirfen nicht an die Klemmen des CAN-
Erweiterungsbusses angeschlossen werden.

*  Gerate, die uber den CAN-Erweiterungsbus kommunizieren, dirfen nicht an die RS-485-Klemmen angeschlossen
werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Gerateschaden zur Folge haben.
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4.4.1. Kommunikationsmodul TM171Aeeee

Seriell Hinweise Klemmen
Digitalausgéinge Klemmen 1...3: abnehmbare
TM171ARS232 Nullmodem RS232 1 x SPDT-Relais 5 A / Schraubklemmen, Raster 5,
250 VAC Abgangsrichtung 90° fir Kabel mit
Querschnitt 2,5 mm?+ Verbinder DB9
. . . Abnehmbare Schraubklemmen,
TM171ACAN DOpXiEiLEJ esrsleller SerleII%Sf[::kncl)ttstke;lrle CAN Raster 3,81, Abgangsrichtung 90° fur
P PP Kabel mit Querschnitt 2,5 mm?
TM171AMB Doppelter serieller | Serielle Schnittstelle RS485 Abnehmbare Schraubklemmen,
TM171ARS485 Anschluss Optokoppler Raster 3,81, Abgangsrichtung 90 fir
Kabel mit Querschnitt 2,5 mm?2
ETHERNET-
TM171AETH Schnittstelle Modbus - RJ45-Stecker
TCP
Schnitstelle Modbus RUA5-Stecker
Serielle Schnittstelle RS485 Abnehmbare Schraubklemmen,
TM171AETHRS485 TCP X o e
- Optokoppler Raster 3,81, Abgangsrichtung 90° fir
Serielle ! .
. Kabel mit Querschnitt 2,5 mm?
Doppelschnittstellle
TM171ALON LON - -
Profibus
TM171APBUS DP Slave-V0 - -
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4.5. Spannungsversorgung

Die M171 Performance Logic Controller und zugehorigen Gerate erfordern Spannungsversorgungen mit einer
Bemessungsspannung von 24 VAC / 24 VDC oder 48 VDC. Es mussen Stromversorgungseinheiten/Transformatoren
mit Sicherheitskleinspannung (Safety Extra Low Voltage (SELV)) gemaR IEC 61140 verwendet werden. Bei diesen
Spannungsquellen miissen eine Potenzialtrennung zwischen den elektrischen Eingangs- und Ausgangskreisen sowie eine
einfache Trennung von der Masse (Erde), PELV- und anderen SELV-Systemen gewahrleistet sein.

A A GEFAHR

GEFAHR EINES ELEKTRISCHEN SCHLAGS UND/ODER EINER BETRIEBSUNFAHIGKEIT
DES GERATS BEI MASSESCHLEIFEN

» Verbinden Sie den 0-V-Anschluss der Spannungsversorgung des Gerats bzw. des Transformators in keinem Fall mit
einem externen Masseanschluss (Erdanschluss).

* \Verbinden Sie den 0-V- oder den Masseanschluss (Erdanschluss) der mit dem Gerat verbundenen Sensoren und
Stellglieder nicht mit einem externen Masseanschluss.

» Sofern erforderlich, verwenden Sie zur Speisung der vom Gerat isolierten Sensoren oder Stellglieder separate
Spannungsversorgungen/Transformatoren.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat schweren Verletzungen oder sogar Tod zur Folge.

Wenn der angegebene Spannungsbereich nicht eingehalten wird oder die effektive Trennung des an das Geréat
angeschlossenen SELV-Kreises nicht mehr gewahrleistet ist, kann das den ordnungsgemafRen Betrieb der Produkte
beeintrachtigen oder Gerateschaden und sogar Betriebsunfahigkeit verursachen.

A WARNUNG
UBERHITZUNGS- UND BRANDGEFAHR

» Die Gerate dirfen nicht direkt an die Netzspannung angeschlossen werden.

» Verwenden Sie fur die Spannungszufuhr fur die Gerate nur isolierte SELV-Spannungsversorgungen/Transformatoren.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur
Folge haben.

Fur die Versorgung des Gerats ist eine geeignete Stromversorgung/ein geeigneter Transformator mit folgenden Eigenschaften
erforderlich:

Spannung der Primarwicklung Spezifisch nach Anforderungen der Einheit bzw. des Installationslandes
Spannung der Sekundarwicklung | +24 VAC/DC +20 % oder +48 VDC +20 %
Versorgungsfrequenz VAC 50/60 Hz
Versorgung M?n. 18 W (M171 Performance)
Min. 5 W (M171 Performance Flush)

4.6. Mechanische Abmessungen

Lange (L) Tiefe (T) Hoéhe (H) Hinweise
mm mm mm
in in in
M171 Performance 140 61.6 110 )
TM171PDM27e / TM171PBM27R / TM171EP27R 5.51 242 4.33
M171 Performance TM171EP14R 2% g—'14% 3772 -
Kommunikationsmodul TM171Aeeee 1% g—'14% % -
M171 Performance Display Graphic (TM171DGRP) 160 10 96 )
M171 Performance Flush 3 0.39 3.8
Offnung fiir Tafeleinbau des M171 Performance 138 68
Display Graphic (TM171DGRP) oder M171 543 - 268 (+0,2 mm/-0,1 mm)
Performance Flush
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Kapitel 5

Benutzeroberflache M171 Performance

Die Frontseite des Geréats stellt die eigentliche Bedienoberflache zur Steuerung samtlicher Geratefunktionen dar.

5.1. Tasten und LEDs
Die aufgefiihrten Daten beziehen sich auf die Modelle TM171PDM27e.
Das Modul TM171PBM27R hat kein Display. Verwenden Sie den M171 Performance Display Graphic (TM171DGRP) zur

Bedienung des Controllers.
Das Erweiterungsmodul TM171EPeeR hat kein Display.

QDD

Abb. 56. TM171PDM27e

Die Tasten sind Uber die Controller-Anwendung programmierbar. StandardmaRig weist das Gerat ein Minimalment mit
folgenden Werkseinstellungen auf.

Nr. Legende Einmaliges Driicken (Driicken und Loslassen)
A * Rollt die Menuseite nach oben ab (Scroll up)
1 »  Wert vergrofRern / andern
AUF e Zum néchsten Label

* Rollt die Menuseite nach unten ab

» Zur/m nachsten Ebene/Meni (Zugriff auf Ordner, Unterordner, Parameter, Wert)
»  Wertanderungsmodus (Edit Mode) aufrufen/beenden

» Aktion ausfiihren

3 RECHTS > » Bewegt den Cursor nach rechts im Edit Mode

* Rollt die Meniseite nach unten ab (Scroll down)

2 OK

4 AB *  Wert verkleinern / &ndern
\Y% « Zum vorigen Label
» Mentoption beenden / Zurlick zum vorigen Men
5 “ » Bewegt Cursor nach links im Edit Mode
Beenden * (Drucken und Halten) Wertdnderungsmodus (Edit Mode) ohne Speichern

beenden

Die Tasten sind Uber die Anwendung programmierbar.
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StandardmaRig werden sie zur USB-Verwaltung verwendet - siehe entsprechenden Abschnitt zum USB-Handling (siehe
3.1.6. Serielle Anschliisse auf Seite 27).

LEDs Beschreibung

ABC Die LEDs A, B und C sind Uber die Controller-Anwendung programmierbar.

5.2. Ersteinschaltung

Beim Einschalten des Gerats erscheinen am Display zwei Seiten mit der Ubersicht des Systemstatus
(SYSTEM INFO).

SYSTEM INFO

HW
BIOS
DATE
BOOT
EEPROM
NOR FLASH OK
NAND FLASH OK
SDRAM OK
BATRAM OK
RTC OK
Plug-in None
USB-H OK
USB-D Service area

5.3. Menu

M171 Performance beinhaltet ein minimales Systemmenu (System Menu) fur die Konfiguration der Ein-/Ausgange, die
Anzeige der E/A-Werte und Aktionen fir die USB-Schnittstelle, soweit vorhanden (Modelle TM171PDM27e).

Die Benutzeroberflache ist nur in Englisch verfugbar.

5.3.1. System Menu

System Menu

BIOS Configuration
BIOS I/O Values
BIOS RTC Values
USB-Host Handling
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5.3.2. BIOS Configuration

Menii fur die Parameterkonfiguration. Siehe Kapitel 9 Parameter auf Seite 107.

BIOS Configuration

Analog Input

Analog Output
On-board RS485
On-board CAN

In der Tabelle werden die tber das LCD-Display (Modell TM171PDM27e) bzw. M171 Display Graphic (TM171DGRP)
konfigurierbaren Parameter veranschaulicht.
Das Mend fiir die Parameterkonfiguration ist System Menu > BIOS Configuration.

BIOS Configuration Ordner Parameter

Analog Input apis
INPUTS

Analog Output Olf#ﬁlfrosevn
On-board RS485 OQ'Sbf;g:d
On-board CAN Onc—;io,\? &

5.3.3. BIOS I/O Values

Zeigt die Werte der Eingénge (reine Anzeigewerte) und Ausgange (anderbare Werte) an.

BIOS 1/O Values

Analog Input

Analog Output
Digital Output
Digital Input

Die Eingange sind reine Anzeigewerte. Beispiel Digitaleingange:

Digital Input

DI1 Off DI5 Off
DI2 Off Dl6 Off
DI3 Off DI7 Off
Dl4 Off DI8 Off

Die Analog- und Digitalausgange sind anderbare Werte.

Markieren Sie die gewlinschte Ressource.

Rufen Sie mit der Taste OK den Edit Mode auf. Andern Sie den Wert mit AUF und AB. Ubernehmen Sie die Anderung mit OK.
Beispiel Analogausgange:

Analog Output 1/2

AO10,2 %
AO2 0,0 %
AO3 0,0 %
V Prev Next #
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Beispiel Digitalausgange:

Digital Output

DO1 On DO5 Off
DO2 Off DO6 Off
DO3 Off DO7 Off
DO4 Off

5.3.4. BIOS RTC Values
Angabe von Uhrzeit (HH: MM: SS) und Datum (TT / MM / JJ) der internen Uhr.

BIOS RTC Values

16 :50 : 56
30/10/10

RTC set

OK.

Markieren Sie den zu andernden Wert.

Rufen Sie mit der Taste OK den Edit Mode auf. Andern Sie den Wert mit AUF und AB. Ubernehmen Sie die Anderung mit OK.
Markieren Sie RTC update und aktualisieren Sie die Uhr mit OK.

BIOS RTC Values

17 : 50 : 56
31/10/10

RTC update

5.3.5. USB-Host Handling

Mit diesem Menu konnen Sie einige Aktionen fiir die Projektdatei ausfihren.

USB Typ A (HOST) - USB-Stick.

USB-Host Handling

USB--> M171 PERFORMANCE
M171 PERFORMANCE--> USB

HINWEIS: Die beiden USB-Schnittstellen diirfen nicht gleichzeitig benutzt werden.
Beschreibung des Meniis

M171 PERFORMANCE --> USB
Men fir den Download der Parameter auf USB-Stick.
Die Aktion ist nur fir die-BIOS Parameter auszufiihren:

¢ Parameter
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USB -> M171 PERFORMANCE
Men fir den Upload von Parametern, Anwendung und Meni von einem USB-Stick in den M171 PERFORMANCE.
Die Aktion ist fiir jede Entwicklungsdatei von TM171SW (SoMachineHVAC) und fiir die BIOS-Parameter getrennt auszuflihren:

¢ Application
¢ User Interface
¢ Connection

* Parameters
Grundlagen

1. Priifung des USB-Sticks

« SchlieRen Sie den USB-Stick an den PC an.

» Dieser muss die Formatierung FAT32 aufweisen.

* Wahlen Sie Arbeitsplatz.

» Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den Wechseldatentrager.

» Wahlen Sie Eigenschaften und Uberprifen Sie den Typ des Dateisystems: FAT32.

N

Erstellung der Datei PARAM.DAT

Verwenden Sie das Menii:
M171 PERFORMANCE --> USB

« Schlieflen Sie den USB-Stick an.

+ Wahlen Sie M171 PERFORMANCE --> USB.
Verfugbar ist nur die Option Parameters.

USB-Host Handling

M171 PERFORMANCE-->USB

USB Host->M171 PERFORMANCE

Parameters

Nach erfolgter Aktion enthalt der USB-Stick die Datei PARAM.DAT.
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3. Kopie der Datei vom M171 PERFORMANCE in einen PC

USB-Anschluss Typ mini-B (DEVICE)

SchlieRen Sie den M171 Performance an einen PC oder ein Drittanbietergerat liber ein geeignetes USB-Kabel vom Typ
mini-B an.

Die Aktionen erfolgen vom PC oder einem anderen Gerat aus.

M171 Performance stellt folgende Dateien fiir die Kopie in einen PC und die anschlieRende Ubertragung auf einen USB-Stick
bereit:

Datei Entwicklungsumgebung Beschreibung Hinweis
HMIIEC.COD User Interface Meni
PLCIEC.COD Application Controller-Anwendung Nach dem Neustart d?s M171
Performance verfugbar
CONNEC.PAR Connection Netzwerk-Konfigurationsdatei

4. Erstellung der Datei UPLOAD.TXT
Die Datei UPLOAD.txt kann mithilfe eines beliebigen Texteditors mit folgendem Inhalt erstellt werden:

Beispiele von Dateinamen auf UPLOAD.ixt

Beispiel UPLOAD.txt Beispiel 03UPLOAD.txt
; Application PLCIEC.COD ; Application O03PLCIEC.COD
; User Interface HMIIEC.COD ; User Interface 03HMIIEC.COD
; Connection CONNEC.PAR ; Connection O03CONNEC.PAR
; Parameters PARAM.DAT ; Parameters O03PARAM.DAT
; User Interface Remote HMIREM.KBD ; User Interface Remote 03HMIREM.KBD

Den einzelnen Dateien kann ebenfalls die dezentrale Schnittstelle hinzugefligt werden, sofern verfligbar.
Bei mehreren M171 Performance ist die Aktualisierung mittels Dip-Schalter zu verwalten.

Die Dateinamen beinhalten ein Prafix 00, 01, 02, 03 usw., wobei der M171 Performance die entsprechende Datei nur |adt,
wenn sie mit der Einstellung der Dip-Schalter ibereinstimmt.

Beispiel: 4 Dateien auf USB-Speicherstick

Die Dateien HMIIEC.COD und 00HMIIEC.COD sind identisch.

Dateien auf ITZEENLCT
M171 Beschreibung Hinweis
USB
Performance

HMIIEC.COD 00 In M171 Performance geladene Parameterdatei Siehe vorigen Fall
00HMIIEC.COD 01 NICHT in M171 Performance geladene Parameterdatei
01HMIIEC.COD 01 In M171 Performance geladene Parameterdatei
02HMIIEC.COD 01 NICHT in M171 Performance geladene Parameterdatei
02HMIIEC.COD 02 In M171 Performance geladene Parameterdatei

Beispiel: 1 Datei auf USB-Stick

Dateien auf RIEsEEhale]
M171 Beschreibung Hinweis
USB
Performance
02HMIIEC.COD 01 NICHT in M171 Performance geladene Parameterdatei | =5 Srseheint file not

present®.
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5. Laden der Datei auf USB-Stick
Folgende Dateien werden auf dem USB-Stick gespeichert:

Datei Entwicklungsumgebung Beschreibung Hinweis

Es kann ebenfalls die dezentrale Schnittstelle
hinzugefiigt werden, sofern erforderlich.

HMIIEC.COD User Interface Meni Nach dem Neustart des M171 Performance
verflgbar
PLCIEC.COD Application Controller-Anwendung
N " Nach dem Neustart des M171 Performance
CONNEC.PAR Conncection Netzwerk- verfiigbar
Konfigurationsdatei
PARAM.DAT Parameters Parameter USB Typ A (HOST)

Sofortige Aktualisierung ohne Neustart

Lboot“-Datei flir den Der USB-Stick muss die Datei UPLOAD.TXT

UPLOAD.TXT / Parameter-Upload enthalten.

Folgendes Menii kann nun verwendet werden:

USB --> M171 PERFORMANCE

» Schlief’en Sie den USB-Stick an.
« Wahlen Sie USB -> M171 PERFORMANCE.

» Wahlen Sie die gewlinschte Option.

USB-Host Handling

USB-->M171 PERFORMANCE

USBHost->M171PERFORMANCE

Application
User Interface
Connection
Parameters

Bei erfolgreich ausgefuhrter Aktion erscheinen folgende Bildschirmseiten:

USBHost->M171 PERFORMANCE

USBHost->M171 PERFORMANCE

Processing @ Completed

Ist die Datei nicht vorhanden, erscheint folgende Meldung:

USB Host->M171 PERFORMANCE

File not present.
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Ist der USB-Stick nicht vorhanden, erscheint folgende Meldung:

USB - M171 PERFORMANCE

USB drive not present.

Dateiverwaltung ohne Menii
Sind weder Basismenu noch Display (Modell TM171PBM27R) vorhanden, kénnen Sie die Dateien auch automatisch laden.

HINWEIS: Der USB-Stick muss die Datei UPLOAD.TXT enthalten (USB drive).
SchlieRen Sie den USB-Stick an.

Die Dateien auf dem Stick werden automatisch in den M171 Performance geladen.
Die LEDs der Benutzeroberflache verhalten sich hierbei folgendermalen:

LED Upload
Rot Blinkt 2 Sekunden Vorgang nicht erfolgreich
Gelb Ein Lauft
Grin Blinkt 2 Sekunden Erfolgreich abgeschlossen

Ziehen Sie den USB-Stick ab, wenn alle LEDs erloschen sind.
Schalten Sie das Gerat aus und wieder ein, um den Datendownload abzuschlieRRen.
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Kapitel 6

Benutzeroberflache M171 Performance Display Graphic

Die Frontseite des Controllers stellt die eigentliche Bedienoberflache zur Steuerung séamtlicher Geratefunktionen dar.

a b W N=-

Scheider

6.1. Tasten und LEDs

Abb. 57. M171 Performance Display Graphic (TM171DGRP)

Die Tasten sind Uber die Controller-Anwendung programmierbar. StandardmaRig weist das Gerat ein Minimalmeni mit
folgenden Werkseinstellungen auf:

Nr. Legende I?_inmaliges Driicken
(Driicken und Loslassen)
Rollt die Meniiseite nach oben ab (Scroll up)
A Zurlck zur Vorseite (z. B. 1/3 €2/3)
! AUF Wert vergroRern / andern
Zum néchsten Label
Rollt die Menuseite nach unten ab (Scroll down)
) oK Zur/m nachsten Ebene/Meni (Zugriff auf Ordner, Unterordner, Parameter, Wert)
Wertanderungsmodus (Edit Mode) aufrufen/beenden
Aktion ausfiihren
3 RECHTS > Bewegt den Cursor nach rechts im Edit Mode
Rollt die Menlseite nach unten ab (Scroll down)
AB Vor zur nachsten Seite (z. B. 1/3>2/3)
4 NA Wert verringern / andern
Zum vorigen Label
Mentoption beenden / Zurlick zum vorigen Menu
5 Bee:den Bewegt Cursor nach links im Edit Mode
(Dricken und Halten) Wertdanderungsmodus (Edit Mode) ohne Speichern
beenden
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Menii DIA(GNOSE)

M171 Performance Display Graphic (TM171DGRP) ist werkseitig mit einem als DIA (DIAGNOSE) bezeichneten und beim
Einschalten des Gerats angezeigten Menu ausgestattet.

Sobald eine Controller-Anwendung oder ein HMI-Menu von TM171SW (SoMachineHVAC) geladen wurde, besteht die
Hauptanzeige aus dem mit TM171SW (SoMachineHVAC) erstellten Anwendungsmend.

In diesem Fall ist fir den Zugriff auf das Menu DIA folgendermalen zu verfahren:

Nr. Tastenkombination Ca. 3 Sekunden lang driicken
AB
415 “ Zugriff auf das MenUl DIA
Beenden

Zum Zuruckspringen zum Menu der Controller-Anwendung die Seite ,HMI Management” 6ffnen, L1 wahlen und die Taste
OK dricken.
Siehe 6.4. Remote Interface auf Seite 84.

Die LEDs konnen Uber die Controller-Anwendung programmiert werden.

LEDs Beschreibung
ABC Die LEDs A, B und C sind Uber die Controller-Anwendung programmierbar.

6.2. Ersteinschaltung

Beim Einschalten des Geréts erscheinen am Display zwei Seiten mit der Ubersicht des Systemstatus (SYSTEM INFO).

SYSTEM INFO

HW
BIOS
DATE
BOOT
EEPROM
NOR FLASH OK
SDRAM OK

Das System sucht aulRerdem die Controller-Anwendung sowie das lokale Mend...
Sofern vorhanden, erscheint am Display das Men:

HMI searching

DIA
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6.3. Menu DIA

Das Standardmen( DIA(GNOSE) des M171 Performance Display Graphic (TM171DGRP) ermdglicht die Verwaltung der
Systemparameter (BIOS parameters) und der dezentralen Schnittstelle (HMI).

Das Menu DIA unterstitzt standardmaRig 5 Sprachen: Englisch, Italienisch, Deutsch, Spanisch und Franzésisch.

Zur Anderung der Sprache: BIOS Parameter > Display

M171 Display Graphic

BIOS Parameter
HMI Management

6.3.1. BIOS Parameter

Menti fur die Parameterkonfiguration. Siehe Kapitel 9 Parameter auf Seite 107.

Gegeniber der Parametertabelle im entsprechenden Kapitel und in TM171SW (SoMachineHVAC) enthalt dieses Meni
weniger Eintrage.

Beispiel fiir die Anderung der Sprache:
BIOS Parameter > < Taste OK > Display 1/3 > < Taste OK > Edit Mode < Taste AUF/AB > Sprache wahlen < Taste OK >
< Taste < >

BIOS Parameter Display Display

Display Language

Summer @ Italiano English

CAN

Siehe Parameter Display/Hmi_Language.

6.3.2. HMI Management
Siehe 6.4. Remote Interface auf Seite 84.

6.4. Remote Interface

M171 Display Graphic

Language: 0 1

HMI Management

6.4.1. Language

In diesem Bereich wird die Uber die Benutzeroberfliche von TM171SW (SoMachineHVAC) definierte Sprache des
Fernmends eingestellt.

Anzahl und Reihenfolge der Sprachen sind durch die/das entsprechende Anwendung/Menu festgelegt.

Siehe Parameter HMI Management/Hmi_Language (siehe Kapitel 9 Parameter auf Seite 107).

6.4.2. 11

Zum Zurlckspringen zum MenU der Controller-Anwendung wahlen Sie das Symbol 11 und driicken die Taste OK.
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6.4.3. HMI Management

Diese Seite veranschaulicht die Konfiguration der Remote-Seite:

M171 Display Graphic

Datei: HMIREM.KBD 11
Id: 0 =1
Com: CAN
Addr: 124

Von diesen Seiten aus kann das entsprechende Menli gestartet (ausgefiihrt) werden — sofern vorhanden.

Wabhlen Sie 171 und driicken Sie die Taste OK.
Zum ,Laden” einer Remote-Seite dient 51
Klicken Sie nach der Wahl des gewtiinschten Menus auf L1, um das Menu einzublenden.

Remote-Seite laden

Seite laden?

Der Vorgang wird nicht
unterbrochen

Abbrechen OK

OK zum Laden, eine andere Taste zum Abbrechen driicken:

Remote-Seite laden

Vorgang lauft...
EEEEEEEE(]
80%

Das Laden kann mehrere Sekunden dauern.

Sind keine Remote-Seiten vorhanden, wird folgende Seite angezeigt:

Remote-Seite laden

Es sind keine

Remote-Seiten auf der
Karte

OK drlicken
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Kapitel 7

Benutzeroberflache M171 Performance Flush

Die Frontseite des Geréats stellt die eigentliche Bedienoberflache zur Steuerung samtlicher Geratefunktionen dar.

ABC

)
N

» @ @

0100

S
N Schpcider |
_ _J

Abb. 58. M171 Performance Flush

AaAbrh W NN=

Die Tasten sind Uber die Controller-Anwendung programmierbar. StandardmaRig weist das Gerat ein Minimalmeni mit
folgenden Werkseinstellungen auf.

7.1. Tasten und LEDs

Nr. Legende I?_inmaliges Driicken
(Driicken und Loslassen)
* Rollt die Meniseite nach oben ab (Scroll up)
R » Zurlick zur Vorseite (z. B. 2/10 « 3/10)
! AUF «  Wert vergroRern / andern
* Zum nachsten Label
* Rollt die Menlseite nach unten ab (Scroll down)
) oK » Zur/m nachsten Ebene/Menu (Zugriff auf Ordner, Unterordner, Parameter, Wert)
*  Wertdnderungsmodus (Edit Mode) aufrufen/beenden
» Aktion bestatigen
3 RECHTS > » Bewegt den Cursor nach rechts im Edit Mode
* Rollt die Menuseite nach unten ab (Scroll down)
4 AB » Vor zur nachsten Seite (z. B. 1/10 = 2/10)
NA » Wert verringern / andern
* Zum vorigen Label
» Menuoption beenden / Zurlick zum vorigen Men(
5 Bee:den » Bewegt Cursor nach links im Edit Mode
* (Driicken und Halten) Wertanderungsmodus (Edit Mode) ohne Speichern beenden
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M171 Performance Flush ist werkseitig mit einem als DIA (DIAGNOSE) bezeichneten und beim Einschalten des Gerats
angezeigten Menu ausgestattet.

Sobald eine Controller-Anwendung oder ein HMI-Menu von TM171SW (SoMachineHVAC) geladen wurde, besteht die
Hauptanzeige aus dem mit TM171SW (SoMachineHVAC) erstellten Anwendungsmend.

In diesem Fall ist fir den Zugriff auf das Menu DIA folgendermalen zu verfahren:

Tastenkombination Ca. 3 Sekunden lang driicken
AB
4+5 “- Zugriff auf das Menl DIA
Beenden

Die LEDs konnen Uber die Controller-Anwendung programmiert werden.

LEDs Beschreibung
ABC Die LEDs A, B und C sind Uber die Controller-Anwendung programmierbar.

Zum Zuruckspringen zum Menu der Controller-Anwendung die Seite ,HMI Management” 6ffnen, (7.3.2. HMI management
auf Seite 88), L1 wahlen und die Taste OK drlcken.
Siehe 7.4. Remote Interface auf Seite 90.

7.2. Ersteinschaltung

Beim Einschalten des Geréts erscheinen am Display zwei Seiten mit der Ubersicht des Systemstatus (SYSTEM INFO).

SYSTEM INFO

HW

BIOS

DATE

BOOT

EEPROM

NOR FLASH OK
NAND FLASH OK
SDRAM OK
BATRAM OK
RTC OK

Das System sucht aulRerdem die Controller-Anwendung sowie das lokale Mend...
Sofern vorhanden, erscheint am Display das Men:

PLC searching

HMI searching
CON loaded
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7.3. Menii DIA(GNOSE)

Das Meniu DIA des M171 Performance Flush ermdglicht die Verwaltung der Systemparameter (BIOS Parameter), der
dezentralen Schnittstellen (HMI), der Anzeige der E/A-Werte und der Uhr.

Das Menu DIA unterstitzt standardmaRig 5 Sprachen: Englisch, Italienisch, Deutsch, Spanisch und Franzgésisch.

Zur Anderung der Sprache: BIOS Parameter > Display

M171 Performance Flush

BIOS Parameter
HMI Management

Fuhlerwerte

Datum und Uhrzeit

7.3.1. BIOS Parameter

Menti fur die Parameterkonfiguration, siehe Kapitel 9 Parameter auf Seite 107.

Gegenuber der Parametertabelle im entsprechenden Kapitel und in TM171SW (SoMachineHVAC) enthalt dieses Menl
weniger Eintrage.

Beispiel fiir die Anderung der Sprache:
BIOS Parameter > < Taste OK > Display 1/3 > < Taste OK > Edit Mode < Taste AUF/AB > Sprache wahlen < Taste OK >
< Taste < >

Display Language Language
Summer # Italiano English
CAN

Siehe Parameter Display/Hmi_Language.

7.3.2. HMI management
Siehe 7.4. Remote Interface auf Seite 90.

7.3.3. Flihlerwerte

Zeigt die Werte der Eingédnge an (reine Anzeigewerte).
M171 Performance Flush verfligt Gber 3 Eingange.
Beispiel TM171PFEO3HR

Flhlerwerte 1/3 Fihlerwerte 2/3 Flhlerwerte 3/3
NTC innen NTC aulen Feuchtigkeitssensor
27,3 | | meeeeeeeee---- 43,38
°C, °F °C, °F RH%

Fir die Offset-Einstellung siehe 8.1.2. Konfiguration von Analogeingangen fiir M171EP14R auf Seite 94.
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7.3.4. Datum und Uhrzeit
Angabe von Uhrzeit (HH: MM: SS) und Datum (TT / MM / JJ) der internen Uhr.

Datum und Uhrzeit

14 :45:45
20/07/ 11

Aktualisieren

Zum Einstellen des Werts driicken Sie die Taste OK. Markieren Sie den zu andernden Wert.
Rufen Sie mit der Taste OK den Edit Mode auf. Andern Sie den Wert mit AUF und AB. Ubernehmen Sie die Anderung mit OK.
Wahlen Sie Aktualisieren und driicken Sie OK zum Aktualisieren der Uhr.

Datum und Uhrzeit

16 : 50 : 56
20/07 /11

Aktualisieren
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7.4. Remote Interface

M171 Performance Flush

Sprache: 0 Tl
HMI sel: Network
COM setting
HMI Management

7.4.1. Sprache

In diesem Bereich wird die Uber die Benutzeroberflache von TM171SW (SoMachineHVAC) definierte Sprache des
Fernmenis eingestellt.

Anzahl und Reihenfolge der Sprachen sind durch die/das entsprechende Anwendung/Menu festgelegt.

Siehe Parameter HMI Management/Hmi_Language.

742. 11

Zum Zuruckspringen zum Menu der Controller-Anwendung wahlen Sie das Symbol 11 und driicken die Taste OK.
Siehe 7.4.3. HMI sel auf Seite 90.

7.4.3. HMI sel

Ermdglicht die Einstellung des am Display anzuzeigenden Mends.

StandardmaRig sind KEINE HMI-Menus vorhanden (es ist lediglich das Menu DIA verflgbar).

Network: ist das 'lokale Men(' (lokales HMI) des M171 Performance Flush.

rem1...rem10: sind die auf max. 10 vernetzten M171 Performance-Geraten residenten Menus, die in den M171 Performance
Flush ,geladen® werden kdnnen.

M171 Performance Flush M171 Performance Flush

HMI sel: Network w HMI sel: rem1

M171 Performance Flush

HMI sel: rem10

Zum Blattern in den einzelnen Seiten verwenden Sie die Tasten AUF und AB.

Klicken Sie nach der Wahl des gewlinschten Menis auf L1, um das Menl einzublenden

Remote-Seite starten

Warten

Ist alles in Ordnung, erscheint das gewahlte Meni (Controller-Anwendung) am Display.
Falls das Men( nicht vorhanden ist, wird folgende Seite angezeigt:

ACHTUNG

Laden fehlgeschlagen

OK drticken
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7.4.4. COM-Einstellung

Diese Seite mit reiner Anzeigefunktion veranschaulicht die Konfiguration der seriellen Schnittstellen des M171 Performance
Flush.

M171 Performance Flush

CAN : 1. 500000
485s : 1. 38400.P81
ETH : 010.000.000.100

7.4.5. HMI Management

Diese Seite veranschaulicht die Konfiguration der 10 Remote-Seiten.

M171 Performance Flush M171 Performance Flush M171 Performance Flush
1/10 1/10 10/10

Datei: HMIREM.KBD 11 11 1
Id: 0 =21 Id: 0 =21 Id: 0 =21
Com: CAN Com: CAN Com: CAN
Addr: 125 Addr: 000 Addr: 000

Von diesen Seiten aus kann das entsprechende Menu gestartet (ausgefiihrt) werden — sofern vorhanden.
Wahlen Sie 171 und driicken Sie die Taste OK.

Von diesem Bereich aus kann das lokale Menii (Network) nicht gestartet werden.
Im Beispiel ist nur eine Remote-Seite vorhanden.

Zum ,Laden® einer Remote-Seite dient =.1.

Klicken Sie nach der Wahl des gewtlinschten Menus auf L1, um das Menu einzublenden.

Remote-Seite laden

Seite laden?

Der Vorgang wird nicht
unterbrochen

Abbrechen OK

OK zum Laden, eine andere Taste zum Abbrechen driicken.

Remote-Seite laden

Vorgang lauft...
EEEEEEEE]
80%

Das Laden kann mehrere Sekunden dauern.

Sind keine Remote-Seiten vorhanden, wird folgende Seite angezeigt:

ACHTUNG

Es sind keine

Remote-Seiten auf der
Karte

OK drlicken
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Kapitel 8
Physikalische E/A- und Schnittstellenkonfiguration

Von Zeit zu Zeit sind neue Eingangs- und Ausgangsmodule oder sonstige Gerate verfugbar, die im Folgenden nicht
dokumentiert sind. Informationen zu neuen Geraten erhalten Sie bei Ihrem lokalen Schneider Electric Vertreter.

HINWEIS

BETRIEBSUNFAHIGES SYSTEM

Aktualisieren Sie die Firmware des Controllers bei jeder Installation eines neu erschienenen E/A-Erweiterungsmoduls
oder einer anderen Komponente fiir dieses Gerat auf die neueste Version.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Gerateschaden zur Folge haben.

HINWEIS: Weitere Informationen zur Aktualisierung der Controller-Firmware erhalten Sie bei lhrem lokalen Schneider
Electric-Vertreter.

M171 Performance M171 Performance Flush

Konfigurierbar Uber Parameter
(siehe 8.1.2. Konfiguration von
Analogeingangen fir M171EP14R auf
Seite 94)

Konfigurierbar tber Parameter
Analogeingédnge | (siehe 8.1.1. Konfiguration Analogeingange fir M171
Performance auf Seite 93)

Konfigurierbar tber Parameter
Analogausginge | (siehe "8.2. Konfiguration Analogausgange fiir M171 -
Performance")

Konfigurierbar Gber Parameter
Digitaleingdnge (siehe 8.3. Konfiguration Digitaleingéange fiir M171 -
Performance auf Seite 97)

Konfigurierbar Gber Parameter
Digitalausgédnge (siehe 8.4. Konfiguration Digitalausgénge fir M171 -
Performance auf Seite 97)

Konfigurierbar tber Parameter
(siehe 9.1.1. Parameter TM171PDM27e¢ /| TM171PBM27R Konfigurierbar Gber Parameter
/I TM171EP27R auf Seite 108) (siehe 9.1.2. Parameter M171EP14R
oder Dip-Schalter auf Seite 119)
(siehe auf Seite 97)

Serielle
Schnittstellen

Das Anlegen falsche_l_' Spannungs- oder Stromwerte an Analogein- oder -ausgange kann zu Schaden an elektronischen
Schaltkreise fiihren. Uberdies flhrt der Anschluss einer Stromversorgungseinrichtung an einen fiir Spannung konfigurierten
Analogeingang und umgekehrt ebenfalls zu Schaden an den elektronischen Schaltkreisen.

HINWEIS

BETRIEBSUNFAHIGES SYSTEM

» Legen Sie keine Spannung tber 11 VDC an die Analogeingange des Controllers bzw. des E/A-Erweiterungsmoduls
an, wenn diese fur 0 bis 10 V konfiguriert wurden.

* Legen Sie keinen Strom Uber 30 mA an die Analogeingange des Controllers bzw. des E/A-Erweiterungsmoduls an,
wenn diese fur 0 bis 20 mA oder fir 4 bis 20 mA konfiguriert wurden.

» Das angelegten Signal muss stets der Konfiguration des Analogeingangs entsprechen.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Gerateschaden zur Folge haben.
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8.1. Analogeingange

M171 Performance und M171 Performance Flush weisen Analogeingange auf.

8.1.1. Konfiguration Analogeingéange fiir M171 Performance

Die 6 vorhandenen Analogeingénge sind mit Al1...Al6 bezeichnet.
Man kann - Uber Parameter - jedem Eingangstyp eine physische Ressource zuordnen (Temperaturfuhler, Digitaleingang,
Spannungs-/Stromsignal):

» 2 Eingénge sind als Temperaturfiihler (NTC-Fihler) oder Digitaleingdnge konfigurierbar.

* 4 Eingange (Al3...Al6) sind als Temperaturfiihler (NTC- oder PT1000-Fihler), Digitaleingdnge oder Strom-/
Spannungseingang (Signal 4-20 mA/ 0-10 V, 0-10 V, 0-5 V ratiometrisch) konfigurierbar.

Die Eingange sind entsprechend der folgenden Tabelle konfigurierbar:

Wert
Parameter | Beschreibung 0 1 2 3 4 5 6 7 8
o | Famler | PRET
Cfg_Ai1 A”a'°%ﬂ”9a”9 (N’\}‘JSS) potenzialfreier [(103AT)| ~ | ~ - - . -
Digitaleingang
Typ Fihler FL;T;er NTC
Cfg_Al2 |Analogeingang| NTC potenzialfreier Fihler - - - - - -
Al2 (NK103) Digitaleingang (103AT)
Typ Fuhler F‘;T;er NTC |[4-200-10 05V pT1000 | N daQ
Cfg_AI3 |Analogeingang| NTC potenzialfreier Fihler | mA | V | Ratiometrisch (NTC) | (PT1000)
Al3 (NK103) Dightaleingang (103AT)| (1) | (1) 1) (2) (3)
.. Fahler
Cfg_Al4 Analo.glg-z—;[iangang Fl:lj'klllgr als F,\il]:;l(ér 4-20(0-10 05V PT1000 | hQ daQ
- otenzialfreier mA | V | Ratiometrisch NTC PT1000
Al4 (NK103) Igigitaleingang (103AT) ( )| ( )
.. Fahler
Cfg_Al5 Analo;-)(;[i:)ngang Fltlj'rlllgr als F,\ilj-rl;lcér 4-20(0-10 05V PT1000 | hQ daQ
- otenzialfreier mA | V | Ratiometrisch NTC PT1000
Al5 (NK103) Igigitaleingang (103AT) ( )| ( )
.. Fahler
Cfg_Al6 Analo;;?ngang F§$|Cer als F,\ilj-rl;lc;r 4-20(0-10 05V PT1000 | hQ daQ
— otenzialfreier mA | V | Ratiometrisch NTC PT1000
Al6 (NK103) IF:))igitaIeingang (103AT) ( )| ( )

(1) (4-20 mA / 0-10 V / 0-5 V ratiometrisch

Min. Skalenwert Alx
e fur Stromfihler, Wert = 4 mA,

« fUr Spannungsfuihler 0-10 V, Wert =0 V,
« fur ratiometrische Fuhler (0+5 V), Wert = 10 % (entspricht 0,5 V)

Max. Skalenwert Alx
« flir Stromfiihler, Wert = 20 mA,
» flr Spannungsfiihler 0-10 V, Wert =0V,
« fur ratiometrische Fuhler (0+5 V), Wert = 10 % (entspricht 4,5 V)

(2) Cfg_AlIx = 7 Lesen des Widerstandswerts, in hQ eines am Eingang angelegten Widerstands bei Controller in NTC-
Konfiguration, d. h. durch Bildung eines Spannungsteilers mit einem Pullup-Widerstand von 10 kQ.

(3) Cfg_AlIx = 8 Lesen des Widerstandswerts in daQ eines am Eingang angelegten Widerstands bei Controller in PT1000-
Konfiguration, d. h. durch Bildung eines Spannungsteilers mit einem Pullup-Widerstand von 2 kQ.

Hinweis: Typischer Gebrauch mit eingangsseitigem Potentiometer.

Der Widerstandsbereich fiir die Konfiguration hQ (NTC) geht bis 150 K, fur die Konfiguration daQ (PT1000) bis 30 K.
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Parameter Bereich Beschreibung
FullScaleMin_AI3 -9999...+9999 Skalenanfangswert Analogeingang Al3
FullScaleMax_AI3 -9999...+9999 Skalenendwert Analogeingang Al3
FullScaleMin_Al4 -9999...+9999 Skalenanfangswert Analogeingang Al4
FullScaleMax_Al4 -9999...+9999 Skalenendwert Analogeingang Al4
FullScaleMin_AI5 -9999...+9999 Skalenanfangswert Analogeingang Al5
FullScaleMax_AlI5 -9999...+9999 Skalenendwert Analogeingang Al5
FullScaleMin_Al6 -9999...+9999 Skalenanfangswert Analogeingang Al6
FullScaleMaxAl6 -9999...+9999 Skalenendwert Analogeingang Al6

Die von den Analogeingangen gelesenen Werte kdnnen mit folgenden Parametern kalibriert werden:

Parameter Beschreibung E':,rl'lahse-it Bereich
Calibration_Al1 Differenzwert Analogeingang Al1 °C/10 oder °F/10 -180 ... 180
Calibration_AlI2 Differenzwert Analogeingang Al2 °C/10 oder °F/10 -180 ... 180
Calibration_AI3 Differenzwert Analogeingang Al3 - -1000 ... 1000
Calibration_Al4 Differenzwert Analogeingang Al4 - -1000 ... 1000
Calibration_AlI5 Differenzwert Analogeingang Al5 - -1000 ... 1000
Calibration_AlI6 Differenzwert Analogeingang Al6 - -1000 ... 1000

8.1.2. Konfiguration von Analogeingangen fur M171EP14R

Die 4 vorhandenen Analogeingange sind mit Al1...Al4 bezeichnet.

Uber Parameter kénnen Sie ,physikalisch® fiir jeden Eingangstyp eine physische Ressource (Fiihler, Digitaleingang,
Spannungs-/Stromsignal) einrichten.

Die Eingange sind paarweise (Al1, Al2 und Al3, Al4) konfigurierbar

Die Eingange sind entsprechend der folgenden Tabelle konfigurierbar:

Wert
Par |Beschreibung 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Cfg_Alx Typ Fuhler NTC [4-20]0-10 0-5V hQ daQ )
Analogeingang| NTC (E1)I) Fihler | mA | V |Ratiometrisch PT1000 (NTC)| (PT1000) (KI_DI_'\I'((é” 0\/5
x=1...4 Alx (NK103) (103AT)| (2) | (2) (2) (3) 4)

(1) DI-Eingang als potenzialfreier Digitaleingang
(2) 4-20 mA / 0-10 V / 0-5 V ratiometrisch

Min. Skalenwert Alx
e flr Stromflihler, Wert = 4 mA,
« fUr Spannungsfuhler 0-10 V, Wert =0V,
« fur ratiometrische Fuhler (0+5 V), Wert = 10 % (entspricht 0,5 V)

Max. Skalenwert Alx
e flr Stromfiihler, Wert = 20 mA,

» flr Spannungsfiihler 0-10 V, Wert = 10 V,
fir ratiometrische Fuhler (0+5 V) Wert = 90 % (entspricht 4,5 V)

(3) Cfg_AlIx = 7 Lesen des Widerstandswerts, in hQ eines am Eingang angelegten Widerstands bei Controller in NTC-
Konfiguration, d. h. durch Bildung eines Spannungsteilers mit einem Pullup-Widerstand von 10 kQ.

(4) Cfg_Alx = 8 Lesen des Widerstandswerts, in hQ eines am Eingang angelegten Widerstands bei Controller in PT1000-
Konfiguration, d. h. durch Bildung eines Spannungsteilers mit einem Pullup-Widerstand von 2 kQ.

Hinweis: Typischer Gebrauch mit eingangsseitigem Potentiometer.

Der Widerstandsbereich fiir die Konfiguration hQ (NTC) geht bis 150 K, fur die Konfiguration daQ (PT1000) bis 30 K.

94 EI00000002031 09/2015



Zulassige Konfigurationen fiir Analogeingdnge

Die Paare (Al1, Al2) und (Al3, Al4) sind gemal der nachstehenden Tabelle zu konfigurieren.

Die ausgefilliten Zellen enthalten zulassige Werte. Leere Zellen verweisen auf eine ungultige Kombination.
Bei der Verwendung einer ungtltigen Konfiguration wird der Fehler 0x8003 fiir die Fuhler-Bereichskonfiguration

ausgegeben.
Cfg_Al1/ Cfg_AI3
0 1 2 B 4 5 6 7 8 9 10
Flhler NTC hQ
0 NTC DI Flhler - - - - (NTC) - - -
(NK103) (103AT)
Flhler NTC hQ
1 NTC DI Flhler - - - - (NTC) - - -
(NK103) (103AT)
Fahler NTC hQ
2 NTC DI Fahler - - - - (NTC) - - -
(NK103) (103AT)
3 ) ) ) 4-20 mA ) ) ) ) ) ) )
0-10
= 4 - - - - Y, - - - - - -
<I
5 05V
o 5 - - - - - Ratiometrisch - - (PT1000) - 0-5Vv
EI
o daQ
S |6 ; - - - - - PT1000 | lpT1000)| - -
Flhler NTC hQ
7 | NTc | D | Fibler | - - - - ooy | - (KFT’L%) ;
(NK103) (103AT)
daQ
PT1000 PTC
8 - - - - - - - (PT1000) (KTY81) -
daQ
PT1000 PTC
9 - - - - - - - (PT1000) (KTY81) -
0-5V
10 - - - - - Ratiometrisch - - - - 0-5V
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8.1.3. Konfiguration Analogeingéange fiir M171 Performance Flush

Die Eingange sind entsprechend der folgenden Tabelle konfigurierbar:

. Werte
Parameter | Beschreibung 0 1 2 3 2 5
Eingangstyp . Fihler "
Cfg_Ai1 Analog Flhler NTC als potenzialfreier Fahler NTC - - -
(NK103) S (103AT-2)
Al1 Digitaleingang
Eingangstyp . Fuhler "
Cfg_Al2 Analog FL;E';: (')\131;0 als potenzialfreier F{;%'g;.’: ;)C - - -
Al2 Digitaleingang
Eingangstyp
Cfg_AI3 Analog - - - 4-20 mA 0-10V 0-5V
Al3
Parameter Bereich Beschreibung
FullScaleMin_AI3 -9999...+9999 Skalenanfangswert Analogeingang Al3
FullScaleMax_AlI3 -9999...+9999 Skalenendwert Analogeingang Al3

Temperatur- und Feuchtigkeitsmessung mitsamt Genauigkeiten und Toleranzen beziehen sich auf den Einbaupunkt der
Fahler im Gerat.

Sollen diese Messungen auf Luftbedingungen auferhalb des Gerats, z. B. auf eine Umgebungsmessung bezogen
werden, sind von den Installations- und Einsatzbedingungen des Geréats abhangige Offset-Parameter (Differenzwert) zu
berlcksichtigen. Vom Benutzer einstellbare Differenzwerte, also Kalibrierungsparameter:

Parameter Beschreibung MaRBeinheit Bereich
Calibration_Al1 Differenzwert Analogeingang Al1 °C/10 oder °F/10 -180 ... 180
Calibration_AI2 Differenzwert Analogeingang Al2 °C/10 oder °F/10 -180 ... 180
Calibration_AI3 Differenzwert Analogeingang Al3 - -1000 ... 1000
Calibration_Al4 Differenzwert Analogeingang Al4 - -1000 ... 1000

Fir die (integrierten) On-Board-Fiihler sind ebenfalls Kompensationsparameter verfligbar:

Parameter Beschreibung MaReinheit Bereich
Innenkompensation Al1
Compensation_Al1 Unterschied zwischen AuRenlufttemperatur und Messung | °C/10 oder °F/10| -1000 ... 1000
des NTC-Fuhlers Al1
Innenkompensation Al4
Unterschied zwischen AuRentemperatur und T-Messung
Compensation_Al4 | des RH-Fuhlers Al4 (mit dieser Temperatur wird die relative | °C/10 oder °F/10| -1000 ... 1000
Feuchtigkeit anhand der psychrometrischen Diagramme
berechnet)

Die werksseitigen Standardeinstellungen dieser Offset-Werte gehen von einer typischen Installation mit Wandbefestigung der
Ruckplatte in nicht bellfteter Umgebung und vorwiegend abgeschalteter Hintergrundbeleuchtung des Displays aus. Unter
diesen Bedingungen werden folgende Einstellwerte erhalten:

Compensation_Al1 =-12,0 °C (10.4 °F)
Compensation_Al4 = -10,5 °C (13.1 °F)

Sollte aufgrund der Anwendungsbedingungen die Hintergrundbeleuchtung vorwiegend eingeschaltet sein, sind die Werte
folgendermafien zu andern:

Compensation_AI1 = -15,0 °C (5.0 °F)
Compensation_AIl4 = -13,0 °C (8.6 °F)

HINWEIS: Im Fall anderer Montagebedingungen empfiehlt sich eine Kalibrierung zum Zeitpunkt der Installation, wobei die
Unterschiede in punkto Temperatur und relative Feuchtigkeit zwischen der AuRenluft und den Innenfiihlern Gberpruft und ggf.
die Parameter Compensation_AIl1 / Compensation_Al4 korrigiert werden.

Es wird auf jeden Fall eine Prazision von + 1 °C bei der Temperaturmessung und von + 3 %RH bei der relativen Feuchtigkeit erzielt.
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8.2. Konfiguration Analogausgange fiir M171 Performance

Siehe Kapitel 3 Elektrische Anschliisse auf Seite 23 hinsichtlich Anzahl und Typ der Analogausgange und die auf den
Aufklebern des Controllers verwendeten Symbole.
Es sind 5 Analogausgange mit folgenden Eigenschaften vorhanden:

Konfiguration der Analogausgéange

AO1/AO5 AO2 AO3 AO4

Die Strom-/Spannungsausgange Strom-/ Strom-/ Strom-/
AO1 und AO5 werden paarweise konfiguriert. Spannungsausgang Spannungsausgang Spannungsausgang

Konfigurations-Submodus AO5
Nur, sofern AO1/A0O5 nicht
als Spannungsausgang konfiguriert sind
(Wert #2)

Ausgange AO1, AO2, AO3, AO4, AO5 konfigurierbar als:

* 0 = analoger Stromausgang 4-20 mA

* 1 =Ausgang als Schalter 0...20 mA (ON = max. 20 mA, OFF = 0 mA) fur Verbraucheransteuerung ON/OFF-Umschaltung
* 2 = analoger Spannungsausgang 0-10 V

Ausgidnge AO4, AO5 konfigurierbar als Open Collector-Ausgéange. Einstellungen:

e Cfg_AO4 = 1 (ON/OFF-Umschaltung)

e Cfg_AO1_AOS5 = 0 oder 1 (als Stromausgang konfiguriertes Ausgangspaar)

¢ SubCfg_AO5 = 1 (ON/OFF-Umschaltung)

» Ansteuerung Analogwert fir beide Ausgange = 0.

Fiir Enwickler, TM171SW (SoMachineHVAC) verwenden: Es wird verwiesen auf die Funktion sysAOasOC (target block) in
der Anwendungsbibliothek (Application Library) von TM171SW (SoMachineHVAC).

8.3. Konfiguration Digitaleingange fur M171 Performance

Es sind 8 Digitaleingdnge mit der Bezeichnung DI1...DI8 implementiert. Sie sind wie folgt gruppiert:
- DI1...DI4
- DI5...DI8

Jeder Eingang verflgt tber ein eigenes Bezugspotenzial.
Die Digitaleingdnge kdnnen als Impulszahler verwendet werden.
Die Dauer des positiven wie negativen Impulses muss tber 12 ms betragen.

Daruber hinaus ist ein potenzialfreier, schneller Digitaleingang (FAST) mit der Funktion Impulszahler verfugbar:
» Er liest die Anzahl von SchlieRvorgangen des am Eingang angelegten Kontakts.

* Er liest die Frequenz von 0,1 Hz bis maximal 1 KHz.

8.4. Konfiguration Digitalausgange fur M171 Performance

Siehe Kapitel 3 Elektrische Anschliisse auf Seite 23 hinsichtlich Anzahl und Leistung von modellspezifischen Relais
bzw. SSR sowie der auf den Etiketten im Lieferumfang des Controllers verwendeten Symbole.
» Die 7 Ausgange mit gefahrlicher Spannung (Relais) sind mit DO1...DO7 identifiziert.

* Die Modelle TM171PDM27S beinhalten 5 Ausgange mit gefahrlicher Spannung (Relais), mit der Bezeichnung DO1...DO3,
DOG6, DO7, wahrend die 2 SSR-Ausgénge als DO3...DO4 bezeichnet sind.
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8.5. Konfiguration der Schnittstellen mittels Dip-Schaltern fur M171
Performance

Dip-Schalter werden zur Konfiguration der entweder integrierten (OB) oder iber das Kommunikationsmodul TM171Aeeee
(PI) verfiugbaren seriellen Schnittstellen verwendet.

Seitlicher DIP-Schalter mit 4 Schaltstellungen

Alle Modelle TM171PDM27e¢, TM171PBM27R und die Erweiterungsmodule TM171EPeeR sind mit einem seitlichen
Dip-Schalter (Mikroschalter) ausgestattet.

4 3 21

4 DIP SWITCH

Dip-Schalter mit 6 und 10 Schaltstellungen

Hinter der Klappe der Frontblende bei den Modellen TM171PBM27R und den Erweiterungsmodulen TM171EPe eR befindet sich:
+ ein Dip-Schalter (Mikroschalter) mit 6 Schaltstellungen (SW2)

» ein Dip-Schalter (Mikroschalter) mit 10 Schaltstellungen (SW1)

TM171PBM27R
TM171EP27R / TM171EP14R

20 SWi1 Sw2
= =
I 109 8 7654321 6 543 21
o $ 10 DIP SWITCH 6 DIP SWITCH
(2

Heben Sie die Frontklappe mit einem Schlitzschraubendreher bzw. Fingernagel ab.
Lassen Sie die Frontklappe nach erfolgter Konfiguration einfach per Fingerdruck einrasten.

Dip-Schalter mit 4 Schaltstellungen im Vergleich mit Dip-Schalter mit 6 und
10 Schaltstellungen

SwWi1 SwW2

109 8 76 54321

10 DIP SWITCH 6 DIP SWITCH lcocesecholiog
mt\\‘t\\‘t\\‘t\\‘ \\‘t\\‘ \\‘t\\‘ \\‘A\\‘i }‘\‘t‘\‘t‘\‘i =]

HINWEIS. OFF=0 / ON=1
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8.5.1. Dip-Schalter TM171PDM27 ¢

Seitlicher DIP-Schalter mit 4 Schaltstellungen

Dient nur der seriellen Adressierung.
Die Adresse ergibt sich aus der Summe eines Parameterwerts (1) plus dem Uber den Dip-Schalter definierten Wert (16 Adressen).

Dip 4 Schaltstellungen
Serielle Adressierung Standard = 0 Dip-Wert Dip4 3 2 1
4 3 2 1 0 0 0 0 0
1 0 0 0 1
2 0 0 1 0
EEEN 3 o 0 1 1
LOW Address 15 p p 1 1
Adresse
Adresse LOW
Parameter (1) Standardparameter Standard = 0
Addr_RS485_0OB 1 4 3 2 1
Addr_CAN_OB 1
Addr_RS485 _PI 1
Addr_CAN_PI 1 * i i i i
Addr_RS232_PI 1
\p_4_ETH_PI 100 LOW Address
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8.5.2. Dip-Schalter TM171PBM27R

Address

TM171PBM27R max 127
I
Baud _ f(HIGH Address 4+LOW Address)

6 5 4|13 2 1

CAN Hlalufullul=t wgy SV/2
OB

CANPI 43 21
Protocol RS485 le
i RS232 PI
ETH PI LOW Address
1019 8|7 6 5|4 3 2 1

SWi1

l HIGH Address + LOW Addresa
~/

Address
max 255

Abb. 59. Dip-Schalter TM171PBM27R

Serielle Adressierung

Dip-Schalter mit 4 Schaltstellungen
Dient nur der seriellen Adressierung der Plug-In-Schnittstelle (Pl1).

Fur die Adressierung der integrierten (OB) seriellen Schnittstellen wird der Dip-Schalter mit 4 Schaltstellungen bei
TM171PBM27R nicht verwendet.

Die Adresse ergibt sich aus der Summe eines Parameterwerts (1) plus dem tber den Dip-Schalter definierten Wert (16 Adressen).

Dip 4 Schaltstellungen
Serielle Adressierung Standard = 0 Dip-Wert Dip4 3 2 1
43 2 1 0 2 2 2
1 0 0 0 1
i i i i 2 0 0 1 0
3 0 0 1 1
LOW Address 15 p p p p
Adresse
Parameter (1) Standardparameter A;::Zs; dLS\:)V
Addr_RS485_PI 1 4 3 2 1
Addr_CAN_PI 1
Addr_RS232_PI 1 N i i i i
Ip_4_ETH_PI 100
LOW Address
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Baud

Dip-Schalter mit 6 Schaltstellungen fiir TM171PBM27R
Die Ist-Baud-Rate CAN ergibt sich aus der Summe des Parameterwerts Baud_CAN_OB plus dem Wert der Dip-Schalter mit
3 Schaltstellungen (8 Werte).

Baudwahl CAN
OB
Standard = 500 Baud

Dip-

Wert Dip6 5 4 3 2 1

Baud

6 54/3 2 1
CAN swo 0 0 0 0 - - -

Ist-Baud-Wert CAN Baud-Wahl CAN

Standard = 500 Baud R e Standard = 0
2=500
3=250 Baud

6543 2 1
4=125 = Parameter Baud_CAN_OB | + CAN ﬁswz
5=125
6=50
Beispiel Standard 2 + 0

Serielle Adressierung CAN OB

Dip-Schalter mit 6 Schaltstellungen + Dip-Schalter mit 4 Schaltstellungen
Die Adresse ergibt sich aus der Summe des Parameterwerts Addr_CAN_OB plus dem Wert beider Dip-Schalter mit 6 und
4 Schaltstellungen (127 Adressen).

Dip 6 Schaltstellungen Dip 4 Schaltstellungen
Adresse HIGH Adresse LOW
Serielle Adressierung CAN OB Dip- . .
Standard = 1 Wert Dip6 5 4 3 2 1 Dip4 3 2 1
CAN  Address 0 - - - 0 0 0 0 0 0 0
max 127 1 - - - 0 0 0 0 0 0 1
fHicH Address 4 Low Address) | 2 - - - 0 0 0 0 0 1 0
6543 21 4321 3 - - - 0 0 0 0 0 1 1
LOWAddress 406 | - - - 1 1 1 1 1 1 | o
Adresse
Parameter HIGH+LOW Adresse - Standard = 0
Address
CAN max 127
Addr_CAN_OB + C s ESH1Address+ L‘?V\éAgdr?a
LOW Address
1 + 0
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Serielle Konfiguration RS485 OB
Dip-Schalter mit 10 Schaltstellungen

Dip-Wert | Dip10 7 6 5 4 3 2 1
0 0 - -1 -1 -1 -] -
Protokollwahl Protocol
Rs48503 RS485 10/9 8 76 543 2 1 .
Standard = 1 OB _ 1 1 - - - - - - -
Paritatswahl parily 0 - - - - - - - -
RS485 OB 109 8|7 6543 21
1 - - - - - - - -
Standara = | "3 YNNI -
EVEN 5 ) A U I I N AR
0 - 0 [o o] - - - -
Baudwahl saud 1 ' 0 0 1 N ' ' N
RS485 OB RS485 maa ot 2 - 0 1 0 - - - -
Standard = OB swi 3 - 0 1 1 - - - -
38400 Baud 2 i y 0 o - - - 5
5 - 110 |1 - - - B
Adresse LOW
Parameter Standardparameter Standard = 0
2 = ReserVIert RS48£WQO$8|9 87654321
Proto_RS485_OB + OB SW1
3 = Modbus RTU
Parity_RS485_OB 0 = NULL + Parity
109 8|76 543 21
=000 e -
2 =EVEN
0=9600
1=19200
Baud
Baud_RS485_OB 2=38400 . RS485 e ek 2 .
3=57600 OB
4=76800
5=115200

102
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Serielle Adressierung RS485 OB

Dip-Schalter mit 10 Schaltstellungen + Dip-Schalter mit 4 Schaltstellungen
Die Adresse ergibt sich aus der Summe des Werts beider Dip-Schalter mit 6 und 4 Schaltstellungen (255 Adressen).

Dip 10 Schaltstellungen Dip 4 Schaltstellungen
Adresse HIGH Adresse LOW
Serielle Adressierung Dio-
RS485 OB Weprt Dip10...5 4 3 2 1 Dip4 3 2 1
Standard = 1
0 - 0 0 0 0 0 0 0 0
10987654321 43 21 1 - 0 0 0 0 0 0 0 1
RSIBS  ememg 2 : o | o oo oo [1]o
OB UGH Address 4=LOW Addreﬂ 3 _ 0 0 0 0 0 0 1 1
V
Address
max 254
254 - 1 1 1 1 1 1 1 0
Adresse
Parameter Adresse LOW
Standard = 0
10987654321 4321
Add r_RS48 5_OB + OB uIGH Address 4+LOW Addreﬂ
-~
Address
max 254
1 + 0
HINWEIS: Von den aufgelisteten abweichende Dip-Schalter-Kombinationen sind nicht zulassig.
Zusammenfassend gilt fuir TM171PBM27R folgende Standardkonfiguration fur alle Dip-Schalter:
Dip-Schalter-Standardkonfiguration TM171PBM27R
1098 76543 21 654321 43 21
RS485

Abb. 60. Standardeinstellung

Serielle Konfiguration und Adressierung RS232 OB

Die Dip-Schalter mit 6 und 10 Schaltstellungen werden nicht verwendet.
Siehe Kapitel 9 Parameter auf Seite 107.
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8.5.3. Dip-Schalter Erweiterungsmodul TM171EP27R

Die Einstellung der seriellen Schnittstelle des Erweiterungsmoduls TM171EP27R erfolgt durch Konfiguration der Dip-Schalter
ohne Einsatz der ,internen® Parameter, siehe Kapitel 9 Parameter auf Seite 107.

DipSwitch Address
TM171EP27R
Baud__fHiGH Address 4 LOW Address)

6543 21

OFF OFF OF|
500

OFF o ON DEFAULT SETTING]
OFF ON OFF
125 43 21
OFF ON ON
125
PrOtOCOI N o m
50
LOW Address

RS485
RS232 PI
wSH Address = LOW Addnﬁ

~/

Address
max 255

115200

Abb. 61. Dip-Switch TM171EP27R

Baud
Dip-Switch mit 6 Schaltstellungen fiir TM171EP27R
Baudwahl CAN Dio-
OB und PI Baud wg " | pirs 5 4 3 2 1
Standard = 500 Baud
500 0 0 0 0 - - -
Baud
6 54/3 21 250 1 0 0 1 - - -
CAN swz2 125 2 0 1 0 - - -
125 3 0 1 1 - - -
50 4 1 0 0 - - -

Serielle Adressierung CAN OB und PI

Dip-Schalter mit 6 Schaltstellungen + Dip-Schalter mit 4 Schaltstellungen TM171EP27R
Die Adresse ergibt sich aus dem Wert beider Dip-Schalter mit 6 und 4 Schaltstellungen (127 Adressen).

. Dip 4
2112 igrceh:s';slt_ﬁ'(';‘;ge“ Schaltstellungen
Adresse LOW
Serielle Adressierung CAN Dio-
OB und PI Adresse Weprt Dip6 5 4 3 2 1 Dip4 | 3 2 1
Standard = 1 Baud
CAN  Addess 1 0 - - - foflofo] o [of[o]o
max 127 2 1 - - - o|lo]o 0 |o]| o] 1
friGH Address 4 Low Adaress) 3 2 - - - ojofo 0 joj1]o0
6543 21 43 2] 4 3 - - - o[o]o o |of1]1
LOW Address 127 126 - - - 1111 1 [1]1]o0
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Serielle Konfiguration RS232 Pl und RS485 OB
Dip-Schalter mit 10 Schaltstellungen

Dip- .
Protokoll Wert Dipi10 (9 | 8|7 | 6|5 |43 ]2]1
Reserviert flr
Protokollwahl Protocol Schneider 0 0 O IR R I D R U B
RS485 OB RS232 P s

Standard = 1 ModBus 1 1 R [ A U (R NN U N

RTU
Null 0 - oo | -)|-|-1|-1|-1|-1]-

Paritatswahl party 0dd
RS232 PI/ RSA85 w5 3 2 U q 1 - 01l 1 - - - - - R

RS4850B | Rs232 P|hSW1 (Ungerade)

Standard = Even
EVEN (Gerade) 2 - 1o -1-1-1|-1-1-1-

Even
9600 0 - -l-loflo]o]|-|-|-]-
Baudwahl boug 19200 1 - -l-1ofo| 1| -|-1|-]-
RS232 P1/ RS485 109876543 21 38400 5 B B B 0 1 0 i i B i

RS485 OB ﬁsm

Standard = Rozaz Pl 57600 3 - -l -0ty f-]--1-
38400 Baud 76800 4 - -l-f11l0]o0]|-|-|-]-
115200 5 - -l -11]lo]1]-1-1-]-

Serielle Adressierung RS485 OB und PI

Dip-Schalter mit 10 Schaltstellungen + Dip-Schalter mit 4 Schaltstellungen
Die Adresse ergibt sich aus der Summe des Werts beider Dip-Schalter mit 6 und 4 Schaltstellungen (255 Adressen).

. Dip 4
Dip 10 Schaltstellungen
Adresse HIGH s;:?::::'tgsxn
Serielle Adressierung CAN Dio-
OB und PI Adresse Wtrrt Dip10..5| 4 [ 3|2 |1 | pipa| 3| 2 | 1
Standard = 1 Baud
1098 76543 21 4321 L 0 _ 0 9 9 9 g 9 9 0
RS232 Pl 3 2 - 0j]0|j0foO 0 0 1 0
uGH AddressLOW Addreﬂ
—~/" 4 3 - 0ojo0j|j0foO 0 0| 1 1
Address
ot . . N [ . .
255 254 - 1 (1111 1 1 1 0
HINWEIS: Von den aufgelisteten abweichende Dip-Schalter-Kombinationen sind nicht zulassig.
Zusammenfassend gilt fur TM171EP27R folgende Standardkonfiguration fur alle Dip-Schalter:
Dip-Schalter-Standardkonfiguration TM171EP27R
10987654321 654321 43 21
0100100000

Abb. 62. Standardeinstellung
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8.5.4. Dip-Schalter Erweiterungsmodul TM171EP14R

4 312 1

CAN terminal resistors : LOW Address

HEEEEEEEER

Abb. 63. Seitlicher DIP-Schalter mit 4 Schaltstellungen

Wird verwendet fir:
»  Serielle Adressierung (Dip 1 und 2)
*  Leitungsabschluss (Dip 3 und 4)

Dip 4 Schaltstellungen
Addresse .
Serielle Adressierung = OITZ=4 Ci Dip4 3 2 1
Dip-Wert+1
1 0 - - 0 0
2 1 - - 0 1
3 2 - - 1 0
4 3 - - 1 1
CAN terminal [LOW Address Dip-Wert | Dip-Wert Dip4 3 2 1
resistors (Addresse) | (Addresse)
120 Q 120 Q 1 1 ) )
Abschluss Abschluss

Serielle Adressierung CAN OB

Die Adresse ergibt sich aus der Summe des Parameterwerts Addr_CAN_OB plus dem Wert der Dip-Schalter mit
4-Schaltstellungen (nur Dip 1 und 2).

Ist-Adresse CAN Parameter Addr_CAN_OB Adresswahl CAN
Standard = 1 Standard = 1 Standard = 0
1
2
CAN terminal | LOW Address
= Parameter Baud_CAN_OB | + resistors
max. 127

Beispiel Standard 1 + 0

Baud
Die Baud-Rate wird von Parameter Baud_CAN_OB gesetzt

Widerstande Leitungsabschluss
Dip-Schalter 3 und 4 = 1 verbindet L/H CAN-Leitungen mit Abschlusswiderstand 1209.
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Kapitel 9

Parameter

Die Parametrierung durch den Benutzer garantiert die volle Konfigurierbarkeit von Modicon M171P.
Die Einstellung erfolgt Gber:

» Tasten an der Frontseite von TM171PDM27e / M171 Performance Flush oder dezentrales M171 Display Graphic (TM171DGRP)
* PC und Software TM171SW (SoMachineHVAC)
In den folgenden Kapiteln werden alle Parameter nach Kategorie (Ordner) im Detail analysiert.

Fir M171 Performance enthalt die Parametertabelle alle im nichtfliichtigen Speicher abgelegten Konfigurationsparameter
far den Controller.

Fir M171 Performance Flush enthalt die Parametertabelle alle in TM171SW (SoMachineHVAC) und im Menu DIA / BIOS
Parameter verfigbaren Parameter zur Geratekonfiguration.

Verfliigbare Modbus-Befehle und Datenbereiche

Es sind folgende Befehle implementiert:

Modbus-Befehl Beschreibung des Befehls
3 (3 hex) Mehrere Register auf Client-Seite lesen
16 (10 hex) Mehrere Register auf Client-Seite schreiben
Gerate-ID lesen:
45 2B v aroer
Versions-ID

9.1. Parametertabelle M171 Performance

In der folgenden Tabelle werden die Spaltentberschriften der Parametertabelle beschrieben:

Spalte

Beschreibung

BEZEICHNUNG

Im Controller-Mend fiir die Parameter angezeigte Bezeichnungen.

ADRESSE PAR.WERT

Adresse des Modbus-Registers mit der Ressource, auf die zugegriffen werden soll.

DATEN-GROSSE

Nennt die Grolle des Datenwerts in Bit.

CPL

Verweist auf die Konvertierung des Registerwerts.
Gehen Sie zur Konvertierung folgendermafen vor:

» Bei einem Registerwert zwischen 0 und 32.767 stellt das Resultat den Wert selbst dar (Null
und positive Werte).

» Bei einem Registerwert zwischen 32.768 und 65.535 stellt das Resultat den Registerwert
abzliglich 65.536 dar (negative Werte).

* Bei einem Feld mit Angabe ,-1“ ist der aus dem Register gelesene Wert eine Zahl mit
Vorzeichen und muss daher konvertiert werden.

RESET (J/IN)

Gibt an, ob der Controller nach der Parameteranderung abgeschaltet und wieder eingeschaltet
werden MUSS.

« J = JA - der Controller MUSS nach der Parameteranderung abgeschaltet und wieder
eingeschaltet werden.

* Leer , “ = NEIN - das Gerat muss nach der Parameterdanderung NICHT abgeschaltet und
wieder eingeschaltet werden.

Definiert den Wertbereich des Parameters. Kann anderen Gerateparametern zugeordnet werden

BEREICH (Angabe durch Parameterbezeichner).
STANDARD Verweist auf die werkseitige Voreinstellung fur das Modell .
Gibt die MaReinheit der gemaR den Regeln der Spalte CPL konvertierten Werte an.
ME Die angegebene Maleinheit dient rein als Beispiel und kann je nach Anwendung variieren (z. B.

Parameter mit ME °C/bar kdnnten stattdessen auch in der ME %RH angegeben sein).
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9.1.1.

Parameter TM171PDM27¢ /| TM171PBM27R / TM171EP27R

g - ué E % o
2 k| o | |3 D S | .
5 L2 ¢ |5|h 2 y S | ¥
3 | B | |8 : : 5
(11] o x 'g
Ordner ACKNOWLEDGEMENT
Par_TAB  [15716 | WORD | - | J ﬁ‘i‘n‘f’;:i';‘[gss:_‘/’gghreibparameter 0 ... 65535 0 | Num
Par_POLI | 15717 [WORD | - | J | R0 o arameter 0..65535 | 2049 | Num
Gednderter Parameter
Flag zur Angabe der geanderten
Standardkonfiguration.
Par_PARMOD |15719| BOOL | - | - |+ 0= Parametrierung nicht geandert. 0..1 0 Num
* 1= mindestens ein Parameter
im Vergleich zur urspringlichen
Konfiguration geandert.
Ordner Al CALIBRATION
Gain_Ntc_Al1 15616 | WORD | - | - |Verstarkung Ai1 NTC Einstellung 0 ...65535 32768 | Num
Gain_Ntc_Al2 |15617 | WORD | - | - |Verstarkung Ai2 NTC Einstellung 0 ...65535 32768 | Num
Gain_Ntc_AI3 |15618 | WORD | - | - |Verstarkung Ai3 NTC Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Gain_PT1000_AI3 | 15619 | WORD | - | - |Verstdrkung Ai3 PT1000 Einstellung 0...65535 32768 | Num
Gain_5V_AI3 15620 | WORD | - [ - |Verstarkung Ai3 0-5 V Einstellung 0 ...65535 32768 | Num
Gain_10V_AI3 | 15621 | WORD | - | - |Verstarkung Ai3 0-10 V Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Gain_mA_AI3 15622 | WORD | - | - |Verstdarkung Ai3 4-20 mA Einstellung 0...65535 32768 | Num
Gain_Ntc_Al4 |15623 | WORD | - | - |Verstarkung Ai4 NTC Einstellung 0 ...65535 32768 | Num
Gain_PT1000_Al4 | 15624 | WORD | - | - |Verstiarkung Ai4 PT1000 Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Gain_5V_Al4 15625 | WORD | - | - |Verstdarkung Ai4 0-5 V Einstellung 0...65535 32768 | Num
Gain_10V_AIl4 |15626 | WORD | - | - |Verstdrkung Ai4 0-10 V Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Gain_mA_Al4 |15627 | WORD | - [ - |Verstarkung Ai4 4-20 mA Einstellung 0 ...65535 32768 | Num
Gain_Ntc_AI5 15628 | WORD | - | - |Verstiarkung Ai5 NTC Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Gain_PT1000_AI5 | 15629 | WORD | - | - |Verstarkung Ai5 PT1000 Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Gain_5V_AI5 15630 | WORD | - [ - |Verstarkung Ai5 0-5 V Einstellung 0 ...65535 32768 | Num
Gain_10V_AI5 |[15631| WORD | - | - |Verstérkung Ai5 0-10 V Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Gain_mA_AI5 [15632| WORD | - | - |Verstarkung Ai5 4-20 mA Einstellung 0 ...65535 32768 | Num
Gain_Ntc_Al6 |15633 | WORD | - | - |Verstarkung Ai6 NTC Einstellung 0 ...65535 32768 | Num
Gain_PT1000_AI6 | 15634 | WORD | - | - |Verstarkung Ai6é PT1000 Einstellung 0...65535 32768 | Num
Gain_5V_AI6 15635 | WORD | - | - |Verstarkung Ai6 0-5 V Einstellung 0 ...65535 32768 | Num
Gain_10V_AI6 |15636 | WORD | - | - |Verstérkung Ai6 0-10 V Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Gain_mA_AI6 [15637 | WORD | - | - |Verstarkung Ai6 0-10 mA Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Offs_Ntc_Al1 15650 [ WORD | -1 | - |Offset Ai1 NTC Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_Ntc_Al2 15651 [ WORD | -1 | - |Offset Ai2 NTC Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_Ntc_AI3 15652 | WORD | -1 | - [Offset Ai3 NTC Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_PT1000_AI3 | 15653 | WORD | -1 | - | Offset Ai3 PT1000 Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
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2 - @ z 2 Q
2 x| S | |3 3 5 2| .
5 Wl ¢ 5|k o & S =
N Ig| B 0 o '.# g
% S o il
Offs_5V_AI3 15654 | WORD | -1 | - |Offset Ai3 0-5 V Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_10V_AI3 [ 15655| WORD | -1 | - [Offset Ai3 0-10 V Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_mA_AI3 15656 | WORD | -1 | - |Offset Ai3 4-20 mA Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_Ntc_Al4 | 15657 | WORD | -1 [ - |Offset Ai4 NTC Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_PT1000_Al4 | 15658 | WORD | -1 | - |Offset Ai4 PT1000 Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_5V_Al4 15659 | WORD | -1 | - |Offset Ai4 0-5 V Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_10V_Al4 [ 15660 | WORD | -1 | - [Offset Ai4 0-10 V Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_mA_Al4 15661 | WORD | -1 [ - |Offset Ai4 4-20 mA Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_Ntc_AI5 |15662 | WORD | -1 | - |Offset Ai5 NTC Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_PT1000_AI5 | 15663 | WORD | -1 | - |Offset Ai5 PT1000 Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_5V_AI5 15664 | WORD | -1 | - |Offset Ai5 0-5 V Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_10V_AI5 |[15665| WORD | -1 | - [Offset Ai5 0-10 V Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_mA_AI5 |15666 [ WORD | -1 [ - |Offset Ai5 4-20 mA Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_Ntc_Al6 15667 | WORD | -1 | - |Offset Ai6 NTC Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_PT1000_AlI6 | 15668 | WORD | -1 | - [Offset Ai6 PT1000 Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_5V_AlI6 15669 [ WORD | -1 | - |Offset Ai6 0-5 V Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_10V_AlI6 | 15670 | WORD | -1 [ - [Offset Ai6 0-10 V Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_mA_AI6 15671 | WORD | -1 | - |Offset Ai6 4-20 mA Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Ordner AO CALIBRATION
Gain_10V_AO1 | 15684 | WORD | - | - |Verstarkung AO1 0-10 V Einstellung 0 ...65535 32768 | Num
Gain_mA_AO1 |[15685| WORD | - | - [VerstarkungAO14-20 mAEinstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Gain_10V_AO2 |15686 | WORD | - | - [Verstirkung AO2 0-10 V Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Gain_mA_AO2 |15687 [ WORD | - | - |VerstarkungAO24-20 mAEinstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Gain_10V_AO3 |15688 | WORD | - | - |Verstarkung AO3 0-10 V Einstellung 0 ...65535 32768 | Num
Gain_mA_AO3 |[15689 | WORD | - | - |[VerstarkungAO34-20 mAEinstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Gain_10V_AO4 | 15690 | WORD | - | - |Verstarkung AO4 0-10 V Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Gain_mA_AO4 |15691| WORD | - | - [VerstarkungAO44-20 mAEinstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Gain_10V_AO5 |15692 | WORD | - | - |Verstarkung AO5 0-10 V Einstellung 0...65535 32768 | Num
Gain_mA_AO5 |15693 [ WORD | - | - |VerstarkungAO54-20 mAEinstellung 0...65535 32768 | Num
Offs_10V_AO1 |15700 | WORD | -1 | - |Offset AO1 0-10 V Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_mA_AO1 |15701 | WORD | -1 | - |Offset AO1 4-20 mA Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_10V_AO2 |15702| WORD | -1 | - |Offset AO2 0-10 V Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_mA_AO2 |15703 | WORD | -1 | - |Offset AO2 4-20 mA Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_10V_AO3 |15704 | WORD | -1 | - |Offset AO3 0-10 V Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_mA_AO3 |15705| WORD | -1 | - |Offset AO3 4-20 mA Einstellung -32768 ... 32767 Num
Offs_10V_AO4 |15706 | WORD | -1 | - |Offset AO4 0-10 V Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
EIO0000002031 09/2015 109




o W = o
4 Z o
> he | 8 5 2 - 2
- ed | & o= m i g | w
o 72 S S| 2 o Zz =
(14 r4 T
il 0 g L (77} o LU <
(11] (=) x 'g
Offs_mA_AO4 |15707 | WORD [ -1 | - | Offset AO4 4-20 mA Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_10V_AO5 |15708 | WORD | -1 | - | Offset AO5 0-10 V Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_mA_AO5 |15709 | WORD | -1 | - |Offset AO5 4-20 mA Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Ordner ANALOG INPUTS
MaReinheit Temperatur
Temp_UM 15725 | WORD | - | J |+ 0="°C; 0, 1 0 Num
e 1=°F
Typ Analogeingang Ai1
« 0= NTC (NK103)
Cfg_Ai1 15726 | WORD | - | - 1= DI 0..2 2 Num
¢ 2=NTC (103AT)
Cfg_Ai2 15727 |WORD | - | - ;‘i’:h':’(‘;';%;“ga"g Ai2 0..2 2 | Num
Typ Analogeingang Ai3
+ 0= NTC (NK103)
« 1=DlI
e 2=NTC (103AT)
e 3=4..20mA
Cfg_Ai3 15728 | WORD | - | - 0..8 3 Num
9A . 4=010V
« 5=0-5V
« 6 =Pt1000
« 7=hQ(NTC)
+ 8 =daQ(PT1000)
Cfg_Ai4 15729 [ WORD | - | - ;‘i’:h':’éaf'g“}:i’g“ga"g Aid 0..8 3 | Num
Cfg_Ai5 15730 | WORD | - | - g‘i’gh‘:“é;%g“ga“g AiS 0..8 3 | Num
Cfg_Ai6 15731 |WORD | - | - £¥§h2'2;*};°3§5"ga"9 Ai6 0..8 3 | Num
Skalenanfangswert Analogeingang
Ai3
Hinweis: Min. Skalenendwert: bei
FullScaleMin_Ai3 | 15736 | WORD | -1 | - |Stromfihlern Wert auf 4 mA, bei| -9999...+9999 0
Spannungsfuhlern 0-10 V Wert auf 0
V, bei ratiometrischen Fuhlern (0-5 V)
Wert auf 10 % (entspricht 0,5 V).
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Skalenendwert Analogeingang Ai3
Hinweis: Max. Skalenendwert: bei
. Stromfiihlern Wert auf 20 mA, bei
FullScaleMax_Ai3 | 15737 | WORD | - | - Spannungsfiihlern 0-10 V Wert auf 10 V. -9999...+49999 [ 1000
bei ratiometrischen Fuhlern (0-5 V) Wert
auf 90 % (entspricht 4,5 V).
Skalenanfangswert Analogeingang
FullScaleMin_Ai4 | 15738 | WORD | -1 | - |Ai4 -9999...+9999 0
Siehe FullScaleMin_Ai3
FullScaleMax_Ai4 | 15739 | woRD | - | - [Skalenendwert Analogeingang Aid | 449 9999 | 1000
Siehe FullScaleMax_Ai3
Skalenanfangswert Analogeingang
FullScaleMin_Ai5 | 15740 | WORD | -1 | - |Ai5 -9999...+9999 0
Siehe FullScaleMin_Ai3
FullScaleMax_Ai5 | 15741 | WoRD | - | - [Skalenendwert Analogeingang Ai5 | 449 9999 | 1000
Siehe FullScaleMax_Ai3
Skalenanfangswert Analogeingang
FullScaleMin_Ai6 | 15742 | WORD | -1 | - |Ai6 -9999...+9999 0
Siehe FullScaleMin_Ai3
FullScaleMaxAi6 | 15743 | WORD | - | - |Skalenendwert Analogeingang Ai6 | g999 19909 | 1000
Siehe FullScaleMax_Ai3
°C/10
Calibration_Ai1 |[15748 | WORD | -1 | - |Differenzwert Analogeingang Ai1 -180 ... 180 0 oder
°F/10
0 °C/10
Calibration_Ai2 |[15749 | WORD | -1 | - |Differenzwert Analogeingang Ai2 -180 ... 180 oder
°F/10
Calibration_Ai3 | 15750 | WORD | -1 | - [Differenzwert Analogeingang Ai3 -1000 ... 1000 0
Calibration_Ai4 |15751 | WORD | -1 | - |Differenzwert Analogeingang Ai4 -1000 ... 1000 0
Calibration_Ai5 |15752 | WORD | -1 | - |Differenzwert Analogeingang Ai5 -1000 ... 1000 0
Calibration_Ai6 |15753 | WORD | -1 | - |Differenzwert Analogeingang Ai6 -1000 ... 1000 0

EI00000002031 09/2015

M




BEZEICHNUNG
ADRESSE
PAR.WERT

DATENGROSSE

CPL
RESET (JIN)

BESCHREIBUNG

BEREICH

STANDARD
ME

Ordner ANALOG OUTPUTS Vii

Cfg_AO1_AO5 |15758 | WORD

Typ Analogausgang AO1/AO5
AO1 und AO5 sind paarweise
konfiguriert. Siehe SubCfg_AQO5

* 0 = analoger Stromausgang 4-20 mA

1 = ON/OFF-Ausgang als Schalter
0/4...20 mA konfiguriert (ON =
max. 20 mA, OFF = 0 mA) fiur
Verbraucheransteuerung ON/OFF-
Umschaltung

e 2 = analoger Spannungsausgang
0-10V

Hinweis. AO4 und AO5 sind auch

als Open Collector konfigurierbar >

A04=1, A01/A05=0 oder 1, SubCfg_

AO05=1

0 Num

Cfg_AO2 15759 | WORD

Typ Analogausgang AO2
Siehe Cfg_ AO1_AO5

0 Num

Cfg_AO3 15760 | WORD

Typ Analogausgang AO3
Siehe Cfg_ AO1_AO5

0 Num

Cfg_AO4 15761 | WORD

Typ Analogausgang AO4

0 Num

SubCfg_AO5 15762 | WORD

Betriebs-Submodus Analogausgang
AO5
Giiltig nur bei Cfg_AO1_AO5#2

» 0 = analoger Stromausgang 4-20 mA

* 1 = ON/OFF-Ausgang als Schalter
0/4...20mA konfiguriert (ON =
max. 20 mA, OFF = 0 mA) fiur
Verbraucheransteuerung ON/OFF-
Umschaltung

Hinweis. AO4 und AO5 sind auch

als Open Collector konfigurierbar >

A04=1, A01/A05=0 oder 1, SubCfg_

AO05=1

0, 1

0 Num
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Parameter TM171PDM27¢ /| TM171PBM27R

BEZEICHNUNG

ADRESSE
PAR.WERT

DATENGROSSE

CPL

RESET (JIN)

BESCHREIBUNG

BEREICH

STANDARD

ME

Ordner RS485 ON BOARD

Addr_RS485_OB

15774

WORD

Serielle Adresse der integrierten RS485-
Schnittstelle

Die tatsachliche Adresse ergibt sich aus der
Summe dieses Werts + des Dip-Schalterwerts.

.. 255

Num

Proto_RS485_OB

15775

WORD

Protokollwahl der integrierten RS485-
Schnittstelle

e 2=uNET
¢ 3 = Modbus/RTU

Num

Databit_RS485_OB

15776

WORD

Anzahl der Datenbits der integrierten
RS485-Schnittstelle
Fest auf 8

Num

Stopbit_RS485_OB

15777

WORD

Anzahl der Stoppbits der integrierten
RS485-Schnittstelle

1= 1 Stoppbit

2= 2 Stoppbits

Num

Parity_RS485_0OB

15778

WORD

Protokollparitat der integrierten RS485-
Schnittstelle 0= NULL

« 1=0DD
» 2= EVEN

Num

Baud_RS485_OB

15779

WORD

Protokoll-Baudrate der integrierten RS485-
Schnittstelle

» 0=9600 Baud

* 1=19200 Baud
* 2=38400 Baud
« 3=57600 Baud
* 4=76800 Baud
» 5=115200 Baud

Num

Ordner CAN ON BO

ARD

Addr_CAN_OB

15780

WORD

Serielle Adresse der integrierten CAN-
Schnittstelle

Die tatsachliche Adresse ergibt sich aus der
Summe dieses Werts + des Dip-Schalterwerts.

127

Num

Baud_CAN_OB

15781

WORD

Protokoll-Baudrate der integrierten CAN-
Schnittstelle

« 2=500 KBaud
» 3=250 KBaud
* 4=125 KBaud
« 5=125 KBaud
» 6=50 KBaud

Num

Ordner CAN PLUGIN PASS

IVE

Addr_RS485_PI

15782

WORD

Serielle Adresse des passiven Plug-ins
RS485

Die tatsachliche Adresse ergibt sich aus der
Summe dieses Werts + des Dip-Schalterwerts.

.. 255

Num
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BEZEICHNUNG

ADRESSE
PAR.WERT

DATENGROSSE

CPL

RESET (J/N)

BESCHREIBUNG

BEREICH

STANDARD

ME

Proto_RS485_PI

15783

WORD

Protokollwahl des passiven Plug-Ins RS485
2 = uNET
3 = Modbus/RTU

w

Num

Databit_RS485_PI

15784

WORD

Anzahl der Datenbits des passiven Plus-
Ins RS485
Fest auf 8

Num

Stopbit_RS485_PI

15785

WORD

Anzahl der Stoppbits des passiven Plug-
Ins RS485

* 1= 1 Stoppbit
» 2= 2 Stoppbits

Num

Parity RS485_PI

15786

WORD

Protokollparitit des passiven Plug-Ins
RS485

0= NULL

1= 0DD

2= EVEN

Num

Baud_RS485_PI

15787

WORD

Protokoll-Baudrate des passiven Plug-lns
RS485

+ 0=9600 Baud

* 1=19200 Baud
» 2=38400 Baud
» 3=57600 Baud
* 4=76800 Baud
» 5=115200 Baud

Num

Addr_CAN_PI

15788

WORD

Serielle Adresse des passiven Plug-Ins
CAN

Die tatsachliche Adresse ergibt sich aus der
Summe dieses Werts + des Dip-Schalterwerts.

. 127

Num

Baud_CAN_PI

15789

WORD

Protokoll-Baudrate des passiven Plug-Ins
CAN

+ 2=500 KBaud
« 3=250 KBaud
+ 4=125 KBaud
+ 5=125 KBaud
+ 6=50 KBaud

Num

Ordner RS232 PLUG-IN PAS

SIVE

Addr_RS232_PI

15790

WORD

Serielle Adresse des passiven Plug-Ins
RS232

Die tatsachliche Adresse ergibt sich aus der
Summe dieses Werts + des Dip-Schalterwerts

.. 255

Num

Proto_ RS232_PI

15791

WORD

Protokollwahl des passiven Plug-Ins RS232
e 2=uNET

* 3 = Modbus/RTU

Num

114
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Anzahl der Datenbits des passiven Plug-
Ins RS232
Databit_ RS$232_P1 [15792| WORD | - | J |. 7=7 git 8 |Num
» 8= 8 Bit
Anzahl der Stoppbits des passiven Plug-
Ins RS232
Stopbit_ RS232_PI |15793| WORD | - | J |. 1= 1 Stoppbit 1 | Num
» 2= 2 Stoppbits
Protokollparitit des passiven Plug-Ins
RS232
Parity_ RS232_PI |15784| WORD | - | J [* 0 NULL 2 | Num
+ 1=0DD
» 2=EVEN
Protokoll-Baudrate des passiven Plug-Ins
RS232
» 0=9600 Baud
* 1=19200 Baud
Baud_RS232_PI [(15795| WORD | - | J 2 |Num

+ 2=38400 Baud
» 3=57600 Baud
* 4=76800 Baud
» 5=115200 Baud
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PASSIVES ETHERNET-KOMMUNIKATIONSMODUL

Die ETHERNET-Konfigurationsparameter fur das passive Plug-In sehen die Konfiguration der TCP/
IP-Kommunikationsschnittstelle (z. B. 502), der IP-Adresse, des Gateways und der Subnetzmaske vor.

Bei Verbindungen im lokalem Punkt-zu-Punkt-Netzwerk sind die Parameter ,Default Gateway“ und ,Net mask* nicht signifikant.
Bei Verbindungen lber Router missen die Werte der Parameter ,Default Gateway“ mit der IP-Adresse kohéarent sein, siehe
folgendes Beispiel:

Wert Wert
Ip_1_ETH_PI pas's':i'\',’;‘:’Etslf:"(;'t_Tlflil'l)g_ln 192 | DefGtwy 1_ETH_PI | Standard-Gateway (1. Teil) | 192
Ip_2_ETH_PI pas's'?",‘:g’;ts::r:‘i'tﬁit'l)g_ln 168 | DefGtwy _2_ETH_PI | Standard-Gateway (2. Teil) | 168
Ip_3_ETH_PI pasz";::rzts::rﬁtﬁl?g_m 0 | DefGtwy_3 ETH_PI | Standard-Gateway (3. Teil) 0
Ip_4 ETH_PI paslsFi’\-;:grzf::rgttkt)g-ln 100 | DefGtwy 4_ETH_PI | Standard-Gateway (4. Teil) 1

Fir die Konfiguration der Schnittstellen und Protokolle sind folgende Parameter erforderlich:

WebVisu ermdglicht die Nutzung von HTTP- und TFTP-Servern.

Parameter Beschreibung Bezeichnung
HTTP HyperText Transfer Protocol

HTTP-Ports | Ein HTTP-Server Giberwacht gewdhnlich Port 80 und verwendet das Port_HTTP_PI
TCP-Protokoll.

TFTP-Ports | TFTP Trivial File Transfer Protocol. Port_TFTP_PI

Protokoll mit den FTP-Basisfunktionen. Typische Anwendung fir die
Ubertragung kleiner Dateien zwischen den Hosts eines Netzwerks.
VERWENDET DEN PORT 69.

P?;glf;ll DHCP Dynamic Host Configuration Protocol EnableDHCP_ETH_PI

PriDNS_1_ETH_PI
PriDNS_2_ETH_PI
DNS Domain Name System PriDNS_3_ETH_PI
System fiir die Konvertierung von Hostnamen, d. h. Netzknoten, in PriDNS 4 ETH PI
DNS-System | IP-Adressen. MDNS_4_ =

Wird von TM171SW (SoMachineHVAC) fiir das Senden von Text-E-Mails (d. SecDNS_1_ETH_PI
h. von Zeichenfolgen) verwendet. SecDNS_2_ETH_PI

SecDNS_3_ETH_PI
SecDNS_4_ETH_PI
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Ordner ETHERNET PLUG-IN PASSIVE
TFTP-Port
Port_TFTP_PI | 15772 |worp| - | J |Nummer ~ ~ des TRTP- .. 65535 0 Num
Kommunikationsports. Der
Standardwert 0 entspricht Port 69.
HTTP-Port
Port_HTTP_PI 15796 |worD| - | J |Nummer ~ ~ des HTTP- .. 65535 0 Num
Kommunikationsports. Der
Standardwert 0 entspricht Port 80.
Port
Port_ ETH_PI 15797 | WORD| - J | Kommunikationsport ModBus TCP/ .. 65535 502 Num
IP. Zum Beispiel Port 502
IP-Adresse (1. Teil) passives
Ip_1_ETH_PI | 15798 [WORD | - | J |globn .. 255 10 Num
Ip_2_ETH_PI |15799 |woRD| - | J |IP;Adresse (2. Teil) passives . 255 0 Num
Ethernet-Plug-in
Ip_3_ETH_PI |15800 |WORD| - | J |IP-Adresse (3. Teil) passives . 255 0 Num
Ethernet-Plug-in
Ip_4_ETH_PI | 15801 |WORD| - | J |IP-Adresse (4. Teil) passives .. 255 100 Num
Ethernet-Plug-in
DeéCT;wall)_IL 15802 |WORD| - | J |Standard-Gateway (1. Teil) .. 255 192 Num
DeécT;Lw‘l’,—lz— 15803 |WORD| - | J |Standard-Gateway (2. Teil) . 255 168 Num
Deé?:_lw‘l’,—l‘"’— 15804 |WORD| - | J |Standard-Gateway (3. Teil) .. 255 0 Num
Deé?}_"""l’,—l“— 15805 |WORD| - | J |Standard-Gateway (4. Teil) .. 255 1 Num
N‘I’Et.l".":ks:— 15806 |WORD| - | J |Netzmaske (1. Teil) .. 255 255 Num
N‘I’Et.l".":kﬁz— 15807 |WORD| - | J |Netzmaske (2. Teil) .. 255 255 Num
N‘I’Et.l'\.":klgf— 15808 |WORD| - | J |Netzmaske (3. Teil) .. 255 255 Num
N‘Et.l'\.":k;f— 15809 [WORD| - | J |Netzmaske (4. Teil) .. 255 0 Num
P:'E?.':lsﬁ:— 15810 |WORD| - | J [Primarer DNS-Server (1. Teil) .. 255 194 Num
Pgﬂsﬁf— 15811 |WORD| - | J |Primérer DNS-Server (2. Teil) .. 255 25 Num
P?gl?r:jsﬁf— 15812 | WORD| - J | Primérer DNS-Server (3. Teil) .. 255 2 Num
P';IE?.ESI;:'— 15813 | WORD| - J | Primérer DNS-Server (4. Teil) .. 255 129 Num
Seg?ﬁ'sl;ﬂ— 15814 |WORD| - | J |Sekundirer DNS-Server (1. Teil) .. 255 194 Num
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S‘*E?'_';'Sﬁz— 15815 |WORD| - | J |Sekundirer DNS-Server (2. Teil) 0..255 25 Num
se;.'l?l_';'sp—l?’— 15816 |WORD| - | J |Sekundirer DNS-Server (3. Teil) 0..255 2 Num
se;.'l?l_';'sﬁ“— 15817 |[WORD| - | J |Sekundirer DNS-Server (4. Teil) 0..255 130 Num
EnableDHCP_ » 0.1
ETH_PI 15819 | WORD| - J |DHCP-Aktivierung (False, True) False Flag
Ordner Modem
Modem_ "
RS232 Pl 15820 | BOOL | - | J |Modem-Prasenz 0...1 0 Num
Modem_ 19 Initialisierungszeichenfolge kR .
mitstrt | 19821 Byt |~ | Y [Modem (1. Teil) (1) [Zeichenfolge
Modem_ 19 Initialisierungszeichenfolge Rk E .
mitstrz | 12237 Byte | * | Y |Modem (2. Teil) Zeichenfolge
MOdem_ 19 - khkkkkkkkk 1
Hangup 15851 BYTE | - J |Hangup-Zeichenfolge ATHO [Zeichenfolge
Ordner Display
Hmi_ 15819 [WORD| - | J |Displaysprache 0 ... 65535 0 Num
Language
LCD-Kontrast
Par_ContrLCD [ 15723 [WORD| - [ J |Andert den Kontrastwert des LCD- 0..64 30 Num
Displays
Par_ Einschaltzeit Riickbeleuchtung
BackLightTim | 15724 |WORD| - | J [Andert die Einschaltzeit des LCD-[ 0 ... 3600 10 Num
e Displays.

(1) AT&F&C&D2E0X1S0=0
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9.1.2. Parameter M171EP14R
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Ordner ACKNOWLEDGEMENT
Par_TAB 15716 |WORD| - | 4 [Map code . 0... 65535 0 |Num
Hinweis: Lese-/Schreibparameter
Modellcode
Par_POLI 15717 (WORD| - | J Hinweis: Lese-/Schreibparameter 0 ... 65535 2049 | Num
Par_PCH 15718 [WORD| - | - |Modell-ID-Code 0...65535 262 Num

Ordner Al CALIBRATION

Gain_Ntc_Al1 15616 [ WORD | - | - |Verstarkung Ai1 NTC Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Gain_Ntc_Al2 15617 [WORD| - | - |Verstarkung Ai2 NTC Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Gain_Ntc_AI3 15618 [WORD | - | - |Verstarkung Ai3 NTC Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Gain_Ntc_Al4 15619 [WORD| - | - |Verstdrkung Ai4 NTC Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Offs_Ntc_Al1 15621 [WORD | -1 | - |Offset Ai1 NTC Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_Ntc_Al2 15622 | WORD | -1 | - | Offset Ai2 NTC Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_Ntc_AI3 15623 | WORD | -1 | - | Offset Ai3 NTC Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_Ntc_Al4 15624 | WORD | -1 | - | Offset Ai4 NTC Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Gain_PTC_AI1 |[15626 | WORD| - | - [Verstarkung Ai1 PTC Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Gain_PTC_AI2 |15627 | WORD| - | - |Verstdarkung Ai2 PTC Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Gain_PTC_AI3 |[15628 | WORD| - | - [Verstdrkung Ai3 PTC Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Gain_PTC_Al4 | 15629 | WORD - | Verstarkung Ai4 PTC Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Offs_PTC_Al1 15631 | WORD | -1 | - | Offset Ai1 PTC Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_PTC_AI2 |[15632 | WORD| -1 | - |Offset Ai2 PTC Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_PTC_AI3 [ 15633 | WORD| -1 | - |Offset Ai3 PTC Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_PTC_Al4 |15634 | WORD| -1 | - |Offset Ai4 PTC Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Gain_daOhm_AI1 | 15636 | WORD| - | - |Verstarkung Ai1 daOhm Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Gain_daOhm_AI2 | 15637 | WORD| - | - |Verstarkung Ai2 daOhm Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Gain_daOhm_AI3 | 15638 | WORD| - | - |Verstarkung Ai3 daOhm Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Gain_daOhm_Al4 | 15639 | WORD| - | - |Verstarkung Ai4 daOhm Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Offs_daOhm_AI1 | 15641 | WORD | -1 | - [Offset Ai1 daOhm Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_daOhm_AI2 | 15642 | WORD | -1 | - |Offset Ai2 daOhm Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_daOhm_AI3 | 15643 | WORD | -1 | - |Offset Ai3 daOhm Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_daOhm_Al4 | 15644 | WORD | -1 | - [Offset Ai4 daOhm Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Gain_mA_AI1 15646 [ WORD | - | - [Verstarkung Ai1 4-20 mA Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Gain_mA_AI2 15647 [WORD| - | - |Verstarkung Ai2 4-20 mA Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
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Gain_mA_AI3 15648 WORD| - Verstarkung Ai3 4-20mA Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Gain_mA_Al4 15649 WORD| - | - [Verstdarkung Ai4 4-20mA Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Offs_mA_Al1 15651 | WORD| -1 | - | Offset Ai1 4-20 mA Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_mA_Al2 15652 | WORD | -1 | - |Offset Ai2 4-20 mA Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_mA_AI3 15653 | WORD| -1 | - |Offset Ai3 4-20 mA Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_mA_Al4 15654 | WORD | -1 | - |Offset Ai4 4-20 mA Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Gain_5V_Ratio_ 15656 | worp| - | - Vf:trstarkung Ai1 5 V ratiometrische 0 . 65535 32768 | Num
Al1 Einstellung
Gain_5V_Ratio_ 15657 |worp| - | - V?rstarkung Ai2 5 V ratiometrische 0 . 65535 32768 | Num
Al2 Einstellung
Gain_5V_Ratio_ 15658 |worp| - | - errstarkung Ai3 5 V ratiometrische 0 . 65535 32768 | Num
Al3 Einstellung
Gain_5V_Ratio_ 15659 |worp| - | - Vfarstarkung Ai4 5 V ratiometrische 0 . 65535 32768 | Num
Al4 Einstellung
Offs_5V_Ratio_ 15661 |worp | -1 | - O_ffset Ai1 5 V ratiometrische 32768 ... 32767 0 Num
Al1 Einstellung
Offs_5V_Ratio_ 15662 | worp | -1 | - O_ffset Ai2 5 V ratiometrische 32768 . 32767 0 Num
Al2 Einstellung
Offs_5V_Ratio_ 15663 |worp | -1 | - Offset Ai3 5 V ratiometrische 32768 . 32767 0 Num
Al3 Einstellung
Offs_5V_Ratio_ 15664 |worp | -1 | - O_ffset Ai4 5 V ratiometrische 32768 . 32767 0 Num
Al4 Einstellung
Gain_10V_Al1 15666 | WORD| - | - [Verstarkung Ai1 0-10 V Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Gain_10V_AI2 | 15667 | WORD| - | - |Verstarkung Ai2 0-10 V Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Gain_10V_AI3 | 15668 | WORD| - | - |Verstarkung Ai3 0-10 V Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Gain_10V_Al4 | 15669 | WORD| - | - |Verstarkung Ai4 0-10 V Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Offs_10V_AI1 15671 | WORD| -1 | - | Offset Ai1 0-10 V Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_10V_AI2 15672 | WORD| -1 | - |Offset Ai2 0-10 V Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_10V_AI3 15673 | WORD| -1 | - |Offset Ai3 0-10 V Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_10V_Al4 15674 | WORD| -1 | - | Offset Ai4 0-10 V Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Gain_5V_AI1 15676 [ WORD| - | - [Verstarkung Ai1 0-5 V Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Gain_5V_AlI2 15677 [WORD| - | - |Verstarkung Ai2 0-5 V Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Gain_5V_AI3 15678 [WORD| - | - |Verstdarkung Ai3 0-5 V Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Gain_5V_Al4 15679 [WORD| - | - |Verstarkung Ai4 0-5 V Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Offs_5V_Al1 15681 | WORD| -1 | - | Offset Ai1 0-5 V Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_5V_AI2 15682 | WORD| -1 | - |Offset Ai2 0-5 V Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_5V_AI3 15683 | WORD| -1 | - | Offset Ai3 0-5 V Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_5V_Al4 15684 | WORD| -1 | - | Offset Ai4 0-5 V Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Gain_PT1000_AI1 | 15686 | WORD| - [ - |Verstarkung Ai1 PT1000 Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Gain_PT1000_AI2 | 15687 | WORD| - | - |Verstarkung Ai2 PT1000 Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Gain_PT1000_AI3 | 15688 | WORD| - [ - |Verstarkung Ai3 PT1000 Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Gain_PT1000_Al4 | 15689 | WORD| - [ - |Verstarkung Ai4 PT1000 Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
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Offs_PT1000_AI1 | 15691 [ WORD | -1 [ - | Offset Ai1 PT1000 Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_PT1000_AI2 | 15692 | WORD | -1 | - |Offset Ai2 PT1000 Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_PT1000_AI3 | 15693 | WORD | -1 | - |Offset Ai3 PT1000 Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_PT1000_Al4 | 15694 | WORD | -1 | -- | Offset Ai4 PT1000 Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Ordner AO CALIBRATION
Gain_10V_AO1 |[15696 | WORD| - | - |Verstarkung AO1 0-10 V Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Gain_10V_AO2 (15697 |WORD| - | - [Verstarkung AO2 0-10 V Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Offs_10V_AO1 |[15698 WORD| -1 | - |Offset AO1 0-10 V Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_10V_AO2 |[15699 WORD|-1| - |Offset AO2 0-10 V Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Ordner ANALOG INPUTS
MaReinheit Temperatur
Temp_UM 15725 |WORD| - | J |* 0="°C; 0,1 0 Num
e 1= °F
Typ Analogeingang Ai1
* 0=NTC (NK103)
« 1=DI
e 2=NTC (103AT)
e 3=4..20mA
* 4=0-10V
Cfg_Ai1 15726 | WORD| - | - 0..10 3 Num
9-Al » 5=0-5V ratiometrisch !
* 6 =Pt1000
* 7 =hQ(NTC)
« 8=daQ(PT1000)
- PTC
« 10=0-5V
. ) Typ Analogeingang Ai2
Cfg_Ai2 15727 | WORD " |siehe Cfg_Ai1 0..10 3 Num
. _ | _ |Typ Analogeingang Ai3
Cfg_Ai3 15728 | WORD Siehe Cfg_Ai1 0..10 2 Num
. Typ Analogeingang Ai4
Cfg_Ai4 15729 |WORD| - | - Siehe Cfg_ A1 0..10 2 Num
FullScaleMin_Ai1 | 15736 |[WORD | -1 | - i:‘f'e“a“fa"gswe” Analogeingang| g999 49999 | o0
FullScaleMax_Ai1 | 15737 [WORD| - | - |Skalenendwert Analogeingang Ai1 -9999...+9999 1000
Skalenanfangswert Analogeingang
FullScaleMin_Ai2 | 15738 [WORD | -1 | - |Ai2 -9999...+9999 0
Siehe FullScaleMin_Ai1

EI00000002031 09/2015

121




(O) w — (O]
z 0 Z =z a)
= we | 8 = 2 T ©
= W= o |o|F w w =) 1]
) X =z |O|w [ [ = =
: 25| & | |8 5 4 =
th] <a o o s (7
(1] (=) L
m
Skalenendwert Analogeingang Ai2
FullScaleMax_A2 | 15739 | WORD| - | - Siehe FullScaleMAx_Ai1 -999...4999 1000
Skalenanfangswert Analogeingang
FullScaleMin_Ai3 | 15740 [ WORD| -1 | - |Ai3 -9999...+9999 0
Siehe FullScaleMin_Ai1
FullScaleMax_Ai3 | 15741 |WORD| - | - [Skalenendwert Analogeingang Ai3 -999...4999 | 1000
Siehe FullScaleMax_Ai1
Skalenanfangswert Analogeingang
FullScaleMin_Ai4 | 15742 | WORD| -1 | - [Ai4 -9999...+9999 0
Siehe FullScaleMin_Ai1
FullScaleMaxAi4 | 15743 |WORD| - | - |Skalenendwert Analogeingang Ai4 -999..4999 | 100
Siehe FullScaleMax_Ai1
°C/10
Calibration_Ai1 | 15748 | WORD| -1 | - |Differenzwert Analogeingang Ai1 -180 ... 180 0 oder
°F/10
0 °C/10
Calibration_Ai2 | 15749 |WORD| -1 | - |Differenzwert Analogeingang Ai2 -180 ... 180 oder
°F/10
Calibration_Ai3 | 15750 | WORD| -1 | - |Differenzwert Analogeingang Ai3 -1000 ... 1000 0
Calibration_Ai4 | 15751 |WORD| -1 | - |Differenzwert Analogeingang Ai4 -1000 ... 1000 0
Betriebs-Submodus Analogausgang
Al5
» 0 = Tiefpassfilter deaktiviert,
Analogwert in Rohpunkten
SubCfg_Al1 | 16010 |WORD| - [ J |+ 1 = Tiefpassfilter deaktiviert, 0..3 3 | Num
Analogwert konvertiert
» 2 =Tiefpassfilter aktiviert, Analogwert
in Rohpunkten
» 1 = Tiefpassfilter aktiviert, Analogwert
konvertiert
SubCfg_AlI2 16011 | WORD| - Siehe SubCfg_Al1 Num
SubCfg_AI3 16012 [WORD| - Siehe SubCfg_Al1 Num
SubCfg_Al4 16013 [WORD| - Siehe SubCfg_Al1 Num
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Ordner ACKNOWLEDGEMENT
Par_TAB | 15716 |WORD| - | g |2uordnungscode 0 ... 65535 0 | Num
- Hinweis: Lese-/Schreibparameter
Modellcode
Par_POLI 15717 |[WORD| - | J Hinweis: Lese-/Schreibparameter 0 ... 65535 2049 | Num
Geédnderter Parameter
Flag zur Angabe der geénderten
Standardkonfiguration.
Par_PARMOD | 15719 [ BOOL | - | - |* 0= Parametrierung nicht geandert. 0..1 0 Num
* 1= mindestens ein Parameter im
Vergleich  zur  urspringlichen
Konfiguration geandert.
Ordner Al CALIBRATION
Gain_Ntc_AI1 | 15616 | WORD | - - | Verstarkung Ai1 NTC Einstellung 0 ... 65535 32768 | Num
Gain_Ntc_AI2 | 15617 | WORD | - - | Verstarkung Ai2 NTC Einstellung 0 ... 65535 32768| Num
Gain_5V_AI3 | 15620 [ WORD| - - | Verstarkung Ai3 0-5 V Einstellung 0 ... 65535 32768 Num
Gain_10V_AI3 | 15621 | WORD| - | - |Verstarkung Ai3 0-10 V Einstellung 0 ... 65535 32768| Num
Gain_mA_AI3 | 15622 | WORD| - - | Verstarkung Ai3 4-20 mA Einstellung 0...65535 32768 | Num
Offs_Ntc_AI1 | 15650 | WORD| -1 | - |Offset Ai1 NTC Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_Ntc_Al2 | 15651 | WORD| -1 | - |Offset Ai2 NTC Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_5V_AI3 | 15654 | WORD| -1 | - |Offset Ai3 0-5 V Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_10V_AI3 | 15655 | WORD| -1 | - |Offset Ai3 0-10 V Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Offs_mA_AI3 | 15656 | WORD | -1 | - |Offset Ai3 4-20 mA Einstellung -32768 ... 32767 0 Num
Ordner ANALOG INPUTS
MaReinheit Temperatur
Temp_UM 15725 |WORD| - | J [+ 0="°C; 0, 1 0 Num
e 1=°F
Typ Analogeingang Ai1
+ 0= NTC (NK103)
Cfg_Ai1 15726 | WORD | - | - 1= DI 0..2 2 Num
» 2= NTC (103AT)
. _ | Typ Analogeingang Ai2
Cfg_Ai2 156727 |WORD | - Siehe Cfg_ A1 0..2 2 Num
Typ Analogeingang Ai3
* 3=4..20mA
Cfg_Ai3 15728 |WORD| - | - 3..5 3
9l . 4=010V Num
+ 5=0-5V
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. Typ Analogeingang Ai4
Cfg_Ai4 15729 | WORD| - | - Siehe Cfg Ai3 3..5 3 Num
Skalenanfangswert Analogeingang
Ai3
FullScaleMin Hinwei§: Min. Skalenendwert: be?
Ai3 — 115736 | WORD | -1 - | Stromflinlern Wert auf 4 mA, bei| -9999...+9999 0
Spannungsfihlern 0-10 V Wert auf 0V,
10 % bei Fuhlern (0-5 V), Wert auf 10 %
(entspricht 0,5 V).
Skalenendwert Analogeingang Ai3
Hinweis: Max. Skalenendwert: bei
FullScaleMAXx Stromfluhlern Wert auf 20 mA, bei
Ai3 15737 |WORD| -1 | - Spannungsfiihlern 0-10 V Wert auf -9999...+9999 | 1000
10 V, bei Fihlern (0-5 V) Wert auf 90 %
(entspricht 4,5 V).
°C/10
Calibration_Ai1 | 15748 [ WORD | -1 | - |[Differenzwert Analogeingang Ai1 -180 ... 180 0 oder
°F/10
°C/10
Calibration_Ai2 | 15749 [WORD | -1 | - |Differenzwert Analogeingang Ai2 -180 ... 180 0 oder
°F/10
Calibration_Ai3 | 15750 | WORD | -1 | - |Differenzwert Analogeingang Ai3 -1000 ... 1000 0
Calibration_Ai4 | 15751 [ WORD| -1 | - |Differenzwert Analogeingang Ai4 -1000 ... 1000 0
c°'"'°‘;’::at'°"— 15752 |WORD| -1 | - |Innenkompensation Al1 '1009(:'/'1'3000 o | °cro
c°m'°i"::at'°"— 15753 |WORD| -1 | - |Innenkompensation Al4 '10090'/'1'3000 o | °cro

Ordner RS485 ON BOARD

Serielle Adresse der integrierten
RS485-Schnittstelle

15774 |WORD| - | J [Die tatsachliche Adresse ergibt sich aus 0...255 1 Num
der Summe dieses Werts + des Dip-
Schalterwerts.

Addr_RS485_
oB

Protokollwahl der integrierten

RS485-Schnittstelle
Proto_RS485_
OB 15775 (WORD | - [ J [. 5= yNET 2.3 2 Num

* 3 = Modbus/RTU

Anzahl der Datenbits der integrierten
15776 | WORD| - | J |RS485-Schnittstelle 8..8 8 Num
Fest auf 8

Databit_RS485_
oB

Anzahl der Stoppbits der integrierten

. RS485-Schnittstelle
Stopbit_RS485_
OB 15777 |WORD | - | J |, 1= 1 Stoppbit

» 2= 2 Stoppbits

1.2 1 Num

Protokollparitat der integrierten
RS485-Schnittstelle

15778 |WORD | - | g |* 0= NULL 0..2 2 | Num
. 1= 0ODD

+ 2= EVEN

Parity_RS485_
OB
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Protokoll-Baudrate der integrierten
RS485-Schnittstelle
+ 0=9600 Baud
Baud RS485 * 1=19200 Baud
» 3=57600 Baud
* 4=76800 Baud
» 5=115200 Baud
Ordner CAN ON BOARD
Serielle Adresse der integrierten
CAN-Schnittstelle
Addr_CAN_OB | 15780 | WORD| - | J |Die tatsachliche Adresse ergibt sich aus 1..127 1 Num
der Summe dieses Werts + des Dip-
Schalterwerts.
Protokoll-Baudrate der integrierten
CAN-Schnittstelle
2=500 KBaud
Baud_CAN_OB | 15781 [WORD| - | J [3=250 KBaud 2.6 2 Num
4=125 KBaud
5=125 KBaud
6=50 KBaud

ETHERNET ON BOARD

Fur die Konfiguration der Ports und Protokolle sind folgende Parameter erforderlich:

WebVisu ermdglicht die Nutzung von HTTP- und TFTP-Servern.

Parameter Beschreibung Bezeichnung
HTTP HyperText Transfer Protocol
HTTP-Ports Ein HTTP-Server iberwacht gewdhnlich Port 80 und verwendet das TCP-Protokoll. Port_HTTP
TFTP Trivial File Transfer Protocol.
TFTP-Ports | Protokoll mit den FTP-Basisfunktionen. Typische Anwendung fiir die Ubertragung Port_TFTP
kleiner Dateien zwischen den Hosts eines Netzwerks. VERWENDET DEN PORT 69.
DHCP- . . . EnableDHCP_
Protokoll DHCP Dynamic Host Configuration Protocol ETH
PriDNS_1_ETH
PriDNS_2_ETH
DNS Domain Name System PriDNS_3_ETH
DNS-Svstern System fiir die Konvertierung von Hostnamen, d. h. Netzknoten, in IP-Adressen. PriDNS_4_ETH
4 Wird von TM171SW (SoMachineHVAC) fiir das Senden von Text-E-Mails (d. h. von | secDNS 1 ETH
Zeichenfolgen) verwendet. SecDNS_2_ETH
SecDNS_3_ETH
SecDNS_4 _ETH
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BEZEICHNUNG
ADRESSE
PAR.WERT

DATENGROSSE
CPL
RESET (J/IN)
BESCHREIBUNG
BEREICH
STANDARD
ME

Ordner ETHERNET ON BOARD

TFTP-Port
Port_TFTP | 15772 | woRD | - | 4 |Nummer des TFTP- 0..65535 | 0 Num
Kommunikationsports. Der

Standardwert 0 entspricht Port 69.

HTTP-Port
Port HTTP 15796 | worD | - | o |Nummer des HTTP- 0..65535 | 0 Num
Kommunikationsports. Der

Standardwert 0 entspricht Port 80.

Port
Port_ETH 15797 | WORD | - J | Kommunikationsport ModBus TCP/ | 0 ... 65535 | 502 Num
IP. Zum Beispiel Port 502

IP-Adresse (1. Teil) des passiven

Ip_1_ETH 15798 | WORD | - | J integrierten Ethernet 0...255 10 Num
Ip_2_ETH 15799 | WoRD | - | y |IP-Adresse (2. Teil) des passiven| , 55 0 Num
integrierten Ethernet
Ip.3ETH  |15800 | WORD | - | 4 [IP-Adresse (3. Teil) des passiven| , ,55 | Num
integrierten Ethernet
Ip_4 ETH  |15801|WORD | - | g [IP-Adresse (4. Teil) des passiven| .55 | 400 |  Num
integrierten Ethernet
DefGtwy_1_ETH | 15802 | WORD | - J | Standard-Gateway (1. Teil) 0...255 192 Num
DefGtwy_2_ETH | 15803 | WORD | - J | Standard-Gateway (2. Teil) 0...255 168 Num
DefGtwy_3_ETH | 15804 | WORD | - J | Standard-Gateway (3. Teil) 0...255 0 Num
DefGtwy_4_ETH | 15805 | WORD | - J | Standard-Gateway (4. Teil) 0...255 1 Num
NetMsk_1_ETH | 15806 | WORD | - | J |Netzmaske (1. Teil) 0...255 255 Num
NetMsk_2_ETH | 15807 | WORD | - J | Netzmaske (2. Teil) 0...255 255 Num
NetMsk_3_ETH |15808 | WORD | - | J [Netzmaske (3. Teil) 0...255 255 Num
NetMsk_4_ETH |15809 | WORD | - | J [Netzmaske (4. Teil) 0...255 0 Num
PriDNS_1_ETH | 15810 | WORD | - | J |Primérer DNS-Server (1. Teil) 0...255 194 Num
PriDNS_ 2 ETH | 15811 | WORD | - | J |Primérer DNS-Server (2. Teil) 0...255 25 Num
PriDNS_3_ETH | 15812 | WORD | - | J |Primarer DNS-Server (3. Teil) 0...255 2 Num
PriDNS_4 ETH | 15813 | WORD | - | J |Primdrer DNS-Server (4. Teil) 0...255 129 Num
SecDNS_1_ETH | 15814 | WORD | - | J |Sekundarer DNS-Server (1. Teil) 0...255 194 Num
SecDNS_2_ETH | 15815| WORD | - J | Sekundarer DNS-Server (2. Teil) 0...255 25 Num
SecDNS_3_ETH | 15816 | WORD J | Sekundarer DNS-Server (3. Teil) 0...255 2 Num
SecDNS_4_ETH | 15817 | WORD | - J | Sekundarer DNS-Server (4. Teil) 0...255 130 Num
EnableDHCP_ETH | 15819 ( WORD | - | J |DHCP-Aktivierung 0.1 False Flag

(False, True)

Ordner Display

Display-Sprache
0 = ltalienisch
Hmi_Language |15819|wWoRD | - | - |} = Englisch 0..65535 | 0 Num

2 = Franzo6sisch
3 = Deutsch

4 = Spanisch

126 EI00000002031 09/2015




[0} 0 2
% w & (7] g =) T o
2 0 X o) = o o Er.:
T [2) 14 - w = w
5 w= o o o i o u
= X v = O | W = 14 =
- Q< | W @ 3 @ 2
w [ b o = n
(11] (=) m
LCD-Kontrast
Par_ContrLCD | 15723 | WORD | - J |Andert den Kontrastwert des LCD- 0..64 30 Num
Displays.
Par I;inschaltzeit Riickbeleuchtung
Lo 15724 | WORD | - - |Andert die Einschaltzeit des LCD-| 0 ... 3600 10 sec
BackLightTime .
Displays.
Ordner Summer
Summer-Modus
Buzzer_Mode 15990 | WORD | - - |0 =immer aus 0...1 0 Num
1= aktiv (Piep) fur jede Taste
Ordner HMI Management
Hmi_Language | 15989 [ WORD 0 ... 65535 0 Num
Aktuelle HMI
0= Remote-HMI 1
1= Remote-HMI 2
2= Remote-HMI 3
3= Remote-HMI 4
4= Remote-HMI 5
HmiList_Current | 15820 | WORD | - - | 5= Remote-HMI 6 0.. M1 1" Num
6= Remote-HMI 7
7= Remote-HMI 8
8= Remote-HMI 9
9= Remote-HMI 10
10 = nicht verwendet
11= lokale HMI
Bei HmilList_Current=11 werden folgende Ordner/Parameter NICHT verwendet.
Ordner Remote-HMI 1
HmiList_ID_1 15821 | WORD | - - | ID-Liste Navigation Remote-HMI 1 0...254 0 Num
Ressourcentyp Navigation Remote-
HMI 1
Ressourcentyp Navigation Remote-
HmilList_Res_1 |[15833 | WORD | - - |HMI1 1...3 3 Num
1=RTU (RS485 Modbus RTU)
2=TCP (Modbus TCP)
3=CAN (CAN)
Ressourcenadresse  Navigation
HmiList_Addr_1 | 15845 WORD | - - |Remote-HMI 1 fur CAN, RTU und 0..255 0 Num
TCP (IP 1. Teil)
- Ressourcenadresse  Navigation
HmiList_Addr_2 | 15846 | WORD | - " | Remote-HMI 1 fiir TCP (IP 2. Teil) 0..255 0 Num
HmiList_Addr 3 | 15847 |WORD | - | - 2:;%‘1:&;’]31";3?:& (I’\F‘,ag’_'%ztl';’” 0..255 0 Num
HmiList Addr 4 | 15848 | WORD | - | - EZ;Z?;T.‘KA”??;S??ZP (ﬁal'grifff” 0..255 0 Num
- . Datei Navigation Remote-HMI 1 kR ke .
HmiList_File_1 15893 | 15 Byte | - " |(Format DOS 8.3 GroRschrift) Zeichenfolge
Ordner Remote-HMI 2
HmiList_ID_ 2 | 15822 [ WORD | - | - |ID-Liste Navigation Remote-HMI 2 | 0 ... 254 0 Num
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Ressourcentyp Navigation Remote-
HMI 2
HmiList_Res_2 |15834 | WORD | - - | 1=RTU (RS485 Modbus RTU) 1...3 3 Num
2=TCP (Modbus TCP)
3=CAN (CAN)
Ressourcenadresse  Navigation
HmiList_Addr_1 | 15849 | WORD | - - |Remote-HMI 2 fiir CAN, RTU und 0...255 0 Num
TCP (IP 1. Teil)
- Ressourcenadresse  Navigation
HmiList_Addr_2 | 15850 | WORD | - " | Remote-HMI 2 fir TCP (IP 2. Teil) 0...255 0 Num
- Ressourcenadresse  Navigation
HmiList_Addr_3 | 15851 | WORD | - " | Remote-HMI 2 fiir TCP (IP 3. Teil) 0...255 0 Num
- Ressourcenadresse  Navigation
HmiList_Addr_4 | 15852 | WORD | - " | Remote-HMI 2 fiir TCP (IP 4. Teil) 0...255 0 Num
HmiList_File 2 |[15901|15Byte| - | - ?Fffrkayg‘ggaggneiggﬁg;w I Zeichenfolge
Ordner Remote-HMI 3
Ressourcentyp Navigation Remote-
HMI 3
HmiList_Res_3 |[15835| WORD | - - | 1=RTU (RS485 Modbus RTU) 1...3 3 Num
2=TCP (Modbus TCP)
3=CAN (CAN)
Ressourcenadresse  Navigation
HmiList_Addr_1 | 15853 | WORD | - - |Remote-HMI 3 fir CAN, RTU und 0...255 0 Num
TCP (IP 1. Teil)
- Ressourcenadresse  Navigation
HmiList_Addr_2 | 15854 | WORD | - ~ | Remote-HMI 3 fiir TCP (IP 2. Teil) 0...255 0 Num
- Ressourcenadresse  Navigation
HmiList_Addr_3 | 15855 WORD | - * | Remote-HMI 3 fiir TCP (IP 3. Teil) 0...255 0 Num
- Ressourcenadresse  Navigation
HmiList_Addr_4 | 15856 | WORD | - * | Remote-HMI 3 fiir TCP (IP 4. Teil) 0...255 0 Num
HmiList_File_3 | 15900 [15Byte| - | - @fﬁ@?‘%%ﬂ'ﬁ"gﬁi?fﬁﬁ&?w S Zeichenfolge
Ordner Remote-HMI 4
HmiList_ID_4 15822 | WORD | - - | ID-Liste Navigation Remote-HMI 4 0..254 0 Num
Ressourcentyp Navigation Remote-
HMI 4
HmiList_Res_4 |15836 | WORD | - - | 1=RTU (RS485 Modbus RTU) 1...3 3 Num
2=TCP (Modbus TCP)
3=CAN (CAN)
Ressourcenadresse  Navigation
HmiList_Addr_1 | 15857 | WORD | - - |Remote-HMI 4 fir CAN, RTU und 0...255 0 Num
TCP (IP 1. Teil)
- Ressourcenadresse  Navigation
HmiList_Addr_2 | 15859 | WORD | - " | Remote-HMI 4 fiir TCP (IP 2. Teil) 0...255 0 Num
- Ressourcenadresse  Navigation
HmiList_Addr_3 | 15859 | WORD | - " | Remote-HMI 4 fir TCP (IP 3. Teil) 0...255 0 Num
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HmiList_Addr 4 | 15860 | WORD | - | - Egrii‘ig_ﬁmadfd;gﬁgp (I’\F‘,a“l’_'%ztl';’” 0..255 0 Num
HmiList_File_4 |15917 |15Byte| - | - &T%ﬁg‘g%ﬂ%%iﬁ?gﬁggw ol [ Zeichenfolge
Ordner Remote-HMI 5
HmiList_ID_5 15825 | WORD | - - | ID-Liste Navigation Remote-HMI 5 0..254 0 Num
Ressourcentyp Navigation Remote-
HMI 5
HmiList_Res_5 |15837 | WORD | - | - |1=RTU (RS485 Modbus RTU) 1..3 3 Num
2=TCP (Modbus TCP)
3=CAN (CAN)
Ressourcenadresse  Navigation
HmiList_Addr_1 | 15861 | WORD | - | - |Remote-HMI 5 fiir CAN, RTH und| 0 ... 255 0 Num
TCP (IP 1. Teil)
HmiList_Addr 2 | 15862 | WORD | - | - E:;ﬁgrﬁmasd;jﬁgp (|NPa;.Igr2:|l;m 0..255 0 Num
HmiList_Addr_3 |15863 | WORD | - | - Eg;ﬁgrﬁmasd;jﬁgp (n‘f%’.'grzﬂ;’” 0..255 0 Num
HmiList_Addr_4 |15864 | WORD | - | - Eir?i‘iirﬁiﬂr}asdﬁf?%p (l’;‘f“".'grae:;)o” 0..255 0 Num
HmiList_File_5 |15925|15Byte| - | - ?Fff;a?SS%ag%“Giiﬁfﬁﬁ;t?M' S| oo Zeichenfolge
Ordner Remote-HMI 6
HmiList_ID_6 15826 | WORD | - - | ID-Liste Navigation Remote-HMI 6 0...254 0 Num
Ressourcentyp Navigation Remote-
HMI 6
HmiList_Res_6 |15838 | WORD | - | - |1=RTU (RS485 Modbus RTU) 1..3 3 Num
2=TCP (Modbus TCP)
3=CAN (CAN)
Ressourcenadresse  Navigation
HmiList_Addr_1 | 15865 WORD | - | - |Remote-HMI 6 fiir CAN, RTH und| 0 ... 255 0 Num
TCP (IP 1. Teil)
HmiList_ Addr 2 | 15866 | WORD | - | - Eg;s()‘ig_rﬁm%d;gﬁgp (I'\F',a;’_'gTzfl';’” 0..255 0 Num
HmiList Addr 3 | 15867 |WORD | - | - Eﬁ;so‘iiff.ﬁﬂasdiﬁf?ép (nﬁ,a%’.'%zfl')o” 0..255 0 Num
HmiList_Addr 4 | 15868 | WORD | - | - Eg;ﬁ)‘;g_rﬁf\’ﬂnlafsd;gfiecp (I’;‘Da“l’.'%aefl')o” 0..255 0 Num
HmiList_File_6 |15933|15Byte| - | - (E::‘ma{“;‘ggaggneiz’;ﬁ%'M' S I Zeichenfolge
Ordner Remote-HMI 7
HmiList_ID_7 15827 | WORD | - - | ID-Liste Navigation Remote-HMI 7 0..254 0 Num
Ressourcentyp Navigation Remote-
HMI 7
HmiList_Res_7 [15839 | WORD | - | - |1=RTU (RS485 Modbus RTU) 1..3 3 Num
2=TCP (Modbus TCP)
3=CAN (CAN)
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Ressourcenadresse  Navigation
HmiList_Addr_1 | 15869 | WORD | - - |Remote-HMI 7 fur CAN, RTU und 0...255 0 Num
TCP (IP 1. Teil)
- Ressourcenadresse  Navigation
HmiList_Addr_2 | 15870 | WORD | - * | Remote-HMI 7 fir TCP (IP 2. Teil) 0..255 0 Num
- Ressourcenadresse  Navigation
HmilList_Addr_3 | 15871 | WORD | - " | Remote-HMI 7 fir TCP (IP 3. Teil) 0..255 0 Num
- Ressourcenadresse  Navigation
HmilList_Addr_4 | 15872 | WORD | - " | Remote-HMI 7 fir TCP (IP 4. Teil) 0...255 0 Num
HmiList_File_7 | 15941 | 15 Byte (?fgma{“g‘(’)'%aggnezz’:gﬁ&?M' L Zeichenfolge
Ordner Remote-HMI 8
HmiList_ID_8 15828 | WORD | - - | ID-Liste Navigation Remote-HMI 8 0...254 0 Num
Ressourcentyp Navigation Remote-
HMI 8
HmilList_Res_8 |[15840 | WORD | - - |1=RTU (RS485 Modbus RTU) 1...3 3 Num
2=TCP (Modbus TCP)
3=CAN (CAN)
Ressourcenadresse  Navigation
HmiList_Addr_1 | 15873 | WORD | - - |Remote-HMI 8 fur CAN, RTU und 0...255 0 Num
TCP (IP 1. Teil)
- Ressourcenadresse  Navigation
HmiList_Addr_2 | 15874 | WORD | - " | Remote-HMI 8 fiir TCP (IP 2. Teil) 0..255 0 Num
- Ressourcenadresse  Navigation
HmiList_Addr_3 | 15875 WORD | - " | Remote-HMI 8 fiir TCP (IP 3. Teil) 0..255 0 Num
- Ressourcenadresse  Navigation
HmilList_Addr_4 | 15876 | WORD | - " | Remote-HMI 8 fiir TCP (IP 4. Teil) 0..255 0 Num
HmiList_File_8 |15949 |15Byte| - | - ?Fitera?'SS%aé'%”fo,Z?ﬁﬁ&?M' Bl wenenn Zeichenfolge
Ordner Remote-HMI 9
HmiList_ID_9 15829 | WORD | - - | ID-Liste Navigation Remote-HMI 9 0..254 0 Num
Ressourcentyp Navigation Remote-
HMI 9
HmilList_Res_9 [15841 | WORD | - - |1=RTU (RS485 Modbus RTU) 1...3 3 Num
2=TCP (Modbus TCP)
3=CAN (CAN)
Ressourcenadresse  Navigation
HmilList_Addr_1 | 15877 | WORD | - - |Remote-HMI 9 fir CAN, RTU und 0..255 0 Num
TCP (IP 1. Teil)
- Ressourcenadresse  Navigation
HmiList_Addr_2 | 15878 | WORD | - * | Remote-HMI 9 fiir TCP (IP 2. Teil) 0...255 0 Num
- Ressourcenadresse  Navigation
HmiList_Addr_3 | 15879 | WORD | - * | Remote-HMI 9 fir TCP (IP 3. Teil) 0..255 0 Num
- Ressourcenadresse  Navigation
HmiList_Addr_4 | 15880 | WORD | - " | Remote-HMI 9 fiir TCP (IP 4. Teil) 0..255 0 Num
HmiList_File_ 9 |15057 |15Byte| - | - ﬁfﬁ;ﬁ%%ﬂ'%”ﬁiﬁfﬁﬁ&?m' S [ Zeichenfolge
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Ordner Remote-HMI 10
HmilList_ID_10 | 15830 WORD | - - | ID-Liste Navigation Remote-HMI 10 0..254 0 Num
Ressourcentyp Navigation Remote-
HMI 10
HmiList_Res_10 | 15842 | WORD | - - |1=RTU (RS485 Modbus RTU) 1...3 3 Num
2=TCP (Modbus TCP)
3=CAN (CAN)
Ressourcenadresse  Navigation
HmiList_Addr_1 | 15881 | WORD | - - |Remote-HMI 10 fir CAN, RTU und 0..255 0 Num
TCP (IP 1. Teil)
HmiList_ Addr 2 | 15882 | WORD | - | - E:;ﬁ:ﬁm""fg ?SFS?CP ’E‘”‘i"ége}t;ﬁ)” 0..255 0 Num
HmiList_Addr 3 | 15883 | WORD | - | - E:;ﬁ;‘fﬁ‘:ﬂ”ﬂdg ?Sf?cp ’E‘I?,V'Bg‘i‘rgﬁ)” 0..255 0 Num
- Ressourcenadresse  Navigation
HmiList_Addr_4 | 15884 | WORD | - * | Remote-HMI 10 fiir TCP (IP 4. Teil) 0..255 0 Num
HmiList_File_10 | 15965 [15Byte| - | - |Datel Navigation Remote-HMI 101 e Zeichenfolge

(Format DOS 8.3 Grol3schrift)
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Kapitel 10
Programmierung TM171EP14R

Der TM171ADMI und der TM171AMFK sind Zubehoérgerate, die flr eine schnelle Programmierung der nachstehenden
Elemente an die serielle (Ziel-) Schnittstelle des Erweiterungsmoduls M171 Performance TM171EP14R angeschlossen

werden kénnen:
* Parameter des Ziels (Upload und Download einer Parameterliste in ein bzw. aus einem oder mehreren Gerat(en)
desselben Typs

* BIOS des Ziels

Anschluss des Programmierkabels (TM171ADMI)

TM171EP14R

(200007

DMI Converter

)

USB USB
Female Male

TM171ADMI » TM171EP14R TM171ADMI < TM171EP14R
Parameter Parameter
BIOS -

Abb. 64. Verbindung zwischen TM171ADMI-Konverter und Modicon TM171EP14R

HINWEIS: Wenn das Erweiterungsmodul tiber den PC mit Spannung versorgt wird, darf der TM171EP14R nicht geerdet

verbunden werden.
Wenn sowohl fiir den PC als auch fur das Erweiterungsmodul TM171EP14R eine Masseverbindung (Erdung) vorhanden ist,

kdnnte es zur Bildung einer Masseschleife kommen. Die Folge davon ware der Betriebsausfall entweder des PC oder des
TM171EP14R.

HINWEIS

BETRIEBSUNFAHIGESSYSTEM

Wenn Sie sich nicht sicher sind, ob der TM171EP14R mit einer SELV-Spannungsversorgung verbunden ist, trennen Sie
die Spannungsversorgung des TM171EP14R, bevor Sie einen PC anschlie3en.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Geréteschdden zur Folge haben.
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Anschluss des Multi Function Key (TM171AMFK)

Fir den Anschluss des TM171AMFK an den TM171ADMI wird das BLAUE Kabel verwendet.

TM171EP14R

550 (002 DD D)

DMI Converter

TM171ADMI+PC - TM171AMFK TM171ADMI+PC < TM171AMFK

BIOS -

Abb. 65. Verbindung von TM171AMFK and TM171ADMI-Konverter+PC

A WARNUNG

UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB

« Schlief3en Sie das Programmierkabel zuerst an den PC und erst dann an den Programmieranschluss des Controllers
an.

» Trennen Sie das Programmierkabel zuerst vom Controller, bevor Sie es vom PC abziehen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur Folge
haben.
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